Altivar Machine ATV320

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos
e Sincronos

Manual de programacao

NVE41295PT_05

07/2024

Schneider
www.se.com ﬁEIectric‘


https://www.se.com

Informacoes legais

As informacgdes fornecidas neste documento contém descrigdes gerais,
caracteristicas técnicas e/ou recomendacoes relacionadas a produtos e solugdes.

Este documento nao se destina a substituir um estudo detalhado ou um plano
esquematico ou de desenvolvimento operacional e especifico do local. Nao deve ser
usado para determinar a adequag&o ou a confiabilidade dos produtos e solugbes
para aplicagdes especificas do usuario. E dever de todo usuario realizar ou fazer
com que qualquer especialista profissional de sua escolha (integrador, especificador
ou similar) realize a analise de risco, avaliagédo e teste adequados e abrangentes dos
produtos e solugdes com relagéo a aplicagao especifica relevante ou uso desses
produtos e solugdes.

A marca Schneider Electric e quaisquer marcas comerciais da Schneider Electric SE
e suas subsidiarias mencionadas neste documento sédo de propriedade da Schneider
Electric SE e de suas subsidiarias. Todas as outras marcas podem ser marcas
registradas de seus respectivos proprietarios.

Este guia e seu conteudo s&o protegidos pelas leis de direitos autorais aplicaveis e
fornecidos somente para fins informativos. Nenhuma parte deste guia pode ser
reproduzida ou transmitida de qualquer forma ou por qualquer meio (eletrénico,
mecanico, fotografico, gravagéo ou outro), para qualquer finalidade, sem a
permissao prévia por escrito da Schneider Electric.

A Schneider Electric ndo concede nenhum direito ou licenga para uso comercial do
documento ou de seu conteudo, exceto para uma licenga nao exclusiva e pessoal
para consulta-lo "no estado em que se encontra".

A Schneider Electric reserva o direito de fazer alteracdes ou atualizagdes em relagao
a ou no conteudo deste documento ou no seu formato, a qualquer momento, sem
aviso previo.

Na medida permitida pela lei aplicavel, a Schneider Electric e suas subsidiarias
ndo assumem nenhuma responsabilidade ou obrigagao por quaisquer erros ou
omissdes no conteudo informativo deste documento ou consequéncias
decorrentes do uso das informag¢des aqui contidas.
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Informacdes de seguranca

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

Informacoes de seguranca

Informagoes importantes

Observacao

Leia estas instrugdes cuidadosamente e observe o equipamento para se
familiarizar com o dispositivo antes de tentar instalar, operar, consertar ou fazer
manutengdo. As seguintes mensagens especiais podem aparecer ao longo desta
documentagao ou no equipamento para alertar sobre perigos potenciais ou para
chamar a atengéo para informagdes que esclarecem ou simplificam um
procedimento.

A incluséo desse simbolo as etiquetas de seguranca “Perigo” e “Atencéo” indica
a existéncia de um risco elétrico que podera resultar em leséo fisica caso as
instrugdes ndo sejam seguidas.

de leséo fisica em potencial. Obedega a todas as mensagens que seguem esse
simbolo a fim de evitar possiveis lesdes ou morte.

2 Este é o simbolo de alerta de seguranca. Ele é usado para alertar sobre riscos
A PERIGO

PERIGO indica uma situagéo de risco que, se nao for evitada, resultara em lesédo
grave ou morte.

A ATENGCAO

ATENGAO indica uma situagéo de risco que, se ndo for evitada, pode resultar em les&o
grave ou morte.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao de risco que, se nao for evitada, pode resultar em lesdes
leves ou moderadas.

AVISO

O AVISO é usado para abordar praticas nio relacionadas a lesao fisica.

O equipamento elétrico deve ser instalado, operado, reparado e mantido apenas
por pessoal qualificado. Nenhuma responsabilidade é assumida pela Schneider
Electric por quaisquer consequéncias decorrentes do uso deste material.

Uma pessoa qualificada € aquela que possui habilidades e conhecimentos
relacionados a construgao e operagao de equipamentos elétricos e sua
instalagao, e recebeu treinamento de seguranga para reconhecer e evitar os
perigos envolvidos.

NVE41295PT_05
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Sincronos

Informagdes de seguranga

Qualificacao de pessoal

Uso previsto

Apenas pessoas devidamente treinadas, que estejam familiarizadas e
compreendam os conteudos deste manual e todas as outras documentagdes de
produtos pertinentes estdo autorizadas a operar este produto. Além disso, tais
pessoas deverao ter recebido treinamento de segurancga para reconhecer e evitar
riscos envolvidos. Elas devem possuir treinamento técnico, conhecimento e
experiéncia suficientes para serem capazes de prever e detectar potenciais riscos
causados pelo uso do produto, pela alteracéo de configuracdes e pelos
equipamentos mecanicos, elétricos e eletrénicos de todo o sistema no qual o
produto é utilizado. Todas as pessoas que operam o produto devem estar
totalmente familiarizadas com todos os padrdes, diretrizes e regulamentos de
prevengao a acidentes aplicaveis ao realizar tal trabalho.

Este produto é destinado a uso industrial de acordo com este manual.

O produto deve ser usado somente em conformidade com todas as normas de
seguranca e regulamentacdes e diretivas aplicaveis, requisitos especificados e
dados técnicos. O produto deve ser instalado fora da zona de perigo ATEX. Antes
de usar o produto, deve-se desempenhar uma avaliagao de risco tendo em vista a
aplicagao planejada. Devem ser implementadas medidas de seguranga
apropriadas com base nos resultados. Como o produto € utilizado como um
componente em todo o sistema, vocé deve garantir a seguranga das pessoas por
meio do projeto de todo o sistema (por exemplo, projeto da maquina). Qualquer
outro uso diferente da aplicacao explicitamente permitida é proibido e pode ser
perigoso.
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Informacdes de seguranca Sincronos

Informacgoes relacionadas ao produto

Leia e entenda estas instrugoes antes de realizar qualquer procedimento com este inversor.

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

O nao cumprimento destas instru¢oes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Apenas estao autorizadas a trabalhar com este inversor de frequéncia pessoas devidamente treinadas,
que estejam familiarizadas, compreendam todos os conteddos deste manual e toda a documentacao
pertinente do produto, e tenham recebido todos os treinamentos necessarios para reconhecer e evitar os
riscos envolvidos.

Instalacao, ajuste, reparo e manutencdo devem ser realizados por pessoal qualificado.

Verifique se obedecem os requisitos do codigo de seguranga elétrica nacional e local, bem como todas
as outras regulamentagdes aplicaveis em relagéo ao aterramento de todo o equipamento.

Use apenas ferramentas e equipamentos de medigao devidamente classificados e isolados
eletricamente.

N&o toque em componentes ou terminais desprotegidos onde ha tenséo presente.

Antes de realizar qualquer tipo de trabalho no Drive System, bloqueie o eixo do motor para evitar a
rotacao.

Isole as extremidades de condutores nao utilizados no cabo do motor.

N&o provoque curto entre os terminais de barramento CC, capacitores de barramento CC ou terminais
do resistor de frenagem.

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Antes de realizar qualquer trabalho no sistema do inversor:

Antes de aplicar tens&o ao Drive System:

O nao cumprimento destas instru¢oes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Desconecte todas as alimentagdes, incluindo as de controle externo. Lembre-se de que o disjuntor ou o
interruptor principal ndo removem a eletricidade de todos os circuitos.

Coloque uma etiqueta NAO LIGUE em todos os interruptores relacionados ao Drive System.
Bloqueie todos os interruptores de alimentagao na posigao aberta.

Aguarde 15 minutos até os capacitores do barramento CC descarregarem.

Verifique a auséncia de tenséo. (1)

Certifique-se de que o trabalho foi concluido e que a instalag&o inteira ndo apresentara nenhum risco.

Se os terminais de entrada da rede elétrica e os terminais de saida do motor tiverem sido aterrados e
curto-circuitados, remova o aterramento e o curto circuito nesses terminais.

Verifique se o aterramento é adequado em todo o equipamento.

Verifique se todos os equipamentos de protegdo, como tampas, portas e grades, estéo instalados e/ou
fechados.

Produtos ou acessorios danificados podem causar choque elétrico ou operacao imprevista do equipamento.

A APERIGO

CHOQUE ELETRICO OU OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO

N&o use produtos ou acessérios danificados.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Entre em contato com o seu representante local da Schneider Electric caso detecte qualquer tipo de dano.

NVE41295PT_05 7



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos Informacbes de seguranca

Este equipamento foi projetado para operar fora de um local de risco. Instale este equipamento somente em
locais que seja reconhecidos como livres de atmosfera perigosa.

APERIGO

POTENCIAL PARA EXPLOSAO
Instale e use este equipamento somente em areas livre de riscos.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

A sua aplicagao consiste em uma gama completa de diferentes componentes mecanicos, elétricos e
eletrénicos interrelacionados, sendo que o inversor é apenas uma parte da aplicagao. O inversor por si s6 ndo
se destina nem é capaz de fornecer toda a funcionalidade para atender a todos os requisitos relacionados a
segurancga que se aplicam ao seu aplicativo. Dependendo da aplicagéo e da avaliagao de risco
correspondente a ser realizada por vocé, é necessaria toda uma variedade de equipamentos adicionais,
como, mas nao limitados a encoders externos, freios externos, dispositivos de monitoramento externos,
protecdes, etc.

Como projetista/fabricante de maquinas, vocé deve estar familiarizado com todos os padrbées que se aplicam a
sua maquina e observa-los. Vocé deve conduzir uma avaliagao de risco e determinar o Nivel de Desempenho
(PL) e/ou Nivel de Integridade de Seguranga (SIL) apropriado e projetar e construir sua maquina em
conformidade com todos os padrées aplicaveis. Ao fazer isso, vocé deve considerar a interrelagdo de todos os
componentes da maquina. Além disso, vocé deve fornecer instrugdes de uso que permitam ao usuario da sua
maquina executar qualquer tipo de trabalho na maquina, como operagéo e manutengao, de maneira segura.

O presente documento presume que vocé esta totalmente ciente de todos os padrdes e requisitos normativos
relevantes para a sua aplicagdo. Como o inversor nao pode fornecer todas as funcionalidades relacionadas a
seguranga para toda a sua aplicagéo, vocé deve garantir que o Nivel de Desempenho e/ou o Nivel de
Integridade de Seguranga necessarios é atingido instalando todo o equipamento adicional necessario.

AATENCAO

NIiVEL DE DESEMPENHO / NIiVEL DE INTEGRIDADE DE SEGURANGA INSUFICIENTE E/OU
OPERACAO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO

» Avalie o risco conforme EN ISO 12100 e todas as outras normas pertinentes a sua aplicagao.

» Use componentes e/ou malhas de controle redundantes para todas as fungdes de controle cruciais
identificadas em sua avaliagao de risco.

+ Implemente todas as fungbes de monitoramento necessarias para evitar qualquer tipo de perigo
identificado na sua avaliagéo de risco, por exemplo, deslizamento ou queda de cargas.

» Verifique se a vida util de todos os componentes individuais usados em sua aplicagao € suficiente para a
vida util pretendida de sua aplicagao geral.

* Realize extensos testes de comissionamento para todas as situagdes de erro potenciais para verificar a
eficiéncia das fungdes relacionadas a seguranga e fungdes de monitoramento implementadas, por
exemplo, mas nao limitado a, monitoramento de velocidade por encoders, monitoramento de curto-
circuito para todos os equipamentos conectados, operagdes corretas de freios e protecdes.

+ Realize extensivos testes de comissionamento para todas as possiveis situagcdes de erro, para verificar
se a carga pode ser parada com seguranga em todas as condigdes.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Uma nota de aplicacao especifica NHA80973 esta disponivel em maquinas de elevacao e pode ser baixada
em se.com.

O produto pode realizar movimentos inesperados devido a fiagao incorreta, configuragbes incorretas, dados
incorretos ou outros erros.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Informacdes de seguranca Sincronos

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO

+ Instale cuidadosamente os cabos em conformidade com os requisitos de EMC (compatibilidade
eletromagnética).

» Nao opere o produto com configuragdes ou dados desconhecidos ou inadequados.
» Execute um teste de comissionamento abrangente.

O ndo cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

AATENCAO

LOSS OF CONTROL

+ The designer of any control scheme must consider the potential failure modes of control paths and, for
critical control functions, provide a means to achieve a safe state during and after a path failure.
Examples of critical control functions are emergency stop, overtravel stop, power outage and restart.

» Separate or redundant control paths must be provided for critical control functions.

+ System control paths may include communication links. Consideration must be given to the implications
of unanticipated transmission delays or failures of the link.

» Observe all accident prevention regulations and local safety guidelines (1).

« Each implementation of the product must be individually and thoroughly tested for proper operation
before being placed into service.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

(1) For USA: Additional information, refer to NEMA ICS 1.1 (latest edition), Safety Guidelines for the
Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control and to NEMA ICS 7.1 (latest edition), Safety
Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive
Systems.

A temperatura dos produtos descritos neste manual pode exceder 80 °C (176 °F) durante o funcionamento.

AATENCAO

SUPERFICIES QUENTES
+ Certifique-se de evitar quaisquer contatos com superficies quentes.

» Nao permita a presenca de pegas inflamaveis ou sensiveis ao calor na proximidade de superficies
quentes.

» Verifique se o produto esfriou o suficiente antes de manusea-lo.
+ Verifique se a dissipagéo de calor € suficiente, executando um teste em condigdes de carga maxima.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Maquinas, controladores e equipamentos relacionados costumam estar integrados a redes. Pessoas néo
autorizadas e malwares podem obter acesso a maquina, bem como a outros dispositivos na rede/fieldbus da
magquina e redes conectadas, por meio de acesso ndo seguro o suficiente ao software e as redes.

NVE41295PT_05 9



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos Informacbes de seguranca

AATENCAO

ACESSO NAO AUTORIZADO A MAQUINA VIA SOFTWARES E REDES

+ Na analise de perigos e riscos, considere todos os perigos resultantes do acesso e operac¢ao na rede/
fieldbus e desenvolva o conceito adequado de seguranga virtual.

» Verifique se a infraestrutura de hardware e a infraestrutura de software a qual a maquina esta integrada,
bem como todas as medidas e regras organizacionais de acesso a essa infraestrutura, consideram os
resultados da analise de perigo e risco e sdo implementadas de acordo com as melhores praticas e
padrdes de seguranga de Tl e ciberseguranca (como: ISO/IEC 27000 series, Common Criteria for
Information Technology Security Evaluation, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST
Cybersecurity Framework, Information Security Forum — Standard of Good Practice for Information
Security, Melhores praticas de ciberseguranca recomendadas pela SE*).

» Verifique a eficiéncia de sua seguranca de Tl e dos sistemas virtuais usando métodos comprovados e
adequados.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

(*): E possivel baixar as Cybersecurity Best Practices recomendadas pela SE em SE.com

AATENCAO

LOSS OF CONTROL

Perform a comprehensive commissioning test to verify that communication monitoring properly detects
communication interruptions.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

AVISO

DESTRUIGAO DECORRENTE DE TENSAO DE ALIMENTAGAO INCORRETA

Antes de ligar e configurar o produto, verifique se ele é validado para a tensdo de rede.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.
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Sobre o livro

Escopo do documento

O objetivo deste documento é:
* ajuda-lo a configurar o inversor,
* mostrar-lhe como programar o inversor,
* mostrar os diferentes menus, modos e parametros,
* ajuda-lo na manutencgéo e diagndstico.

Ambito de aplicacao

As instrugdes e informagdes originais fornecidas no presente documento foram
escritas em inglés (antes da tradugao opcional).

Esta documentacgao é valida para os inversores Altivar Machine ATV320.

Passo | Agédo

1 Va para Schneider Electric pagina inicial www.se.com.

2 Na caixa Pesquisar, digite a referéncia do produto ou o nome de uma
linha de produtos.

* Nao inclua espagos em branco na referéncia ou familia de
produtos.

+ Para obter informagées sobre o0 agrupamento de médulos
semelhantes, use asteriscos (*).

3 Se vocé inseriu uma referéncia, va para os resultados da pesquisa de
Product Datasheets (Folhas de dados de produtos) e clique na
referéncia de seu interesse.

Se vocé inseriu 0 nome de uma linha de produtos, va para os
resultados da pesquisa de Product Ranges (Linhas de produtos) e
clique na linha de produtos de seu interesse.

4 Se mais de uma referéncia aparecer nos resultados da pesquisa de
Products (Produtos), clique na referéncia de seu interesse.

5 Dependendo do tamanho de sua tela, vocé pode precisar rolar para
baixo, para ver a ficha de informagoes.

6 Para salvar ou imprimir uma folha de dados como um arquivo .pdf,
cligue em Baixar ficha de informag¢des do produto XXX.

Informagoes sobre terminologia nao inclusiva ou insensivel

Por ser uma empresa responsavel e inclusiva, a Schneider Electric esta
constantemente atualizando suas comunicagdes e produtos que contém
terminologia n&o inclusiva ou insensivel. Entretanto, apesar desses esforgos,
nosso conteldo ainda pode conter termos que sado considerados inadequados
por alguns clientes.

NVE41295PT_05 11
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Sincronos

Sobre o livro

Documentos relacionados

Utilize seu tablet ou PC para acessar rapidamente informacgdes detalhadas e
abrangentes sobre todos 0s nossos produtos em www.se.com.

No site, vocé encontrara as informagdes necessarias sobre nossos produtos e
solugdes:

+ Todo o catalogo para caracteristicas detalhadas e guias de sele¢ao,

» Arquivos CAD para ajudar a projetar sua instalagédo, disponiveis em mais de
20 formatos diferentes de arquivo,

+ Todos os softwares e firmwares para deixar sua instalagao atualizada,

* Uma grande quantidade de artigos técnicos, documentos ambientais,
solugdes de aplicacao, especificagdes... para uma melhor compreenséao de
nossos sistemas e equipamentos elétricos ou de automagao,

» E, por fim, todos os Guias do Usuario relacionados ao seu inversor, listados
abaixo:

12
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Titulo da documentagao

Numero de referéncia

Catalogo ATV320

DIA2ED2160311EN (Inglés), DIA2ED2160311FR (Francés), ECATA947 (Chinés),
LEESCAES92BI (Italiano), DIA2ED2160311PT (Portugués)

Guia de introdugéo ATV320

NVE21763 (Inglés), NVE21771 (Francés), NVE21772 (Alem&o), NVE21773 (Espanhol)
NVE21774 (Italiano), NVE21776 (Chinés), NVE21763PT (Portugués), NVE21763TR
(Turco)

ATV320 Getting Started Annex (SCCR)

NVE21777 (Inglés)

Manual de instalagdo ATV320

NVE41289 (Inglés), NVE41290 (Francés), NVE41291 (Alem&o), NVE41292 (Espanhol),
NVE41293 (Italiano), NVE41294 (Chinés), NVE41289PT (Portugués), NVE41289TR
(Turco)

Manual de programacgéo do ATV320

NVE41295 (inglés), NVE41296 (francés), NVE41297 (alem&o), NVE41298 (espanhol),
NVE41299 (italiano), NVE41300 (chinés), NVE41295PT (portugués), NVE41295TR
(turco)

ATV320 Modbus Serial Link manual
(embedded)

NVE41308 (Inglés)

ATV320 Modbus TCP - Ethernet IP manual
(VW3A3616)

NVE41313 (Inglés)

ATV320 PROFIBUS DP manual (VW3A3607)

NVE41310 (Inglés)

ATV320 DeviceNet manual (VW3A3609)

NVE41314 (Inglés)

ATV320 CANopen manual (VW3A3608, 618,
628)

NVE41309 (Inglés)

ATV320 POWERLINK manual (VW3A3619)

NVE41312 (Inglés)

ATV320 EtherCAT manual (VW3A3601)

NVE41315 (Inglés)

ATV320 PROFINET manual (VW3A3627)

NVE41311 (Inglés)

ATV320 Communication Parameters

NVE41316 (Inglés)

ATV320 DC Bus Sharing Technical Note

MFR90089 (Inglés)

Manual de migragéo do ATV312 para ATV320

QGH39563 (Inglés)

Manual de fungdes de seguranga ATV320

NVES50467 (Inglés), NVE50468 (Francés), NVE50469 (Aleméao), NVE50470 (Espanhol),
NVE50472 (ltaliano), NVE50473 (Chinés)

ATV320 ATEX manual

NVE41307 (Inglés)

Manual do motor sincrono BMP

0198441113981-EN (Inglés), 0198441113982-FR (Francés), 0198441113980-DE
(Alemao), 0198441113984-ES (Espanhol), 0198441113983-IT (ltaliano),
0198441113985-ZH (Chinés)

Manual I6gico ATV ATV320

NVE71954 (Inglés), NVE71955 (Francés), NVE71957 (Alemao), NVE71959 (Espanhol),
NVE71958 (Italiano), NVE71960 (Chinés)

SoMove: FDT

SoMove_FDT (Inglés, francés, alem&o, espanhol, italiano, chinés)

ATV320: DTM

ATV320_DTM_Library (Inglés, francés, alem&o, espanhol, italiano, chinés)

Praticas recomendadas para seguranga
cibernética

CS-Best-Practices-2019-340 (Inglés)

(Outras opgdes de manuais e folhas de instrugao estio disponiveis em www.se.

com)

E possivel fazer o download de publicagdes técnicas e outras informacées
técnicas do nosso site em www.se.com/en/download.

Ficha de dados de produto eletronico

Escaneie o cédigo QR na dianteira do inversor para obter a ficha de dados do

produto.

NVE41295PT_05
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Sobre o livro

Terminologia

Fale conosco

Termos técnicos, terminologias e descri¢des correspondentes neste manual
geralmente usam os termos ou definigbes contidas nas normas relevantes.

Na area de Drive Systems, isso inclui, mas n&o se limita a, termos como erro,
mensagem de erro, falha, defeito, reset por falha, protecao, estado seguro,
funcdo de seguranca, adverténcia, mensagem de adverténcia etc.

Estas normas incluem, dentre outras:

IEC 61800 series: Sistemas de inversores de frequéncia elétricos de
velocidade ajustavel

IEC 61508 Ed.2 series: Functional safety of electrical/electronic/
programmable electronic safety-related

EN 954-1 Seguranga de maquinario - pegas relacionadas a seguranga de
sistemas de controle

ISO 13849-1 e 2 Seguranga de maquinario - pegas relacionadas a segurancga
de sistemas de controle

IEC 61158 series: Industrial communication networks - Fieldbus
specifications

IEC 61784 series: Industrial communication networks - Profiles

IEC 60204-1: Safety of machinery - Electrical equipment of machines — Part
1: General requirements

IEC 62443: Seguranca para automagéo industrial e sistemas de controle

Além disso, o termo zona de operagao é usado juntamente a descri¢gdo de riscos
especificos e definido como tal como uma zona de risco ou zona de perigo na
Diretiva relativa a maquinas da CE (2006/42/EC) e na ISO 12100-1.

Selecione seu pais pelo site www.se.com/contact.

Schneider Electric Industries SAS
Sede

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Franca

14

NVE41295PT_05


https://www.se.com/ww/en/locate/395-schneider-electric-offices-around-the-world

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos
Descricao geral
O que ha nesta parte
RV E7= Lo X o = | N 16
Seguranga CibernétiCa ............oo i 38
CONFIGUIAGEAD ... e 42
NVE41295PT_05 15



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos Visao geral

Visao geral
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FUNGOES de apliCaGa0 ... . cuu e 17
FUNGOES DASICAS ....uiviiii e 19
Opcao do terminal de exibigao grafica............cccoeiiiiiiiiiiiiii e 20
Ligando o inversor pela primeira VezZ............ooouiiiiiiiiiiee e 22
Opcéo do terminal de exibicdo grafica............cccoviiiiiiiiiii e, 28
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Estrutura doS MEeNUS .......oouiii e 36

Configuragao de fabrica

Configuracgoes de fabrica

O ATV 320 esta configurado de fabrica para condi¢cdes de operagdo comuns:

+ Display: inversor pronto [Pronto] - & < quando o motor esta pronto para
operacao e a frequéncia de saida quando o motor esta em funcionamento.

* As entradas logicas de LI3 a LI6, entradas analdgicas de Al2 e Al3, saida
I6gica LO1, saida analdégica AO1 e relé R2 nao estao atribuidas.

* Modo de parada se for detectado um erro: por inércia.

Esta tabela exibe os parametros basicos do inversor e os respectivos valores de

fabrica:
Codigo Nome Valores de fabrica
b F r , pagina 102 [Tipo do Motor] 50 [IEC]
E L[, pagina 101 [Comando 2/3 Fios] [Comando a 2 Fios] - [ : comando a 2 fios
L EE ,pagina 125 [Tipo ctr. motor] [Padrao] - L o: Regra padrao do motor
AL L ,pagina 105 [Aceleragao] 3,0s
o E L, pagina 105 [Desaceleragao] 3,0s
L 5F ,pagina 105 [Baixa Velocidade] 0,0Hz
H 5 F , pagina 105 [Alta velocidade] 50,0 Hz
i £ H , pagina 104 [Corr. térmica motor] Corrente nominal do motor (valor depende da classificagao do inversor)
S54C 1 [Niv. 1 Inj. Auto. CC] 0,7 x corrente nominal do inversor, para 0,5 s
5Fr [Freq. Comutagao] 4 kHz
F r d , pagina 155 [Sent. Frente] [DI1] L . /: Entrada légica LI1
~ r 5, pagina 155 [Atribuicao reversa] [DI2] L . 2: Entrada légica LI2
Fr |, pagina 197 [Conf. Ref Freq 1] [A1] A . I: Entrada analégica Al1
o [Configuragédo R1] [Defeito] / /: O contato é aberto quando o inversor detecta um erro ou
quando é desligado
brA [Adpt. rampa desacel] [Sim] Y £ 5: Fungéo ativa (adaptagado automatica da rampa de
desaceleragdo)
AEr [Rearme auto. Falha] [Nao] ~ =: Funcao inativa

ol
m
-

[Tipo de parada]

[Parada em rampa] ~ /7 F: Em rampa

L F L, pagina 97

[Macro configuragao]

[Marchal/parada] = - 5

16
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Visao geral

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

NOTA: Se desejar manter as predefinicdes do inversor no minimo, selecione
a configuragdo macro [Macro configuragao] [ ~ [, = [Marchal/parada]

5k 5 seguido por [Restaurar Fonte] -~ [ 5 para [Macro configuragao]

+n 1. Consulte [ F [, pagina 97 para obter informacgdes.

Verifique se os valores acima sdo compativeis com a aplicagao e altere-os se
necessario.

Funcoes de aplicacao

Introducao

As tabelas a seguir mostram as combinacgdes de fungdes e aplica¢des para guiar
sua selegao.

Os aplicativos nessas tabelas estdo relacionadas as seguintes maquinas:

» Elevagao: guindastes, pontes rolantes, guindastes de ponte (elevagéo
vertical, translagao, giro), plataformas de elevagao

* Manuseio: paletizadores/despaletizadores, transportadores, mesas de rolete
+ Embalagem: empacotadores de caixas de papelao, maquinas de rotulagem

» Téxteis: teares de tecelagem, moldes de cardagem, maquinas de lavar,
fiadores, moldes de estiragem

* Madeira: tornos automaticos, serras, fresagem
* Processo
Cada aplicativo tem seus proprios recursos especiais e as combinagdes listadas

aqui ndo sao obrigatérias nem exaustivas.

Algumas fungdes séo projetadas especificamente para um determinado
aplicativo. Nesse caso, a aplicacao é identificada por uma aba na margem das
paginas de programacao relevantes.

Funcoes de controle de motor

Funcao Aplicagao

Elevagao Manuseio Embalagem | Téxteis Madeira Processo
Razdo V/f , pagina 125 - v - - v -
Controle de vetor de fluxo sem sensor , v v v v v v
pagina 125
Controle de vetor de 2 pontos , pagina v - - v - -
125
Motor sincrono em malha aberta , pagina | — - - v - —
125
Frequéncia de saida até 599 Hz , pagina | — - - v v -
125
Limitagdo de sobretensdo do motor - - - v v -
Conexao de barramento CC (consulte o - - - v - v
manual de instala¢édo)
Magnetizagdo do motor usando uma v v v - - -
entrada logica
Frequéncia de comutagéo de até 16 kHz | — - - v v -
Autorregulagem , pagina 104 v v v v v v

NVE41295PT_05
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Visao geral

Funcgoes sobre referéncias de velocidade

Fungao

Aplicagao

Elevagao

Manuseio

Embalagem

Téxteis

Madeira

Processo

Referéncia bipolar diferencial

v

v

v

Delinearizagao de referéncia (efeito de
lupa)

v

v

Entrada de controle de frequéncia ,
pagina 197

Comutagao de referéncia

Soma de referéncia

Subtragéo de referéncia

Multiplicagao de referéncia

SIS S S

Rampa perfil ajustavel

Operagao do botao rotativo

Velocidades predefinidas

SS S

+ velocidade / - velocidade usando
botoeiras de agéo unica (1 passo)

+ velocidade / - velocidade usando
botoeiras de agéo dupla (2 passos)

+/- velocidade em torno de uma
referéncia

Salvar referéncia

Funcgoes especificas da aplicacao

Fungao

Aplicagao

Elevagao

Manuseio

Embalagem

Téxteis

Madeira

Processo

Parada rapida

v

Controle de freio

Medicao da carga

Elevagéo em alta velocidade

Cabo frouxo

SSSES

Regulador do PID

Limite torque motor/gerador

S S

Compartilhamento de carga

Controle do contator de linha

Controle do contator de saida

Posicionamento por sensores ou chaves
de limite

SISTS S

Parada na distancia calculada apés o
interruptor de limite de desaceleragéo

Comutagao de parametros

\

Comutacao ou configuragao do motor

Controle transversal

Configuracéo de parada

18
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Visao geral Sincronos
Funcoes de seguranca/Gerenciamento de erros
Fungao Aplicagao
Elevagao Manuseio Embalagem | Téxteis Madeira Processo
Fung&o STO Safe Torque Off v v v v v v
Parada adiada em alerta térmico v - - - - v
Gerenciamento de alarmes v v v v v v
Gerenciamento de falhas detectadas v v v v v v
Testes IGBT v v v v v v
Pegar carga giratéria - - - v v -
Monitoramento do motor com sondas v v v v v v
PTC
Gerenciamento de subtensao - - - v v -
perda 4-20 mA v v - v v v
Corte na saida descontrolado (perda de - v - - - -
fase na saida)
Reinicializagdo automatica - v - - - -
Uso da entrada de pulso para medir a v v — - - —
velocidade de rotagcdo do motor
Detecgéo de variagao de carga v - - - - —
Detecgéo de subcarga - - - - - v
Detecgéo de sobrecarga - - - - - v
Fungdes integradas de seguranga , - v v v v v

pagina 12

Funcoes basicas

Ventilador do inversor

O ventilador inicia automaticamente quando o estado térmico do inversor atinge

70% do estado térmico maximo e se [Modo ventilador] ~ F /7 estiver definido
como [Padrao] = E .
Para ATV320xxxxxW(S), [Modo ventilador] ~ ~ /7 forcado a [Permanente]
r u r, 0 ventilador estara sempre ativado.

NVE41295PT_05
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Sincronos

Visao geral

Opcao do termina

| de exibicao grafica

Descricao do terminal de exibigao grafica (VW3A1101)

Com o terminal de exibigao grafica, que funciona com FLASH V1.11E26 ou
superior, € possivel exibir informagdes mais detalhadas do que podem ser
mostradas no terminal de exibigao grafica integrado.

Schneider mm

Elecrric

a ~h WON -

. Exibicao grafica
. Teclas de fung¢ao F1, F2, F3, F4 , pagina 202

. Tecla STOP/RESET
. Tecla RUN
. Botéo rotativo:
* Pressione (ENT):
o Para salvar o valor atual
o Para entrar no menu ou parametro selecionado
* Girar +/-
o Para aumentar ou diminuir um valor
o Parair para a linha seguinte ou anterior

o Para aumentar ou diminuir a referéncia se o controle por meio do
terminal de exibigao grafica estiver ativado

. Tecla para inversao do sentido de rotagdo do motor

7. Tecla ESC: Aborta um valor, um parametro ou um menu para retornar a

selegao anterior

NOTA: As teclas 3, 4, 5 e 6 podem ser usadas para controlar o inversor
diretamente, se o controle por meio do terminal de exibigédo grafica estiver
ativado.

Para ativar as teclas no terminal remoto, primeiro configure [Canal ref. Freq. 1]

=
r

- | ,pagina197=[IHM] L [ .

20
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Exemplo de janelas de configuracao

Selecao unica:

Idioma

Frangais v

Deutsch

Italiano

Espafiol

Chinés

Pycckun

Tarkge

Ao ligar o terminal de exibic&do grafica pela primeira vez, selecione o idioma

necessario.

Quando apenas uma selegao é possivel, a selegéo feita é indicada por v .

Exemplo: Apenas um idioma pode ser escolhido.

Selecdao multipla:

SELEGAO DE PARAMETRO

CONFIGURACOES
Incremento rampa v
Aceleragdo-------- v

Desaceleragéo - --------

Aceleraggo 2---------

Desaceleragéo 2

Editar

Quando é possivel uma selegdo multipla, as selegdes feitas sdo indicadas por v'.

Exemplo: E possivel escolher varios parametros para formar o [MENU DO

USUARIO].

Exemplo de janela de configuracao para um valor

RDY  Ter- +0,0Hz O0,0A RDY Termo +0,0Hz O0,0A
mo
Aceleragao ENT Aceleragao
9,51s -p 9,51s
Min = 0,00 Max = 99,99 Min = 0,00 Max = 99,99
<< >> Rapido << >> Rapido

As setas << and >> (teclas F2 e F3) sdo usadas para selecionar o digito a ser
modificado, e o botao rotativo é girado para aumentar ou diminuir esse numero.

NVE41295PT_05
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Visao geral

Exemplo de visualizacao do estado dos blocos de funcoes

Ligando o inversor pela primeira vez

RDY Termo +0,0Hz 0,0A
Aceleragao
9,51s
Min = 0,00 Max = 99,99
<< >> Rapi-
do

& Luz apagada: Um programa de blocos de fun¢des valido estd no ATV320 em

modo de parada.

4 L uz acesa: Um programa de blocos de func¢des valido esta no ATV320 em
modo de execugao. O inversor é considerado em estado de execugao e os

parametros de configuragdo ndo podem ser modificados.

Ligando o inversor com o terminal de exibigao grafica pela

primeira vez

Ao ligar o terminal de exibic&o grafica pela primeira vez, selecione o idioma

necessario.

O seguinte é exibido depois que o terminal de exibigao grafica for ligado pela

primeira vez.

Idioma

Frangais

Deutsch

Italiano

Espafiol

Chinés

Pyccknin

Tarkce

Selecione o idioma e pressione ENT.

ENT
. 4

Os detalhes da classificagdo do inversor sdo exibidos.

22
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Visao geral Sincronos
Schneider
g Electric
ATV320U15M2B
1,5 kW/2 HP 220 V Single
Config. n°0
¢ 3s
RDY Termo +0,0Hz O0,0A
NIVEL DE ACESSO
Basico
Padrao v
Avancgado
Especialista
ENT
J
RDY Termo +0,0 Hz 0,0A
1 MENU INVERSOR
1.2 MONITORAMENTO
1.3 CONFIGURAGAO
Codigo << >> Rapido
23
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Sincronos

Visao geral

Ligando o inversor pela primeira vez

Com o terminal de exibigéo grafica integrado, ao ligar o inversor pela primeira
vez, 0 usuario acessa imediatamente [Tipo do Motor] & F ~ , pagina 102) no
menu ([Configuragdo] =» [Completo] =» [Configuragao rapida]).

Schneider

a Electric

ATV320U15M2B
1,5 kW/2 HP 220 V Single

Config. n°0

Display ap6s o inversor ser ligado pela primeira vez.

$ 3s

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A
NIVEL DE ACESSO

Basico

Padrao

Avancgado

Especialista

A tela [Nivel acesso] acompanha automaticamente.

ENT
+

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A

1 MENU INVERSOR

1.2 MONITORAMENTO
1.3 CONFIGURAGAO

Coédigo << >> Rapido

Alterna automaticamente para menu 1 [Estimado Var.] ap6s 3 segundos.

E
J SC

24
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Visao geral Sincronos

MENU PRINCIPAL
1 MENU INVERSOR

2 IDENTIFICAGAO

3 INTERFACE

4 ABRIR / SALVAR COMO
5 SENHA

O parametro MENU PRINCIPAL ¢ exibido no terminal de exibi¢do grafica
pressionando a tecla ESC.

Inicializacoes subsequentes

Com o terminal de exibigéo gréfica integrado, nas inicializagbes subsequentes do
inversor, vocé podera acessar imediatamente o estado do inversor (mesma lista
que [Estado dispositivo] H 5 |, pagina 75. Exemplo: [Pronto] - & 4.

O seguinte é exibido ap6s a inicializagao.

Schneider

& Electric

ATV320U15M2B
1,5 kW/2 HP 220 V Single

Config. n°0

$ 3s

Alterna automaticamente para menu 1 [Estimado Var.] apos 3 segundos.

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A

1 MENU INVERSOR

1.2 MONITORAMENTO
1.3 CONFIGURAGAO

Cédigo << >> Rapi-
do

Selecione 0 menu e pressione ENT.
10s
\ 2

Alterna automaticamente para a tela de monitoramento apés 10 segundos.
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RDY Termo +0,0 Hz 0,0A

Ref. frequéncia.

+1,3Hz

Min =-599,0 Max = +599,0

Rapido
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Menu Identificagao

O parametro 2 [Identificagdo] -~ : - 0 menu pode ser acessado somente no

terminal de exibic&o grafica.

Este € um menu somente para leitura que ndo pode ser configurado. Permite a

exibicdo das informacdes a seguir:

» Referéncia do inversor, classificacdo de poténcia e tensao

* Versao do software do inversor

* Numero de série do inversor

+ Status da fungéo de seguranca e soma de verificagao

*  Programa dos blocos de fungéo e versao do catalogo

» Tipo de opcdes presentes, com sua versao de software

» Tipo e versao do terminal de exibigao grafica

RDY Termo +50,0Hz O0,0A

MENU PRINCIPAL

1 MENU INVERSOR

3 INTERFACE
4 ABRIR / SALVAR COMO
5 SENHA

-

FFFFFFFFF
Produto V1.1 IE 01
FUNCOES DE SEGURANCA

Status de seguranga do inversor padrao

Param. seguro. CRC 8529

BLOCOS DE FUNGOES

Formato do prog. verséo 1

Catalogo verséao 1

OPGAO 1

Nao

TERMINAL DE EXIBICAO GRAFICA
GRAFICO S

V1.2IEQ07

00000000000000000

RDY Ter-
mo

+50,0Hz 0,0A

2 IDENTIFICAGAO

ATV320U15M2B
2,2kW/3 HP

1,5 kW/2 HP 220 V Single

Software de aplicagdo V1.1 IE 01

Software MC V1.1 IE 01

<< >> Rapido

NVE41295PT_05
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Opcao do terminal de exibicao grafica

Descricao

Este terminal de exibicdo remota € uma unidade de controle local que pode ser
montada na porta do painel montado na parede ou autoportante. Ele possui um
cabo com conectores, que é conectado ao link serial do inversor. Com este
terminal de exibicao remota, as setas para cima e para baixo sao usadas para
navegacao, em vez de um botao rotativo.

1

REF

MON

CONF
2 ——— MODE A
3 —— ESC v

Value

Unit

ENT —

1. Display de quatro digitos

N o o s

8.

L FWD —
REV
5

MODO tecla("): usado para alternar entre os menus1.1 [Reference speed]
~ £ F-,1.2[MONITORING] /7 = ~- € 1.3 [Configuragao] [ - ~ F-.

NOTA:

(1) Se o inversor estiver bloqueado por um cédigo ([Cédigo PIN 1] [ = o
, pagina 402), pressionar a tecla MODE permite que vocé alterne do
menu 1.2 [MONITORING] /7 = ~» para o menu 1.1 [Reference speed]

- E F e vice-versa.

Tecla ESC: usada para sair de um menu/parametro ou remover o valor
exibido atualmente para reverter para o valor anterior retido na meméria

Tecla RUN: executa a fungdo supondo que ela tenha sido configurada

Tecla para inversao do sentido de rotagao do motor

Teclas de navegacao

Tecla ENT : usada para salvar o valor atual ou acessar o menu/parametro

selecionado

Tecla STOP: usada para parar o motor e aplicar um reset

Para ativar as teclas no terminal de exibicdo remota, configure [Canal ref. Freq.
11 Fr | ,pagina197 =[IHM] L [ L.

28
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Acessoério: Terminal de exibicao grafica avancado

VW3A1111

Versao do software do terminal de exibicao grafica

AAATENGAO

OPERAGAO DE EQUIPAMENTOS INESPERADA

» Aversao do software do Terminal de Exibicao Grafica VW3A1111 deve ser
igual ou superior a V2.0 para ser usado com inversores ATV320.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,

ferimentos graves ou danos do equipamento.

NOTA: Va para o menu [Identificagdo] - . /- para verificar a versdo do
software do terminal de exibigcao grafica.

Versao de software do terminal de exibicao grafica VW3A1111

No terminal de exibigao grafica VW3A1111, as etiquetas de pardmetro podem ser
diferentes do terminal de exibi¢éo grafica remoto VW3A1101. Este documento
mostra as etiquetas do terminal de exibi¢cdo grafica remoto mais recente, o
VW3A1111.

NOTA: O cédigo dos menus e parametros permanece idéntico para
VW3A1111 e VW3A1101.

No VW3A1111, o recurso de senha, o menu da interface e a transferéncia/
armazenamento de configuragdo sao idénticos ao terminal de exibi¢ao grafica
VW3A1101.

O recurso Tela multiponto do terminal de exibi¢cao grafica VW3A1111 pode ser
usado com ATV320.

VW3A1111 e VW3A1101 mostram teclas diferentes. Para obter mais informacoes,
consulte a descricdo de cada terminal de exibi¢ao gréfica.

Descricao do terminal de exibicao grafica

O terminal de exibigao grafica € uma unidade de controle local que pode ser
conectada no inversor ou montada na porta do painel montado na parede ou
autoportante. Ele possui um cabo com conectores, que é conectado ao link serial
do Modbus frontal do inversor.
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Sdéneider

Electric

1 STOP / RESET: Comando de parar / aplicar uma reinicializagao por falha.

2 LOCAL / REMOTE: usado para alternar entre os controles local e remoto do
inversor se uma das teclas de funcgao for exibida [HMI] F - K, caso contrario, a
tecla ndo sera usada.

NOTA:

Para atribuir uma tecla de fungéo (F1 a F4) a fungdo LOCAL/REMOTE, va
para o menu [controle] £ L -

e atribua [Atrib. teclaF1] F ~ / ou ... ou [Atrib. tecla F4] F ~ 4 para [HMI]

= = K
- = N .

3 ESC: usado para sair de um menu/parametro ou remover o valor exibido
atualmente para reverter para o valor anterior retido na meméria.

4 F1 a F4: teclas de fungao usadas para acessar a visualizagao rapida e
submenus. Pressionar simultaneamente as teclas F1 e F4 gera um arquivo de
captura de tela na memoria interna do terminal de exibi¢ao grafica.

5 Exibigao grafica.

6 Inicio: usado para acessar diretamente a pagina inicial se o terminal de
exibigao grafica exibir Rapido em uma de suas teclas de fungéo.

7 Informagao: usado para mostrar o cédigo de menus, submenus e parametros
se o terminal de exibigéo grafica exibir Cédigo em uma de suas teclas de fungéo.

8 RUN: executa a fungéo supondo que ela tenha sido configurada.

9 Touch wheel / OK: usado para salvar o valor atual ou acessar o menu/
parametro selecionado. A touch wheel é usada para percorrer 0s menus
rapidamente. As setas para cima/baixo sao usadas para selecionar com precisao
e as setas para esquerdal/direita sdo usadas para selecionar os digitos quando for
selecionar um parametro numeérico.

10 Porta serial Modbus RJ45: usada para conectar o terminal de exibicao
grafica ao inversor em controle remoto.

11 Porta USB MiniB: usada para conectar o terminal de exibi¢cao grafica a um
computador.

12 Bateria (10 anos de vida util. Tipo: CR2032). O polo positivo da bateria aponta
para a face frontal do terminal de exibigéo grafica.

30
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NOTA: As teclas 1, 8 e 9 podem ser usadas para controlar o inversor se o
controle por meio do terminal de exibigao grafica estiver ativado. Para ativar
as teclas no terminal de exibigéo grafica, vocé primeiro precisa definir ([Canal
ref. Freq.1] F - /para[lHM] L [ [).

Descricao do terminal de exibicao grafica

RDY Term 0.0Hz 0004 | F—1
Main Menu —2

1 Drive Menu

2 ldentification

3 Interface 3

4 Open/Save As
5 Password

e |

1 Linha de exibigéo: seu conteudo pode ser configurado
2 Linha de menu: indica 0 nome do menu ou submenu atual

3 Menus, submenus, parametros, valores, graficos de barras, entre outros, séo
exibidos no formato de janela suspensa em no maximo cinco linhas. A linha ou
valor selecionado pelo botdo de navegagéo é exibido em video reverso

4 A guias de exibicdo de segéo (1 a 4 por menu) podem ser acessadas usando as
teclas F1 aF4

Exibir detalhes da linha:

| RDY Term 0.0Hz 0.004 |
1 2 3 4
Numero Descrigao
1 Status do inversor
2 Canal de controle ativo

* TERM: terminais

*  HMI: Terminal de exibicado grafica

* MBDB: Modbus serial integrado

» CAN: CANopen®

*  NET: Médulo fieldbus

* TUD: +/- velocidade

* PWS: Software de comissionamento com base DTM

3 Cliente definido pelo menu [Sel. barra param.] F L 5-.

4 Cliente definido pelo menu [Sel. barra param.] ~ &5 5-.

Terminal de exibi¢ao grafica conectado a um computador

AVISO

EQUIPAMENTO INOPERANTE

N&o conecte equipamentos simultaneamente a porta RJ45 e a porta USB do
terminal grafico.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em danos do
equipamento.
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O terminal de exibi¢do grafica é reconhecido como um dispositivo de
armazenamento USB denominado SE_VW3A1111 enquanto conectado a um
computador.

Isso permite acessar as configuragées salvas do inversor (pasta DRVCONF) e as
capturas de tela do terminal de exibi¢cao grafica (pasta PRTSCR).

As capturas de tela podem ser armazenadas pressionando-se simultaneamente
as teclas de fungao F1 e F4.

Como atualizar arquivos de idioma no terminal de exibicao
grafica?

Os arquivos de idioma do terminal de exibigao grafica (VW3A1111) podem ser
atualizados:

+ Baixe a versdo mais recente dos arquivos de idioma aqui: Languages
Drives VW3A1111

+ Descompacte o arquivo e siga as instrugdes do arquivo de ReadMe texto.

Como personalizar o logotipo exibido durante a inicializagao do
terminal de exibigao grafica?
A partir da versao 2.0 do firmware do terminal de exibigao grafica, o logotipo

mostrado na inicializagdo pode ser personalizado. Por padrao, o logotipo
Schneider-Electric é exibido.

Schneider s
&Electric I YourLogo I
Connection In Progress Connection In Progress
W2.0IE52 W2.0lE52

Para modificar o logotipo mostrado, é necessario:

» Crie seu proprio logotipo e salve-o como um arquivo bitmap (.bmp) com o
nome logo_ini. O logotipo deve ser salvo em preto e branco e ter dimensdes
de 137x32 pixels.

» Conect o terminal de exibigédo grafica a um computador através de um cabo
USB.

» Copie seu logotipo (logo_ini.bmp) na pasta KPCONFIG do terminal de
exibicao grafica.
Na proxima inicializagéo do terminal de exibigao grafica conectado ao seu
inversor, seu proprio logotipo devera aparecer.

Se o logotipo do Schneider-Electric ainda estiver sendo exibido, verifique as
caracteristicas do seu arquivo e o local para onde ele foi copiado.
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Estrutura da tabela de parametros

Legenda geral

Pictogramas Descrigao

* Esses parametros sé serdo exibidos se a fungédo correspondente for selecionada em outro menu. Quando os
parametros também puderem ser acessados e ajustados no menu de configuragéo para a fungao
correspondente, a descricdo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar a

programagao.
() A configuragao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou parada.
z Para alterar a atribuigdo deste para@metro, pressione a tecla ENT por 2 s
2s

Apresentacao do menu

Este documento mostra as etiquetas [Etiqueta curta] e Etiqueta longa do
terminal de exibigao grafica remoto mais recente, o VW3A1111.

Abaixo um exemplo de apresentacdo de menu:

[Etiquetacurta] COd Lo

Etiqueta longa (em italico e acessivel com o botédo "i" no terminal de exibi¢ao
grafica VW3A1111 ou visivel na interface DTM).

* A~ T Iy
o = O o oo oo Jwolhhcoroe

Caminhode acesso: LOd Lo do [

Sobre este menu
Descrigao do menu.

Apresentacao do parametro

Segue abaixo um exemplo de apresentagao de parametro:

Etiqueta HMI Configuragao ou Display Configuragao de fabrica
[Etiquetacurta] L0 [ o XXX.. XXX [unidade] Configuragéo de fabrica:
(pictograma) [Informacgées adicionais] [Etiquetacurta] COZ L =
[Etiqueta longa]

Exclusividade de referéncia e modulos opcionais necessarios.
Exemplo: E necessario o Médulo Fieldbus VW3A3607.

Descrigado do parametro.

Incompatibilidades de parametros e/ou configuragio necessaria.

Exemplo: Este parametro pode ser acessado.[Etiqueta curta] £ O [ o esta definido para [Etiqueta curta]
LOd Lo,

Este parametro ndo é compativel com [Etiqueta curta] L O /[ .

Impacto em outros parametros.

Exemplo: Se este parametro for modificado, o parametro [Etiqueta curta] L O o | [ o é definido com as
configuragdes de fabrica.
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Localizagao de um parametro neste documento

A seguinte ajuda para encontrar explicagdes sobre um parametro é fornecida:

Com o terminal de exibigao grafica integradole o terminal de exibi¢gdo remota:
uso direto do indice de codigo de paradmetro Indice de codigos de
parametros, pagina 430, para localizar a pagina que fornece detalhes do

parametro exibido.

Selecione o paradmetro necessario e pressione F1 @: [Cédigo]. O cadigo
do parametro é exibido em vez do nome enquanto a tecla é pressionada.

Exemplo: ACC
RDY Ter- +0,0Hz 0,0A
mo
CONFIGURACOES
Incremento rampa 0,1

Desaceleragéo 9,67 s
Baixa Velocidade 0,0Hz
Alta velocidade 50,0H-
z
Cédi- << >> Rapi-
go do

Codi-
go

->

RDY  Ter- +0,0Hz O0,0A
mo
CONFIGURACOES
Incremento rampa 0,1

Desaceleragéo
Baixa Velocidade

Alta velocidade

9,67 s
0,0 Hz

50,0H-
z

Codi- << >>
go

Rapi-
do

Use o indice de cddigo de parametro indice de cédigos de parametros,
pagina 430, para localizar a pagina que fornece detalhes do parametro

exibido.

34
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Descricao da HMI

Funcionalidades de teclas display

1

2

3

\C@ /

A tecla ESC ¢é usada para navegagao do menu (retroceder) e ajuste de parametros (cancelar)

O Botéao analégico é usado para navegacédo do menu (para cima ou para baixo) e ajuste de
parametros (aumentar/baixar o valor ou escolha de elemento). Ele pode ser usado como
entrada analdgica virtual 1 para valor de referéncia de frequéncia do inversor.

A tecla ENT tecla (apertar no Botao rotativo) é usada para navegagdo do menu (avangar) e
ajuste de parametros (validagdo).

Scléneider — F

Electric

CANRUN CAN.ERR
N D D

K AR;
B Cd
[
C
D _/ ®
E— ‘
MODBUS
VPI0S
Item Descrigao
A Modo de referéncia selecionado - £ F -
B Modo de monitoramento selecionado /7 o -
Cc Modo de configuracéo selecionado L =~ F
D Ponto usado para valor de parametro de exibigéo (1/100 unidade)
E Ponto usado para valor de parametro de exibigéo (1/10 unidade)
F Da esquerda para a direita: « Indica que o inversor detectou um erro « Status de Led
RUN CANopen (consulte o Manual CANopen). « Status de Led de erro CANopen
(consulte o Manual do CANopen).
G Display atual é valor de parametro
Display atual é unidade de parametro

Display normal, sem cédigo de erro detectado exibido e sem inicializagao:

Exibe o parametro selecionado no 1.2 [MONITORING] /7 = ~- menu (padrao:
[Ref Freq Pré-Rampa] ~ ~ H).

1 k£ Sequéncia de inicializagdo (somente no terminal de exibigao
remota)

w > Autorregulagem

[n]
~
o

1. Frenagem de injegéo

: Inversor pronto

5
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* 5 E:Controle de parada por inércia

e [ L :Limite de corrente

.
-+
[Xn]

[

E: Parada rapida
* F L u:Afungdo de magnetizagio esta ativa
' o controle esta ligado, mas o barramento CC néo esta carregado

T
m

L : Parada controlada

L]
0
a

: Desaceleracéo adaptada
* 5o [:Esperapor corte na saida

i

H: Alarme de subtensao

[Sn}

: Fungao de seguranga SS1

: Fungao de seguranga SLS

[
0

: Fungéo de seguranga STO

cor
® 11

: Fungao de seguranga SMS

* [ dL:Funcéo de seguranga GDL

NOTA: No caso de um erro detectado, o monitor piscara para notificar o
usuario. Se um terminal de exibic&o grafica estiver conectado, o nome do erro
detectado sera exibido.

Estrutura dos menus

Inicializagao Selegao de parametro

Este parametro so é visivel
T quando o inversor ¢ ligado pela
) = ENT = ESC | primeira vez.
Q

A configuragao pode ser
alterada posteriormente no o)
menu S|ZEE

[Controle de motor] - - [ -
para

[Tipo do Motor] - F ~ 1.1
[Reference speed] - - F-
1.2 [MONITORING] /7 = -
1.3 [Configuragado] [ = ~ F

No display de 7 segmentos, é usado um trago apés os cédigos de menu e
submenu para diferencia-los dos cédigos de parametros.

Exemplo: [Fungao de aplicagao] ~ . - menu, [Aceleragado] # . L parametro

Selecao de varias atribuicoes para um parametro

Exemplo: Lista de alarmes do grupo 1 no menu [Entradas / Saidas] | _ -
E possivel escolher varios avisos selecionando-os da seguinte forma.
O digito a direita indica:
l ] L
.

selected not selected
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O mesmo principio é usado para todas as sele¢gdes multiplas.
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Seguranca Cibernética
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O que ha neste capitulo

VISE0 GEIAI ... 38
SBNNA L. e 40

A Seguranga Cibernética € um ramo da administragdo de redes que aborda
ataques em ou por sistemas de computador e através de redes de computadores
que podem resultar em interrupgdes acidentais ou intencionais.

O objetivo da Seguranga Cibernética é ajudar a fornecer maiores niveis de
protecao de informagdes e ativos fisicos contra roubo, corrupgéo, uso indevido ou
acidentes, assegurando o acesso para os usuarios pretendidos.

Nenhuma abordagem de seguranca cibernética Unica é adequada. Schneider
Electric recomenda uma abordagem de defesa em profundidade. Concebida pela
NSA - National Security Agency (Agéncia de Seguranca Nacional), essa
abordagem coloca em camadas a rede com recursos, dispositivos e processos de
seguranca.
Os componentes basicos dessa abordagem séo:

* Avaliacdo de risco

* Um plano de seguranca baseado nos resultados da avaliagéo de risco

* Uma campanha de treinamento em varias fases

» Separacéo fisica das redes industriais de redes corporativas usando uma
zona desmilitarizada (DMZ) e o uso de firewalls e roteamento para
estabelecer outras zonas de seguranca

» Controle de acesso do sistema
» Enrijecimento do dispositivo
» Monitoramento e manutencao de rede

Este capitulo define os elementos que ajudam a configurar um sistema menos
suscetivel a ataques cibernéticos.

Para obter informagdes detalhadas sobre a abordagem de defesa em
profundidade, consulte o TVDA: How Can | Reduce Vulnerability to Cyber
Attacks in the Control Room (STN V2) no site Schneider Electric.

Para enviar uma pergunta sobre seguranga cibernética, relatar problemas de
seguranga ou receber as ultimas noticias do Schneider Electric, visite o site
Schneider Electric.

Riscos potenciais e controles de compensacao

Aborde os riscos potenciais usando estes controles de compensacéo:

38
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Area

Problema

Risco

Controles de
compensagao

Contas de usuario.

As configuragbes de conta
padrao geralmente sao a fonte
de acesso nao autorizado por
usuarios mal-intencionados.

Se vocé ndo alterar a senha
padrao ou desabilitar o controle
de acesso do usuario, podera
ocorrer acesso nao autorizado.

Certifique-se de que o controle
de acesso do usuario esteja
ativado em todas as portas de
comunicagao e altere as senhas
padréo para ajudar a reduzir o
acesso nao autorizado ao seu
dispositivo.

Protocolos seguros.

O dispositivo ndo tem a
capacidade de transmitir dados
criptografados usando estes
protocolos:

*  Modbus serial
*  Modbus TCP
* Ethernet/IP

*  SNMP

Se um usuario mal-intencionado
obtiver acesso a sua rede, ele
podera interceptar a
comunicagao.

Para transmitir dados pela rede
interna, segmente fisica ou
logicamente sua rede.

Para transmitir dados pela rede
externa, criptografe as
transmissdes de protocolo em
todas as conexdes externas
usando um tunel criptografado,
wrapper TLS ou uma solugéo
semelhante.

Restrigao de fluxo de dados

Para proteger o acesso ao inversor e limitar o fluxo de dados, é necessario o uso
de um dispositivo de firewall.

Produto ConneXium Tofino Firewall

O ConneXium TCSEFEA Tofino Firewall € um dispositivo de seguranga que
fornece niveis de protegcao contra ameacas cibernéticas para redes industriais,
sistemas de automacéo, sistemas SCADA e sistemas de controle de processos.

Este Firewall é projetado para permitir ou negar comunicagdes entre dispositivos
conectados a conexao de rede externa do Firewall e os dispositivos protegidos
conectados a conexao de rede interna.

O Firewall pode restringir o trafego de rede com base em regras definidas pelo
usuario que podem permitir apenas dispositivos, tipos de comunicacgao e servigos

previamente autorizados.

O Firewall inclui médulos de seguranca integrados e uma ferramenta de
configuracao offline para criar zonas seguras em um ambiente de automagéo

industrial.

Fazendo backup e restaurando a configuragao do software

Para proteger seus dados, Schneider Electric recomenda fazer backup da
configuracao do dispositivo e manter seu arquivo de backup em um local seguro.
O backup esta disponivel no DTM do dispositivo, usando as fun¢des carregar a
partir do dispositivo e armazenar no dispositivo.

Acesso remoto ao inversor

Quando o acesso remoto for usado entre um dispositivo e o inversor, certifique-se
de que a rede seja segura (VPN, Firewall...).
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Seguranca Cibernética

Maquinas, controladores e equipamentos relacionados costumam estar
integrados a redes. Pessoas ndo autorizadas e malwares podem obter acesso a
magquina, bem como a outros dispositivos na rede/fieldbus da maquina e redes
conectadas, por meio de acesso ndo seguro o suficiente ao software e as redes.

AATENCAO

ACESSO NAO AUTORIZADO A MAQUINA VIA SOFTWARES E REDES

+ Na analise de perigos e riscos, considere todos os perigos resultantes do
acesso e operacao na rede/fieldbus e desenvolva o conceito adequado de
seguranga virtual.

» Verifique se a infraestrutura de hardware e a infraestrutura de software a
qual a maquina esta integrada, bem como todas as medidas e regras
organizacionais de acesso a essa infraestrutura, consideram os resultados
da andlise de perigo e risco e sao implementadas de acordo com as
melhores praticas e padrdes de segurancga de Tl e ciberseguranga (como:
ISO/IEC 27000 series, Common Criteria for Information Technology Security
Evaluation, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Cybersecurity
Framework, Information Security Forum — Standard of Good Practice for
Information Security, Melhores praticas de ciberseguranga recomendadas
pela SE*).

» Verifique a eficiéncia de sua seguranca de Tl e dos sistemas virtuais usando
métodos comprovados e adequados.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

(*): E possivel baixar as Cybersecurity Best Practices recomendadas pela SE em
SE.com

Restricao do Comando de Controle

Para evitar o uso ndo autorizado do comando do inversor, € possivel conceder
acesso a um numero limitado de enderecos IP usando o parametro mestre de IP.

O parametro mestre de IP define qual dispositivo pode comandar com o
dispositivo. Este parametro esta disponivel no DTM do dispositivo.

Desativacao de fungdes nao utilizadas

Senha

Para evitar o0 acesso nao autorizado, é aconselhavel desativar fungdes nao
utilizadas.

Exemplo: Substituigdo rapida do dispositivo se 0 médulo opcional Ethernet for
usado.

Com o médulo opcional Ethernet e Profinet, os canais Ethernet e os canais
Profinet, que permitem o acesso a configuragao do inversor, sao protegidos por
uma senha. A senha é necessaria no caso de acesso através de ferramentas de
software de PC fornecidas por Schneider Electric (como o SoMove FDT/DTM).
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Seguranca Cibernética

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

A senha de Ethernet deve conter:

Um total de oito caracteres

Pelo menos uma letra maidscula

Pelo menos uma letra minuscula

Pelo menos um caractere especial (por exemplo, @, #, $)
Nenhum caractere em branco

A figura abaixo exibe a primeira conexao de uma caixa de didlogo que requer a
modificagdo da senha padrao. Essa caixa de dialogo continua a ser exibida até
que uma senha seja definida.

4\, WARNING

UNAUTHENTICATED ACCESS AND MACHINE OPERATION

If you do not modify your password now by clicking Continue, your machine or
process is accessible to unauthorized personnel.

Modify your password.

Failure to follow these instructions can result in death, serious
injury, or equipment damage.

CONTINUE CANCEL

Além disso:

O sistema pode ser protegido com uma senha de inversor 4. [Senha] COD-,
pagina 400 para acessar a configuragéo do inversor e a visibilidade do
parametro.

A topologia do dispositivo pode ser protegida com uma senha . Essas senhas
devem conter quatro digitos.

NOTA: Apds cinco tentativas de login malsucedidas, o acesso deve ser
reativado pelo administrador.

Schneider Electric recomenda:

Modificar a senha a cada 90 dias
Usar uma senha especifica (ndo relacionada a sua senha pessoal)

NOTA: A Schneider Electric ndo assume nenhuma responsabilidade
Schneider Electric por quaisquer consequéncias se alguém hackear a senha
do seu produto e se vocé usar a mesma senha para uso pessoal.
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Passos para configurar o inversor

Consulte o manual de instalagéo, pagina 12.
Aplique energia de entrada ao inversor, mas n&o atribua um comando de execugao.

Configure:
*  Afrequéncia nominal do motor [Tipo do Motor] - ~ ~ , pagina 102 se nao for 50 Hz.

*  Os parametros do motor no menu [Controle de motor] - ~ [ -, pagina 125, somente se a
configuragéo de fabrica do inversor ndo for adequada.

« As fungdes do aplicativo no [Entrada/Saida (E/S)] | = -, pagina 153 menu, o [controle]
L k£ L-Acesso, pagina 197 menu e o [Fungao de aplicagao] F . ~-, pagina 214 menu,
somente se a configuracéo de fabrica do inversor néo for adequada.

No menu [Configuragbes] = £ k-, ajuste os seguintes parametros:
* [Aceleragao] A L [ , pagina 105 e [Desaceleragao] - £ L , pagina 105.

« [Baixa Velocidade] . 5 F , pagina 105 e [Alta velocidade] H = F , pagina 105.
* [Corr. térmica motor] - H , pagina 104.

Inicie o inversor.

Os drive systems podem realizar movimentos inesperados como consequéncia
de um cabeamento incorreto, configura¢des inadequadas, dados errados ou
outros erros.

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

* Instale cuidadosamente os cabos em conformidade com os requisitos de
EMC (compatibilidade eletromagnética).

+ Nao opere o produto com configuragdes ou dados desconhecidos ou
inadequados.

+ Execute um teste de comissionamento abrangente.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Dicas

» Antes de comecar a programagéao, complete as tabelas de configuragédo do
cliente. Consulte o indice de codigo de parametro, pagina 430.
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* Use o parametro [Restaurar Fonte] - £ 5 1.3.2 [Config fabrica] F [ 5-,
pagina 94 para retornar as configuracdes de fabrica a qualquer momento.

» Paralocalizar a descrigdo de uma fungao rapidamente, use o indice de
funcbes, pagina 428.

* Antes de configurar uma fungao, leia cuidadosamente a segéao
Compatibilidade de funcao.

NOTA: As operacgdes a seguir devem ser executadas para desempenho ideal
do inversor em termos de preciséo e tempo de resposta:
* Insira os valores indicados na placa de identificagao do motor no menu
[Controle de motor] - ~ [ -, pagina 125.

« Execute autorregulagem com o motor frio e conectado usando o
parametro [Auto-Regulagem] £ . ~ , pagina 104.

Primeiros passos

Caso o inversor nao tenha sido conectado a rede elétrica por um longo periodo de
tempo, os capacitores deverao ser restaurados ao desempenho maximo antes de
dar inicio ao motor.

AVISO

DESEMPENHO REDUZIDO DO CAPACITOR

» Aplique a tensao de alimentagao ao inversor por uma hora antes de ligar o
motor, caso o inversor ndo tenha sido conectado a rede pelos periodos
especificados.(1)

» Certifique-se de que nenhum comando executar seja aplicado antes de
terminado o periodo de uma hora.

» \Verifique a data de fabricagao se o inversor estiver sendo comissionado
pela primeira vez e execute o procedimento especificado para data de
fabricagéo anterior a 12 meses.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do
equipamento.

(1) Periodo:
* 12 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +50 °C (+122 °F)
* 24 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +45°C (+113°F)
+ 36 meses, em temperatura maxima de armazenamento de +40°C (+104°F)

Se o procedimento especificado ndo puder ser realizado sem um comando
executar em decorréncia do controle do contator da rede de alimentagao, execute
este procedimento com o estagio de poténcia ativado, mas com os motores
parados, de modo que n&o haja corrente consideravel de rede nos capacitores.

Antes de ligar o inversor

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Antes de ligar o dispositivo, certifique-se de que nenhum sinal acidental possa
ser aplicado as entradas digitais e causar movimentos acidentais.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
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Inversor bloqueado no estado de bloqueio

Contator de linha

O inversor esta em um estado de bloqueio e exibe [Parada em roda livre] ~ 5 -,
Se um comando de Executar, como Executar avango, Executar recuo, a injegao
CC ainda estara ativa durante:

» reset do produto para as configuragdes de fabrica,
+ Reset de falhas manual usando [Atrib. Reset Def.] - 5 F,
* Reset de falhas manual desligando e ligando novamente o produto,

» comando de parada fornecido por um canal que ndo seja o canal de
comando ativo (como a tecla de Parada do terminal de exibicdo em comando
a 2/3 fios).

E necessario desativar todos os comandos Executar ativos antes de autorizar um
novo comando Executar.

AVISO

RISCO DE DANO AO INVERSOR

Nao ligue o motor em intervalos de menos de 60 s.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em danos do
equipamento.

Usar um motor de baixa poténcia ou dispensar o uso de motor

Com as configuragdes de fabrica, a detecgéo de perda de fase de saida do motor
fica ativa: [Perda fase saida] - ~ L esta definido como [Sim] 4 £ 5.

Para testes de comissionamento ou fase de manutengao, desative a detecgéo de
perda de fase de saida do motor ([Perda fase saida] - ~ L = [Nao] ~ =) para
evitar o uso de um motor com a mesma classificagdo do inversor.

Isso pode ser especialmente util se inversores muito grandes estiverem sendo
testados com um motor pequeno.

Defina [Tipo ctr. motor] [ £ £ , pagina 125, para [Padrao] = £ & em [Controle
de motor] o~ [ -.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale o equipamento externo de monitoramento térmico nas seguintes
condigdes:

* Se um motor com corrente nominal inferior a 20% da corrente nominal do
inversor estiver conectado.

* Ao usar a fungdo Chaveamento do motor.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do
equipamento.
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A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Se o monitoramento da fase de saida estiver desativada, a perda de fase e, por
implicagao, a desconexao acidental de cabos, ndo sédo detectadas.

» Verifique se a configuragdo desse parametro nao resultara em condigdes
perigosas.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou
ferimentos graves.
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Melhorias de Software

Visao geral

Desde que o ATV320 foi lancado, ele se beneficiou da adicdo de varias novas
fungdes. A versao do software foi atualizada para a V3.5|E46.

Embora esta documentacao esteja relacionada a verséo V3.5IE46, ela ainda
pode ser usada para versdes anteriores.

Aprimoramentos feitos

Comparagao

Aprimoramentos

V3.2IE43 a V3.5IE46

Melhoria de software.

V2.9IE40 a V3.2IE43

Melhorias relacionadas a seguranga cibernética. Por padréo, a autenticagao do usuario € necessaria
para se conectar ao inversor por meio de ferramentas de software de PC, como o SoMove-DTM
(usando a comunicagdo Modbus TCP através de Ethernet).[User authentication] 5 - - o menu foi
adicionado em [Communication module] [ & - menu. Para obter mais informagdes, consulte a
ajuda on-line do DTM.

NOTA: Para suportar completamente esta evolugdo com o modulo Ethernet (respectivamente o
madulo Profinet), a versdo minima do firmware do médulo Ethernet (respectivamente o médulo
Profinet) deve ser V1.15IE19 (respectivamente V1.91E19).

V2.9IE37 a V2.9IE40

Melhoria de software (como temporizador l6gico ATV).

V2.9IE36 a V2.9IE37

O terminal de exibig&o grafica (VW3A1111) é suportado por ATV320.

Alguns bugs corrigidos (como erros SAFF detectados inesperadamente).

V2.9IE34 a V2.9IE36

Melhoria de software.

V2.7IE32 a V2.9IE34

Suporte da oferta ATV320 IP66.
Novo parametro para a identificagao do inversor via fieldbus (consulte [Sel Ident Fieldbus] ~ £ ).
Modo de reversao na saida analdgica AO1 (consulte [Ativar recuo AQ1] A = F /).

Melhoria de software.

V2.7IE30 a V2.7IE32

Melhoria de software.

V2.7IE28 a V2.7IE30

Suporte de ATV320 600 V - 3 fases - Compacto (ATV320eeeS6C).

Melhoria de software.

V2.7IE26 a V2.7IE28

Melhoria de software.

V2.7IE25 a V2.7IE26

Melhoria de software.

V2.7IE23 a V2.7IE25

Suporte de ATV320 200V - 3 fases - Compacto (ATV320eeeM3C).

Melhoria de software.

V2.71E23 Primeira versao
Para obter mais informacgdes relacionadas a melhoria de software em cada
versao, entre em contato com a Central de Atendimento ao Cliente.
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O que ha nesta parte
1.1 [Reference speed] = £ - i 48
1.2 [MONITORING] /7 0 = et ettt et e e e e e e s 50
1.3[CONFIGQUrAGAO] L o 1 F o 91
1.3.1 [MeU MENU] 17 5 7 rim e e e e e e een 93
1.3.2[Config fabrica] F £ G- ..o 94
1.3.3. [Macro-configuration] [ /- [ —......coooiiiiiiiiii e 96
1.3.4.1 [Completo] F . L L ——[Configuragdo rapida] 5 //1—........cccc.ceenn..is 101
1.3.4.2 [Completo] - . L L ——[Configuragdes] 5 £ E— .....ccoevviiiiiiiinnenennn, 106
1.3.4.3[Completo] F . L L ——[Controlede motor] o/ - [ —...........ccovneeinnnn.t. 124
1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] ' . o—.......ccc.ceoveeeinnni.s 152
1.3.4.5[Completo] - . L L——[controle] £ £ L — . .c.oooiiiiiiiiiiiie e, 187
1.3.4.6 [Completo] - . L L ——[Blocos de Fungao] F & [1—........cccceevenneennnn. 204
1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungdo de aplicagado] F u rm—.......cccvvnernnnnnss 213
1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] F L E—..ccoeeeeernnenn. 323
1.3.4.9 [Completo] F L L ——[Comunicagao] [ o /T—.......ccoevveiiiiiieieennnns 370
2. [INterface] 1 £ Fme e 378
3. [Abrir / Salvar como] £ = A= oo 397
o S T=Y 3] T- | O 400

Configuragdes, dados ou conexdo inadequados podem acionar movimentos e
sinais ndo intencionais, danificar partes e desativar as fungdes de monitoramento.

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

» Somente inicie o sistema se ndo houver pessoas ou obstrugdes na zona de
operagao.

» Verifique se o funcionamento do botdo de parada de emergéncia esta
préximo o suficiente de todas as pessoas envolvidas na operagao.

* Nao utilize o produto com definicbes ou dados desconhecidos.
» Verifique se o cabeamento esta de acordo com as configuracoes.

* Nunca modifique um parametro, exceto se ele for completamente entendido,
bem como todos os efeitos da modificagao.

* Na preparagao, deve-se executar os testes de todos os estados
operacionais, condigdes operacionais e situagdes potenciais de erro.

* Antecipe os movimentos em dire¢des inesperadas ou uma oscilagéo do
motor.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
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1.1 [Reference speed] - E F -

Introducao

Use o0 modo de referéncia para monitorar e, se o canal de referéncia for a entrada
analégica 1 ([Canal ref. Freq. 1] - - |, pagina 197 definido como [Entrada
virtual 1] A7 .,V 1), ajuste o valor de referéncia real modificando o valor da
tensao de entrada analégica.

Se o controle local estiver ativado ([Canal ref. Freq. 1] - - |/, pagina 197
definido como [IHM] L [ [), o botao rotativo ou as teclas de navegacéo para
cima/para baixo no terminal remoto atuam como um potencidémetro para alterar o
valor de referéncia para cima e para baixo dentro do limite predefinido por outros

parametros ([Baixa Velocidade] . 5 F ou [Alta velocidade] H = ).

Nao ha necessidade de pressionar a tecla ENT para confirmar a alteragéo da
referéncia.

Arvore de organizagao

Q O
o Y jo ENT

Valor - Unidade
1. Dependente do canal de referéncia ativo. Valores possiveis:
AN L, LFr,MFr,rP ,FrH, rPL

2. 2souESC

NOTA: O valor do pardmetro exibido e a unidade do diagrama s&o fornecidos
como exemplos.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - =¥ - £ F

Sobre este Menu

Os parametros exibidos dependem das configurages do inversor.

% : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

48 NVE41295PT_05



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.1 [Reference speed] -~ £ - Sincronos

QO:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

1.1 [Reference speed] - E F -

Os parametros exibidos dependem das configuragdes do inversor.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Imagem de AIV1] A v | % Q@) 0a100% de HSP-LSP | 0%

Imagem na saida de AIV1, primeiro valor de Al virtual. Este pardmetro permite modificar a referéncia de
frequéncia com o bot&o rotativo incorporado.

[Freq. Referéncia] . F - * () -599 to +599 Hz 0 Hz

Frequéncia de referéncia (valor com sinal). Este parametro permite modificar a referéncia de frequéncia com
a IHM remota.

[Coef. multiplicador] /1 F - % () 0a 100% 100%

Coef. multiplicador, pode ser acessado se [Multip. Freq.Ref. 2] [Multip. Freq.Ref. 3] /1A 2, 1A 3 foi
atribuido ao terminal de exibig&o grafica.

[Ref. Interna PID] - # , % ) 1) 0 para 32.767 150

Referéncia interna PID
Este parametro permite modificar a referéncia interna de PID com o botao rotativo.

A referéncia interna PID ¢ visivel se [Retorno PID] ~ , F nao estiver configurado como [Nao] ~ .

[Ref Freq Pré-Rampa] F - H -599 a +599 Hz -

Referéncia de frequéncia antes de rampa (valor com sinal).

Referéncia de frequéncia real aplicada ao motor, independentemente de qual canal de referéncia foi
selecionado. Este parametro esta no modo somente leitura.

A referéncia de frequéncia é visivel se o canal de comando nao for HMI ou IA virtual.

[Referéncia do PID] - F [ % 0 para 65.535 -
Referéncia do PID

PID: Valor da instrugéo.

A referéncia PID é visivel se [Retorno PID] 7 . F n&o estiver configurado como [Nao] r =.

(1) Nao é necessario pressionar a tecla ENT para confirmar a modificagdo da referéncia.
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1.2 [MONITORING] /7 = -

1.2 [MONITORING] /1o n-

Introducao

O que ha neste capitulo

[MONIT. MOTORY] /7 /7 = weeeeetuuaaee e e e et e e et e e e e e e e e e eeeteen e ees 53
[Mapa de E/S] 1 o [T 53
[IMONIT. SAFETY] 5 A F o oot e e 58
[Monit. BIoCOS FUNC.] /75 Eimieuniiiiiiiee e 60
[Mapa comuniCaGAO] L /7 /7= ..ceuniiiiieeie e 61
107100 T R o | I S 69
[Tempo ligado] F £ Lo 69
AN =L 1 () P 71
[OULro @Stado] 5 G Fmeenniie e 73
[DIagnNOStICOS] o L - oot 74
[Senha] R T 89

Os parametros podem ser acessados quando o inversor esta funcionando ou
parado.

Algumas fungbes tém varios parametros. Para esclarecer a programagéo e evitar
a necessidade de percorrer pardmetros infinitos, essas fungbes foram agrupadas
em submenus. Assim como os menus, os submenus sao identificados por um
traco apds seu cadigo.

Quando o inversor estd em execugao, o valor exibido € um dos parametros de
monitoramento. Por padrao, o valor exibido é a referéncia da frequéncia de
entrada [Ref Freq Pré-Rampa] ~ - H parametro , pagina 52).

Enquanto o valor do novo pardmetro de monitoramento necessario estiver sendo
exibido, pressione o botao rotativo pela segunda vez para exibir as unidades ou
pressione e mantenha pressionado o botao rotativo (OK) novamente (por 2
segundos) para confirmar a alteragdo do parametro de monitoramento e
armazene-o. A partir dai, € o valor desse parametro que é exibido durante a
operagao (mesmo apos o desligamento).

A menos que a nova escolha seja confirmada ao pressionar e manter
pressionado ENT novamente, o indicador retorna ao parametro anterior apos o
desligamento.

NOTA: Apds o inversor ser desligado ou apdés uma perda da rede de
alimentagéo, o parametro exibido € o status do inversor (exemplo: [Pronto]
~ o 4). O parametro selecionado é exibido apds um comando de execugéo.
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Arvore de organizagio

Os parametros exibidos no diagrama sdo dados como exemplos.

[ 1S e e
27 o units

(1) Visivel apenas com o terminal de exibi¢&o grafica.
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Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o -  ™» [T~

Sobre este Menu

Os parametros exibidos dependem das configuragdes do inversor.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigcao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

0O:A configuracéo deste pardmetro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.

1.2 [MONITORING] Mo n-

Etiqueta HMI Configuragées Configuragao de fabrica

[Imagem de AIV1] A v 1€) [%]

Imagem na saida de AIV1, Primeiro valor de Al virtual. Este par@metro é somente leitura. Permite exibir a
referéncia de velocidade aplicada ao motor.

[Ref Freq Pré-Rampa] F - H [Hz] -

Referéncia de frequéncia antes de rampa (valor com sinal). Este pardmetro é somente leitura. Permite exibir
a velocidade de referéncia aplicada ao motor, independentemente de qual canal de referéncia foi selecionado.

[Frequéncia estator] = £ F - [Hz] —

Frequéncia estator, exibe a frequéncia estimada do estator em Hz (valor assinalado).

[Stator Freq Consist] = & / F [Hz] —

Stator frequency Consistency, exibe a diferenca entre a frequéncia estimada do estator e a frequéncia
interna calculada do estator em Hz. Para obter mais informagdes, consulte o ATV320 manual de fungdes de
segurang¢a Documentos relacionados, pagina 12.

[Freq. Referéncia] L F - [HZ] -

Frequéncia de referéncia (valor com sinal). Este parametro sé é exibido se a fungdo for ativada. E usado
para alterar a referéncia de velocidade a partir do controle remoto. Nao é preciso pressionar ENT para ativar
uma alteracao de referéncia.

[Coef. multiplicador] /7 F ~ % ) [%] —

Coef. multiplicador. E possivel acessa-lo se [Multip. Freq.Ref. 2] [Multip. Freq.Ref. 3] /7 A 3 11 A 2 tiver
sido atribuido.

[Frq. saida medida] /7 /7 F [HZ] —

Freq. saida medida (valor com sinal). A velocidade medida do motor é exibida se o médulo de monitoramento
de velocidade tiver sido inserido (V\W3A3620).

[Frequéncia motor] - F - [Hz] —

Frequéncia do motor (valor com sinal)

[Frequéncia medida] F 75 % [Hz] -

Frequéncia medida entrada de pulso
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracao de fabrica

[Tensdo darede] . L ~

(V]

Tensao da rede. Com base na medi¢ao do barram

ento CC, motor em execugao

ou parado.

[Est. térm. Motor] - H -

[%]

Estado térmico motor. 100% = Estado térmico no

minal, 118% = limite "OLF" (sobrecarga do motor).

[Est. térm. Inversor] - H o

[%]

Est. Térm. inversor. 100% = Estado térmico nominal, 118% = limite "OHF" (sobrecarga do inversor).

[MONIT. MOTOR] /111 a-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ =¥ (1o n
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Veloc. Motor] = F o [rpm] -
Veloc. Motor em rpm (valor estimado)
[Tensao do motor] . = F [V] —
Tensao do motor (Valor estimado)
[Poténcia motor] = F ~ [%] —

Poténcia do motor. Monitoramento da poténcia de

com base na medic¢ao atual).

saida (100% = poténcia nominal do motor, valor estimado

[Torque do motor] = £ -

[%]

Torque do motor. Valor do torque de saida (100% = torque nominal do motor, valor estimado com base na

medigao atual).

[Corrente motor] L [ - [A] —
Corrente do motor (Valor estimado)
[Nivel Sobrecarga l2t] = L /7 [%] —

Monitoramento do nivel de sobrecarga I2t. Este parametro pode ser acessado, se [I*t model activation]

J [ I
[ - [ i

E H estiver definido como [Sim]

[Mapade E/S] 1o /l-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~  ™» [T o =

o [1 = [CONF. DE

ENTRADA LOGICA]

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Mapa Entr. digitais] . . A-

Fungdes de entrada ldgica.

[Atribuigio D] L /A

Atribui¢ao DI1

Parédmetros somente leitura, ndo podem ser configurados.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

Exibe todas as fungbes atribuidas a entrada légica para verificar varias atribuigoes.

Se nenhuma fungéo tiver sido atribuida, [Nao] ~ o sera exibido. Use o botao rotativo para navegar pelas
fungoes.
O uso do terminal de exibi¢ao grafica permite visualizar o atraso [DI1 Atraso] . /. Os valores possiveis sdo

iguais aos do menu de configuracao .
[Atribuicdo DI2] . - A para [Atribuigao DI6] — —
L £ A [Atribuigdo DA1] L A /A [Atribuigao

DA2] L AZH

Todas as entradas légicas disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo para LI1 acima.

[Estado das entradas légicas LI1 a LI6] LIS1

Pode ser usado para visualizar o estado das entradas logicas LI1 a LI6 (atribuicdo do segmento do display:
alto = 1, baixo = 0).

1 - = F= = r—- r= =

|
R Ly

Lo -
L L— -

0.__0 HB__ __. B__

LM LI2 LI3 L4 LI5 LI6

Exemplo acima: LI1 e LI6 em 1; LI2 a LI5S em 0.

[Estado do Safe Torque Off] LIS2 — —

Ele pode ser usado para visualizar o estado de LA1, LA2 e STO (Safe Torque Off) (atribuicdo do segmento do
display: alto = 1, baixo = 0).

1 r——a r==a21 r—=—=a2 r-—-p

| | | |

PR

" LA1LA2 STO

Exemplo acima: LA1 e LA2 estdo em 0; STO (Safe Torque Off) esta em 1.

[Imag ent analog] A : A-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~  ™=» [1o - =P

— ) [}
=y nmorri

Funcdes de entrada analdgica.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[AM] A, /L V] —

Valor fisico de Al1. Imagem EA1 do cliente: Valor da entrada analégica 1.

[Atribuicao AI1] A /A — —
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1.2 [MONITORING] /7 5 - Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Atribuicdo de Al1

Se nenhuma fungéo tiver sido atribuida, [Nao] ~ = sera exibido.

Os parametros a seguir sao visiveis no terminal de exibi¢cao grafica pressionando a tecla ENT no parédmetro.
[Nao] ~ =: Nao atribuido

[Conf. Ref Freq 1] F ~ /: Fonte de referéncia 1

[Conf. Ref Freq 2] ~ ~ ': Fonte de referéncia 2

[Somar entrada 2] 5 A Z: Referéncia somatéria 2

[Retorno PID] ~ . F: Feedback PI (controle PI)

[Atrib ref torque] = A A: Limitagao de torque: Ativagdo por um valor analégico

[Subtrair Ref Freq 2] - A ': Referéncia de subtracéo 2

[Ref. PID manual] ~ . /7: Referéncia de velocidade manual do regulador PI(D) (auto/manual)
[Config. ref. veloc.] - F .: Referéncia de velocidade do regulador PI(D) (referéncia preditiva)
[Somar entrada 3] 5 A 3: Referéncia somatéria 3

[Canal ref 1B] ~ ~ [ L: Fonte de referéncia 1B

[Subtrair Ref Freq 3] - A 7: Referéncia de subtragao 3

[Freq. Mod. Local] ~ L = [ : Fonte de referéncia local forgada

[Multip. Freq.Ref. 2] /7 A =': Referéncia de multiplicagao 2
[Multip. Freq.Ref. 3] /7 A 7: Referéncia de multiplicagao 3

[Conf. pesagem] F £ 5: Fungédo de medigédo de peso externo

[IA01 Assignment] A [J /:Blocos de fungdes: Entrada analégica 01

[IA10 Assignment] . A /[J: Blocos de fungdes: Entrada analdgica 10

[Valor minimode AlI1] . /L | V] —

Valor de tensdo em Al1 para 0% de escala

[Valor maximo de A1] o H |/ [V] —

Valor de tensao em Al1 para 100% de escala

[A1 filtro] A | | F Is] —

Al filtro. Tempo de corte da filtragem de interferéncia do filtro de baixa frequéncia.

[AI2] A 2L V] —

Valor fisico de AlI2. Imagem EA2 do cliente: Valor da entrada analdgica 2.
[Atribuicido de Al2] A . 7 A — —
Atribuicdo de Al2

Se nenhuma funcgao tiver sido atribuida, [Nao] ~ = sera exibido.
Os parametros a seguir sao visiveis no terminal de exibi¢gao grafica pressionando a tecla ENT no parédmetro.

Idéntico a [Atribuicdao Al1] 7 / /A , pagina 54.

[Valor minimode Al2] . L ~2 V] —

Valor de tensao em Al2 para 0% de escala

[Valor maximo de Al2] .  H 2 V] —
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1.2 [MONITORING] /7 = -

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracgao de fabrica

Valor de tensao em AI2 para 100% de escala

[AI2 filtro] A /2 F

[s]

A2 filtro. Tempo de corte da filtragem de interferén

cia do filtro de baixa frequéncia.

[AI3] A /3L

N4

Valor fisico de Al3. Imagem EAS3 do cliente: Valor da entrada analégica 3.

[Atribuicdo de AI3] A 7 A

Atribuicao de Al3

Se nenhuma fungao tiver sido atribuida, [Nao] ~ o

Idéntico a [Atribuigdo Al1] 7 . /A, pagina 54.

sera exibido.

Os parametros a seguir sdo visiveis no terminal de exibi¢ao grafica pressionando a tecla ENT no parametro.

[Valor minimode AlI3] [ -~ L 7 [mA] —
Parametro de Escala de corrente Al3 de 0%
[Valor maximo de AI3] L - H 7 [mA] —

Parametro de Escala de corrente Al3 de 100%

[AI3 filtro] A . 7 F

[s]

Al3 filtro. Tempo de corte da filtragem de interferéncia do filtro de baixa frequéncia.
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1.2 [MONITORING] /7 5 - Sincronos

[Imag saidas analég] A o A-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™ [T 15 7 =P

=i * HoH
Fungdes de saida analdgica.

Os parametros a seguir sao visiveis no terminal de exibicao grafica pressionando
a tecla ENT no parametro.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[AQ1] A= 1€

Valor fisico de AQ1. Imagem AO1 do cliente: Valor da saida analdgica 1.

[Atribuicdo AQ1] A = | - —

Atribuicdo de AQ1
Se nenhuma fungéo tiver sido atribuida, [Nao] ~ = sera exibido.

Idéntico a [Atribuicdo AQ1] A = /.

[Minimode AQ1] oL | K \% —

Valor minimo para saida AQ1. Parametro de escala de tensdo de 0%. Pode ser acessado se [Tipo AQ1]
H = | E estiver definido como [Tensao] /1 ..

[Maximo de AQ1] u = H | X (V]

Valor maximo para AQ1 para 100% de escala. Parametro de escala de tensédo de 100%. Pode ser acessado
se [Tipo AQ1] A = ! E estiver definido como [Tensao] /[ ..

[Minimode AQ1] A= L | X [MA] —

Valor min. de saida de AQ1. Parametro de escala de corrente para 0%. Pode ser acessado se [Tipo AQ1]
A = | £ estiver definido como [Corrente] [ A.

[Maximo de AQ1] Ao H 1K [MA] —

Valor maximo de saida de AQ1. Parametro de escala de corrente para 100%. Pode ser acessado se [Tipo
AQ1] A = | E estiver definido como [Corrente] 7 A.

[Min. de escala AQ1] A 5L |/ [%] —
Min. de escala AQ1
[Max. de escala AQ1] A 5 H | [%] —
Max. de escala AQ1
[Filtrode AQ1] A = [ F [s] —

Filtro de AQ1. Tempo de corte do filtro de baixa frequéncia.
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[Imag. Sinal freq.] F 5 -

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - =¥ [1 o - =»
=ui » F5

Imagem do sinal de frequéncia.

Este menu é visivel somente no terminal de exibicao grafica.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Entrada RP] F F ~ [ [Hz] —

Entrada RP. Os parametros a seguir s&o visiveis no terminal de exibigao grafica pressionando a tecla ENT no
parametro.

[Configuragdao RP] ~ | A — —

Configuracdo RP. Se nenhuma funcéo tiver sido atribuida, [Nao] ~ = sera exibido. Idéntico a [Atribui¢dao
AlM1] A, I A, pagina 54.

[Valor min.RP] 7 /L [kHZz] —

Valor min. RP. Valor minimo de RP. Pardmetro de escala de entrada de pulso de 0%.

[Valor max. RP] F F- - [kHZz] —

Valor max. RP. Parametro de escala de entrada de pulso de 100%.

[Filtro RP] F F | [ms] —

Filtro RP. Tempo de corte da entrada de pulso da filtragem de interferéncia do filtro de baixa frequéncia.

[MONIT. SAFETY] S A F -

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ =¥ [T o~ =P
S5AF

Para obter mais detalhes sobre as Fung¢des de Seguranga Integradas, consulte o
manual de seguranca dedicado.

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[Est.funcao STO] 5 £ = & — —

estado da fungcao STO, Safe Torque Off

» [Desativado] . - L £: Desativado, STO n&o esta em andamento
* [Ativo] 5 E =: Ativo, STO em andamento
* [Erro] ¥ L L: Erro, erro de SLS detectado

[Est. Vel.Lim. Seg.] 5. 5 5 - —

Estado de velocidade limitada segura
» [Nao Configurado] ~ =: Ndo Configurado, SLS nio configurado

* [Inativo] . oL £: Inativo, o SLS ndo estda em andamento

* [EsperaSLS]\W A /| L:Espera SLS, SLS aguardando ativagéo

» [Partida SLS] 5 k£ - L: Partida SLS, SLS em estado transitério

+ [Rampa segura] = 5 /: Rampa segura, rampa do SLS em andamento

* [Velocidade Limitada] = L =: Velocidade limitada, limitagdo de velocidade do SLS em andamento

+ [Parada segura] 5 - o: Parada segura, solicitagdo de SLS safe torque off em andamento
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

* [Erro] ~ L L: Erro, erro de SLS detectado

[Estado SS1] 55 /5 — —

Estado safe stop 1
+ [Nao Configurado] ~ =: Ndo Configurado, SS1 nao configurado

* [Inativo] . d L E: Inativo, SS1 nao esta em andamento

+ [Rampasegura] 5 5 /: Rampa segura, rampa SS1 em andamento

+ [Parada segura] = - =: Parada segura, solicitacdo de SS1 safe torque off em andamento
* [Erro] F L E: Erro, SS1 erro detectado

[Estado SMS] = /15 5 - —

Estado SMS, status da fungao de seguranca de Velocidade Maxima Segura.
* [Nao definido] ~ =: Nao definido, SMS nao definido
+ [DESLIGADO] =  F: DESLIGADO, SMS ativo
* [Errointerno] F £ .: Erro interno, erro detectado SMS interno
* [Velocidade Maxima] - =: Velocidade maxima alcancada

[Estado GDL] [ #/ L & — —

Estado GDL, status da fungéo de seguranga Bloqueio da Porta de Protecao (GDL).
* [Nao definido] ~ =: Nao definido, GDL nao definido

+ [DESLIGADO] = F F: DESLIGADO, GDL inativo

+ [Atraso Curto] - £ -: Atraso curto em progesso

+ [Atraso Longo] L [ : Atraso longo em progesso

+ [Ativo] = ~: Ativo, GDL ativo

+ [Ultimo Erro] L F £ : Ultimo erro ocorrido, erro interno de GDL detectado

[Registro erro fungao de seguranga] = F F £ - -

Registro erro fungao de seguranca

» Bit0 = 1: Tempo limite de depuragao das entradas légicas (verifique o valor do tempo de depuragdo LIDT
de acordo com a aplicagao)

+ Bit1 Reservado

+ Bit2 =1: O sinal de velocidade do motor foi alterado durante a rampa SS1

» Bit3 = 1: A velocidade do motor atingiu o limite de frequéncia durante a rampa SS1.
+ Bit4: Reservado

+ Bit5: Reservado

» Bit6 = 1: O sinal de velocidade do motor foi alterado durante a limitagao SLS

+ Bit7 = 1: A velocidade do motor atingiu o limite de frequéncia durante a rampa SS1.
+ Bit8: Reservado

+ Bit9: Reservado

+ Bit10: Reservado

+ Bit11: Reservado

+ Bit12: Reservado

+ Bit13 = 1: Nao é possivel medir a velocidade do motor (verifique a conexao da fiagado do motor)

+ Bit14 = 1: Foi detectado um curto-circuito no aterramento do motor (verifique a conexao da fiagdo do
motor)

« Bit15 = 1: Foi detectado um curto-circuito entre fases do motor (verifique a conexao da fiagdo do motor)
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[Monit. Blocos Func.] 11 F b-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ =¥ [1o - =P
NF kb

Para obter mais detalhes sobre blocos de fungdo, consulte o manual de blocos de
fungéo dedicados.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

]
m

[Status bloco fungao] ~ &

Status bloco fungao
* [Not Active] | J L E: Desativado, estado ocioso
» [Verif Prog] [ H E [: Verificagdo do programa
+ [Parada] = £ = F: Parada

* [Inicializagdo] .~ /L: Inicializagdo, estado de inicializagao
» [Marcha] - o ~: Marcha, estado RUN
* [Erro] £ ~ ~: Erro, Estado de erro
[Erro bloco fungao] - & F E — -

Erro bloco funcéao

Status da execucgao dos blocos de fungdes.
* [Nao] ~ =: Ndo, nenhum erro detectado

* [Interno] .~ E: Interno, erro interno detectado
» [Binario] & . ~: Binario, erro binario detectado
» [Para. intern] .~ F: Pardmetros internos, erro de parametro interno detectado

* [Aces Param] F A - : Acesso parametros na leitura e escrita, erro de acesso ao parametro detectado
» [Calculo] L A L : Calculo, erro de calculo detectado

* [Timeout AUX] - = A : Tarefa timeout AUX

» [Timeout sincr] - = ~ F: TimeOut em tarefas sincr, tempo limite na tarefa PRE/POST

* [Erro ADCL] A 4 L : Mau ADCL

+ [Afectentr] | ~: Afectacdo de entradas, entrada néo configurada

[Identificacao FB] F & .-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - =¥ [7 o - =P
Fhb .
Etiqueta HMI Configuragées Configuragao de fabrica
[Versdo Programa] & \/ £ ~ K — -
Versao Programa
Pode ser acessado se [Status bloco fungéao] - £ 5 £ n&o estiver configurado como [Inativo] oL E.

[Tamanho Programa] & - 5 %

Tamanho Programa

Tamanho do arquivo de programa. Pode ser acessado se [Status bloco fungao] -~ & 5 £ nao estiver
configurado como [Inativo] oL E.

[Versao form programa] & - \/ — —
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Versado formato programa

Versao em formato binario do inversor. Pode ser acessado se [Status bloco fungéao] ~ & 5 £ nao estiver
configurado como [Inativo] L E.

[Versao catalogo] I £ \/ — —

Verséao catalogo

[Mapa comunicacao] L 111-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™ [T 15 7 =9
cnn

Este menu é visivel somente no terminal de exibigao grafica, exceto para menus
[Map ent. leit. com.] | 5 H- e [Map sai. leitrcom.] = 5 A-.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Canal de comando] [ /74 [ — —

Canal de comando
* [Borneiras] - £ - : Régua de borneiras
 [IHM] L [ L : Local IHM, terminal de exibi¢cdo grafica ou terminal de exibicao remota

+ [MODBUS] /7 & & : Comunicacdo Modbus, Modbus integrado

*+ [CANOpen] L A~ : CANOpen, CANopen integrado®

* [+/-velocidade] - . o : +/- velocidade

. [Méq:jjlc; de COMUNIC.] ~ E £ : Médulo de comunicacdo externo, médulo de comunicagao (se
inserido

+ [Ferramenta PC] ~ 5): Ferramenta PC

[Registo de comando] /7 — —

Registo de comando
Valor de registro do comando DRIVECOM.
[Perfil] L H [ F , pagina 198 ndo esta configurado como [Perfil E/A] | .
Valores possiveis no perfil CiA402, em modo separado ou n&o separado.
+ Bit0: “Ligar"/Comando do contator
» Bit 1: “Desativar tensao"/Autorizagao para alimentagao CA
+ Bit 2: "Parada rapida"/Parada de emergéncia
+ Bit 3: “Ativar operagao"/comando executar
+ Bit4 aBit 6: Reservado (definido como 0)
+ Bit 7: "Reset de falha"/reconhecimento de erro detectado ativo na subida de 0 a 1
+ Bit 8: Parada conforme o parametro [Tipo de parada] = - £ sem deixar o estado de operagao ativado
+ Bit 9: Reservado (definido como 0)
» Bit 10: Reservado (definido como 0)
+ Bit 11 a Bit 15: Pode ser atribuido a um comando
Valores possiveis no perfil E/S.

Comando no estado [Comando a 2 Fios] - .

Bit 0: Comando de avango (no estado)
* =0: Sem comando de avango
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

+ =1: Comando de avanco

Nao é possivel alterar a atribuigcdo do bit 0. Corresponde a atribuigao dos terminais. Pode ser alterado. O bit 0
(ICD00] < [ [7) fica ativo somente se o canal desta palavra de comando estiver ativo.

Bit 1 a Bit 15: Pode ser atribuido a comandos.
Comando na borda [Comando a 3 Fios] 7 .

Bit 0: Stop (autorizagdo de comando).

+ =0:Stop

+ =1: Comando executar autorizado em comando de avango ou recuo
Bit 1: Comando de avango (limite crescente de 0 a 1)

Nao é possivel alterar a atribuigdo dos bits 0 e 1. Corresponde a atribuicdo dos terminais. Pode ser alterado.
Os bits 0 ([CD0O0] [ =/ 7 [7)e 1 ([CDO1] L < [J I)ficam ativos somente se o canal desta palavra de comando
estiver ativo.

Bit 2 a Bit 15: Pode ser atribuido para comandos

[Canal Freq.Ref.] - F [ — —

Canal de frequéncia de referéncia

* [Borneiras] - £ - : Régua de borneiras

* [Local] L = L: Local, botao rotativo

* [IHM] L [ L: Local IHM, terminal de exibi¢cao grafica ou terminal de exibicdo remota:

+ [MODBUS] /7 o &: Comunicagdo Modbus, Modbus integrado

*+ [CANOpen] [ A ~: CANOpen, CANopen integrado®

* [+/-velocidade] - . -: +/- velocidade

. _[Méd_glc; de COMUNIC.] ~ E k: Modulo de comunicagao externo, médulo de comunicagéo (se
inserido

* [Ferramenta PC] ~ 5: Ferramenta PC

[Ref Freq Pré-Rampa] ~ - H [HZ] —

Referéncia de frequéncia antes de rampa
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Estado Regist.] £ £ A — —

Estado do registrador
Palavra de status DRIVECOM.

Valores possiveis no perfil CiA402, em modo separado ou nao separado.
« Bit 0: "Pronto para ligar", aguardando rede de alimentagéo da se¢éo de poténcia
+ Bit1: "Ligado", pronto
+ Bit 2: "Operagao ativada", em execugao
+ Bit3:"Falha"
o =0: Nenhum erro detectado
o =1: Erro detectado
+ Bit4: "Tenséao ativada", rede de alimentagao da segao de poténcia presente
o =0: Rede de alimentacao da se¢éo de poténcia ausente
o =1:Rede de alimentacdo da segao de poténcia presente
Quando o inversor é alimentado somente pela segao de poténcia, este bit esta sempre em 1.
« Bit 5: Parada rapida/Parada de emergéncia
+ Bit6: "Ligado desativado", rede de alimentagao da segao de poténcia bloqueada
+ Bit7: Alarme
o =0: Nenhum alarme
o =1:Alarme
+ Bit 8: Reservado (= 0)
+ Bit 9: Remoto: comando ou referéncia via rede
o =0: Comando ou referéncia via terminal de exibigdo grafica ou terminal de exibigdo remota
o =1: Comando ou referéncia via rede
» Bit 10: Referéncia de destino alcancada
o =0: Areferéncia nao foi alcangada
o =1: Areferéncia foi alcancada
Quando o inversor esta em modo velocidade, esta é a referéncia de velocidade.
+ Bit 11: "Limite interno ativo", referéncia fora dos limites
o =0: Areferéncia esta dentro dos limites
o =1: Areferéncia esta fora dos limites

Quando o inversor estd em modo velocidade, os limites sdo definidos pelos pardmetros [Baixa
Velocidade] . = ~ e [Alta velocidade] +H = .

+ Bit12 e Bit 13: Reservado (= 0)
» Bit 14: "Tecla Stop", parada via tecla parar
o =0: Tecla STOP néo pressionada

o =1:Parada acionada pela tecla STOP no terminal de exibigdo grafica ou no terminal de exibicao
remota

» Bit 15: "Diregao", diregao de rotacao
o =0: Rotagédo em sentido de avanco na saida
o =1:Rotacdo em sentido reverso na saida
A combinagdo de bits 0, 1, 2, 4, 5 e 6 define o estado no grafico de estado DSP 402 (consulte os Manuais de
comunicagao).
Valores possiveis no perfil E/S.

NOTA: O valor é idéntico no perfil CiA402 e no perfil E/S. No perfil E/S, a descri¢do dos valores é
simplificada e n&o se refere ao grafico de estado CiA402 (Drivecom).

» Bit0: Reservado (=0 ou 1)

NVE41295PT_05

63



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos 1.2 [MONITORING] /7 = -

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

» Bit1: Pronto
o =0: Nao esta pronto
o =1:Pronto
+ Bit2: Em execugéao
o =0: Oinversor ndo inicia se uma referéncia diferente de zero for aplicada.
o =1: Em execugdo, se uma referéncia diferente de zero for aplicada, o inversor pode iniciar.
» Bit3: Falha
o =0: Nenhum erro detectado.
o =1: Erro detectado
* Bit4: Rede de alimentagao da segao de poténcia presente
o =0: Rede de alimentagao da secao de poténcia ausente
o =1: Rede de alimentagao da sec¢éo de poténcia presente
» Bit5: Reservado (= 1)
» Bit6: Reservado (=0 ou 1)
+ Bit7: Alarme
o =0: Nenhum alarme
o =1:Alarme
» Bit 8: Reservado (= 0)
» Bit 9: Comando via rede
o =0: Comando via terminais ou terminal de exibicao grafica
o =1: Comando via rede
» Bit 10: Referéncia alcangada
o = 0: Areferéncia nao foi alcangada
o =1: Areferéncia foi alcancada
» Bit 11: Referéncia fora dos limites
o = 0: Areferéncia esta dentro dos limites
o =1: Areferéncia esta fora dos limites
Quando o inversor estda em modo velocidade, os limites sdo definidos pelos parametros LSP e HSP.
» Bit 12 e Bit 13: Reservado (= 0)
» Bit 14: Parada via tecla STOP
o =0: Tecla STOP nao pressionada

o =1:Parada acionada pela tecla STOP no terminal de exibicdo grafica ou no terminal de exibi¢ao
remota

+ Bit 15: Sentido de rotagao
o =0: Rotagdo em sentido de avango na saida

o =1: Rotagado em sentido reverso na saida

[Diag. rede Modbus] /71 n d-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~  ™» [1o - =P
cCrn » 1A d

Diagndstico da rede Modbus.
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Etiqueta HMI

Configuragoes Configuragao de fabrica

[LED Comunic] /7 & & |/

LED Comunic. Vista da comunicagcado Modbus.

[N. Frames Modbus] /7 /[ £

Ndamero de frames de Modbus. Niumero Modbus de estruturas processadas.

[CRC erro Modb.NET] /7 /£ [

CRC erros Modbus NET. Contador de erros CRC da rede Modbus.

[Map ent. leit. com.] :5A-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™ [T 15 7 =9

~ rnr [}
= i i

Usado para CANopen® e a rede Modbus.

Etiqueta HMI

Configuragoes Configuragao de fabrica

[Valor entrada 1] ~ /7 /

Valor entrada da comunicacgao 1

[Valor entrada 2] ~ /7 2

Valor entrada da comunicagao 2

[Valor entrada 3] ~ /7 3

Valor entrada da comunicagao 3

[Valor entrada 4] ~ /74

Valor entrada da comunicagao 4

[Valor entrada 5] ~ /7 5

Valor entrada da comunicacao 5

[Valor entrada 6] ~ /75

Valor entrada da comunicagao 6

[Valor entrada 7] ~ /7 7

Valor entrada da comunicagao 7

[Valor entrada 8] ~ /7 5

Valor entrada da comunicagao 8

[Map sai. leitrcom.] o 5 A-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™ [T 15 7 =9

o o
ChOn=-55H

Etiqueta HMI

Configuragoes Configuragao de fabrica

[Valor S1] ~ L /

Valor da saida 1
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Valor 82] A= - -

Valor da saida 2

[Valor S3] ~ [ 7

Valor da saida 3

[Valor S4] ~ L 4

Valor da saida 4

[Valor S5] ~ [ 5

Valor da saida 5

[Valor S6] ~ L &

Valor da saida 6

[Valor S7] ~ [ 7

Valor da saida 7

[Valor S8] ~ L &

Valor da saida 8

[Imag palavr comando] [ .-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - =¥ [1 o - =P
Crn=»r

Imagem da palavra de comando: Acessivel apenas via terminal de exibicao
grafica.

Etiqueta HMI

Configuragoes Configuragao de fabrica

[Comando Modbus] [ 7 o

Il — —

1

Registo de comando Modbus

[Comando CANopen] /7 o —

Registo de comando CANopen

[Comando Méd.Com.] [ /7

- — —_
i

Controle placa COM.. Imagem da palavra de comando do médulo de comunicagao.

[Mapa palavraref] - -

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - ™ [Tz - =9
cnan -, -

Imagem da referéncia de frequéncia: Acessivel apenas via terminal de exibigdo
gréfica.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Freq.ref. Modbus] . F - / [Hz] —

Frequéncia de referéncia via comunicacdao Modbus

[Freq.ref. CAN] L F - 2 [Hz] —
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Etiqueta HMI Configuragoes

Configuragao de fabrica

Frequéncia de referéncia via comunicagcdo CANopen

Ly

[Freq.ref. Méd. com.] L F r~ > [Hz]

Frequéncia de referéncia via médulo de comunicag¢ao

[Mapa CANopen] L n 11-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o/ - =¥ [T o =P
COn=»Lna0

CANopen® imagem: Acessivel apenas via terminal de exibi¢ao grafica.

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[LED Rodando] [ = ~

LED Rodando. Vista do CANopen® Status do led RUN.

[LED Falha] [ A - E

LED Falha. Vista do CANopen® Status do led de Erro.

[Imagem de PDO1] F [ /-

Vista de RPDO1 e TPDO1.

[Recebe PDO1-1] - 7 | | K

Recebe PDO1-1. Primeiro quadro de PDO1 recebido.

[Recebe PDO1-2] - F [~

Recebe PDO1-2. Segundo quadro de PDO1 recebido.

[Recebe PDO1-3] - F | 7 %

Recebe PDO1-3. Terceiro quadro de PDO1 recebido.

[Recebe PDO1-4] - F |+ K

Recebe PDO1-4. Quarto quadro de PDO1 recebido.

[Transmitir PD1-1] - F | | %

Transmitir PD1-1. Primeiro quadro de PDO1 de transmissao.

[Transmitir PD1-2] - F |2 %

Transmitir PD1-2. Segundo quadro de PDO1 de transmissao.

[Transmitir PD1-3] - F | 37 %

Transmitir PD1-3. Terceiro quadro de PDO1 de transmissao.

[Transmitir PD1-4] £ 7 | 4 &

Transmitir PD1-4. Quarto quadro de PDO1 de transmissao.

[Imagem de PDO2] F [J 7 —

Vista de RPDO2 e TPDO2: Mesma estrutura que a [Imagem de PDO1] F [J | -.

[Recebe PDO2-1] - F 2 | %

Recebe PDO2-1. Primeiro quadro de PDO2 recebido.
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Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Recebe PDO2-2] - F 7 7 %

Recebe PDO2-2. Segundo quadro de PDO2 recebido.

[Recebe PDO2-3] - 7 7 7 %

Recebe PDO2-3. Terceiro quadro de PDO2 recebido.

[Recebe PDO2-4] - 7 7 4 %

Recebe PDO2-4. Quarto quadro de PDO2 recebido.

[Transmitir PD2-1] - F 2 | %

Transmitir PD2-1. Primeiro quadro de PDO2 de transmissao.

[Transmitir PD2-2] - F 7 2 %

Transmitir PD2-2. Segundo quadro de PDO2 de transmissao.

[Transmitir PD2-3] - F 2 7 %

Transmitir PD2-3. Terceiro quadro de PDO2 de transmisséo.

[Transmitir PD2-4] - F 2 4 &

Transmitir PD2-4. Quarto quadro de PDO2 de transmissao.

[Imagem de PDO3] F [J 7 —

Vista de RPDO3 e TPDO3: Mesma estrutura que a [Imagem de PDO1] ~ [J

[Recebe PDO3-1] - 7 7 | %

Recebe PDO3-1. Primeiro quadro de PDO3 recebido.

[Recebe PDO3-2] - F 72 &

Recebe PDO3-2. Segundo quadro de PDO3 recebido.

[Recebe PDO3-3] - F 7 7 &

Recebe PDO3-3. Terceiro quadro de PDO3 recebido.

[Recebe PDO3-4] - F 7 4 %

Recebe PDO3-4. Quarto quadro de PDO3 recebido.

[Transmitir PD3-1] - F 7 | %

Transmitir PD3-1. Primeiro quadro de PDO3 de transmissao.

[Transmitir PD3-2] - F 72 %

Transmitir PD3-2. Segundo quadro de PDO3 de transmisséao.

[Transmitir PD3-3] - 7 7 7 %

Transmitir PD3-3. Terceiro quadro de PDO3 de transmissao.

[Transmitir PD3-4] £ F 74 &

Transmitir PD3-4. Quarto quadro de PDO3 de transmissao.

[Estad. Canopen NMT] ~ /1E 5

Estadado Canopen NMT

Estado NMT do inversor do dispositivo CANopen®.
* [Iniciar] & = o E: Iniciar
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuracgao de fabrica
+ [Parado] = k = F: Parado
+ [Operacional] = F £ : Operacional
* [Pré-operacional] F = F £ : Pré-operagao
[Nimero de Tx PDO] ~ & L F — —
Nuamero de Tx PDO, numero de PDO de transmissao.
[Numero de Rx PDO] - & ~ F — —
Ndamero de Rx PDO, numero de PDO de recepcgao.
[Erro CANopen] £ - [ = — —
Erro CANopen, CANopen® registro de erro (de 1 a 5).
[ContadorerroRx] - £ [ |/ — —
Contador erro Rx, contador de erros Rx do controlador (n&o armazenado no desligamento).
[Contadorerro Tx] - £ L !/ — -
Contador erro Tx, contador de erros Tx do controlador (ndo armazenado no desligamento).
[MONIT.PI] TP .-
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: = ~ ™ [T o =
% : Gerenciamento PID. Visivel se ndo [Retorno PID] ~ | F estiver definido
como [NéO] oo,
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Ref. Interna PID] - ~ , €)% - -

Referéncia interna PID

[Erro PID] - F E %

Erro PID

[Retorno PID] - F F %

Retorno PID

[Referénciado PID] - 7 [ %

Referéncia do PID. Valor da instrugao PID através do terminal de exibigéo gréfica.

[Saida PlD] r Fo [HZ] -

Saida PID. Valor de saida PID com limitagao.

[Tempo ligado] P E E-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - | =»

oo-oe
I~ - C

1 »
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Pot. consumida] A F H [Wh], [kWh], [MWh] —

Poténcia consumida. Consumo de energia em Wh, kWh ou MWh (consumo acumulado). Se vocé ler este
parametro via fieldbus, a unidade deste paradmetro sera fornecida pelo parametro [Unidade] . ~ .. Consulte o
arquivo de Parametros de comunicagao.

[Tmp. Funcion. motor] - - H [s], [min], [h] -

Tempo de funcionamento do motor. Executa a exibi¢do do tempo decorrido (reinicializavel) em segundos,
minutos ou horas (tempo em que o motor ficou ligado). Se vocé ler este parametro via fieldbus, a unidade
deste parametro sera fornecida pelo parametro [Unidade] . ~ .. Consulte o arquivo de Parametros de
comunicacgao.

[Tmp. Invers. Alim.] 7 = H [s], [min], [h] -

Tmp. Invers. Alim.. Exibicdo do tempo decorrido de alimentagdo em segundos, minutos ou horas (tempo em
que o inversor ficou ligado). Se vocé ler este pardmetro via fieldbus, a unidade deste parametro sera fornecida

pelo parametro [Unidade] . - . Consulte o arquivo de Parametros de comunicagao.
[Redefinir contador] - 7 - €) - -
Redefinir contador. Redefinicdo do tempo de execugéo decorrido.
* [Nao] ~ =: Nao, a operagéo de reset ndo esta em andamento
* [Reset cont consumo] A - H: Reset contadores de consumo, libere [Reset cont consumo] A ~ H
* [Redef tempo partida] - - H: Redefinicdo do tempo de partida, libere [Redef tempo partida] - - H
* [Reset tempo alim.] 7 £ H:Reset do totalizador de tempo de dispositivo alimentado, seja s6 via 24

VCC ou em poténcia, libere [Reset tempo alim.] 7 £ H

[Config. ativa] [ ~ F 5 - -

Configuragdao ativa
* [Em progresso] - =: Em progresso, estado transitério (alteragdo de configuragéo)
» [Configuracido No. 0] [ ~ F [1: Conjunto de parametros de configuragao 0

* [Configuragao No. 1] I ~ F /: Conjunto de parametros de configuragdo 1

* [Configuracido No. 2] [ ~ F Z: Conjunto de parametros de configuragao 2

[Conj. Param. uzados] [ F 7 5 %

Conjunto de parametros utilizado

Status dos parametros de configuragao (€ possivel acessar se a comutagdo de parametros tiver sido ativada.
* [Nenhum] ~ o: Nao atribuida

* [Configuragdes nium 1] [ ~ 7 [: Conjunto de pardametros No. 1, Conjunto de parametros 1 ativo
* [Configuragbes nim 2] [ ~

' 7 Conjunto de pardmetros No. 2, Conjunto de parametros 2 ativo
* [Configuragdes num 3] [ ~ F 3: Conjunto de pardametros No. 3, Conjunto de paradmetros 3 ativo

[Grupos de alerta] A L [ - — —

Grupos de alerta

Numeros de grupos de alarme afetados pela corrente

O grupo de alarmes pode ser definido pelo usuario em [Entradas / Saidas] ' _ - , pagina 153 .
* [— Groups Warning] - - -: Ndo ha grupos de alerta ativo
* [Grupo de alerta 1-] / - -: Grupo de alerta 1 ativo
* [Grupo de alerta -2-] - & -: Grupo de alerta 2 ativo
* [Grupo de alerta 12-] /= -: Grupos de alerta 12 ativo
* [-3 Groups Warning] - - 7: Grupo de alerta 3 ativo
* [Grupo de alerta 1-3] / - 7: Grupos de alerta 1_3 ativo
* [Grupo de alerta -23] - & 7: Grupos de alerta _23 ativo
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

* [Grupo de alerta 123] /- 3: Grupos de alerta 123 ativo

[Cust. output value] 5 ~ & / ou [Valor Saida —
Cliente] = F < = ou [Valor Saida Cliente] = - o 7

Output value customer

[Cust. output value] = F 4 |,
=

[Valor Saida Cliente] = F o & ou [Valor Saida Cliente] = - & 7 dependendo
do [Exibigao Fator Escala] = - 5

o 5 parémetro [Valor Saida Cliente] = - o 7na configuracéo de fabrica

[Alarmes] AL r -

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/ ~ ™ [1 o =P

w iy
ILII_ r
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Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

Lista de alarmes de corrente.

Se um alarme disparar, uma mensagem ¢ aparecera no terminal de exibi¢ao grafica.

* [No Warning] ~ = A L : No Warning

* [Man feedback PTC] ~ [ L : Manipulagao feedback sonda PTC

» [Atrib. erro externo] - - F: Atribui¢do de erro externo

* [Alarme subtensao] . = FA: Alarme subtenséao

* [Niv.corrent.atingi.] I - A: Nivel de corrente atingido

» [Niv. Freq.Alta mot.] - £ A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida

* [22 Freq. Atingida] - = A: Nivel da segunda frequéncia atingida

* [Alm. Ref. Freq.] 5 - A: Alarme de referéncia de frequéncia

» [Niv. Térm motor ating] ~ = A: Nivel do estado térmico do motor atingido
* [Lim térm mot2 atingid] - 5 =': Limite estado térmico do motor 2 atingido
» [Lim térm mot3 atingid] ~ 5 7: Limite estado térmico do motor 3 atingido

[Subtensao prev ativa] . 7 A: Subtensao preventiva ativa
[Alta vel. atingida] ~ L A: Alta vel. atingida

» [Alarme Térm. Disp.] - H A: Alarme de temperatura do dispositivo
* [Grupo Alarme 1] A i /: Grupo de Alarme 1

* [Grupo Alarme 2] A [, Z: Grupo de Alarme 2

* [Grupo Alarme 3] A [ 7: Grupo de Alarme 3

* [Alarme erro PID] (F £ £ : Alarme erro PID

» [PID Feedback Warn] ~ F A: Alarme feedback PID

[Al. perd Al3 4-20mA] A F 3: Alarme de perda de sinal de 4-20 mA na entrada analégica Al3
[Lim torque alcangado] = 5 A: Limite torque alcangado

* [Lim térm. atingido] - A o: Limite estado térmico do dispositivo atingido
* [Alm. Térmico IGBT] - _/ A: Alarme térmico IGBT

* [Alm.SubcargaProc.] . L A: Alarme de subcarga de processo

» [Alarme sobr. Proc.] = L A: Alarme Sobrecarga de Processo

» [Alarme corda frouxa] - 5 o A: Alarme corda frouxa

* [Alm.torque alto] - - H A: Alm.torque alto

* [Alm.torque baixo] £ £ L A: Alm.torque baixo

* [Alerta carga dinamica] -/ L - A: Alerta carga dindmica

* [Alarme lim puls ating] - 5 L A: Alarme de limite de pulso atingido
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[Outro estado] 5 5 E -

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ ™ [1o =P
55k

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Lista de estados secundarios.

Este menu é visivel somente no terminal de exibicao grafica.

[Mot.em magnetizagao] + . X: Mot.em magnetizacdo

[Man feedback PTC] ~ £ [ L : Manipulagcdo feedback sonda PTC
[Atrib. Para rapida] F = - : Atribuicdo da parada rapida
[Niv.corrent.atingi.] - A: Nivel de corrente atingido

[Niv. Freq.Alta mot.] ~ = A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida
[22 Freq. Atingida] -~ - A: Nivel da segunda frequéncia atingida

[Alm. Ref. Freq.] 5 - A: Alarme de referéncia de frequéncia

[Niv. Térm motor ating] - 5 A: Nivel do estado térmico do motor atingido
[External Error Assignment] = - F: External error assignment

[Automatico] A . £ - : Automatico

[Remoto] - = L : Remoto

[Auto-Regulagem] £ . ~: Auto-Regulagem
[Alarme subtensao] . 5 H: Alarme subtensao
[Conf. 1 activa] [ ~ F /: 2 configuragbes
[Conf. 2 activa] [ ~ F 7': 3 configuragbes

H: Alta vel. atingida

[Alta vel. atingida] - L
[Conjunto 1 ativo] [ F F /. Conjunto de parametros No. 1

[Conjunto 2 ativo] [ F F =': Conjunto de pardmetros No. 2
[Conjunto 3 ativo] [ F F 7: Conjunto de parametros No. 3
[Travagem] L -~ 5: Em travagem

[Barr CC carregado] -/ - L : Barramento CC carregado

[Alm.torque alto] - - H A: Alm.torque alto

[Alm.torque baixo] - £ L A: Alm.torque baixo

[Avanco] /7 F - o: Partida do motor no sentido avango

[Reverso] /1~ - 5: Partida do motor no sentido reverso

[Alarme lim puls ating] - 5 L A: Alarme de limite de pulso atingido
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[Diagnosticos] d L E -

Este menu é visivel somente no terminal de exibigao grafica.

[Histérico de erros] P F H-

Mostra os 8 ultimos erros detectados.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ =¥ [1o - =P

Y oo
=y I’: - ri

Etiqueta HMI Configuragées Configuragao de fabrica

[Ultimo erro1] & F |

Ultimo erro 1 (1 é o ultimo)
* [Sem erro] ~ = F: Nenhum erro detectado
* [Erro no angulo] A 5 F: Erro no dngulo, Erro de configuragdo de angulo detectado

+ [Controle de freio] & L F: Controlo de freio, Perda trifasica do motor do freio

» [Feedback do freio] & ~ F: Feedback do freio, Erro do contator do freio detectado

* [Config. Incorrecta] I ~ F: Configuragdo Incorreta configuragao invalida na energizagao
* [Erro Transf.Config.] = - . 2': Erro na transferéncia da configuragcao

* [Interrup. Comunic.] [ ~ F: Interrupgdo de comunicag¢do no bus de comunicagao

* [Interr.com. CANopen] [ = F: Interrup¢do de comunicacdo CANopen

* [Erro Fdbck Cont AFE] - - 7: Erro Fdbck Cont AFE

+ [ERRO COMUT. CANAL] L 5 F: Erro na comutagao de canal
* [Erro carga dinamica] - . F: Erro carga dindmica

* [controle EEPROM] : £ ~ |: EEPROM de controle

* [Alim. EEPROM] £ E F Z: Alimentagao EEPROM

* [erro externo] £ F F . Detecg¢ao de Erro externo
* [Erro Fieldbus] £ 7 F =: Erro externo detectado pelo Fieldbus
* [Function Block Error] F & £ : Function Block error

* [Function Block Stop Error] - & £ 5: Erro interrup bloc fung
" F I: Erro contator de saida fechado

* [Erro cont said fechad] F =

Z': Erro contator de saida aberto

* [Erro cont said aberto] ~

+ [Compatibil. placas] H [ F: Compatibil. placas, erro de configuragdo do hardware detectado

» [Desaturacgao IGBT] H - - : Desaturagdo IGBT, erro de hardware detectado

+ [Falhalink interno] .. F: Interrup¢ao de comunicagao interna no inversor com opgao

* [Errointerno1] .~ F !: Errointerno 1 (Rating)

* [Errointerno2] .~ F 2: FALHA INTERNA 2 (SOFT), placa de poténcia desconhecida ou incompativel

* [Errointerno3] ~F
serial interno

3: Erro interno 3 (Comunicacgéo interna), interrupgdo de comunicagéo de link

* [Errointerno 4] .~ F 4: Erro interno 4 (Fabricagao), zona de industrializag&o invalida
* [Errointerno 6] - F &: Erro interno 6 (Opgdo), placa opcional desconhecida ou incompativel
* [Errointerno9] .~ F 5: FALHA INTERNA 9 (MEDICAO), erro de circuito de medi¢céo de corrente
detectado
. BE:rotinc}erno 10] .~ F A: Erro interno 10 (Alimentacdao), erro de circuito de perda de fase de entrada
etectado

* [Errointerno11] .~ F &: Erro interno 11 (Temperatura), erro de sensor térmico detectado (OC ou SC)

: Erro interno 14 (CPU) (ram, flash, tarefa...)

* [Errointerno14] - F
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Contator linha] L [ ~: Contator de linha, erro de contator de linha detectado
[Perda Al3 4-20 mA] L F F 3: Perda AI3 4-20 mA
[Sobretensao barr CC] = & - : Sobretensdo barramento CC

[Sobrecorrente] = [ F: Sobrecorrente

[Sobreaquec. Disp.] = H F: Sobreaquec. Disp.

[Sobrecarga processo] - L [ : Sobrecarga processo

[Sobrecarga motor] - L F: Sobrecarga do Motor

[Perda 1 fase saida] = 7 ~ /: Perda 1 fase saida

[Perda fase saida] - - F 7': Perda fase saida

[Sobretensao alim] = 5 F : Sobretensao da rede de alimentagao, erro de sobrealimentagao detectado
[DI6=PTC Sobretemp.] = - F L : DI6=PTC Sobretemperatura, erro de superaquecimento do motor
detectado no PTCL: produto padrao

[Perda fase rede] ~ H F : Perda fase rede

[DI6=PTC em Erro] ~ - ~ L : DI6=PTC em Erro (OC ou SC)

[Falha Func Seq] = A F F : Erro detectado na fungdo de seguranca

[Curto-circuito motor] = [ F [: Curto-circuito motor (deteccéo forcada)

[Curto-circ. Fase-T] 5 [ F 7: Detecgdo curto circuito a terra (detecgao forgada)

[Curto-circuito IGBT] =  F H: IGBT em curto-circuito (detec¢ao forgada)

[Curto-circuit.mot.] 5 [ F 5: Curto-circuito motor, Curto-circuito de carga durante sequéncia de carga
Igon (detecgédo forgada)

[Interrup Com Modbus] = L ~ /: Interrupgao de comunicacdo Modbus

[Interrup com PC] 5 L F Z': Interrupg¢do de comunicagdo com o PC

[Interp com T Grafic] 5 L F 3: Interrupcao de comunicagdo com a Terminal Grafico IHM
[Sobrevelocid. motor] 5 = : Sobrevelocidade no motor

[Perda fdbck encoder] 5 F F: Perda feedback encoder

[Erro limit torque] = 5 F: Erro limitagéo de torque
[Sobreaquesc. IGBT] - _ F: Temperatura ALTA no transistor de poténcia IGBT

[Erro Autotuning] £ ~ F: Erro detectado no Autotuning
[Subcarga processo] . L : Subcarga processo
[Subtensao aliment.] . 5 F: Tensao baixa na rede de alimentagao de poténcia

[Estado dispositivo] H 5 / — —

Estado IHM
Status da HMI do registro de erro detectado 1.
[Auto-Regulagem] £ . ~: Auto-Regulagem
[Injeccédo CC] -/ [ k: Injeccdo CC
[Pronto] - 4 4: Pronto
[Parada inércia] ~ = L : Parada por inércia
[Partindo] - . ~: Partindo, motor em estado estacionario ou comando executar presente e referéncia
zero
[Aceleracdo] A [ [ : Aceleragao
[Desaceleragao] -/ £  : Desaceleragao
[Limit. de corrente] L L .: Limitacdo de corrente, limite de corrente (no caso de usar um motor
sincrono, se o motor ndo iniciar, siga o procedimento )
[Parada rapida] F 5 L : Parada rdapida
[Mag. motor] F L .: Fungdo de magnetizagao do motor ativada a funcado de magnetizacao esta ativa
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* [Sem tensdo darede] ~ L : Sem tensdo da rede, o controle esta ligado, mas o barramento CC nao
esta carregado
+ [parada controlada] ” : . : parada controlada
+ [Adapt. Desacel] = & - : Adaptagao do tempo da rampa de desaceleragao
* [Corte na saida] = = [ : Corte na saida
* [Alarme subtensao] . 5 F: Alarme subtenséao

* [Modo TC ativo] - : Modo TC ativado
* [Em aut] 5 £ : Em Autotest

* [Erro de auto teste] - H: Erro de auto teste

+ [Teste automatico Ok] - - 5: Teste Automatico OK

+ [Teste Eeprom]  F: Teste Eeprom, erro detectado no Eeprom de autoteste

+ [Defeito detectado] + L : Defeito detectado pelo inversor, o produto detectou um erro

* [SS1ativo] 5 5 /: SS1 ativo, fungao de seguranga SS1

+ [SLS ativo] 5 L 5: SLS ativo, fungao de seguranga SLS

* [Fung¢ seg STO ativa] - £ =: Fungdo de seguranga STO ativa, fungdo de seguranga STO
+ [SMS Ativa] = /7 5: SMS Ativa, funcao de seguranga SMS

+ [GdL Ativa] < L : GdL Ativa, fungido de seguranga GdL

[Estado ultimo Erro1] £ F | — —

Estado do ualtimo Erro 1, registro de status DRIVECOM do registro de erro detectado 1 (igual a [Estado
Regist.] £ £ A, pagina 63).

[palavra estado ETI] | F / — —

palavra estado ETI, registro de status estendido do registro de erro detectado 1 (consulte o arquivo de
parametros de comunicagao).

[PalavraCMD] L /1F | — —

Palavra CMD, registro de comando do registro de erro detectado 1 (igual a [Registo de comando] [ /7 o ,
pagina 61).

[Corrente motor] L [ F / [A] —

Corrente do motor, corrente estimada do motor do registro de erro detectado 1 (igual a [Corrente motor]

L L~ , pagina 53).

[Frequéncia saida] - F F / [Hz] —

Frequéncia saida, frequéncia estimada do motor do registro de erro detectado 1 (igual a [Frequéncia motor]
- F r , pagina 52).

[Tempo decorrido] - £ F !/ [h] —

Tempo decorrido. Tempo de execugao decorrido do registro de erro detectado 1 (igual a [Tmp. Funcion.
motor] - £ H , pagina 70).

[Tensdodarede] o L F | V] —

Tensao da rede. Tensao principal do registro de erro detectado 1 (igual a [Tensédo darede] . L ~ ).

[Est. térm. Motor] £ H F | [%] —

Estado térmico motor. Estado térmico do motor do registro de erro detectado 1 (igual a [Est. térm. Motor]

L

| -
=

[Canal de comando] - [ [ | — —

Canal de comando. Canal de comando do registro de erro detectado 1 (igual a [Canal de comando] [ /7o [
, pagina 61).

[Canal Freq.Ref.] &~ [ / — —
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Canal de frequéncia de referéncia. Canal de referéncia do registro de erro detectado 1 (igual a [Canal Freq.
Ref.] - F L [ |, pagina 62).

[Saf1t Regn-1] 5~ [ | — —
Saf1 Reg n-1, Registro SAF1 x (1 é o ultimo)
[Saf2 Regn-1] 5~ & |/ — —
Saf2 Reg n-1, Registro SAF2 x (1 é o ultimo)
[SFOORegn-1] 5~ A | — —
SF00 Reg n-1, Registro SFO0 x (1 é o ultimo)
[SFO1 Regn-1] 5~ & | — —
SF01 Reg n-1, Registro SF01 x (1 € o ultimo)
[SFO2 Regn-1] 5~ L | — —
SF02 Reg n-1, Registro SF02 x (1 € o ultimo)
[SFO3 Regn-1] 5~ o |/ — —
SF03 Reg n-1, Registro SF03 x (1 € o ultimo)
[SFO4 Regn-1] 5~ £ | — —
SF04 Reg n-1, Registro SF04 x (1 € o ultimo)
[SFO5 Regn-1] 5~ F / — —
SF05 Reg n-1, Registro SF05 x (1 é o ultimo)
[SFO6 Regn-1] 5~ L |/ — —
SF06 Reg n-1, Registro SF06 x (1 € o ultimo)
[SFO7 Regn-1] 5~ H | — —
SF07 Reg n-1, Registro SF07 x (1 € o ultimo)
[SFO8 Regn-1] 5~ / |/ — —
SF08 Reg n-1, Registro SF08 x (1 € o ultimo)
[SFO9 Regn-1] 5~ J | - —
SF09 Reg n-1, Registro SF09 x (1 € o ultimo)
[SFI0Regn-1] 5~ K | - —
SF10 Reg n-1, Registro SF10 x (1 € o ultimo)
[SF11Regn-1] 5~ L / — —
SF11 Reg n-1, Registro SF11 x (1 € o ultimo)

Ultimoerro 2] -4~ 2 —
[

Ultimo erro 2

[Saf1 Regn-2] 5~ /7, [Saf2Regn-2] 5~ 7 7, [SFO0 Regn-2] = - A 7, [SFO1 Reg n-2] = ~ £ e [SF02
Reg n-2] 5 - [ 7 para [SF11 Reg n-2] = ~ L £ pode ser visivel com este parametro.

Idéntico a [Ultimo erro 1] =/ F |, pagina 74.

Ultimo erro 3] =~ 3
[

Ultimo erro 3

[Saf1 Regn-3] 5~ / 3,[Saf2 Regn-3] 5~ & 7, [SFO0 Regn-3] 5 - A 7,[SF01 Regn-3] 5 - & e [SF02
Reg n-3] 5 - L 7 para [SF11 Reg n-3] = ~ L 3 pode ser visivel com este pardmetro.
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Idéntico a [Ultimo erro 1] = F |, pagina 74.

[Ultimo erro 4] & F 4

Ultimo erro 4

[Saf1t Regn-4] 5 - /4, [Saf2 Regn-4] 5 - & 4, [SFO0 Reg n-4] 5 - A 4, [SF01 Reg n-4] = - 1 He [SF02
Regn-4] 5 - [ H para [SF11 Regn-4] 5~ L H pode ser visivel com este parémetro.
Idéntico a [Ultimo erro 1] = 7 |, pagina 74.

[Ultimo erro 5] = F 5

Ultimo erro 5

[Saf1 Reg n-5] 5 - /5, [Saf2 Reg n- 5] 5 ," 5, [SF00 Reg n-5] = - A 5, [SF01 Reg n-5] = - & 5e [SF02
Regn-5] 5 - [ 5 para [SF11 Regn-5] 5 - L 5 pode ser visivel com este parémetro.
Idéntico a [Ultimo erro 1] = 7 |, pagina 74.
[Ultimo erro 6] -/ F & - -
Ultimo erro 6
[Saf1 Regn-6] = - /5,[Saf2 Regn-6] = - 7 5, [SFO0 Regn-6] = - A 5, [SFO1 Regn-6] = - & 5e [SF02
Regn-6] 5 - [ £ para [SF11 Reg n-6] 5 - L £ pode ser visivel com este parametro.
Idéntico a [Ultimo erro 1] = F |, pagina 74.
[Ultimoerro 7] = F 7 — -
Ultimo erro 7
[Saf1 Regn-7] 5 - / 7,[Saf2 Regn-7] 5~ & 7,[SFO0 Regn-7] 5~ A 7,[SF01 Regn-7] 5 - 1 7e [SF02
Regn-7] 5~ L 7 para[SF11 Regn-7] 5 - L pode ser visivel com este parametro.
Idéntico a [Ultimo erro 1] = F |, pagina 74.
[Ultimo erro 8] - F A — -
Ultimo erro 8
[Saf1 Regn-8] 5 - /H,[Saf2 Regn-8] & - F’ H, [SFO0 Reg n-8] = - A H, [SF01 Reg n-8] = - k He [SF02
Regn-8] 5~ [ H para[SF11 Regn-8] 5 - L pode ser visivel com este parédmetro.
Idéntico a [Ultimo erro 1] = F |, pagina 74.
[Erro atual] PF L -
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o - ™ [1 o - =»

oo
— I~
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* [Sem erro] ~ = F: Nenhum erro detectado
* [Erro no angulo] A 5 F : Erro no dngulo, erro de configuragdo do angulo detectado
+ [Controle de freio] - L F: Controlo de freio, Perda trifasica do motor do freio
+ [Feedback do freio] ~ - F: Feedback do freio, erro do contator do freio detectado
+ [Config. Incorrecta] [ F F: Configuragéao Incorreta, configuracdo invalida na energizacao
* [Erro Transf.Config.] - | Z': Erro na transferéncia da configuragao
* [Interrup. Comunic.] [ ~ F: Interrupgdo de comunicag¢do no bus de comunicagéao
* [Interr.com. CANopen] [ = F: Interrup¢cdo de comunicagdo CANopen
* [Erro Fdbck Cont AFE] - ~ 3: Erro Fdbck Cont AFE
+ [ERRO COMUT. CANAL] L 5 F: Erro na comutagao de canal
* [Erro carga dindmica] -/ . ~: Erro carga dindmica
* [controle EEPROM] : £  |: EEPROM de controle

+ [Alim. EEPROM] £ E F &: Alimentagao EEPROM

* [erro externo] £ ~ F [: Detecgao de Erro externo

* [Erro Fieldbus] = F F ': Erro externo detectado pelo Fieldbus
* [Function Block Error] & £ : Function Block error

* [Function Block Stop Error] - & £ 5: Erro interrup bloc fung

* [Erro cont said fechad] ~ . - [: Erro contator de saida fechado

* [Erro cont said aberto] ~ [ F Z': Erro contator de saida aberto

+ [Compatibil. placas] H [ F: Compatibil. placas, erro de configuragdo do hardware detectado

» [Desaturacao IGBT] H o F: Desaturagdo IGBT, erro de hardware detectado

« [Falhalink interno] . L F: Interrupcdo de comunicagéao interna no inversor com opg¢dao, interrupgao
de link interno opcional

* [Errointerno1] /.~ F [: Errointerno 1 (Rating)

* [Errointerno2] .~ F Z: FALHA INTERNA 2 (SOFT), placa de poténcia desconhecida ou incompativel

* [Errointerno 3] /~ F 3: Erro interno 3 (Comunicacgéo interna), interrup¢do de comunicacgéao de link
serial interno

* [Errointerno 4] .~ F 4: Erro interno 4 (Fabricacado), zona de industrializacdo invalida

* [Errointerno 6] : ~ F &: Erro interno 6 (Opg¢do), placa opcional desconhecida ou incompativel

* [Errointerno9] /.~ F 9: FALHA INTERNA 9 (MEDICAO), erro de circuito de medigéo de corrente
detectado

* [Errointerno 10]  ~ F A: Erro interno 10 (Alimentagdo), erro de circuito de perda de fase de entrada
detectado

* [Errointerno 11] .~ F k: Erro interno 11 (Temperatura), erro de sensor térmico detectado (OC ou SC)
E : Erro interno 14 (CPU), erro de CPU detectado (ram, flash, tarefa ...)

* [Contator linha] L [ F: Contator de linha, erro de contator de linha detectado

+ [Perda Al3 4-20 mA] L ~ F 3: Perda Al3 4-20 mA

* [Sobretensio barr CC] = ~ - : Sobretensdo barramento CC

* [Errointerno14] .~ F

* [Sobrecorrente] = [ : Sobrecorrente
+ [Sobreaquec. Disp.] = H : Sobreaquec. Disp.

Il'
* [Sobrecarga processo] = L [ : Sobrecarga processo

* [Sobrecarga motor] = L F: Sobrecarga do Motor

» [Perda 1 fase saida] - - F /: Perda 1 fase saida

+ [Perda fase saida] - F F =': Perda fase saida

* [Sobretensdo alim] = 5 - : Sobretensao da rede de alimentagao, erro de sobrealimentacao detectado
+ [DI6=PTC Sobretemp.] = - F L : DI6=PTC Sobretemperatura, erro de superaquecimento do motor

detectado no PTCL.: produto padréo
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» [Perda fase rede] 7 H - : Perda fase rede

+ [DI6=PTC em Erro] -t F L : DI6=PTC em Erro (OC ou SC)
» [Falha Func Seg] = A F F: Erro detectado na fungédo de seguranga

* [Curto-circuito motor] = [ F [: Curto-circuito motor (detecgéo forgada)

» [Curto-circ. Fase-T] = [  7: Detecgao curto circuito a terra (detecgao forcada)

* [Curto-circuito IGBT] 5 [ F Y: IGBT em curto-circuito (detec¢ao forgada)

» [Curto-circuit.mot.] = [ F 5: Curto-circuito motor, curto-circuito de carga durante sequéncia de carga
Igon (detecgao forgada)

* [Interrup Com Modbus] = L F /: Interrupgdo de comunicacdo Modbus, interrupgao da comunicagéo
local serial modbus

* [Interrup com PC] = L F ': Interrup¢cdao de comunicagdo com o PC, interrup¢cao de comunicagdo com
o Software do PC

* [Interp com T Grafic] 5 L ~ 7: Interrupgao de comunicacdo com a Terminal Grafico IHM

* [Sobrevelocid. motor] = = : Sobrevelocidade no motor

+ [Perda fdbck encoder] = F F: Perda feedback encoder

» [Erro limit torque] = 5 F: Erro limitagdo de torque

* [Sobreaquesc. IGBT] - _ F: Temperatura ALTA no transistor de poténcia IGBT

* [Erro Autotuning] - ~ F: Erro detectado no Autotuning

* [Subcarga processo] . L F: Subcarga processo

* [Subtensao aliment.] . 5 F: Tensado baixa na rede de alimentacgao de poténcia

[mais inform. Erro] A F -

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/ - =¥ [T o - =9

o -
rr 1

Informacdes adicionais sobre o erro detectado.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Interrup. Comunic.] [ ~ F — —

Interrupgao de comunicagdo com o moédulo de comunicagao, codigo de erro detectado do médulo
opcional de comunicagao.

Este parametro é somente leitura. O codigo de erro detectado permanece salvo no parametro, mesmo que a
causa desapareca. O parametro é redefinido depois que o inversor é desconectado e, em seguida,
reconectado. Os valores desse pardmetro dependem do médulo de rede. Consulte o manual para obter o
modulo correspondente.

[Erro 1 Com.Interna] L F |/ — —

Erro 1 - Interrupgao de comunicacdao interna, interrupgdo de comunicagao entre o modulo opcional 1 e o
inversor.

Este parametro é somente leitura. O codigo de erro detectado permanece salvo no parametro, mesmo que a
causa desaparecga. O parametro é redefinido depois que o inversor é desconectado e, em seguida,
reconectado.

[Registro erro fungédo de seguranga] 5 - F £ (1) | — =
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Registro erro fungao de seguranca

Bit0 = 1: Tempo limite de depuragéo das entradas l6gicas (verifique o valor do tempo de depuragdo LIDT
de acordo com a aplicagao)

Bit1 Reservado

Bit2 = 1: O sinal de velocidade do motor foi alterado durante a rampa SS1

Bit3 = 1: A velocidade do motor atingiu o limite de frequéncia durante a rampa SS1.
Bit4: Reservado

Bit5: Reservado

Bit6 = 1: O sinal de velocidade do motor foi alterado durante a limitacdo SLS

Bit7 = 1: A velocidade do motor atingiu o limite de frequéncia durante a rampa SS1.
Bit8: Reservado

Bit9: Reservado

Bit10: Reservado

Bit11: Reservado

Bit12: Reservado

Bit13 = 1: N&o é possivel medir a velocidade do motor (verifique a conexao da fiagdo do motor)

Bit14 = 1: Foi detectado um curto-circuito no aterramento do motor (verifique a conexao da fiagao do
motor)

Bit15 = 1: Foi detectado um curto-circuito entre fases do motor (verifique a conexao da fiagdo do motor)

[Erro SegurangcaReg1] 5 A F [ () = —

Erro de seguranga Registro 1, registro de erro de controle de aplicativo.

Bit0 = 1: Erro detectado de consisténcia de PWRM

Bit1 = 1: Erro detectado de parametros de fungdes de segurancga

Bit2 = 1: O autoteste do aplicativo detectou um erro

Bit3 = 1: A verificagido de diagndstico da funcdo de seguranga detectou um erro
Bit4 = 1: O diagndstico de entrada Idgica detectou um erro

Bit5 = 1: Erro detectado nas fungdes de seguranga SMS ou GDL (Detalhes em [SAFF Subcédigo 4]
5 F O H registro , pagina 84)

Bit6 = 1: Gerenciamento ativo de watchdog do aplicativo

Bit7 = 1: Erro detectado no controle do motor

Bit8 = 1: Erro detectado no nucleo do link serial interno

Bit9 = 1: Erro detectado na ativagdo da entrada logica

Bit10 = 1: A funcao Safe Torque Off acionou um evento

Bit11 = 1: A interface do aplicativo detectou um erro das fungbes de seguranca
Bit12 = 1: A fungdo Parada Segura 1 detectou um erro das fungbes de seguranca
Bit13 = 1: A fungéo Velocidade Limitada de Seguranca acionou um evento

Bit14 = 1: Os dados do motor estdo corrompidos

Bit15 = 1: Erro detectado no fluxo de dados do link serial interno

[Erro Seguranga Reg2] 5 A F =& (1) = —
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Erro de seguranca Registro 2, registro de erro de controle do motor

Bit0 = 1: A verificagédo de frequéncia do estator de consisténcia detectou um erro
Bit1 = 1: Erro detectado na estimativa da frequéncia do estator

Bit2 = 1: O gerenciamento de watchdog do controle de motor esta ativo

Bit3 = 1: O watchdog do hardware de controle do motor esta ativo

Bit4 = 1: O autoteste de controle do motor detectou um erro

Bit5 = 1: Erro detectado no teste de cadeia

Bit6 = 1: Erro detectado no nucleo do link serial interno

Bit7 = 1: Erro de curto-circuito direto detectado

Bit8 = 1: Erro detectado no driver PWM

Bit9 = 1: Erro detectado de GDL interno

Bit10: Reservado

Bit11 = 1: A interface do aplicativo detectou um erro das fungdes de seguranca
Bit12 = 1: Reservado

Bit13: Reservado

Bit14 = 1: Os dados do motor estao corrompidos

Bit15 = 1: Erro detectado no fluxo de dados do link serial interno

[SAFF Subcédigo 0] 5 F (70 () — —

SAFF Subcédigo 0, sub-registro de falha de seguranga 00

Registro de erro de autoteste do aplicativo

Bit0: Reservado

Bit1 = 1: Estouro de pilha da RAM

Bit2 = 1: Erro detectado na integridade do enderego da RAM

Bit3 = 1: Erro detectado de acesso a dados da RAM

Bit4 = 1: Erro detectado na soma de verificagédo de Flash

Bit5: Reservado

Bit6: Reservado

Bit7: Reservado

Bit8: Reservado

Bit9 = 1: Estouro rapido de tarefas

Bit10 = 1: Estouro lento de tarefas

Bit11 = 1: Estouro de tarefa de aplicativo

Bit12: Reservado

Bit13: Reservado

Bit14 = 1: A linha PWRM nao é ativada durante a fase de inicializagédo
Bit15 = 1: O watchdog do hardware de aplicativo ndo fica em execugao apds a inicializagao

[SAFF Subcédigo 1] 5 F 0 [ (1) = —
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

SAFF Subcaédigo 1, sub-registro de falha de seguranga 01

Registro de erro de diagndstico de entrada légica
» Bit0 = 1: Gerenciamento - erro detectado na maquina de estado
« Bit1 =1: Os dados necessarios para o gerenciamento de teste estdo corrompidos
+ Bit2 = 1: Erro detectado na selegao de canais
+ Bit3 = 1: Teste - erro detectado na maquina de estado
+ Bit4 = 1: A solicitagao de teste esta corrompida
+ Bit5 =1: O ponteiro para método de teste esta corrompido
+ Bit6 = 1: Ag¢ao de teste incorreta fornecida
« Bit7 = 1: Erro detectado na coleta de resultados
+ Bit8 = 1: LI3 detectou um erro. Nao é possivel ativar a fungao de seguranga
» Bit9 = 1: LI4 detectou um erro. Nao é possivel ativar a fungao de seguranga
« Bit10 = 1: LI5 detectou um erro. Nao é possivel ativar a fungao de seguranga
» Bit11 = 1: LI6 detectou um erro. Nao é possivel ativar a fungado de seguranga
« Bit12 = 1: Sequéncia de teste atualizada enquanto um diagndstico estd em andamento
« Bit13 = 1: Erro detectado no gerenciamento de padrao de teste
+ Bit14: Reservado
+ Bit15: Reservado

[SAFF Subcédigo 2] 5 F [ 27 (1) = —

SAFF Subcédigo 2, sub-registro de falha de seguranga 02

O gerenciamento de watchdog do aplicativo detectou um registro de erro
» Bit0 = 1: Erro de tarefa rapida detectado
» Bit1 =1: Erro de tarefa lenta detectado
* Bit2 = 1: Erro detectado na tarefa do aplicativo
» Bit3 = 1: Erro detectado na tarefa em segundo plano
+ Bit4 = 1: Erro detectado na entrada/tarefa rapida de seguranca
« Bit5 = 1: Erro detectado na entrada/tarefa lenta de seguranca
» Bit6 = 1: Erro detectado na entrada/tarefa do aplicativo de seguranga
« Bit7 = 1: Erro detectado na tarefa/tratamento do aplicativo de seguranca
» Bit8 = 1: Erro detectado na tarefa de seguranga em segundo plano
+ Bit9: Reservado
+ Bit10: Reservado
+ Bit11: Reservado
+ Bit12: Reservado
+ Bit13: Reservado
+ Bit14: Reservado
+ Bit15: Reservado

[SAFF Subcodigo 3] 5 F 7 7 (1) = —
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Etiqueta HMI

Configuragoées

Configuragao de fabrica

+ Bit0 = 1: Tempo limite de depuracgéao
» Bit1 = 1: Entrada ndo consistente

+ Bit5 = 1: Tempo de resposta corrompido

» Bit6 = 1: Consumidor n&o definido consultado
» Bit7 = 1: Erro detectado na configuragéo

» Bit8 = 1: As entradas nao estdo no modo nominal
* Bit9: Reservado

» Bit10: Reservado

* Bit11: Reservado

» Bit12: Reservado

» Bit13: Reservado

» Bit14: Reservado

» Bit15: Reservado

SAFF Subcédigo 3, sub-registro de falha de seguranga 03

» Bit2 = 1: Verificagdo de consisténcia - erro detectado do computador de estado
» Bit3 = 1: Verificagido de consisténcia - tempo limite de depuragéo corrompido
» Bit4 = 1: Erro detectado nos dados de tempo de resposta

[SAFF Subcédigo 4] =~ [0 4 (1)

» Bit0 = 1: Nenhum sinal configurado

* Bit1 =1: Erro detectado na maquina de estado
» Bit2 = 1: Erro de dados internos detectados

» Bit3: Reservado

+ Bit4: Reservado

» Bit5: Reservado

» Bit6: Reservado

+ Bit7: Reservado

» Bit9 = 1: Detectado erro interno do SMS

+ Bit10: Reservado

» Bit11 = 1: Detectado erro interno do GDL 1
» Bit12 = 1: Detectado erro interno do GDL 2
» Bit13: Reservado

+ Bit14: Reservado

» Bit15: Reservado

SAFF Subcédigo 4, sub-registro de falha de seguranca 04

[Tempo final lim trg/l] = - o registro de erro detectado

« Bit8 = 1: Erro detectado de excesso de velocidade do SMS

[SAFF Subcédigo 5] 5 F (75 ()
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

SAFF Subcaddigo 5, sub-registro de falha de seguranga 05

[Canal 1 SS1] 5 5 | [ registro de erro detectado
» Bit0 = 1: Erro detectado na maquina de estado
+ Bit1 =1: Sinal de velocidade do motor alterado durante a parada
« Bit2 = 1: Area de disparo de velocidade do motor atingida
« Bit3 = 1: Velocidade tedrica do motor corrompida
» Bit4 = 1: Configuragdo nao autorizada
« Bit5 = 1: Erro detectado no calculo da velocidade tedrica do motor
+ Bit6: Reservado
» Bit7 = 1: Verificagdo de sinal de velocidade: erro de consisténcia detectado
+ Bit8 = 1: Solicitacado interna de SS1 corrompida
+ Bit9: Reservado
+ Bit10: Reservado
+ Bit11: Reservado
+ Bit12: Reservado
+ Bit13: Reservado
+ Bit14: Reservado
+ Bit15: Reservado

[SAFF Subcédigo 6] =~ [ 5 (1) = —

SAFF Subcadigo 6, sub-registro de falha de segurancga 06

[SLS] = L 5 registro de erro detectado
+ Bit0 = 1: Registro de erro detectado da maquina de estado
» Bit1 =1: Sinal de velocidade do motor alterado durante a limitagdo
« Bit2 =1: A velocidade do motor atingiu o limite de frequéncia
+ Bit3 = 1. Dados corrompidos
+ Bit4: Reservado
+ Bit5: Reservado
+ Bit6: Reservado
+ Bit7: Reservado
+ Bit8: Reservado
+ Bit9: Reservado
+ Bit10: Reservado
+ Bit11: Reservado
+ Bit12: Reservado
+ Bit13: Reservado
+ Bit14: Reservado
+ Bit15: Reservado

[SAFF Subcodigo 7] 5 F 7 7 (1) = —
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Configuragao de fabrica

SAFF Subcédigo 7, sub-registro de falha de seguranga 07

O gerenciamento de watchdog do aplicativo detectou um registro de erro

Bit0: Reservado
Bit1: Reservado
Bit2: Reservado
Bit3: Reservado
Bit4: Reservado
Bit5: Reservado
Bit6: Reservado
Bit7: Reservado
Bit8: Reservado
Bit9: Reservado
Bit10: Reservado
Bit11: Reservado
Bit12: Reservado
Bit13: Reservado
Bit14: Reservado
Bit15: Reservado

[SAFF Subcédigo 8] =~ [ 4 (1) —

SAFF Subcadigo 8, sub-registro de falha de seguranga 08

O gerenciamento de watchdog do aplicativo detectou um registro de erro

Bit0 = 1: Erro detectado na tarefa PWM

Bit1 = 1: Erro detectado na tarefa fixa

Bit2 = 1: Erro detectado no watchdog do ATMC
Bit3 = 1: Erro detectado no watchdog do DYNFCT
Bit4: Reservado

Bit5: Reservado

Bit6: Reservado

Bit7: Reservado

Bit8: Reservado

Bit9: Reservado

Bit10: Reservado

Bit11: Reservado

Bit12: Reservado

Bit13: Reservado

Bit14: Reservado

Bit15: Reservado

[SAFF Subcoédigo 9] 5 F 15 (1) —
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

SAFF Subcaddigo 9, sub-registro de falha de seguranga 09

Registro de erro detectado no autoteste de controle do motor

Bit0: Reservado

Bit1 = 1: Estouro de pilha da RAM

Bit2 = 1: Erro detectado na integridade do enderego da RAM
Bit3 = 1: Erro detectado de acesso a dados da RAM

Bit4 = 1: Erro detectado na soma de verificagao de Flash
Bit5: Reservado

Bit6: Reservado

Bit7: Reservado

Bit8: Reservado

Bit9 = 1: estouro de tarefa de 1 ms

Bit10 = 1: Estouro de tarefa PWM

Bit11 = 1: Estouro de tarefa fixa

Bit12: Reservado

Bit13: Reservado

Bit14 = 1: Interrupgao indesejada

Bit15 = 1: O WD do Hardware nao fica em execugdo apds a inicializagédo

[SAFF Subcédigo 10] 5 F /[ () — —

SAFF Subcaddigo 10, sub-registro de falha de seguranga 10

Registro de erro detectado de curto-circuito direto no controle do motor

Bit0 = 1: Curto-circuito do terra - Erro de configuracdo detectado
Bit1 = 1: Curto-circuito fase a fase - Erro de configuragédo detectado
Bit2 = 1: Curto-circuito do terra

Bit3 = 1: Curto-circuito fase a fase

Bit4: Reservado

Bit5: Reservado

Bit6: Reservado

Bit7: Reservado

Bit8: Reservado

Bit9: Reservado

Bit10: Reservado

Bit11: Reservado

Bit12: Reservado

Bit13: Reservado

Bit14: Reservado

Bit15: Reservado

[SAFF Subcédigo11] 5~ / [ (1) — —
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SAFF Subcédigo 11, sub-registro de falha de seguranga 11

Verificagdo dindmica de controle de motor do registro de erro detectado de atividade
+ Bit0 = 1: O aplicativo solicitou um diagndstico de curto-circuito direto

+ Bit1 =1: O aplicativo solicitou verificagdo de consisténcia da estimativa da frequéncia do estator (tensdo e
corrente)

» Bit2 = 1: O aplicativo solicitou diagnostico do SpdStat fornecido pelo controle do motor
» Bit3: Reservado

» Bit4: Reservado

» Bith: Reservado

+ Bit6: Reservado

+ Bit7: Reservado

+ Bit8 = 1: O diagndstico seguro do controle do motor do curto-circuito direto esté ativado

» Bit9 = 1: A verificagdo de consisténcia do controle do motor da estimativa de frequéncia do estator esta
ativada

+ Bit10 = 1: O diagndstico de controle do motor de SpdStat fornecido pelo controle do motor esta ativado
» Bit11: Reservado
+ Bit12: Reservado
» Bit13: Reservado
+ Bit14: Reservado
+ Bit15: Reservado
[Cont. Alarme IGBT] - A [ — —

Contador para alarmes ocorridos no IGBT, contador de tempo do alarme do transistor (periodo em que o
alarme de "temperatura IGBT" ficou ativo).

[Tmp. Min.frequéncia] - A [ ~ — —

Tempo de frequéncia minimo para o IGBT. Contador de tempo do alarme do transistor na frequéncia
minima de comutacao (periodo em que o alarme de "temperatura IGBT" ficou ativo apds o inversor ter
reduzido automaticamente a frequéncia de comutagéo para o valor minimo).

[NGm. Avisos IGBT] ~ £ J %

Numero de avisos de IGBT. Contador de alarmes do transistor: nimero detectado durante o ciclo de vida util.

Visivel se [3.1] [Nivel acesso] . A [ estiver configurado como [Expert] £ F .

[Mensagem Servigo] 5 £ - — — —

Consulte [Mensagem Servigo] = £ ~ -, pagina 392.

[Limpar Hist. Erros] - F | L — —

Efectuar a limpeza do histérico de erros detectados. Redefina todos os erros detectados anteriores
reinicializaveis.

[Nao] ~ =: Reset nao ativo

[Sim] 4 £ 5: Reset em andamento

(1) Os valores hexadecimais sédo exibidos no terminal de exibi¢ao gréafica

Exemplo:
SFFE = 0x0008 em hexadecimal
SFFE =Bit 3

* : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
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a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

[Senha] £ o d-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ ™ [T o =P

Senha HMI.

Se tiver perdido seu cédigo, entre em contato com Schneider Electric.

Etiqueta HMI Configuragées Configuragao de fabrica

[Estado] 5 & — -

Estado, Status do inversor (bloquear/desbloquear). Parametro de informagao, ndo pode ser modificado.
* [Bloqueado] L L K : O inversor esta bloqueado por senha
+ [Destravado] .. . [ K: O inversor ndo esta bloqueado por senha

[CodigoPIN1] [ = o — —_

Cédigo Password 1, cédigo confidencial.
Permite que a configuracdo do inversor seja protegida com um cédigo de acesso.

Quando o acesso é bloqueado por meio de um cédigo, somente os parametros em [1.2] [MONITORING]
1= n — e [1.1] [Reference speed] - £ F — menus podem ser acessados. A tecla MODE permite alternar
entre os menus.

NOTA: Antes de inserir um cédigo, nao se esquega de anota-lo com cuidado.
[DESLIGADO] = F F: Sem cddigos de bloqueio de acesso.

« Para bloquear o acesso, digite um cédigo (2 a 9.999). O display pode ser incrementado usando o botao
rotativo. Em seguida, pressione ENT. [LIGADO] = ~ € exibido na tela para indicar que o acesso foi
bloqueado.

[LIGADO] = ~: Um cédigo esta bloqueando o acesso (2 a 9.999).

» Para desbloquear o acesso, digite o cddigo (incrementando o display usando o botao rotativo) e pressione
ENT. O cédigo permanece no display e o acesso é desbloqueado até a préxima vez que o inversor for
desligado. O acesso sera bloqueado novamente na proxima vez que o inversor for ligado.

+ Se for digitado um cddigo incorreto, o display mudara para [LIGADO] = ~ € 0 acesso permanecera
bloqueado.

Acesso desbloqueado (o cédigo permanece na tela).

+ Para reativar o bloqueio com 0 mesmo cddigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, volte para
[LIGADO] - ~ usando o botéo rotativo e, em seguida, pressione ENT. [LIGADO] = ~ permanece na tela
para indicar que o acesso foi bloqueado.

+ Para bloquear o acesso com um novo codigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, digite o novo
cédigo (incremente o display usando o botéo rotativo) e pressione ENT. [LIGADO] = ~ permanece na tela
para indicar que o acesso foi bloqueado.

« Paralimpar o bloqueio quando o acesso tiver sido desbloqueado, volte para [DESLIGADO] = - F usando
o botao rotativo e, em seguida, pressione ENT. [DESLIGADO] = - ~ permanece no indicador. O acesso é
desbloqueado e assim permanecera até a proxima reinicializagéo.

[COodigoPIN2] [ = o 2 K

Cédigo Password 2, codigo confidencial 2.
Visivel se [3.1] [Nivel acesso] . A [ estiver definido como [Expert] £ 7 .

[DESLIGADO] - F

| I~ K
[ Ry Sy S AN

~: o valor [DESLIGADO] = F F indica que nenhuma senha foi definida [Destravado]
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[LIGADO] = ~: o valor [LIGADO] = ~ indica que a configuragédo do inversor esta protegida e que um codigo
de acesso deve ser inserido para desbloquea-la. Depois que o cédigo correto for inserido, ele permanecera no
display e o inversor sera desbloqueado até a proxima vez que a fonte de alimentacao for desconectada.

8888: O cddigo PIN 2 é um cddigo de desbloqueio conhecido apenas para Schneider Electric Suporte do
produto.

[Direitos de upload] . L ~ -

Direitos de upload

[Autorizado] .. L ~ [J: significa que o SoMove ou o terminal de exibicdo grafica pode salvar toda a
configuragao (senha, protegdes, configuragédo). Quando a configuragéo € editada, somente os parametros
nao protegidos estdo acessiveis.

[Nao Autorizado] . L ~ /: significa que o SoMove ou o terminal de exibi¢ao grafica ndo pode salvar a
configuragao.

[Acesso download] -/ L ~ -

Acesso download

[inversor travado] - L ~ [J: Inversor bloqueado: significa que a configuragdo pode ser baixada somente
em um inversor bloqueado cuja configuragdo tenha a mesma senha. Se as senhas forem diferentes, o
download nao sera permitido.

[inversor destravado] -/ L ~ /: Inversor desbloqueado: significa que a configuragdo pode ser baixada
somente em uma unidade sem senha ativa.

[Nao Autorizado] -/ L ~ £': Nao permitido: a configuragdo ndo pode ser baixada.

[Travar/Destravar] - L ~ 3: Bloqueio. + Not: o download é permitido apds o caso 0 ou 1.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

0O:a configuracdo deste pardmetro pode ser feita com a opera¢do em curso ou
parada.
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1.3 [Configuracao] L o n F

Introducao

O modo de configuragdo inclui 4 partes:

1.

2.

3.

4.

[Meu Menu] /7 5 /1 = — menu inclui até 25 parametros disponiveis para o
usuario personalizar usando o terminal de exibi¢édo grafica ou o software
SoMove.

Armazenar/recuperar conjunto de parametros: Essas 2 fung¢des sdo usadas
para armazenar e recuperar as configuracoes do cliente.

[Macro-configuration] ” - [ parametro , pagina 97 que permite carregar
valores predefinidos para aplicagdes.

[Completo] F . L L —: Esse menu fornece acesso a todos os outros
parametros. Ele inclui 10 submenus:

* [Configuragao rapida] 5 /1 —, pagina 101
* [Configuragodes] 5 £ £ —, pagina 108

* [Controle de motor] o - [ —, pagina 125

+ [Entradas/ Saidas] : . o —, pagina 153

* [parada controlada] [ £ L —, pagina 197

+ [Blocos de Fungao] F & 1 —, pagina 205

* [Funcgao de aplicagao] F . » —, pagina 214
+ [Disp. em defeito] F L £ —, pagina 324

*+ [Comunicagao] [ o [T —, pagina 372

* [Nivel acesso] L AL, pagina 379
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Arvore de organizagao

Os valores dos parametros apresentados séo dados a titulo de exemplo.
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1.3.1[MeuMenu] M4 n-

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P

7o
rarrr

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Este menu contém os parametros selecionados no [3.4] [Conf. visualizador] -/ [ F — [Conf. visualizador] o [ F -, pagina 390 menu.
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1.3.2 [Config fabrica] F [ 5-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™» [ o+ F =P
FLC5
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica
[Config. Source] F [ 5 * = [Macro configuragao] -
Origem configuragao
Se a funcdo de comutagéo de configuragéo estiver configurada, ndo sera possivel acessar [Configuragdo 1] [ ¥ [ / e [Configuragao 2]

rera
CFLZ.

NOTA: Para carregar as predefinicdes do inversor previamente armazenadas ([Configuragao 1] 5 £ ~ / ou [Configuragao 2]
5k~ '), selecione a configuracéo de origem [Config. Source] - [ 5  =[Configuragdo 1] [ / ou [Configuragdo 2] [ F [ ~
seguido por uma configuragao de fabrica [Ir Param. Fabrica] L - 5 = [Sim] Y £ 5.

[Macro configuragao] : ~ :: Configuracao de fabrica, retorne a configuragdo macro selecionada

[Configuragdo 1] [ F [ /: Configuragéo 1

[Configuragdo 2] [ F [ &': Configuragao 2

[Mascara de Ajuste de Fabrica] - - 4 — = =

Mascara de Ajuste de Fabrica
Selegdo de menus a ser carregada.
Consulte o procedimento de sele¢do multipla Descricao da HMI, pagina 35 para o terminal de exibi¢édo integrado e o terminal de exibigao
grafica Opgao do terminal de exibigdo grafica, pagina 20.

NOTA: Na configuracao de fabrica e apds retornar as "configuragbes de fabrica", [Mascara de Ajuste de Fabrica] - - 4 fica vazio.
[Todos] A L L : Todos os parametros (o programa de blocos de fungdes também é apagado)

[Conf. Dispositivo] = ~ /7: O [1] [Estimado Var.] & - . — menu sem [Comunicagao] [ = /7 —. No menu [3.4] [Conf. visualizador]
o [ F,[Recuperar nome std] [ 5 7 , pagina 392 retorna para [Nao] r .

[Parametros motor] /7 = £ : Consulte Parametros do motor .
As selegdes a seguir s6 podem ser acessadas se [Config. Source] F [ 5 . estiver definido como [Macro configuragao] .~ ..

[Menu comunicacgéo] [ = /7: O [Menu comunicagao] [ o /7T — menu sem qualquer um [Leitura End. Entr.1] ~ /7 A | para [Leitura
End. Entr.8] ~ /7 A B ou [Leitura End. Saida 1] ~ [ A |/ para [Leitura End. Saida8] ~ [ A 5.

[Conf. visualizador] & : 5: O [3.3] [SUPERVISAOQ] /7 L F — menu.

[Ir Param. Fabrica]  F 5 K Z 2s

[Ir Param. Fabrica]

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Verifiqgue se a restauracao das configuracdes de fabrica é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

So6 é possivel reverter para as configuragdes de fabrica se pelo menos um grupo de paréametros tiver sido previamente selecionado.
* [Nao] ~ =:Nao
* [Sim] 4 E 5: o parametro volta para [Nao] ~ - automaticamente assim que a operagao estiver concluida.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.2 [Config fabrica] F [ 5- Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

—_— [N 50] oo

[Salvar configuragédo] 5[ 5 *

Salvar configuragao
A configuracéo ativa a ser salva ndo aparece para selegdo. Por exemplo, se for [Configuragao 0] 5 - ~ [J, apenas [Configuragéo 1]
5kt~ | e[Configuragado 2] 5 - ~ < sera exibida. O parametro volta para [Nao] ~ - assim que a operacéo é concluida.

. [Néo] n =o: Nao

* [Configuragao 0] 5 - ~ [J: Pressione e segure a tecla ENT por2 s

ul
m

* [Configuragéao 1] ~ I: Pressione e segure a tecla ENT por2 s

ul
m

+ [Configuragao 2] ~ Z: Pressione e segure a tecla ENT por 2 s

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

Z 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

1.3.3. [Macro-configuration] [ F [, —

1.3.3. [Macro-configuration] L F L —

O que ha neste capitulo

[Macro-configuration] . ~
[Macro-configuration]
]

[Macro-configuration

L) ceueueenenansasessssssesssssssssnssssssssnanuasassnsasasasnsnsnannnnnnnnns 97
[ : Atribuicdo das entradas/saidas........................ 98
[ : Outras configuragfes..........ocveevveveeveiiiineneennnnn. 99

96
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.3. [Macro-configuration] . - [, — Sincronos

[Macro-configuration] £ F [

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ = f

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica

E — [Marchal/parada] = E 5
[Macro configuragao]  F [ * 2s

Macro configuragao

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO
Verifique se a configuragdo macro selecionada é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

[Marchal/parada] = £ 5: Inicio/Parada

[Manip] H o [ : Manuseio

[Elevagao] H = L : Elevagéao

[Uso Geral] L £ ~: Uso geral

[controle PID] 7 . J: Regulagem PID

[Rede de comunicagao] ~ £ k: Barramento de comunicagéo

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser

acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

Z 2 s: Para alterar a atribuicao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

Exemplo de retorno total as configuragoes de fabrica

* [Config. Source] - [ 5 . é definido como [Macro configuragdo] -
+ [Mascara de Ajuste de Fabrica] ~ - 4 é definido como [Todos] A L L
* [Ir Param. Fabrica] s F 5 é definido como [Sim] Y £ 5
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

1.3.3. [Macro-configuration] - [, —

[Macro-configuration] L F L : Atribuicao das entradas/

saidas
Entrada/saida [Marcha/parada] | [Manip] [Uso Geral] [Elevagao] [controle PID] [Rede de
comunicagao]
A [Conf. Ref Freq [Conf. Ref Freq | [Conf. Ref Freq | [Conf. Ref Freq [Conf. Ref Freq | [Conf. Ref Freq
1] 1] 1] 1] 1] (Referéncia 2] ([Conf. Ref
PID) Freq1] =
Modbus
integrado) ()
A2 [Nao] [Somar entrada | [Somar entrada | [Nao] [Retorno PID] [Nao]
2] 2]
[A 3] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao]
Ao | [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao]
o [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito] [Defeito]
e [Nao] [Nao] [Nao] [Ctrl I6gico [Nao] [Nao]
freio]
L+ [ (2fios) [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente]
L .2 (2fios) [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso]
L 13 (2fios) [Nao] [2 vel. pré- [JOG] [Reset defeitos] | [Ganho Integral | [Comut. Ref.
selec.] OFF] Freq.2]
L 4 (2fios) [Nao] [4 vel. pré- [Reset defeitos] | [erro externo] [2 Ref.Pré- [Reset
selec.] selec.PID] defeitos]
L 5 (2fios) [Nao] [8 vel. pré- [Limitacdo de [Nao] [4 Ref.Pré- [Nao]
selec.] torque] selec.PID]
L G (2fios) [Nao] [Reset defeitos] | [Nao] [Nao] [Nao] [Nao]
L . [ (3fios) [Invers em [Invers em [Invers em [Invers em [Invers em [Invers em
oper.] oper.] oper.] oper.] oper.] oper.]
L 2 (3fios) [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente] [Sent. Frente]
L 3 (3fios) [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso] [Reverso]
L 4 (3fios) [Nao] [2 vel. pré- [JOG] [Reset defeitos] | [Ganho Integral | [Comut. Ref.
selec.] OFF] Freq.2]
L 5 (3fios) [Nao] [4 vel. pré- [Reset defeitos] | [erro externo] [2 Ref.Pré- [Reset
selec.] selec.PID] defeitos]
L G (3fios) [Nao] [8 vel. pré- [Limitacao de [Nao] [4 Ref.Pré- [Nao]
selec.] torque] selec.PID]
Lol [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao]
Teclas do terminal de exibigao grafica
Tecla F1 [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] Controle por
meio do terminal
de exibigéo
grafica
Teclas F2, F3, [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao] [Nao]
F4
(1) Para comegar, o Modbus integrado [Enderegco Modbus] F - =/ deve ser configurado primeiro.

No controle de 3 fios, a atribuigdo das entradas LI1 a LI6 muda.

NOTA: Essas atribui¢des sao reinicializadas sempre que a configuragéo
macro é alterada.

98
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1.3.3. [Macro-configuration]

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

-0 — Sincronos

[Macro-configuration] £ F L : Outras configuragcoes

Elevacao

Além da atribuicdo de entradas/saidas, outros parametros s&o atribuidos
somente na configuragdao macro de elevagao.

* [Tipo movimento] 5 L é definido como [Elevagao] V £ ~

* [Entrada contato freio] - L : é definido como [Nao] ~ o

* [Impulso abertura freio] & - é definido como [Sim] Y £ 5

* [Corrente abertura freio] | & - & definido como 0 A

* [Tempo liberagéao freio] - ~ £ é definido como 0 s

* [Freq. abertura freio] & -~ é definido como [Automatico] A . - o
* [Freq. Aciona. freio] -~ £ ~ & definido como [Automatico] A . £ o
* [Tempo bloqueio freio] & £ £ é definido como 0's

* [Bloqueio nainversao] & £ o € definido como [Néo] - =

+ [Salto nainversao] _/ o [ é definido como [Automatico] A £ o
* [Tempo reinicializagao] - - - é definido como 0 s

* [Temporampal] - - ~ é definido como 0 s

+ [Baixa Velocidade] . 5 F , pagina 105 é definido como Escorregamento
nominal do motor calculado pelo inversor

* [Atri.Perda f. Saida] - - L é definido como [Erro OPF detectado] -/ £ 5
Nenhuma modificagéo adicional pode ser feita neste parametro.

* [Retomada velocidade] ~ L ~ & definido como [Nao] ~ =
Nenhuma modificagdo adicional pode ser feita neste parametro.

Retornar para as configuragoes de fabrica:

Retornar as configuragdes de fabrica com [Config. Source] F [ 5 . definido
como [Macro configuragao] :~ ., pagina 94 retorna o inversor a configuragao
macro selecionada. O parametro [Macro-configuration] £ ~ [ ndo muda,

embora [Macro personalizada] . [ [, desaparega.
NOTA: As configuragdes de fabrica que aparecem nas tabelas de parametros
correspondem a [Macro-configuration] £ ~ [, = [Marchal/parada] = £ .
Essa é a configuragao macro definida de fabrica.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos 1.3.3. [Macro-configuration] [ F [, —

Exemplo de diagramas para uso com as configuragcées macro

[Elevagao] +H = £ diagrama

3~
T
i L L (UL @ ®)
‘F_ O L2 s L1 o+2a uz_%ﬂ—‘
‘ ATV eee ché— —\2’\’
LU v w Al R | |
H‘l—»— ﬁ EKMTO _________
(4)
M Il
3~

(1): Avanco (Subida)
(2): Reverso (Descida)

(3): Sem afungédo de seguranga integrada, um contato no moédulo Preventa deve
ser inserido no circuito de controle de freio para engata-lo quando a fung¢éo de
segurancga "Safe Torque Off" estiver ativada (consulte os diagramas de conexéo
no manual de instalagao).

(4): Freio eletromagnético
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1.3.4.1 [Completo] F . L L ——[Configuragao rapida] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

L

5 M- Sincronos

1.3.4.1 [Completo] F u L L ——[Configuracao rapida]

5 1M1=

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =

=

=S| coon
Foull =5 (]

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

7]
I

[Configuragédo rapida] 5 ./

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE
* Leia e entenda completamente o manual do motor conectado.

» Verifique se todos os parametros do motor estao corretamente definidos consultando a placa de
identificagdo e o manual do motor conectado.

» Se o valor de um ou mais parametros do motor forem alterados apés o autotuning ter sido realizado, o
valor de [Selec. Autotune] sTUN sera redefinido para [Padrao] TAB e sera necessario realizar o
autotuning novamente.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

— [Comando a 2 Fios] = [

[Comando 2/3 Fios] - [ [ 1 2s

Comando 2/3 Fios , pagina 153

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO

Se este parametro for alterado, os pardmetros [Rearme auto. Falha] 2TR e [Comando a 2 Fios] TCT e as
atribuicbes das entradas digitais e virtuais serdo parcialmente redefinidas para as configura¢des de fabrica.

+ Verifique se essa alteragdo é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

[Comando a 2 Fios] = [
Controle de 2 fios (comandos de nivel): Este é o estado de entrada (0 ou 1) ou borda (0 para 1 ou 1 para 0)
que controla o funcionamento ou a parada.

Exemplo de fiagdo de "fonte™:

| +24 L1 Lix LI1: avango
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.1 [Completo] ~ . L L ——[Configuragao rapida]
Sincronos 5 1=

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Comando a 3 Fios] 7 [0

Controle de 3 fios (comandos de pulso):Um pulso de "avango" ou "recuo” é suficiente para comandar a
partida, um pulso de "parada” é suficiente para comandar a parada.

Exemplo de fiagcao de "fonte":

|
I 424 LM L2 Lix | LI1: parar
B A" LI2: avango
C7EN E LIx: recuo
x — [Marchal/parada] = - 5
[Macro-configuration] L F [ * A2s

Macro configuragéo , pagina 97

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO

Verifique se a configuragdo macro selecionada é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

* [Marchalparada] = - 5: Partida/parada standard

* [Manip] H o L: Manuseio de material

* [Elevagao] H 5 E: Elevagao

* [Uso Geral] L £ ~: Uso Geral

* [controle PID] ~ . &: controle PID

* [Rede de comunicagao] ~ £ = : Rede de comunicagao

[Macro personalizada] [ [ F [ % o o

Macro personalizada

Parametro somente de leitura, visivel somente se pelo menos um parametro de configuragao de macro tiver
sido modificado.

. [NéO] m = NGo
* [Sim] Y E 5: Sim

[Tipo do Motor] & F - — [50 Hz] [IEC] 5 [

Tipo do Motor

Esse parametro modifica as predefinicdes dos seguintes parametros:[Tensdao nom. Motor] . ~ 5 abaixo,
[Alta velocidade] + = F , pagina 105, [Nivel Freq.Motor] - - - , [Freq. nominal motor] - - 5 e
[Frequéncia maxima] - F ~.

NOTA: Modificar esse paradmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 E u ~ é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.

» [50 Hz] = [7): 50Hz Frequéncia motor
+ [60 Hz] & [I: 60Hz Frequéncia motor

[Atv. Perda fase] . F L — Sim ou N&o, conforme a
classificagao do inversor

Atribuicdo da protecao de perda de fase na entrada

Este parametro s6 pode ser acessado neste menu em inversores de frequéncia trifasicos.
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1.3.4.1 [Completo] F . L L ——[Configuragao rapida] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
5 - Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Se uma fase desaparecer, o inversor muda para o modo de erro detectado [Perda fase rede] 7 +H -, mas se 2
ou 3 fases desaparecerem, o inversor continuara a operar até desarmar em um erro detectado de subtensao
(o inversor desarma em [Perda fase rede] ~ H F se houver uma perda de fase de entrada e se isso levar a
diminuicdo do desempenho).

Consulte [Perda fase rede] L

+ [lgnorado] ~ = : Ignorado, erro detectado ignorado, a ser usado quando o inversor é alimentado via
alimentagdo monofasica ou pelo barramento CC
« [Paradainércia] < £ 5: Parada por inércia
[Pot. Nominal motor] - 7 - % - De acordo com a

classificacado do inversor

Poténcia nominal do motor

Poténcia nominal do motor presente na placa de identificagdo, em kW se [Tipo do Motor] - F - estiver
configurado como [50 Hz] = [7, em HP se [Tipo do Motor] & F - estiver configurado como [60 Hz] 5 /7.

Consulte [Pot. Nominal motor] (~ F -

NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5 k£ u ~ éredefinido para [Padrao] - A L. E necessario executar a autorregulagem novamente.

[Tensdo nom. Motor] . ~ 5 X 100 a 480V De acordo com a
classificagdo do inversor

Tensao nominal motor
ATV320eeeM2e: 100 2 240V — ATV320eeeN4e: 200 a 480 V.

Consulte [Tensdao nom. Motor] . ~ 5
NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]

5k u ~ é redefinido para [Padrao] - A k. E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Corren. Nom. motor] ~ [ - X 0,25a1,51In. (1) Conforme a classificagéo
do inversor e [Tipo do
MOtOI'] b Fr

Corrente nominal motor

Consulte [Corren. Nom. motor] ~ [ -
NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]

5k u ~ é redefinido para [Padrao] - A 4. E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Freq. nominal motor] F - 5 % 10 2800 Hz 50 Hz
Frequéncia nominal do motor
A configuragao de fabrica € 50 Hz; ou é predefinida como 60 Hz se [Tipo do Motor] 4 F ~ estiver definido
como 60 Hz.
Este parametro n&o é visivel se [Tipo ctr. motor] [ : £ , pagina 125 estiver configurado como [Motor
sincrono] 5 4 .

Consulte [Freq. nominal motor] -~ - 5

NOTA: Modificar esse paradmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5k u n é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.

[Vel. nominal motor] ~ 5 F 0 a65.535 rpm De acordo com a
classificagao do inversor

Vel. nominal motor

Este parametro n&o é visivel se [Tipo ctr. motor] = L , pagina 125 estiver configurado como [Motor
sincrono] 5 4 .

Consulte [Vel. nominal motor] ~ 5 F

0a9.999 rpm e, em seguida, 10,00 a 60,00 krpm no terminal do display integrado.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.1 [Completo] ~ . L L ——[Configuragao rapida]
Sincronos 5 1=

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Se, em vez da velocidade nominal, a placa de identificagédo indicar a velocidade sincrona e o escorregamento
em Hz ou %, calcule a velocidade nominal da seguinte forma:

100 —slip as a %

Velocidade nominal = velocidade sincrona x 100
ou
50 —slip in Hz
Velocidade nominal = velocidade sincrona x 50 (motores de 50 Hz).
ou
60 —slip in Hz
Velocidade nominal = velocidade sincrona x 60 (motores 60 Hz)
NOTA: Modificar esse paradmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5k u ~n é redefinido para [Padrao] - A k. E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Frequéncia maxima] - F - 10 a 599 Hz 60 Hz

Frequéncia maxima

A configuragao de fabrica € 60 Hz; ou é predefinida como 72 Hz se [Tipo do Motor] - - ~ estiver definido
como 60 Hz.

O valor maximo ¢ limitado pelas seguintes condigdes: Nao deve exceder 10 vezes o valor de [Freq. nominal
motor] - - 5.

Para ajudar a evitar erro detectado [Sobrevelocid. motor] 5 = -, é recomendavel ter [Frequéncia maxima]
£ F ~ igual ou superior a 110 % da [Alta velocidade] H 5 F.

=

Consulte [Frequéncia maxima] - F - , pagina 125.

[Auto-Regulagem] ~ . - €) — [Sem agéo] - =

Auto-Regulagem
Para motores assincronos .

Para motores sincronos .

[Estado Auto-Regul.] £ . 5 — [Nao executado] - A &

Estado Auto-Regul.

Este pardmetro néo é salvo ao desligar o inversor. Exibe o estado da autorregulagem desde a ultima
inicializacéo.
» [Nao executado] - A k: Ndo executado, a autorregulagem ndo é executada

+ [Pendente] F £ ~ d: Teste esta pendente, a autorregulagem foi solicitada, mas ainda n&o foi executada
* [Em progresso] - - = [i: Teste em progresso, autorregulagem em andamento

* [Erro] 7 A /L : Erro detectado, a autorregulagem detectou um erro

» [Autotuning Feito] - = ~ £ : Autotuning Feito, a resisténcia do estator medida pela fungéo de

autorregulagem é usada para controlar o motor

[Selec. Autotune] = £ . = — [Padrao] - A &

Selec. Autotune
» [Padrao] £ A L: Padrao, o valor de resisténcia do estator padrao é usado para controlar o motor

+ [Medida] /7 £ A 5: Medida, a resisténcia do estator medida pela fun¢do de autorregulagem é usada para
controlar o motor

» [Personalizado] [ . 5: Personalizado, a resisténcia do estator definida manualmente é usada para
controlar o motor

0,2a1,5In. (1) De acordo com a

[Corr. térmica motor] £ H 0 PSS .
classificagédo do inversor

Corrente térmica do motor
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1.3.4.1 [Completo] F . L L ——[Configuragao rapida] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

5 1= Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Consulte [Corr. térmica motor] £ H .

[Aceleragéo] AL () 0,00 26.000s (2) 3,0 S

Aceleracédo

Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] ~ - 5 , pagina 103. Para ter repetibilidade em rampas,

o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.
Consulte [Aceleragdo] A [ [ .

[Desaceleraggo] - £ [ ) 0,00 26.000 s (2) 3.0s

Tempo Rampa Desaceleracdo

Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] ~ - 5 , pagina 103 para 0. Para ter repetibilidade em
rampas, o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagao.

Consulte [Desaceleragao] -/ £ [ .

[Baixa Velocidade] . 5~ ) 0a599 Hz 0

Baixa Velocidade
Frequéncia do motor na referéncia minima, pode ser definida entre O e [Alta velocidade] + = .

Consulte [Baixa Velocidade] L 5 F .

[Alta velocidade] H 5 F ) 0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade

Frequéncia do motor em referéncia maxima, pode ser definida entre [Baixa Velocidade] . 5 7 e [Frequéncia
maxima] k F ~. As configuracdes de fabrica sdo alteradas para 60 Hz se [Tipo do Motor] - F ~ estiver
configurado como [60 Hz] = (7. Para ajudar a evitar erro detectado [Sobrevelocid. motor] 5 - ~, é
recomendavel ter [Frequéncia maxima] £ F ~ igual ou superior a 110 % da [Alta velocidade] H 5 F.

Consulte [Alta velocidade] +H 5 F .

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificacao.

(2) Faixade 0,01 299,99 s ou0,12999,9 sou 1a6.000 s de acordo com [Incremento rampa] -~ .

* : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragéo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:a configuracao deste paradmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.2 [Completo] F . L L ——[Configuragdes] = £ - —

1.3.4.2 [Completo] F u L L ——[Configuragoes]

S5EE-

O que ha neste capitulo

Com terminal de exibiGao iNtegrado..........cooeiiiiiiiiiiiii e 107
[Configurag6es] 5 £ £ - PArAmeEtroS ......cccuuiiiiiiiiiii e 108
Configuragbes de parametro para [Filtro loop vel K] = F [, [Ganho prop.

veloc.] 5 F L e[lntegral Tempo Vel.] 5 1 E oo 111
[Configuragdes] 5 £ £ - parametros (continUagao) ..........covevvvieeeiiieiiieeeinee, 113
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Com terminal de exibicao integrado

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P

Foull =»SFEE
Recomenda-se parar o motor antes de alterar qualquer uma das configuragoes.
De [ =~ F menu

_V/V =ENT @=Esc

0

ENT

|

n

ESC ﬁl
—F

(1): CONFIGURACOES

Os parametros de ajuste podem ser modificados com o inversor em
funcionamento ou parado.
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[Configuracoes] 5 £ E - parametros

Acesso

i

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o -  =»

=

- [l =N
FullL =»SFEL

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragdes] = £ £ —

- 0,1

[Incremento rampa] - - 0

Incremento rampa
Este parametro é valido para [Acelera¢ao] A [ [, [Desaceleragao] - £ [, [Aceleracao 2] A [ - e
[Desaceleragao 2] - £ . Consulte [Incremento rampa] -~ .

+ [0,01] Z.Z /: Rampa até 99,99 segundos

* [0,1] . /: Rampa até 999,9 segundos

* [1] /: Rampa até 6.000 segundos

[Aceleragéo] BCL () 0,00a26.000 s (1) 3,0s

Aceleracao

Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] ~ - 5 , pagina 103. Para ter repetibilidade em rampas,
o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagdo. Consulte [Aceleragao]

oo
- - .

[Desaceleragdo] -/ £ [ €) 0,00 26.000s (1) 3,08
Tempo Rampa Desaceleragcao
Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] - - 5 , pagina 103 para 0. Para ter repetibilidade em

rampas, o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagdo. Consulte
[Desaceleragao] -/ £ [ .

[Aceleracao 2] A [ = % () 0,00 26.000s (1) 5s

Aceleragao 2

Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] - - 5 , pagina 103. Para ter repetibilidade em rampas,
o valor deste paradmetro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagdo. Consulte [Aceleracao
21 AL 2.

[Desaceleragdo 2] - £ & % () 0,0026.000s (1) 5s
Desaceleragéao 2
Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] ~ - 5 , pagina 103 para 0. Para ter repetibilidade em

rampas, o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagdo. Consulte
[Desaceleragao 2] - - - .

[Arred ini ramp ACC] - A | % () 0a100% 10%

Arredondamento inicio rampa ACC

Arredonda o inicio da rampa de aceleracdo em % da [Aceleragdo] A [ [ ou [Aceleracao 2] A [ £ tempo de
rampa. Visivel se [Tipo rampa] ~ F £ estiver definido como [Personalizado] . 5. Consulte [Arred ini
ramp ACC] £ A | .

[Arred fim ramp ACC] - A = % () 02 100% 10%
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Arredondamento fim rampa ACC

Arredonda o fim da rampa de aceleragdo em % do [Aceleragao] A [ [ ou [Aceleracao 2] A [ = tempo de
rampa.

Pode ser definido entre 0 e 100% - [Arred ini ramp ACC] £ A /.

Visivel se [Tipo rampa] - F L estiver definido como [Personalizado] [ . 5. Consulte [Arred fim ramp ACC]
LAZ.
[Arred ini ramp decres] - 7 7 % () 0a100% 10%

Arredondamento inicio rampa decrescente

Arredonda o inicio da rampa de desaceleragao como uma % da[Desaceleragao] - = L ou [Desaceleragao 2]
d £ £ tempo de rampa. Visivel se [Tipo rampa] - F Et estiver definido como [Personalizado] . 5. Consulte
[Arred ini ramp decres] £ A 7 .

[Arred fim ramp decres] - A 4 * () 0a100% 10%

Arredondamento fim rampa decrescente

Arredonda o fim da rampa de desaceleragdo em % da [Desaceleragdo] - £ [ ou [Desaceleragao 2] -/ £
tempo de rampa.

Pode ser definido entre 0 e 100% - [Arred ini ramp decres] £ A 3.

Visivel se [Tipo rampa] - F L estiver definido como [Personalizado] [ .. 5. Consulte [Arred fim ramp
decres] £ A H .

[Baixa Velocidade] . 5 7 () 0a599 Hz 0 Hz

Baixa Velocidade

Frequéncia do motor na referéncia minima, pode ser definida entre O e [Alta velocidade] H 5 F , pagina 105.
Consulte [Baixa Velocidade] . 5 7, pagina 105.

[Alta velocidade] H 5 F () 0as599 Hz o0 Hz

Alta velocidade

Frequéncia do motor em referéncia maxima, pode ser definida entre [Baixa Velocidade] . = F e [Frequéncia
maxima] £ F . As configuracdes de fabrica sdo alteradas para 60 Hz se [Tipo do Motor] - F - estiver
configurado como [60 Hz] = 7. Consulte [Alta velocidade] H 5 F , pagina 105. Para ajudar a evitar erro
detectado [Sobrevelocid. motor] = = -, € recomendavel ter [Frequéncia maxima] - ~ ~ igual ou superior a
110 % da [Alta velocidade] +H = F.

[Alta velocidade 2] H 5 F = % () 0a 599 Hz 50 Hz

Alta velocidade 2

Visivel se ndo [Atrib alta velocidade 2] = H ' estiver definido como [Nao] ~ =. Consulte [Alta velocidade 2]
[Alta velocidade 3] H 5 7 7 % () 0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade 3

Visivel se ndo [Atrib alta velocidade 4] 5 H ~ estiver definido como [Nao] ~ =. Consulte [Alta velocidade 3]
[Alta velocidade 4] H 5~ 1 % C) 0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade 4

Visivel se nao [Atrib alta velocidade 4] 5 H 4 estiver definido como [Nao] ~ =. Consulte [Alta velocidade 4]

==
l’_l_ll [

0,2a1,5In.(2) De acordo com a

[Corr. térmica motor] | £ H 0 PO .
classificagao do inversor

Corrente térmica do motor
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Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracao de fabrica

Consulte [Corr. térmica motor] | £ H , pagina 104

[Compensagdo RI] . F ~ €)

0 a 200%

100%

Compensacao RI

Consulte [Compensagao RI]  F -~ .

[Comp. Escorregam.] 5 | F QO

0 a 300%

100%

Comp. Escorregam.

Consulte [Comp. Escorregam.] 5 L .

[Filtro loop vel K] 5 F [ % ()

0a100

65

Filtro loop de velocidade K

Consulte [Filtro loop vel K] 5 F [ .

[Integral Tempo Vel.] & /L * ()

1a65.535 ms

63 ms

Integral de tempo de vel.

Consulte [Integral Tempo Vel.] 5 £ .

[Ganho prop. veloc.] 5 7 % ()

0a 1.000%

40%

Ganho prop. velocidade

Consulte [Ganho prop. veloc.] 5 7 [

[Factor Inércia] 5 7 [ . % €)

0a1.000%

40%

Factor Inércia

Consulte [Factor Inércia] 5 F L .

(1) Faixade 0,01 299,99 s ou 0,1a999,9 sou 1a6.000 s de acordo com [Incremento rampa] -~ .

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na placa de

identificacao.

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programagao.

0O:A configuracdo deste pardmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou

parada.
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Configuracoes de parametro para [Filtro loop vel K] 5 F [,
[Ganho prop. veloc.] 5 P L e [Integral Tempo Vel.] 5 , t

Os seguintes parametros podem ser acessados, se [Tipo ctr. motor] [ £ £ ,
pagina 125 estiver definido como [SVC U] V/ V [, [Motor sincrono] = 4 ~ ou
[Energia Poupada] ~ L .

Caso geral: Configuracao para [Filtroloopvel K] 5 F L =0

O regulador é do tipo "IP" com filtragem da referéncia de velocidade, para
aplicagcbes que requerem flexibilidade e estabilidade (elevagao ou alta inércia, por
exemplo).

* [Ganho prop. veloc.] = F [ afeta a velocidade excessiva.
* [Integral Tempo Vel.] 5 . £ afeta a banda passante e o tempo de resposta.

Resposta inicial Redugio no SIT "\ Redug&o no SIT \\
R R R

1 1 !
08 0.8 0.8
06 0.6 06
04 04 0.4
0.2 0.2 0.2

0(} 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 T Db 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 T ob 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 T
Resposta inicial Aumento no SPG Aumento no SPG .77

Py

R

Py

1 1 1

08 08 0.8
06 06 06
0.4 04 04

02 0.2 0.2

T

04 04 04
0 50 100 150 260 230 300 350 460 450 500~ | 0 50 100 150 200 250 300 3%0 400 40 560~ | 0 50 100 150 260 250 300 350 400 450 500

R: Divisao da referéncia

T : Tempo em ms

Caso especial: Parametro [Filtro loopvel K] 5 F L naoé0

Este parametro deve ser reservado para aplicagdes especificas que requerem um
tempo de resposta curto (posicionamento de trajetdria ou controle de servo).

* Quando definido como 100 conforme descrito acima, o regulador é do tipo
"PI", sem filtragem da referéncia de velocidade.

» Configuragdes entre 0 e 100 obtém uma fungao intermediaria entre as
configuragdes abaixo e as da pagina anterior.
Exemplo: Configuragéo para [Filtro loop vel K] = F L =100

* [Ganho prop. veloc.] = F [ afeta a banda passante e o tempo de resposta.
* [Integral Tempo Vel.] 5 | £ afeta a velocidade excessiva.
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Resposta inicial Redugéo no SIT \ Redug&o no SIT \\
R R R
1 1 1
08 0.8 08
0.6 06 0.6
04 04 04
0.2 0.2 0.2
ol T of T ol T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
Resposta inicial Aumento no SPG ./ Aumento no SPG .77
R R R
1 1 1
0.8 0.8 08
0.6 0.6 06
04 04 0.4
0.2 0.2 0.2
ol ol T
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

04
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

R: Divisdo da referéncia

T : Tempo em ms
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1.3.4.2 [Completo] ~ . L L ——[Configuragdes] = £ £— Sincronos

[Configuragoes] 5 E E - parametros (continuacao)

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Divisdo de rampa] - [ F % () 0 para 10 4

Divisdo da rampa de parada rapida

Consulte [Divisao de rampa] -/ [ F .

[Nivel 11nj.CC] [ % O 0,1a1,411In.(1) 0,64 In. (1)

Nivel 1 de Injegao de corrente continua

Nivel de corrente de frenagem da injegdo CC ativado via entrada l6gica ou quando selecionado como modo de
parada. Consulte [Nivel 1 Inj.CC] o[ .

[Tmp.11nj.CC] £ o4 % Q) 0,1a30s 0,5s

Tempo 1 injec. CC

Tempo maximo de corrente de inje¢cao [Nivel 11Inj.CC] . o L. Apds esse tempo, a corrente de injecao torna-
se [Nivel 21nj.CC] /J [ 7. Consulte [Tmp.11Inj.CC] £ o ..
[Nivel 2nj.CC] [ 2 * (@) 0,1Ina1,411In (1) 0,51In. (1)

Nivel 2 de Injegao de corrente continua

Corrente de injecdo ativada por entrada légica ou selecionada como modo de parada, uma vez que o periodo

de tempo [Tmp. 1 Inj. CC] £ o . tiver decorrido. Consulte [Nivel 2Inj.CC] . JL[ .

[Tmp.21Inj.CC] £ 4 % ) 0,1a30s 0,5s

Tempo 2 injec. CC

Tempo maximo de injecao [Nivel 2 Inj.CC] . o [ = para inje¢do selecionada apenas como modo de parada.
Consulte [Tmp.21Inj. CC] £ 4 [ .

[Niv. 1 Inj. Auto. CC] 5 =L /% () 0a1.2lIn.(1) 0,7 In. (1)

Nivel 1 inje¢do automatica CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecdo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.

O nivel de injec&o da corrente CC sem movimento [Injecdo CC auto] - o L ndo esta [Nao] - .

Consulte [Niv. 1 Inj. Auto.CC] 5 4L /.

[Tmp. 1 Auto Inj. CC] - &L | % () 0,1a30s 0,5s

Tempo injec. CC auto 1

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecdo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.
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Sincronos 1.3.4.2 [Completo] F . L L ——[Configuragdes] = £ - —
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Este parametro pode ser acessado, se [Inje¢ao CC auto] ~ - L nao for [Nao] ~ .
se [Tipo ctr. motor] [ - £ , pagina 125 estiver configurado como [Motor sincrono] 5 4 -, este tempo

corresponde ao tempo de manutengao da velocidade zero.

Consulte [Tmp. 1 Auto Inj. CC] £ o[ /.

[Niv. 2 Inj. Auto. CC] 5 o/ [ 2 % €) 0a12in(1) 0,51n. (1)

Nivel 2 injecdo automatica CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de inje¢édo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do equipamento.

Este parametro pode ser acessado, se [Inje¢dao CC auto] ~ - L nao for [Nao] ~ .

Consulte [Niv. 2 Inj. Auto. CC] 5 o[ .

[Tmp. 2 Auto Inj. CC] £ o/ [ 2 % () 0a30s 0s

Tempo injec. CC auto 2

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecdo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do equipamento.

Este parametro pode ser acessado, se [Inje¢dao CC auto] A - L nao for [Sim] 5 £ 5.

Consulte [Tmp. 2 Auto Inj. CC] £ 4L .

[Freq. Comutagdo] 5 F - ) 2a16 kHz 4,0 kHz

Freq. Comutagao

AVISO

DANOS AO INVERSOR

Verifique se a frequéncia de chaveamento do inversor ndo excede 4 kHz se o filtro EMC estiver
desconectado para o funcionamento do inversor em um sistema IT.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Isso se aplica as seguintes versdes do inversor: ATV320se+2¢
Consulte [Freq. Comutagao] = F - .

Faixa de ajuste: O valor maximo ¢ limitado a 4 kHz se o parametro [Limite sobretensao] = \/ L estiver
configurado.

NOTA: Em caso de aumento excessivo de temperatura, o inversor diminui automaticamente a frequéncia
de comutacgao e reinicia quando a temperatura volta ao normal.

[Limit. de corrente] [ L , % () 0a1,5In(1) 1,51n (1)

Limit. de corrente
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
» Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagdo, incluindo os requisitos de
reducao da taxa de poténcia na determinagéo do limite de corrente.

O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em danos do equipamento.

Usado para limitar a corrente do motor. Consulte [Limit. de corrente] [ [ . .

NOTA: Se a configuragéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Perda fase saida]
o F L detectado, se tiver sido ativado. Se for menor que a corrente do motor sem carga, nao sera possivel
a partida do motor.

[Valor lim. corrente 2] [ L = % () 0a1,5In.(1) 1,51n. (1)

Valor da limitagao de corrente 2

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
» Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagdo, incluindo os requisitos de
redugao da taxa de poténcia na determinagao do limite de corrente.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Consulte [Valor lim. corrente 2] £ L .

NOTA: Se a configuracgéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Perda fase saida]
o F L detectado, se tiver sido ativado. Se for menor que a corrente do motor sem carga, néo sera possivel
a partida do motor.

E - [NéO] Fro
[Magnetizacdo do motor] F L o *ODdos

Funcéao de magnetizacao do motor ativada

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o parametro [Magnetizagao do motor] F1.U estiver definido como [Continuo] FCT, o fluxo esta sempre
ativo, mesmo que o motor nao funcione.

» Verifique se o uso desta configuragdo nao resultara em condigdes perigosas.
O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para o fluxo de corrente a ser aplicado.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

O parametro é visivel se [Tipo ctr. motor] [ - - , pagina 125 néo estiver configurado como [Motor sincrono]

i
= d o,

Para obter rapidamente um alto torque na partida é necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no
motor.

No modo [Continuo] ~ C £, o inversor incrementa o fluxo de energia automaticamente quando é ligado.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
No modo [Descontinuo] ~ ~ [, a magnetizagdo é realizada na partida do motor.

A corrente de fluxo é maior que [Corren. Nom. motor] ~ L ~ quando o fluxo é estabelecido e, em seguida,
ajustado para a corrente de magnetizagdo do motor. Consulte [Magnetizagdo do motor] -~ L . .

+ [Descontinuo] - ~ [ : Descontinuo

* [Continuo] F [ L: Continuo. Esta opgao ndo € possivel se [Injegao CC auto] A o L for [Sim] ¥ £ 5 ou

se [Tipo de parada] - ~ - for [Parada inércia] ~ 5 .

» [Nao] F ~ =: Nao, Fungéo inativa. Esta opgao nao é possivel se [Config. freio] & L [ n&o for [Nao] - .
[Tmp. Baixa veloc.] £ L 5 €) 02999,9s Os
Tmp. Baixa veloc.
Tempo de operagdo maximo em [Baixa Velocidade] L = F , pagina 105.

Apés a operagdo em LSP por um periodo definido, uma parada do motor é solicitada automaticamente. O
motor é reiniciado se a referéncia for maior que LSP e se um comando de execugao ainda estiver presente.
Consulte [Tmp. Baixaveloc.] £ L 5 .

NOTA: Um valor de 0 indica um periodo de tempo ilimitado.

NOTA: Se [Tmp. Baixa veloc.] - L 5 nao for O, [Tipo de parada] = E £ é forgado para [Parada em
rampa] - /1 F (somente se uma parada em rampa puder ser configurada).

[Frequéncia JOG] /[ F % () 0a10Hz 10 Hz

Frequéncia JOG

Consulte [Frequéncia JOG] /[ F .

[Tempo JOG] /L £ % () 0a20s 0,5s

Tempo JOG

Atraso antirrepeticao entre 2 operagdes Jog consecutivas. Consulte [Tempo JOG] /L E .

% () 0a 599 Hz 10 Hz

[Vel.pré-selec. 2] 5 F 2

Vel.pré-selec. 2

Consulte [Vel.pré-selec. 2] = F = .

[Vel.pré-selec. 3] 5 7 7 % () 0a599 Hz 15 Hz

Vel.pré-selec. 3

|

Consulte [Vel.pré-selec. 3] = F 3 .

[Vel.pré-selec. 4] 5 7 4 % () 0 a 599 Hz 20 Hz

Vel.pré-selec. 4

Consulte [Vel.pré-selec. 4] = F H .

[Vel.pré-selec. 5] 5 7 5 % () 0a599 Hz 25Hz

Vel.pré-selec. 5

Consulte [Vel.pré-selec. 5] 5 F 5 .

[Vel.pré-selec. 6] 5~ 5 % () 0a 599 Hz 30 Hz

Vel.pré-selec. 6

Consulte [Vel.pré-selec. 6] = F & .

[Vel.pré-selec. 7] 5 7 7 % ) 0a599 Hz 35Hz

Vel.pré-selec. 7
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1.3.4.2 [Completo] ~ . L L ——[Configuragdes] = £ £— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Consulte [Vel.pré-selec. 7] 5 F 7.
[Vel.pré-selec. 8] 5 7 4 % () 02599 Hz 40 Hz
Vel.pré-selec. 8
Consulte [Vel.pré-selec. 8] 5 F & .
[Vel.pré-selec. 9] 5 7 7 % () 02599 Hz 45 Hz
Vel.pré-selec. 9
Consulte [Vel.pré-selec.9] 5 7 5.
[Vel.pré-selec.10] 5 F /[0 % 0a599 Hz 50 Hz
Vel.pré-selec. 10
Consulte [Vel.pré-selec.10] 5 ~ /]
[Vel.pré-selec. 11] 57 | 1 % () 02599 Hz 95 Hz
Vel.pré-selec. 11
Consulte [Vel.pré-selec. 11] 5 F | /.
[Vel.pré-selec.12] 57 /2 % () 0a599 Hz 60 Hz
Vel.pré-selec. 12
Consulte [Vel.pré-selec.12] 5 F | 2
[Vel.pré-selec.13] 57 | 3 % () 0a599 Hz 70 Hz
Vel.pré-selec. 13
Consulte [Vel.pré-selec. 13] 5 F /3.
[Vel.pré-selec. 14] 5 7 /4 % () 0a599 Hz 80 Hz
Vel.pré-selec. 14
Consulte [Vel.pré-selec.14] 5~ [ H
[Vel.pré-selec. 15] 5 7 /5 % () 0'ai839 hiz J0hiz
Vel.pré-selec. 15
Consulte [Vel.pré-selec.15] 5 F /5
[Vel.pré-selec. 16] 5 7 /5 % () 0a 599 Hz 100 Hz
Vel.pré-selec. 16
Consulte [Vel.pré-selec.16] 5 7 /& .
[Coef. multiplicador] /7 F - % () 0a100% 100%
Coef. multiplicador
E possivel acessa-lo se [Multip. Freq.Ref. 2] /7 7 =, [Multip. Freq.Ref. 3] /7 A 7 tiver sido atribuido ao
terminal de exibicéo grafica. Consulte [Coef. multiplicador] /7 F ~ , pagina 49.
[Lim. de velocidade +/-] 5 - 7 % () 0a50% 10%
Limitagao de velocidade +/-
Consulte [Lim. de velocidade +/-] 5~ F .

% Q) 0,01 a100 1

[Ganho Prop. PID] - 7
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Sincronos

1.3.4.2 [Completo] F . L L ——[Configuragdes] = £ - —

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

Ganho proporcional do controlador PID

Consulte [Ganho Prop.PID] - F [ .

[Ganho Integral PID] ~ . [ % () 0,01a100 1
Ganho integral do controlador PID

Consulte [Ganho Integral PID] - . [ .

[G. derivativo PID] - -/ [ % () 0,002 100 0
Ganho derivativo PID

Consulte [G. derivativo PID] ~ & i .

[Rampa PID] 7 - 7 % () 02999s 0s
Rampa PID

Rampa de aceleragao/desaceleracao PID, definida para ir de [Min. processo PID] ~ , F | para [Max.
processo PID] 7 | F Z e vice-versa. Consulte [Rampa PID] ~ - F .

[Min. Saida PID] F o . % €) -599 2 599 Hz 0 Hz
Valor minimo em Hz para a saida do controlador PID

Valor minimo da saida do regulador em Hz. Consulte [Min. Saida PID] 7 = L .

[Max. Saida PID] F o H % () 0a599 Hz 60 Hz
Valor maximo em Hz para a saida do controlador PID

Valor maximo da saida do regulador em Hz. Consulte [Max. Saida PID] F = H .

[Alarme min. fbk] 7 A L %* () Consulte [Alarme min. fbk] | 100

o iy iy
= - (2)

Alarme de nivel minimo de feedback

Limiar minimo de monitoramento para o feedback do regulador. Consulte [Alarme min. fbk] 7 A L .

[Alarme max. fbk] 7 A H %* €)

Consulte [Alarme max.
fbk] 7 A H (2)

1.000

Alarme de nivel maximo de feedback

Limite maximo de monitoramento para o feedback do regulador. Consulte [Alarme max. fbk] 7 A H .

[Alarme erro PID] F £ - % () 0a65.535 (2) 100

Alarme erro PID

Limite de monitoramento de erro do regulador. Consulte [Alarme erro PID] 7 £ ~ .
1a100% 100%

[% PID ref. Velocidade] 7 5 - % €)

Ref. Velocidade PID em %

Coeficiente multiplicador para entrada de velocidade preditiva. Consulte [% PID ref. Velocidade] ~ = ~ .

[Ref.2de PID] - 7 2 % (@) Consulte [Ref. 2 de PID] 300
) - F2(2)
Segunda referéncia pré-selecionada de PID
Consulte [Ref.2de PID] - 7 =7 .
Consulte [Ref. 3 de PID] 600

[Ref.3de PID] - 7 7 % ()

-F3(2)

Terceira referéncia pré-selecionada de PID
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracao de fabrica

Consulte [Ref. 3de PID] ~ F 7 .

[Ref.4 de PID] - F 4 ) ¢ Q) Consulte [Ref. 4 de PID] 900
) - FH(2)
Quarta referéncia pré-selecionada de PID
Consulte [Ref. 4 de PID] - F 4 .
0a1,361In. (1) 0,0A

[Corrente abertura freio] -~ X 0

Corrente abertura freio

Limite de corrente de abertura do freio para movimento de elevagéo ou de avango. Consulte [Corrente

abertura freio] L~ .

[Corr. liberagio freio] - o % ()

0a1,36In. (1)

0,0A

Corrente de liberacao do freio

Limite de corrente de abertura do freio para movimento de abaixamento ou de recuo. Consulte [Corr.

liberagao freio] - o .

[Tempo liberagao freio] & - £ * ()

0ab5,00s

Os

Tempo de liberagao do freio

Consulte [Tempo liberagao freio] - - £ .

[Freq. abertura freio] 5 - % ()

[AutométiCO] Auko

0a10Hz

[Automatico] A . £ o

Freq. abertura freio

Consulte [Freq. abertura freio] & /- .

[Automatico] H . £ =: Valor nominal

[Freq. Aciona. freio] & £ ~ * () [Automatico] A . k = [Automatico] A . k£ o
0a10Hz

Freq. de acionamento do freio

Consulte [Freq. Aciona. freio] & £ ~ .
0ab5,00s Os

[Atraso fecho freio] - b £ K Q0

Atraso fecho freio

Temporizagéo antes do comando de fechamento do freio. Consulte [Atraso fecho freio] - & £ .

[Tempo bloqueio freio] & £ - % () 0a5,00s 0s

Tempo de bloqueio do freio

Consulte [Tempo bloqueio freio] & £ £ .

[Salto na inversdo] /o [ * () [Automatico] A .k o [Automatico] A £ o
0a10Hz

Salto na inverséo

Consulte [Salto na inversao] /[ .

[Automatico] A . £ =: Valor nominal
0,00a 15,00 s 0,00 s

[Tempo reinicializagdo] - - - % ()

Tempo reinicializagao
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Sincronos 1.3.4.2 [Completo] F . L L ——[Configuragdes] = £ - —

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Tempo entre o fim de uma sequéncia de fechamento do freio e o inicio de uma sequéncia de abertura do freio.
Consulte [Tempo reinicializagao] - - - .

[Limite torque motor] = L /1 % €) 0.a300% 100%

Limite de torque do motor

Limitagéo de torque no modo motor, em % ou incrementos de 0,1% do torque nominal de acordo com o
parédmetro [Incremento de torque] -~ £ F .

Consulte [Limite torque motor] £ L /7.

0 a 300% 100%

[Limite torque gerador] - . [ % ()

Limite de torque do gerador

Limitagéo de torque no modo gerador, em % ou incrementos de 0,1% do torque nominal de acordo com o
parametro [Incremento de torque] .~ £ F .

Consulte [Limite torque gerador] - L [ .

[Freq.transv. alta] - - H % () 0a10Hz 4 Hz

Freq.transv. alta

Consulte [Freq.transv. alta] - - H .

[Frequéncia tranversal baixa] - - . % () 0a10Hz 4 Hz

Frequéncia tranversal baixa

Consulte [Frequéncia tranversal baixa] - - | .

[Quick step alto] 7 5 H * () 9 a [’Flreq.transv. alta] 0 Hz

Quick step alto

Consulte [Quick step alto] 7 5 H .

[Quick step baixo] 75 L * (@) Oa [Frequéncia tranversal | O Hz
baixa] L - L

Quick step baixo

Consulte [Quick step baixo] 7 5L .

[Nivel corrente alta] [ - - ) 0a1,5In.(1) Pol. (1)

Nivel elevado de corrente

Limite de corrente para fungéo [Niv.corrent.atingi.] £ £ A atribuida a um relé ou a uma saida légica. Consulte
[Nivel corrente alta] - o .

[Niv. binario alto] £ £ H () -300% a +300% 100%

Nivel de torque alto

Limite de torque alto para fungéo [Alm.torque alto] - - H A atribuida a um relé ou saida légica, como % do
torque nominal do motor. Consulte [Niv. binario alto] - £ + .

-300% a +300% 50%

[Niv. Conjug. baixo] £ £ L €)

Nivel torque baixo

Limite de torque baixo para fungdo [Alm.torque baixo] : £ L A atribuida a um relé ou saida légica, como %
do torque nominal do motor. Consulte [Niv. Conjug. baixo] - - L .

[Niv. Al. pulsos] F 9 L 0 Hz a 20.000 kHz 0Hz

Nivel alarme pulsos
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1.3.4.2 [Completo] ~ . L L ——[Configuragdes] = £ £— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Limite de velocidade medido pela fungdo [Medidor frequéncia] ~ & F —, atribuida a um relé ou a uma saida
I6gica (consulte [Alarme lim puls ating] ~ 7 L A . Consulte [Niv. Al. pulsos] F 5 L .
[Nivel Freq.Motor] F £ o €) 0,0 2599 Hz HSP

Nivel de frequéncia do motor

Limite de frequéncia do motor para fungao [Niv. Freq.Alta mot.] ~ £ A atribuida a um relé ou a uma saida

I6gica, ou usada pela [Alter valor param] /7 . ~ — func¢ao . Consulte [Nivel Freq.Motor] - - .

[Nivel freq. Mot.2] < 2 o () 0,0 2599 Hz HSP

Frequéncia baixa do motor segundo nivel

Limite de frequéncia do motor para fungao [22 Freq. Atingida] ~ = A atribuida a um relé ou a uma saida légica
(), ou usada pela [Alter valor param] /7. F — fungéo . Consulte [Nivel freq. Mot.2] - & 4 .

[Lim parada roda livre] F F £ % () 0,22599 Hz 0,2 Hz

Limite de parada por roda livre
Limite de velocidade abaixo do qual o motor ira mudar para parada por inércia.

Este parametro suporta a passagem de uma parada em rampa ou uma parada rapida para uma parada em
roda livre abaixo de um limite de velocidade minima.

E possivel acessa-lo se [Tipo de parada] - - - estiver configurado como [Parada rapida] = - ou [Parada
em rampa] - /71 F e se [Config. freio] & L [ e [Injegdo auto. CC] A o [ nao estiverem configurados.
Consulte [Lim parada roda livre] ~ F £ .

[Niv.Est.térm.motor] & - o €) 0a118% 100%

Nivel estado térmico do motor

Limite para alarme térmico do motor (saida logica ou relé). Consulte [Niv.Est.térm.motor] = £ o .

[Freq. oculta] /7 F €) 02599 Hz 0 Hz

Freq. oculta

Esse parédmetro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Esta funcdo pode ser usada para ajudar a evitar que seja alcangada uma velocidade que
poderia causar uma ressonancia. Definir a fungdo como 0 a torna inativa. Consulte [Freq. oculta] / ~ F .

[2° freq. oculta] /F = C) 0as599 Hz 0 Hz

27 freq. oculta

Esse parémetro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Esta fung&o pode ser usada para ajudar a evitar que seja alcangada uma velocidade que
poderia causar uma ressonancia. Definir a fungdo como 0 a torna inativa. Consulte [2? freq. oculta] / F = .

[32 freq. oculta] / F 7 () 0a599 Hz 0 Hz

3?freq. oculta

Esse paradmetro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Esta funcéo pode ser usada para ajudar a evitar que seja alcan¢gada uma velocidade que
poderia causar uma ressonancia. Definir a fungdo como 0 a torna inativa. Consulte [3? freq. oculta] /- 7.

[Hister. freq.oculta] _/ £ H %) 0,1a10Hz 1Hz

Histerese Frequéncia Oculta

Parametro visivel se pelo menos uma frequéncia oculta [Freq. oculta] /7 F, [2? freq. oculta] _/ F & ou [3?
freq. oculta] _/ ~ 7 for diferente de 0.

Faixa de frequéncia oculta:entre /| FF — JF He + | F H por exemplo,

_'l p
Esse ajuste € comum para as 3 frequéncias /P F, JF 2, J/F 3. Consulte [Hister. freq.oculta] _/ F H .
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Sincronos 1.3.4.2 [Completo] F . L L ——[Configuragdes] = £ - —
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Lim.Subc.Vel.Nom] L . » %) 20 a 100% da [Corren. 60%

- Nom. motor] ~ [ ~

Subcarga na velocidade nominal

Limite de subcarga na frequéncia nominal do motor ([Freq. nominal motor] - - 5 , pagina 103), em % do
torque nominal do motor.

Visivel somente se [Temp. Det. Subcar.] . L £ nao estiver configurado como O.

Consulte [Lim.Subc.Vel.Nom] L . ~ .

[Lim.Subcargaavel 0] L . L %) 0 a[Lim.Subc.Vel.Nom] 0%

! -
Lo

Subcarga na velocidade O
Limite de subcarga em frequéncia zero, como % do torque nominal do motor.
Visivel somente se [Temp. Det. Subcar.] . L £ nao estiver configurado como O.

Consulte [Lim.Subcargaavel 0] L o L .

[DetFreqSubcarga] - /7. o %€) 0a599 Hz 0Hz

Frequéncia minima detecgao de subcarga

Limite de frequéncia minima de detecgéo de subcarga. Consulte [DetFreqSubcargal - /7 o .

[Freq. Histerese] 5 - 5 % () 0,3a599 Hz 0,3Hz

Frequéncia de histerese

O desvio maximo entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do motor, que define uma operagao em
estado estavel.

Consulte [Freq. Histerese] = - & .

[T ant part pés sobrec] F £ . %) 0a6min 0 min

Tempo antes de nova partida apés uma sobrecarga
Tempo minimo permitido entre a detec¢do de uma subcarga e reinicializagées automaticas.

Para que uma reinicializagdo automatica seja possivel, o valor de [Tmp. Rearme defeito] - A - , pagina 331
deve exceder a desse parametro em pelo menos um minuto. Consulte [T ant part pés sobrec] - £ . .

70% a 150% da [Corren. 110%
Nom. motor] ~ [ ~

[Limite sobrecarga] | = [ *Q)

Limite de sobrecarga

Limite de detecgao de sobrecarga como % da corrente nominal do motor [Corren. Nom. motor] ~ [ - . Este
valor deve ser inferior ao limite da corrente para que a fungéo funcione. Consulte [Limite sobrecarga] L = [ .

Visivel somente se [Atraso. Detec. Sobre.] - o L néo estiver configurado como 0.

Este parametro € usado para detectar uma "sobrecarga da aplicagéo". Nao é uma sobrecarga térmica do
motor ou do inversor.

[T.N.Partida p sobr.] F £ o %() 0 a6 min 0 min

Tempo antes de nova partida apés uma sobrecarga
Tempo minimo permitido entre a detecgao de uma sobrecarga e reinicializagées automaticas.

Para que uma reinicializagéo automatica seja possivel, o valor de [Tmp. Rearme defeito] - ~ - , pagina 331
deve exceder a desse parametro em pelo menos um minuto. Consulte [T.N.Partida p sobr.] ~ £ = , pagina
365.

0ab599 Hz 0 Hz

[Correcgdo carga] L b [ %)

Correccdo carga
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1.3.4.2 [Completo] ~ . L L ——[Configuragdes] = £ £— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

r
Lo

—
o

Corregao nominal em Hz. Consulte [Correcg¢ao carga]

[Modo ventilador] F < 7€) — [Padrio] 5 £ o ou
[Permanente] - . ~ de

acordo com o inversor.

Modo ventilador

Para ATV32Q¢+++*W(S), este parametro é forcado para [Permanente] - . .
Se [Modo ventilador] FrM estiver definido como [Nunca] sTP, o ventilador do inversor é desabilitado.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
Verifique se a temperatura ambiente ndo excede 40 °C (104 °F) se o ventilador estiver desativado.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.

. [Padréo] 5 E d: Padrao, o ventilador inicia e para automaticamente de acordo com o estado térmico do
inversor
* [Permanente] - . ~: Permanente, o ventilador esta sempre ativado
* [Nunca] = £ F: Nunca, o ventilador esté desativado
[Exibigéo Fator Escala] 5 o/ 5 () 0,1 para 200 30
Fator de escala do cliente
Usado para exibir um valor proporcional a frequéncia de saida [Frequéncia motor] - F - : a velocidade da

magquina, a velocidade do motor, etc

O indicador mostra
([Valor Saida Cliente] = - 7 = [Exibigao Fator Escala] = - 5 x [Frequéncia motor] ~ F )/ 1000 a 2
casas decimais

+ Se [Exibicdo Fator Escala] 5 -/ 5 <1, [Cust. output value] = F o | € exibido (definicdo possivel = 0,01)
+ Se 1 <[Exibi¢ao Fator Escala] 5 - 5 < 10, [Valor Saida Cliente] 5 F - = ¢ exibido (definicao possivel =
0,1)
+ Se [Exibigao Fator Escala] = -/ 5 > 10, [Valor Saida Cliente] = & 7 € exibido (defini¢gdo possivel = 1)
+ Se [Exibicao Fator Escala] 5 o 5 > 10 e [Exibi¢gao Fator Escala] = - 5 X [Frequéncia motor] - - - >
9.999:
exemplo: para 24.223, o display mostra 24,22
- Se [Exibicao Fator Escala] = - 5 > 10 e [Exibi¢gado Fator Escala] = -/ 5 X [Frequéncia motor] - F -

> 65.535, o display congela em 65,54

Exemplo: Exibir a velocidade do motor para motor de 4 polos, 1.500 rpm a 50 Hz (velocidade sincrona):
[Exibigcado Fator Escala] = & 5 =30

[Valor Saida Cliente] 5 ~ & 7 = 1.500 a [Frequéncia motor] - F - =50 Hz

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

(2) Se um terminal de exibigéo grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 ser&o exibidos na tela
de 4 digitos com um ponto final apés o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Sincronos

1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —

1.3.4.3 [Completo] F u L L ——[Controle de motor]

r
dr [ —
O que ha neste capitulo
[Controle de motor] o/ = [ - par@metros.........cccoeueeiiiiiiiiiiiiie e 125
[Motor assinCrono] A 5 5 — ... 127
[Motor assincrono] A 5 4 —: Modo especialista..........cc..cccoiieiiiiiiiinne. 134
[MOtOr SINCrONO] 5 i — e 135
[Motor sincrono] = Y ~» —: Modo especialista..............ccoooeviiiiiiiiiiiiine, 141
[Controle de motor] o/ - [ - pardmetros (continuag&o)..........coeeeviveeeiieennnnnen. 143
[Controle de motor] - ~ [ - : Equilibrio de carga, parametros que podem
ser acessados no nivel Especialista............ccccoiviiiiiiiiiii 150
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1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] o/ - [ — Sincronos

[Controle de motor] d ~ [ - parametros

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»d-L
Os paradmetros no menu [Controle de motor] - - [ — sé podem ser
modificados quando o inversor esta parado e nenhum comando de execugao esta
presente, com as seguintes excec¢des:

* [Auto-Regulagem] : . ~ , 0 que pode causar a partida do motor.

» Parametros que contém o sinal Q) a coluna de cédigo, que pode ser
modificada com o inversor em execugdo ou parado.

NOTA: E recomendéavel executar a autorregulagem se um dos seguintes
parametros for modificado em relagcéo as configuragdes de fabrica.

PERDA DE CONTROLE

» Leia e entenda completamente o manual do motor conectado.

» Verifique se todos os parametros do motor estao corretamente definidos
consultando a placa de identificagdo e o manual do motor conectado.

» Se o valor de um ou mais parametros do motor forem alterados apés o
autotuning ter sido realizado, o valor de [Selec. Autotune] STUN sera
redefinido para [Padrao] TAR e sera necessario realizar o autotuning
novamente.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,

ferimentos graves ou danos do equipamento.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Controle de motor] &/ - [ —

[Tipo do Motor] & F - - [50 HZ] [IEC] = U

Tipo do Motor

Esse pardmetro modifica as predefinicdes dos seguintes parametros: [Alta velocidade] H 5 F , pagina 105,
[Nivel Freq.Motor] - £ o , [Tensao nom. Motor] .. ~ 5, [Freq. nominal motor] F - 5 e [Frequéncia
maxima] k£ F .

NOTA: Modificar esse pardmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 k£ u n é redefinido para [Padrao] - A L. E necessario executar a autorregulagem novamente.

* [50 Hz] = [J: 50Hz Frequéncia motor |IEC
» [60 Hz] & [1: 60Hz Frequéncia motor NEMA

[Frequéncia maxima] - F r 10a 599 Hz 60 Hz

Frequéncia maxima

A configuracéo de fabrica é 60 Hz; ou é predefinida como 72 Hz se [Tipo do Motor] = F ~ for definido como
60 Hz.

O valor maximo é limitado pelas seguintes condi¢des: Nao deve exceder 10 vezes o valor de [Freq. nominal
motor] F - 5.

Para ajudar a evitar erro detectado [Sobrevelocid. motor] 5 = , é recomendavel ter [Frequéncia maxima]
E F ~ igual ou superior a 110 % da [Alta velocidade] H = F.

[Tipo ctr. motor] [ £ £ — [Padrao] = k£ o

Tipo ctr. motor

NOTA: Selecione a legislagao antes de inserir os valores dos parametros.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 £ w n é redefinido para [Padrao] = A k. E necessario executar a autorregulagem novamente.

[SVC U] V V L : Controle de vetor sem sensor com malha de velocidade interna baseada no calculo de
feedback de tensdo. Para aplicagdes que necessitam de alto desempenho durante a inicializagao ou
operagao.

[Padrao] = - o: Regra padrdo do motor. Para aplicagdes simples que nao requerem alto desempenho. Regra
de controle de motor simples mantendo uma taxa de frequéncia de tens&do constante, com um possivel ajuste
da parte inferior da curva. Esta legislagdo é geralmente usada para motores conectados em paralelo. Algumas

\I\

aplicagbes especificas com motores em paralelo e niveis de alto desempenho podem exigir [SVC U] V/ V L.

\

UnS

uo -+

FrS
V : Tenséo

F: Frequéncia

NOTA: U0 é o resultado do calculo interno com base nos pardmetros do motor multiplicado por UFr (%).
UO pode ser ajustado modificando o valor UFr.

[Ctrl. UIF5Pts] . F 5 — —

126 NVE41295PT_05



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.4.3 [Completo] ~ . L L ——[Controle de motor] - - [ — Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

controle de motor U/F 5 Pontos

[Ctrl. U/F 5 Pts] . F 5: Perfil V/IF com 5 segmentos: Como perfil [Padrao] = £ & mas também permite evitar a
ressonancia (saturagao).

uns —

§ 7

U4

O perfil é definido pelos valores dos parametros UnS, FrS, U0
para U5 e F1 para F5.

u3
u1

u2
uo

FrS>F5>F4>F3>F2> F1

F5  Frs

V : Tensdo

F: Frequéncia

NOTA:

» U0 é o resultado do calculo interno com base nos pardmetros do motor multiplicado por UFr (%). U0
pode ser ajustado modificando o valor UFr.

* Vocé deve respeitar a restricdo na ordem de F1, F2, F3, F4, F5 e FrS, caso contrario um evento
[Config invalida] [ F / é acionado.

[Motor sincr.] 5 < ~: Somente para motores sincronos de ima permanente com forga eletromotriz sinusoidal
(EMF). Esta selecéo torna os parametros do motor assincrono inacessiveis e os parametros do motor
sincrono acessiveis.

[Ctrl. Mot. U/F Quad] . - 5: Torque variavel. Para aplicagdes em bombas e ventiladores.

[Energia Poupada] ~ . ~): Economia de energia. Para aplicagdes que nao requerem dindmica elevada.

[Motor assincrono] A5 4 —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =
Full =»d-0 AS4Y
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Motor assincrono] A 5 4 —
Somente visivel se [Tipo ctr. motor] [ - £ , pagina 125 nao estiver configurado como [Motor sincr.] 5 4 .
[Pot. Nominal motor] ~ 7 - % De acordo com a De acordo com a
classificagédo do inversor classificagéo do inversor

Poténcia nominal do motor

Este pardmetro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - - , pagina 125 estiver configurado como
[Motor sincr.] 5 < .
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Poténcia nominal do motor presente na placa de identificagdo, em kW se [Tipo do Motor] - - ~ estiver
configurado como [50 Hz] = [7, em HP se [Tipo do Motor] & ~ ~ estiver configurado como [60 Hz] & 7.

NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5 E u n é redefinido para [Padréao] - A k. E necessério executar a autorregulagem novamente.

[Cos Phi-Motor1] [ o 5 % 0,5 para 1 De acordo com a
classificagédo do inversor

Cos Phi - Motor 1

Este pardmetro pode ser acessado se [Selec. Pardm. Motor] /7 7 [ estiver configurado como [Cos Phi -
Motor 1] Coh.
NOTA: Modificar esse parametro redefine os parametros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 E u ~n é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Tensdo nom. Motor] . 5 X 100 a 480V Conforme a classificagéo
do inversor e [Tipo do
Motor] - F -

Tensao nominal motor

Este parametro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - - , pagina 125 estiver configurado como
[Motor sincr.] 5 4 .

NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5 E u n é redefinido para [Padréao] - A k. E necessério executar a autorregulagem novamente.

[Corren. Nom. motor] ~ [ - % 0,25a1,51n. (1) Conforme a classificagéo
do inversor e [Tipo do
Motor] & F

Corrente nominal motor

Este parametro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - - , pagina 125 estiver configurado como
[Motor sincr.] 5 4 .

NOTA: Modificar esse parametro redefine os parametros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]

5k u r é redefinido para [Padrdo] - A 4. E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Freq. nominal motor] F - 5 % 102800 Hz 50 Hz
Frequéncia nominal do motor
Este parametro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - - , pagina 125 estiver configurado como
[Motor sincr.] 5 4 .
A configuragao de fabrica é 50 Hz; ou é predefinida como 60 Hz se [Tipo do Motor] = F ~ estiver definido
como 60 Hz.
NOTA: Modificar esse parametro redefine os parametros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 E u rn é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Vel. nominal motor] ~ 5 7 % 0 a65.535 rpm De acordo com a

classificagao do inversor

Vel. nominal motor

Este pardmetro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ , pagina 125 estiver configurado como
[Motor sincr.] 5 4 .

0a9.999 rpm e, em seguida, 10,00 a 65,53 krpm no terminal do display integrado.

Se, em vez da velocidade nominal, a placa de identificagédo indicar a velocidade sincrona e o escorregamento
em Hz ou %, calcule a velocidade nominal da seguinte forma:

100 —slip as a %

Velocidade nominal = velocidade sincrona x 100

ou
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

50 —slip in Hz

Velocidade nominal = velocidade sincrona x 50

ou

(motores de 50 Hz).

60 —slip in Hz

60

Velocidade nominal = velocidade sincrona x (motores 60 Hz)

NOTA: Modificar esse paradmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5k w n é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.

- [NéO] oo

[Auto-Regulagem] £ . 0O 5 2s

Auto-Regulagem

AATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

A autorregulagao move o motor para regular as malhas de controle.
» Somente inicie o sistema se nao houver pessoas ou obstrugdes na zona de operagao.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Durante o autotuning, a geracao de ruido e as oscilagdes do sistema sao normais.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» Se o valor de um ou mais parametros do motor forem alterados apds a sintonizacao automatica, o valor
de [Selec. Autotune] sera redefinido para [Padrao] e sera necessario repeti-la.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

+ A autorregulagem so é executada se nenhum comando de parada for ativado. Se uma fungéo de "parada
por inércia" ou "parada rapida" tiver sido atribuida a uma entrada légica, essa entrada deve ser definida
para 1 (ativo em 0).

+ A autorregulagem tem prioridade em relagéo a quaisquer comandos de execugao ou pré-magnetizacgao,
que serao considerados apos a sequéncia de autorregulagem.

+ Se a autorregulagem detectar um erro, o inversor exibira [Sem a¢ao] ~ = e, dependendo da configuragéo
do [Erro auto-regul.] £ ~ L , pode mudar para modo de erro [Erro Autotuning] - ~ F detectado.

* A autorregulagem pode durar de 1 a 2 segundos. N&o interrompa o processo. Aguarde até que o display
seja alterado para [Sem ag¢ao] - .

NOTA: O estado térmico do motor tem grande influéncia no resultado da regulagem. Faga a regulagem
com o motor parado e frio.

Para refazer uma regulagem do motor, aguarde até que ele esteja completamente parado e frio. Defina

primeiro [Auto-Regulagem] £ . =) como [Apagar Autotuning] L . - ) e, em seguida, refaga a regulagem do
motor.
O uso da regulagem do motor sem primeiro fazer [Apagar Autotuning] [ L ~ ) é para obter uma estimativa do

estado térmico do motor. Em todos os casos, o motor deve ser parado antes de ser realizada a operagao de
autorregulagem.

O comprimento do cabo influencia no resultado da regulagem. Se o cabeamento for modificado, sera
necessario refazer a autorregulagem.

[Sem agédo] ~ =: a autorregulagem nao esta em andamento
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[Executar Autotuning] ~ £ 5: a autorregulagem é executada imediatamente, se possivel, e o parametro é

alterado automaticamente para [Sem agéo] ~ =. Se o estado do inversor ndo permitir a operagao de
regulagem imediatamente, o parametro sera alterado para [Sem a¢ao] ~ o e a operacao devera ser refeita.

[Apagar Autotuning] [ L ~: os parametros do motor medidos pela fungéo de autorregulagem séo
reinicializados. Os valores padrao dos parametros do motor sdo usados para controlar o motor. [Estado Auto-
Regul.] £ . 5 esta configurado como [Nao executado] - A .

[Estado Auto-Regul.] £ . 5 — [Nao executado] - A &

Estado Auto-Regul.
(apenas informativo, ndo pode ser alterado)

Este parametro nao é salvo ao desligar o inversor. Exibe o estado da autorregulagem desde a ultima
inicializacao.
+ [Nao executado] - A &: Nao executado, a autorregulagem nao é executada

+ [Pendente] F £ ~ o: Teste esta pendente, a autorregulagem foi solicitada, mas ainda n&o foi executada
* [Em progresso] F - o : Teste em progresso, autorregulagem em andamento

* [Erro] F A . L : Erro detectado, a autorregulagem detectou um erro

* [Autotuning Feito] - - ~ £ : Autotuning Feito, os parametros do motor medidos pela fun¢do de

autorregulagem s&o usados para controlar o motor

[Selec. Autotune] = £ o = — [Padrao] £ A &

Selec. Autotune

(apenas informativo, ndo pode ser alterado)

+ [Padrao] - A k: Padrao, os valores padrao sao usados para controlar o motor
+ [Medida] /7 £ A 5: Medida, os valores medidos pela fungédo de autorregulagem s&o usados para controlar
0 motor

» [Personalizado] . . 5: Personalizado, os valores definidos manualmente sdo usados para controlar o
motor

NOTA: A regulagem do motor aumenta significativamente o desempenho.

[Uso autoajuste] £ o~ — [Térm motor] £ /7

Uso autoajuste
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Em algumas aplica¢des que requerem alto torque em baixas velocidades, a temperatura do motor tem uma
influéncia significativa no comportamento e na capacidade de manter a otimizagao do desempenho resultante
da autorregulagem.

A configuragéo do paradmetro [Uso autoajuste] TUNU para [Térm motor] TM permite que a resisténcia do
estator seja compensada de acordo com a estimativa do estado térmico do motor, mas como o tempo de
desligamento do inversor nao é calculado, essa configuragdo deve ser usada somente se o inversor estiver
sempre ligado com um motor frio.

Se néo for possivel garantir que o motor esteja frio todas as vezes que o inversor for ligado, configurar o
parametro [Uso autoajuste] TUNU para [Continuo] CT é uma forma de usar um método alternativo para
compensar a resisténcia do estator com base na estimativa do estado térmico do motor. Neste caso, a
regulagem a frio deve ser efetuada antes de configurar [Uso autoajuste] TUNU = [Continuo] CT e deve-se
observar que os valores da regulagem a frio ndo estéo incluidos no arquivo de transferéncia de configuragao.

AATENCAO
PERDA DE CONTROLE DEVIDO A INICIALIZAQAO INCORRETA DOS VALORES DA REGULAGEM A
FRIO

* Aregulagem a frio deve ser realizada com um motor frio e somente com [Uso autoajuste] TUNU = [Térm
motor] TM.

+ Como os valores correspondentes a regulagem a frio ndo sao transferidos durante a transferéncia de
configuracdo, uma nova regulagem a frio com [Uso autoajuste] TUNU = [Térm motor] T deve ser feita
de novo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

* [Nao] ~ =: Nao, sem estimativa do estado térmico

+ [Térm motor] = /7: Usar evolugdo térmica do motor, estimativa estatica do estado térmico com base na
corrente nominal e corrente consumida pelo motor

* [Continuo] [ k: Injec¢do DC permanente, estimativa do estado térmico com base na resisténcia
estatica medida na primeira regulagem a frio e na regulagem realizada em cada inicializagdo

NOTA: Uma autorregulagem deve ser executada antes da configuragéo [Uso autoajuste] £ . ~ o para
[Continuo] [ £ para obter os valores de referéncia de uma regulagem a frio.

z - [NéO] Il =]
[Auto-regulagem auto] A . £ Odos

Auto-regulagem automatica

AATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

Se esta fungédo estiver ativada, a sintonizacao automatica é executada sempre que o inversor € ligado.
» Verifique se a ativagdo dessa fungao nao provoca condigdes de risco.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

O motor deve estar parado durante a comutagéo do inversor.

[Auto-regulagem auto] A . - E forcado para [Sim] “ £ 5 se [Uso autoajuste] - . - . estiver definido para
[Continuo] [ £. O valor da resisténcia estatica do motor medida durante a regulagem é usado para estimar o
estado térmico do motor na inicializagao.

* [Nao] ~ =: Nao, funcao desativada
* [Sim] 4 £ 5: Sim, uma regulagem é feita automaticamente a cada inicializagao
* [Um] = ~ £: Na primeira ordem de execugao

E — [Nao] F n
[Magnetizagdo do motor] F L . A () X 25
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Funcéao de magnetizagdo do motor ativada

AAPERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o pardmetro [Magnetizagao do motor] 71U estiver definido como [Continuo] FCT, o fluxo esta sempre
ativo, mesmo que o motor ndo funcione.

» Verifique se o uso desta configuragdo nao resultard em condi¢ées perigosas.
O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para o fluxo de corrente a ser aplicado.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Se [Tipo ctr. motor] k£ L , pagina 125 estiver configurado como [Motor sincr.] = 4 -, a configuragéo de
fabrica é substituida por [Descontinuo] ~ ~ .

Para obter rapidamente um alto torque na partida é necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no
motor.

No modo [Continuo] - [ £, o inversor incrementa o fluxo de energia automaticamente quando ¢é ligado.
No modo [Descontinuo] F ~ [, a magnetizagao é realizada na partida do motor

A corrente de fluxo € maior que [Corren. Nom. motor] ~ [ ~ (corrente nominal do motor configurada) quando
o fluxo é estabelecido e, em seguida, ajustado para a corrente de magnetizagdo do motor.

» [Descontinuo] ~ ~ [ : Descontinuo
* [Continuo] F [ : Continuo. Esta opgéo ndo é possivel se [Inje¢ao auto. CC] A o [ for [Sim] 5 £ 5 ou
se [Tipo de parada] = - £ for [Parada em roda livre] ~ = .

* [Nao] F ~ =: Funcao inativa. Esta opgéo néo é possivel se [Config. freio] & L £ n&o for [Nao] - .
Se [Tipo ctr. motor] £ L , pagina 125 estiver configurado como [Motor sincr.] = 4 -, a mensagem
[Magnetizagdo do motor] F L . causa o alinhamento do rotor e ndo a magnetizagéo.
Se [Config. freio] & L [ n&o for [Nao] ~ o, o parametro [Magnetizagao do motor] ~ L . nao tem efeito.
[Selec. Param. Motor] /1 F [ % - [Pff,t- Nominal motor]

Selecdo dos parametros do motor

NOTA: Modificar esse paradmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 E u ~ é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.

* [Pot. Nominal motor] ~ F
* [Cos Phi-Motor1] L = &

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacédo e na placa de
identificagao.

% : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracdo deste pardmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigdo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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[Motor assincrono] A 5 4 — : Modo especialista

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[Motor assincrono] A 5 4 —

[R Estator M.Assin.] - 5 A % (1) 0a65.535mQ 0mQ

Resisténcia R do estator do motor assincrono, resisténcia do estator em estado frio (por enrolamento),
valor alteravel. A configuracao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

[Indut fuga motor assin] L F A % 0a655,35 mH 0 mH

Induténcia de fuga motor assincrono, indutancia de fuga no estado frio, valor alteravel. A configuragéo de
fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

0a6.553,5A 0A

[| magnetizagdo] o A %

I magnetizagcdo. A configuracao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

0a65.535 ms 0Oms

[Cte. Tempo rotor] £ - A

Constante de tempo do rotor do motor. A configuragao de fabrica é substituida pelo resultado da
autorregulagem, se tiver sido feita.

(1) Na unidade de exibigado integrada: 0 a 9.999 e, em seguida, 10,00 a 65,53 (10.000 a 65.535).

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.
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[Motor sincrono] 5 4 n —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL »I__III_I’__» 54nm

Estes parametros podem ser acessados se [Tipo ctr. motor] [ £ - , pagina 125
estiver configurado como [Motor sincr.] 5 4 ~. Nesse caso, os parametros do
motor assincrono nao podem ser acessados.

Quando o inversor é escolhido:
1- Insira a placa de identificagcido do motor.

2 - Faga a regulagem.
+ Facaum [Auto-Regulagem] £ o

» Verifique o estado da saliéncia do motor sincrono (consulte [Auto-
Regulagem] £ o~ .

Se [Est.mot.Pol.Salien.] 5 /7 o £ exibir [Saliéncia Média] /7 L 5 ou [Saliente]

| R -
L -

* siga o procedimento abaixo "3 - Melhorar o resultado da regulagem”
e
» siga o procedimento abaixo "4 - Ajustar PHS"
Ou se [Est.mot.Pol.Salien.] 5 /7 = k£ exibir [Saliéncia Baixa] L L 5
* siga o procedimento abaixo "4 - Ajustar PHS"

3 - Melhorar o resultados da regulagem.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

» Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente
maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagao,
incluindo os requisitos de reducao da taxa de poténcia na determinagéo do
limite de corrente.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em danos do

equipamento.

+ Defina [Corrente max. PSI] /7 L - em conformidade com a corrente maxima
do motor. O valor maximo de [Corrente max. PSI] /7 ~ é limitado por
[Limit. de corrente] L L /. Sem conjunto de informac¢des [Corrente max.
PSI] /7 [ ~ para [Automatico] A £ .

+ Faca um segundo [Auto-Regulagem] £ . ~ apds a modificagcao [Corrente
max.PSI] /7 [ ~.

4 - Ajustar PHS.

Ajuste [Constate sinc EMF] ~ H 5 para ter um comportamento ideal.

» Dé partida no motor na frequéncia estavel minima disponivel na maquina
(sem carga).

» Verifique e anote o [% erro EMF] ~ 4 A £ valor.

o Se o valor de [% erro EMF] - - A £ for menor que 0%, entdo [Constate
sinc EMF] ~ H 5 podera ser aumentado.

o Se o valor de [% erro EMF] ~ - A £ for maior que 0%, entdo [Constate
sinc EMF] ~ H 5 podera ser reduzido.

O valor de [% erro EMF] - & A E deve ser fechado em 0%.
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —
» Pare o motor para modificar [Constate sinc EMF] ~ - 5 de acordo com o
valor do [% erro EMF] ~ - A £ (anotado anteriormente).
Recomendacoes:

O inversor deve ser escolhido para ter corrente suficiente de acordo com a
necessidade do comportamento, mas ndo demais, para ter precisio suficiente na
medi¢ao da corrente, especialmente com a injegao do sinal de alta frequéncia
(consulte [Ativagao injegao HF] H F . .

O desempenho pode ser mais elevado em motores de alta saliéncia ativando-se a
fungéo de injecdo de alta frequéncia (consulte [Ativagao injegdo HF] H F~ ).

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Motor sincrono] = 4 = —
[

[Corr. nom.motor] ~ [ - 5 X 025a15In.™ De acordo com a
classificagédo do inversor

Corrente nominal do motor sincrono

NOTA: Modificar esse pardmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5k u n é redefinido para [Padréao] - A k. E necessério executar a autorregulagem novamente.

[Par polos Sincrono] 7 F ~ 5 % 1 para 50 De acordo com a
classificagdo do inversor

N.° Par polos (Sincrono)

NOTA: Modificar esse parametro redefine os parametros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5 E u n é redefinido para [Padréao] - A k. E necessério executar a autorregulagem novamente.

[Vel. Nom. motor sin.] ~ 5 7 5 * 2 0 a48.000 rpm De acordo com a
classificagédo do inversor

Velocidade nominal motor sincrono

NOTA: Modificar esse pardmetro redefine os pardmetros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 E u ~ é redefinido para [Padréao] - A k. E necessario executar a autorregulagem novamente.

[Torque nominal motor] - 7 5 % 0,1a6.553,5 Nm De acordo com a
classificagdo do inversor

Torque nominal do motor

NOTA: Modificar esse parametro redefine os pardmetros de regulagem do motor €, [Selec. Autotune]
5 E u rn é redefinido para [Padrao] - A . E necessario executar a autorregulagem novamente.

E - [NéO] Il =]
[Auto-Regulagem] = o ~ Odos

Auto-Regulagem
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

AATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

A autorregulagao move o motor para regular as malhas de controle.
* Somente inicie o sistema se ndo houver pessoas ou obstrugdes na zona de operagao.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Durante o autotuning, a geragao de ruido e as oscilagbes do sistema sao normais.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

* Se o valor de um ou mais parametros do motor forem alterados apés a sintonizagdo automatica, o valor
de [Selec. Autotune] sera redefinido para [Padrao] e sera necessario repeti-la.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

+ A autorregulagem sé é executada se nenhum comando de parada for ativado. Se uma fungéo de "parada
por inércia" ou "parada rapida" tiver sido atribuida a uma entrada légica, essa entrada deve ser definida

para 1 (ativo em 0).

« A autorregulagem tem prioridade em relacéo a quaisquer comandos de execugao ou pré-magnetizacao,
que serao considerados apos a sequéncia de autorregulagem.

+ Se a autorregulagem detectar um erro, o inversor exibira [Sem a¢ao] -~ = e, dependendo da configuragéo
L

do [Erro auto-regul.] - ~ L , pode mudar para modo de erro[Status erro ajuste] - ~ [ detectado.

+ A autorregulagem pode durar de 1 a 2 segundos. N&o interrompa o processo. Aguarde até que o display
seja alterado para [Sem agao] - .

NOTA: O estado térmico do motor tem grande influéncia no resultado da regulagem. Faga a regulagem
com o motor parado e frio. Para refazer uma regulagem do motor, aguarde até que ele esteja
completamente parado e frio. Defina primeiro [Auto-Regulagem] - .. » como [Apagar Autotuning]

L L r,em seguida refaga a regulagem do motor.

O uso da regulagem do motor sem fazer uma calibragdo [Apagar Autotuning] £ L ~ primeiro & para obter
uma estimativa do estado térmico do motor. Em qualquer caso, o motor deve ser parado antes de ser
realizada a operacgéo de autorregulagem.

O comprimento do cabo influencia no resultado da regulagem. Se o cabeamento for modificado, sera

necessario refazer a autorregulagem.

* [Sem agédo] ~ =: Sem agdo, a autorregulagem nao esta em andamento

+ [Executar Autotuning] - £ 5: Executar Autotuning, a autorregulagem é executada imediatamente, se
possivel, e o parametro ¢ alterado automaticamente para [Sem a¢ao] ~ =. Se o estado do inversor nao
permitir a operagao de regulagem imediatamente, o parametro sera alterado para [Nao] ~ - e a operagao
devera ser refeita.

+ [Apagar Autotuning] [ L - : Apagar Autotuning, os parametros do motor medidos pela fungéo de
autorregulagem séo reinicializados. Os valores padrao dos parametros do motor sdo usados para
controlar o motor. [Estado Auto-Regul.] £ . 5 esta configurado como [Nao executado] - A .

[Estado Auto-Regul.] £ . 5 — [Nao executado] - A k&

Estado Auto-Regul.
(apenas informativo, ndo pode ser alterado)

Este parametro n&o é salvo ao desligar o inversor. Exibe o estado da autorregulagem desde a ultima
inicializacao.

+ [Nao executado] - A : Nao executado, a autorregulagem nao é executada
+ [Pendente] F £ ~ o: Teste esta pendente, a autorregulagem foi solicitada, mas ainda n&o foi executada
* [Em progresso] F - = [i: Teste em progresso, autorregulagem em andamento
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
» [Erro] F A . L : Erro detectado, a autorregulagem detectou um erro
* [Autotuning Feito] - - ~ £ : Autotuning Feito, os parametros do motor medidos pela fungdo de

autorregulagem s&o usados para controlar o motor

[Selec. Autotune] = £ u ~ — [Padrao] ~ A k4

Selec. Autotune

(apenas informativo, ndo pode ser alterado)
NOTA: A regulagem do motor aumenta significativamente o desempenho.

+ [Padrao] - A &: Padrao, os valores padrao sao usados para controlar o motor
» [Medida] /7 £ A 5: Medida, os valores medidos pela fungéo de autorregulagem s&o usados para controlar
0 motor
» [Personalizado] [ . 5: Personalizado, os valores definidos manualmente sdo usados para controlar o
motor
[Uso autoajuste] £ o~ — [Térm motor] £ /7

Uso autoajuste

O parametro exibe a maneira usada para alterar os pardmetros do motor conforme o estado térmico estimado.
* [Nao] ~ =: Nao, sem estimativa do estado térmico

* [Térm motor] = /1: Usar evolugao térmica do motor, estimativa estatica do estado térmico com base na
corrente nominal e corrente consumida pelo motor

* [Continuo] [ k: Injec¢do DC permanente, estimativa do estado térmico com base na resisténcia
estatica medida na primeira regulagem a frio e na regulagem realizada em cada inicializago.

NOTA: Uma autorregulagem deve ser executada antes da configuragdo [Uso autoajuste] £ . ~ = para
[Continuo] [ £ para obter os valores de referéncia de uma regulagem a frio.

E\ - [NéO] o
[Auto-regulagem auto] A . £ Odos

Auto-regulagem automatica

AATENCAO

MOVIMENTO INESPERADO

Se esta fungdo estiver ativada, a sintonizagdo automatica é executada sempre que o inversor é ligado.
» Verifique se a ativagao dessa fungéo ndo provoca condi¢des de risco.

O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

O motor deve estar parado durante a comutagao do inversor.

[Auto-regulagem auto] A . - E forgado para [Sim] 4 £ 5 se [Uso autoajuste] ~ . - . estiver definido para
[Continuo] L £. O valor da resisténcia estatica do motor medida durante a regulagem é usado para estimar o
estado térmico do motor na inicializagao.

* [Nao] ~ =: N&o, funcio desativada
* [Sim] Y E 5: Sim, uma regulagem é feita automaticamente a cada inicializagdo
* [Um] = ~ £: Na primeira ordem de execugao
[Est.mot.Pol.Salien.] 5 /7o - % - -

Estado do motor em termos de saliéncia
(apenas informativo, n&o pode ser alterado)

Informagdes sobre a saliéncia do motor sincrono.

Este parametro pode ser acessado se [Selec. Autotune] 5 £ . ~ estiver configurado como [Medida] /7 £ A 5.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

NOTA: No caso de motores com baixa saliéncia, recomenda-se a lei de controle padrao.

* [Sem informagao] ~ =: Sem informagao, regulagem nao realizada

+ [Saliéncia Baixa] L L 5: Saliéncia Baixa (Configuracdo recomendada: [Tipo ajuste dngulo] A 5 L =
[PSI alinhado] ~ 5 / ou [PSIO alinhado] 7 5 . - e [Ativagdo inje¢do HF] +H F | = [Sem informagao]
Igly=] )

» [Saliéncia Média] /7L 5: Saliéncia Média [Tipo ajuste angulo] 7 5 - = [Alinhamento SPM] 5 F /1A é
possivel. [Ativagao inje¢ao HF] ~H F  =[Sim] Y £ 5 poderia funcionar).

* [Saliente] H L 5: Saliéncia Alta [Tipo ajuste angulo] A 5 £ = [Alinh. IPM] | F /1 H) é possivel.
[Ativacao injecdo HF] H -  =[Sim] 5 £ 5 possivel).

[Tipo ajuste angulo] A 5 - X - [PSIO alinhado] <5 . =

Tipo de ajuste do dngulo auto.

Modo de medigao do angulo de mudancga de fase. Visivel somente se [Tipo ctr. motor] [ £ £ estiver
configurado como [Motor sincr.] 5 4 -,

[PSI alinhado] ~ 5 / e [PSIO alinhado] 7 5 | = estdo funcionando para todos os tipos de motores
sincronos. [Alinhamento SPM] = F 71 A e [Alinh. IPM] | F /7 A aumentam o desempenho dependendo do
tipo de motor sincrono.

« [Alinh.IPM] | F 1 A: Alinhamento IPM, alinhamento para o motor IPM. Modo de alinhamento para o
motor interno permanente (geralmente, este tipo de motor tem um alto nivel de saliéncia). Ele usa a
injecao de alta frequéncia, com menos ruidos do que o modo de alinhamento padrao.

* [Alinhamento SPM] = F /1 A: Alinhamento SPM, Alinhamento para o motor SPM. Modo para motor de
ima permanente montado na superficie (geralmente, esse tipo de motor tem um nivel de saliéncia médio
ou baixo). Ele usa a injecao de alta frequéncia, com menos ruidos do que o modo de alinhamento padrao.

+ [PSlalinhado] 7 = .: Injec¢ao de sinal de pulso (PSI). Modo de alinhamento padrao por inje¢cao de
sinal de pulso.
+ [PSIO alinhado] F 5 . =: Injec¢ao de sinal de pulso (PSI) Optimizado. Modo de alinhamento padrao

por injegéo de sinal de pulso. O tempo de medigao do angulo de mudanga de fase é reduzido apos a
primeira ordem de execucgéo ou operagdo de regulagem, mesmo que o inversor tenha sido desligado.

* [SEM alinhamento] ~ -: SEM alinhamento

[Ativagido injegdo HF] H F Kk - [Nao] o
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Ativacdo injecdao HF

Ativacdo da injecao de sinal de alta frequéncia em RUN. Esta fung&o permite estimar a velocidade do motor
em uma visdo para ter torque em baixa velocidade sem feedback de velocidade.

NOTA: Quanto mais alta a saliéncia, mais a fungéo [Ativagao injecao HF] H - . é eficiente.

Para garantir os desempenhos, pode ser necessario ajustar os parametros da malha de velocidade ([Filtro
loop vel K] = F [, [Integral Tempo Vel.] = | £ e [Ganho prop. veloc.] = F [i ) e o circuito bloqueado de fase
de estimativa de velocidade (Parametros de especialistas [Larg banda PLL HF] = F~ & e [Fator de
amortecimento PLLHF] = 7 F ).

A injecao de alta frequéncia nao ¢ eficiente com motores de baixa saliéncia (veja [Est.mot.Pol.Salien.]

SMak).
E aconselhavel ter 4 kHz de frequéncia pwm ([Freq. Comutagio] = F - ).

Em caso de instabilidade sem carga, é aconselhavel diminuir [Ganho prop. veloc.] 5 F o e [Larg banda PLL
HF] 5 F k. Em seguida, ajuste os parametros da malha de velocidade para ter o comportamento dindmico e
0s ganhos PLL para ter uma boa estimativa de velocidade em baixa velocidade.

Em caso de instabilidade com carga, pode ajudar a aumentar o parametro [Compen erro ang pos] ~ £
(principalmente para o motor SPM).

* [Nao] ~ =: Néo, funcéo desativada
* [Sim] Y E 5: Sim, a injecéo de alta frequéncia € usada para estimar a velocidade

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na placa de
identificacao.

(2) Na unidade de exibi¢ao integrada: 0 a 9.999 e, em seguida, 10,00 a 65,53 (10.000 a 65.536).

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

i 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

140 NVE41295PT_05



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
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[Motor sincrono] 5 4 n — : Modo especialista

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[Motor sincrono] 5 4 ~» —

[R Estator M.Sincr.] - 5 A5 % () 0265535 mQ 0mQ

Resisténcia R calculada do estator do motor sincrono. Resisténcia do estator em estado frio (por
enrolamento). A configuracado de fabrica € substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

O valor pode ser inserido pelo usuario, se ele souber.

[Autoreg L eixod] L o 5 K 0a655,35 mH 0 mH

Induténcia eixo d motor sincrono, eixo "d" da indutancia do estator em mH (por fase).

Em motores com polos suaves [Autoreg L eixo d] | -+ 5 =[Autoreg. L eixo q] L 7 5 = Indutancia do estator
L.

A configuracao de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

[Autoreg. Leixoq] L 75 K 0 a 655,35 mH 0 mH

Indutdncia q motor sincrono, indutancia do estator do eixo "q" em mH (por fase).

Em motores com polos suaves [Autoreg L eixo d] | < 5 =[Autoreg. L eixo q] L 7 5 = Indutancia do estator
L.

A configuragdo de fabrica é substituida pelo resultado da autorregulagem, se tiver sido feita.

[Constate sinc EMF] F H 5 % (1) 0a6.553,5 mV/rpm 0 mV/rpm

Constante de sincronia EMF, esta em 0,1mV/RPM (pico por fase).

O ajuste PHS permite reduzir a corrente em operagéo sem carga.

[Freq.Nom.Mot.Sinc.] F - 5 5 % () 102 800 Hz nSPS * PPnS/60
Frequéncia nominal motor sincrono, em unidade de Hz
Atualizado automaticamente de acordo com [Vel. Nom. motor sin.] ~ 5 ~ 5 e dados [Par polos Sincrono]
P~ 5. Uma [Freq.Nom.Mot.Sinc.] ~ - 5 5 inferior ao valor minimo de 10,0 Hz aciona um [Config.
Incorrecta] . F F na préxima inicializagdo.
NOTA: Modificar esse parametro redefine os parametros de regulagem do motor e, [Selec. Autotune]
5 k£ u ~ é redefinido para [Padrao] - A L. E necessario executar a autorregulagem novamente.
[Larg banda PLL HF] 5 F 0a100 Hz 25 Hz

Largura de banda PLL HF, largura de banda da frequéncia PIl do estator.

[Fator de amortecimento PLL HF] 5 F F 0 a200% 100%

Fator de amortecimento PLL HF, fator de descarga da frequéncia do estator PII.

[Compen erro ang pos] F £ [ * 0a500% 0%

Compensacao erro angulo de posi¢ao, compensagéao de erro da posi¢cdo do angulo no modo de alta
frequéncia.

Ele aumenta o desempenho em baixa velocidade nos modos gerador e motor, especialmente para motores
SPM.

[Automatico] A . £ =: O inversor recebe um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado a
partir dos parametros do inversor.
[Freq. sinal injegdo HF] F - , K 250 2 1.000 Hz 500 Hz

Frequéncia sinal inje¢gdo HF

Ele influencia no ruido durante a medigao da mudanga do angulo e a precisdo da estimativa da velocidade.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Nivel atual injegdo HF] H , - % 0a200% 25%

Nivel atual de sinal de inje¢ao HF

Relacao do nivel de corrente do sinal de injecdo de alta frequéncia. Ele influencia no ruido durante a medigéo
da mudanca do angulo e a precisao da estimativa da velocidade.

[Corrente max. PSI] /11 - [Automatico] 7 o £ = em | [Automatico] A L £ =
300%

Corrente maxima do PSI

Nivel atual em % de [Corr. nom.motor] ~ [ ~ 5 para [PSlalinhado] 7 5 . e [PSIO alinhado] 7 5 | =

modos de medi¢cado da mudancga de angulo. Este parametro tem impacto sobre a medi¢ao do indutor.

[Corrente max. PSI] /7 [ - é usado para operagéo de regulagem. Esta corrente deve ser maior ou igual ao

nivel maximo de corrente da aplicagao, caso contrario pode ocorrer instabilidade. Se [Corrente max. PSI]

1L ~ estiver definido como [Automatico] A . £ = , [Corrente max. PSI] /7 - = 150% da [Corr. nom.

motor] ~ [ ~ 5 durante a operagao de regulagem e 100% da [Corr. nom.motor] ~ [ ~ 5 durante a medigcao

da mudancga do angulo em caso de alinhamento padrao [PSI alinhado] ~ 5 /ou [PSIO alinhado] F 5 | .

[Corr. alinhamento HF] L -~ % 0a200% 50%

Corrente alinhamento HF

Nivel atual em % de [Corr. nom.motor] ~ L ~ 5 para a medigado de dngulo de mudanca de fase de alta

frequéncia do tipo IPMA.

[Nivel boost atrib IPMA] 5 - % 0a200% 100%

Nivel boost para atribuicao IPMA

Nivel atual em % de [Corr. nom.motor] ~ [ ~ 5 para a medigdo de angulo de mudanca de fase de alta

frequéncia do tipo SPMA.

[% erro EMF] - o A E -3276,7 a 3275,8 % —

% erro EMF

Use [% erro EMF] ~ o A £ para ajustar [Constate sinc EMF] 7 H 5, [% erro EMF] - o A £ deve ser fechado

para Q.

Se o valor [% erro EMF] - - A E for menor que 0%, entao [Constate sinc EMF] F H 5 pode ser aumentado.

Se o valor [% erro EMF] ~ - A £ for maior que 0% , entdo [Constate sinc EMF] 7 H 5 pode ser reduzido.

(1) Na unidade de exibigéo integrada: 0 a 9.999 e, em seguida, 10,00 a 65,53 (10.000 a 65.536).

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:a configuragao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.
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[Controle de motor] d ~ [ - parametros (continuacao)

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL »I__III_I’__

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica
[Ganho prop. veloc.] 5 7 [ % () 0a1.000% 40%

Ganho prop. velocidade

Visivel se [Tipo ctr. motor] [ £ £ nao estiver configurado como [Padrao] = - o, [Ctrl. UIF 5Pts] . F 5 ou
[Ctrl. Mot. U/F Quad] . F 4.

[Factor Inércia] 5 7 [ ., % €) 0a1.000% 40%

Factor Inércia

Visivel se [Tipo ctr. motor] [ k £ estiver configurado como [Padrao] = £ o, [Ctrl. U/F 5 Pts] » F 5 ou [Ctrl.
Mot. U/F Quad] . ~ 4.

[Integral Tempo Vel.] 5 . £ % () 1265.535ms 63 ms

Integral de tempo de vel.

Visivel se [Tipo ctr. motor] [ £ £ nao estiver configurado como [Padrao] = - o, [Ctrl. U/F 5Pts] . F 5 ou
[Ctrl. Mot. U/F Quad] . F H.

[Filtro loop vel K] 5 F [ % €) 0 para 100 65

Filtro loop de velocidade K (O(IP) a 100(Pl))

[Tmp. Filtro vel.] F F H 0a 100 ms 6,4 ms

Tempo do filtro de velocidade estimada

Acessivel apenas no modo Especialista.

[T. filtro corrente] [ ~ £ F X 0a 100 ms 3,2ms

Tempo do filtro de corrente
Acessivel apenas no modo Especialista.
Tempo de filtro do filtro de referéncia atual [da lei de controle (se [Nao] ~ =: frequéncia natural do estator)].

0 a 200% 100%

[Compensacdo RI] o F - QO

Compensacao RI

Usado para otimizar o torque em velocidade muito baixa ou para adaptar a casos especiais (por exemplo: para
motores conectados em paralelo, diminua [Compensacgao RI] . -~ ~. Se o torque for insuficiente em baixa
velocidade, aumente [Compensagao RI] . F ~. Um valor muito alto pode evitar a partida do motor (bloqueio)
ou alterar o modo de limitagédo da corrente.

[Comp. Escorregam.] 5 . 7 % () 0a300% 100%

Comp. Escorregam.

Este parametro ndo pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - estiver configurado como [Motor sincr.]
5 I_—l’ .
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Este parametro € gravado em 0% quando [Tipo ctr. motor] - - esta configurado como [Ctrl. Mot. U/F
Quad] wF 4.

Ajusta a compensagéao de escorregamento em torno do valor definido pela velocidade nominal do motor.
A velocidade presente na placa de identificagao do motor ndo é necessariamente exata.

Se a configuracao de escorregamento for menor que o escorregamento real: O motor ndo esta rodando na
velocidade correta para estado estacionario, mas sim em uma velocidade inferior a de referéncia.

Se a configuragao de escorregamento for maior que o escorregamento real: O motor esta supercompensado e
a velocidade é instavel.

[U1] u 1 % 02800V deacordocoma |0V
classificagéo

Ponto de tensdao 1 em 5pt V/F

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ £ k estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

=
[~y ’:I .

[F1]1 F 1 % 0a599 Hz 0 Hz

Freq. ponto 1 em 5pt V/IF

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

[U2] w2 % 02800V deacordocoma |0V
classificagao

Ponto de tensao 2 em 5pt V/F

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

-

[ .

[F2] F 2 ) ¢ 0ab599 Hz OHz

Freq. ponto 2 em 5pt V/F

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ £ £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

r
[ EI .

[U3] u 7 % 02800V deacordocoma |0V
classificagédo

Ponto de tensdao 3 em 5pt V/F

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

=
L ’:l .

[F3] F 3 ) ¢ 0a 599 Hz 0 Hz

Freq. ponto 3 em 5pt V/F

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ £ £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]
[u4] . 4 * 0a 800V deacordocoma |0V

classificagao

Ponto de tensdo 4 em 5pt V/F

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [  k estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]
(=) I’: ’:_I .

[F4] F 4 ) ¢ 0ab599 Hz O Hz

Freq. ponto 4 em 5pt V/F

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

- C

[
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1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] o/ - [ — Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[U5] L 5 K 0a 800V deacordocoma |0V

classificagédo

Ponto de tensdo 5 em 5pt V/F

Este parametro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

- C
T = .

[F5] F 5 %

0ab599 Hz

0 Hz

Freq. ponto 5 em 5pt V/F

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo ctr. motor] [ - £ estiver configurado como [Ctrl. U/F 5 Pts]

- C
LT =l .

[Limit. de corrente] [ L , % ()

0a1,5In.M

1,5In. M

Limit. de corrente

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

» Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagao, incluindo os requisitos de
reducao da taxa de poténcia na determinagao do limite de corrente.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.

NOTA: Se a configuracgéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Atri.Perda f.

Saida] - F L
possivel a partida do motor.

detectado, se tiver sido ativado. Se for menor que a corrente do motor sem carga, nao sera

[Tipo freq.chaveam.] 5 F £

[SFR tipo1] HF |/

Tipo de frequéncia de chaveamento

A frequéncia de comutagao do motor € alterada (reduzida) quando a temperatura interna do inversor estiver

muito elevada.

[SFR tipo 1]

- =
rr

I: otimizagao de aquecimento

Permite ao sistema adaptar a frequéncia de comutacgdo a frequéncia do motor.

[SFR tipo 2] H F 2: Otimizag&o do ruido do motor (para alta frequéncia de comutagéo)
Permite que o sistema mantenha uma frequéncia de comutacéo escolhida constante [Freq. Comutagao]
5 F ~ qualquer que seja a frequéncia do motor [Frequéncia motor] - F .

Em caso de superaquecimento, o inversor diminui automaticamente a frequéncia de comutacgao.

Ela é restaurada ao valor original quando a temperatura voltar ao normal.

[Freq. Comutagdo] = F - 0

2a16 kHz

4 kHz

Freq. Comutacgao

AVISO

DANOS AO INVERSOR

Verifique se a frequéncia de chaveamento do inversor ndo excede 4 kHz se o filtro EMC estiver
desconectado para o funcionamento do inversor em um sistema IT.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Isso se aplica as seguintes versdes do inversor: ATV320sesM2¢

Configuragao da frequéncia de comutagao.

Faixa de ajuste: O valor maximo é limitado a 4 kHz se [Limite sobretenséao] - V

configurado.

L o parametro estiver
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

NOTA: Em caso de aumento excessivo de temperatura, o inversor diminui automaticamente a frequéncia
de comutacgao e reinicia quando a temperatura volta ao normal.

Em caso de motores de alta velocidade, é aconselhavel aumentar a frequéncia de Modulagéo por Largura de
Pulso (PWM) [Freq. Comutagao] = - - a8, 12 ou 16 kHz.

[Redugéo de ruidO] mr o - [NéO] o

Reducao de ruido no motor

A modulacgéo de frequéncia randémica ajuda a evitar ressonancia, que pode ocorrer em frequéncias fixas.
* [Nao] ~ =: N&o, frequéncia fixa
* [Sim] Y E 5: Sim, frequéncia com modulagéo aleatéria

[ativagdo do Boost] & = A - [Dindmica] o/ 4 = A

ativacao do Boost

* [Inativo] ~ =: Inativo, sem boost

» [Dinamica] o - ~ A: Dindmica

» [Estatico] = k A k: Estatico
[Aumento] 5 & o X -100 a 100% 0%
Aumento
Esse pardmetro pode ser acessado se [Aumento] - o o estiver configurado como [Nao] ~ .

Ajuste da corrente de magnetizacdo do motor em baixa velocidade, em % da corrente de magnetizagéo
nominal. Este parametro é usado para aumentar ou reduzir o tempo gasto para estabelecer o torque. Permite
o ajuste gradual até a frequéncia definida pelo [Boost freq.] F A £ . Valores negativos se aplicam
especialmente a motores de rotor afunilados.

™

e
-

0
M : Corrente de magnetizacéo

F: Frequéncia

IM : Corrente de magnetizacdo nominal
FAB : [Boost freq.] - A k&

b o o+ : Positivo [Aumento]

b o o-: Negativo[Aumento]

[Boostfreq.] F AL X 0a 599 Hz 0 Hz

Boost de frequéncia

Esse parametro pode ser acessado se [ativagao do Boost] - = A estiver configurado como [Nao] - .

Frequéncia acima da qual a corrente de magnetizagao nao € mais afetada por [Aumento] - - .

[Limite sobretensao] = V L — [Nao] - =

Limit.sobretensdo motor

Esta fungdo limita a sobretensdo do motor e é util nas seguintes aplicagdes:
*  Motores NEMA
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1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] o/ - [ — Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

* Motores japoneses
* Motores de fuso
* Motores rebobinados

Esse parédmetro pode permanecer definido como [Nao] ~ = para motores de 230/400 V usados a 230 V, ou se
o comprimento do cabo entre o inversor e o motor ndo exceder:

* 4 m para cabos nao blindados
* 10 m para cabos blindados

NOTA: Quando [Limite sobretensdo] = \/ L estiver configurado como [Sim] 4 £ 5, a frequéncia de
comutacdo maxima [Freq. Comutagao] = F - é modificada.
* [Nao] ~ =: Nao, fungao inativa
* [Sim] 4 £ 5: Sim, funcao ativa
[Tmp. Atenuagio] 5 = F X — 10 s

Tmp. Atenuagao

Parametro de otimizagao para sobretensdes transitorias nos terminais do motor. Este parametro pode ser
acessado se [Limite sobretensao] = \/ L estiver configurado como [Sim] - £ 5.

[6 min.] & [8 us] Z [10 min.] //[J: Ajuste para 6, 8 ou 10 us, de acordo com a tabela a seguir.

NOTA: Esse parametro € util para inversores ATV320¢+¢N4-.

* : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigcao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

QO:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

O valor do paradmetro [Tmp. Atenuagédo] 5 = F corresponde ao aumento do
tempo de atenuagao do cabo usado. E configurado para prevenir a superposicdo
de reflexdes de ondas de tensdo resultantes de cabos longos. Limita as
sobretensdes a duas vezes a tensdo nominal do barramento CC.

As tabelas da pagina seguinte ddo exemplos de correspondéncia entre o
parametro [Tmp. Atenuagao] = - F e o comprimento do cabo entre o inversor e
o motor. Para comprimentos de cabo mais longos, deve ser usada uma saida do
filtro ou filtro de protegao dV/dt.

Para motores em paralelo, a soma de todos os comprimentos de cabos deve ser
levada em consideragdo. Compare o comprimento fornecido na linha da tabela
que corresponde a poténcia para um motor com o correspondente a poténcia total
e selecione o comprimento mais curto.

Exemplo: Dois motores de 7,5 kW (10 CV)

Pegue os comprimentos da linha da tabela de 15 kW (20 HP), que séo menores
que os da linha de 7,5 kW (10 HP), e divida pelo nimero de motores para obter o
comprimento por motor (com cabo "Nexans" nao blindado e SOP = 6, o resultado
€ 40/2 = 20 m no maximo para cada motor de 7,5 kW (10 HP)).

Em casos especiais (por exemplo, diferentes tipos de cabos, diferentes poténcias
do motor em paralelo, diferentes comprimentos de cabos em paralelo etc.),
recomendamos usar um osciloscépio para verificar os valores de sobretensao
obtidos nos terminais do motor.

Para obter o desempenho geral do inversor, ndo aumente o valor 5 = F
desnecessariamente.

Tabelas que dao a correspondéncia entre o parametro 5o F e o
comprimento do cabo, para rede elétrica de alimentacgao de 400 V
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —
Comprimento maximo do cabo em metros
Referéncia Poténcia do Se%ﬁm?n?gng;abo bligc?:(?;%?))éalqgl;néﬁ-F CaborNexans' biindado Cabo "BELDEN'
motor 4Gxx Tipo GVCSTV-LS/LH blindado Tipo 2950x
kW HP em AWG SoF SaF SoF S5aF SoF SoF S5aF 5 - SoF
mm?2 =10 =8 =6 =10 =8 =6 =10 oF =6
=8
ATV320U04N4- 0,37 0,50 1,5 14 100m | 70m 45 m 105m | 85m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320UO06N4+ 0,55 0,75 1,5 14 100m | 70m 45m 105m | 85m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U07N4- 0,75 1 1,5 14 100m | 70m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U11N4- 1,1 1,5 1,5 14 100m | 70m 45m 105m | 85m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U15N4- 1,5 2 1,5 14 100m | 70m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U22N4- 2,2 3 1,5 14 110m | 65m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U30N4- 3 — 1,5 14 110m | 65m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U40N4- 4 5 2,5 12 110m | 65m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U55N4 5,5 7,5 4 10 120m | 65m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320U75N4- 7,5 10 6 8 120m | 65m 45m 105m | 85 m 65 m 50 m 40m | 30m
ATV320D11N4-. 11 15 10 8 115m | 60m 45m 100m | 75 m 55m 50 m 40m | 30m
ATV320D15N4 15 20 16 6 105m | 60m 40 m 100m | 70 m 50 m 50 m 40m | 30m
Para motores de 230/400 V usados a 230 V, o parametro [Limite sobretensao] 5 \/ L pode permanecer definido como [Nao] - .
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Nivel frenagem] V & ~ €) 3352995V g%gg’c:rgg ﬂszifgagéo de
Nivel frenagem
Nivel de comando do transistor de frenagem (consulte [Nivel frenagem] V £ - ).
[Equilibrio carga] L - A % - [Nao] ~ o

Equilibrio carga

Quando 2 motores estao conectados mecanicamente e, portanto, na mesma velocidade, e cada um é
controlado por um inversor, esta fungao pode ser usada para melhorar a distribuicao de torque entre os dois
motores. Para fazer isso, varia-se a velocidade com base no torque. Este parametro pode ser acessado
somente se [Tipo ctr. motor] - £ , pagina 125 estiver configurado como [SVC U] V V L.

* [Nao] ~ =: N&o, funcio inativa

* [Sim] 4 E 5: Sim, fungao ativa
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

0a599 Hz 0 Hz

[Correcgéo carga] L b [ % ()

Correcgéo carga
Corregao nominal em Hz.

Este parametro pode ser acessado se [Equilibrio carga] L & A estiver configurado como [Sim] Y £ 5.

T LBC
Tn
0 F
Tn
LBC
T: Torque

Tn: Torque nominal

F: Frequéncia

% : Esses parametros sé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Sincronos 1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] -/ - [ —

[Controle de motor] d ~ [ - : Equilibrio de carga,
parametros que podem ser acessados no nivel
Especialista

Principio:
Reference R Torque Reference
Ram| Speed Loop
Speed P
Balancing .
K Filter
LBC

LBC1 LBF

LBC2
LBC3

O fator de equilibrio de carga K é determinado pelo torque e pela velocidade, com
dois fatores K1 e K2 (K = K1 x K2).

K1
1
‘ S
LCB1  LCB2
S: Velocidade
K2
LBC
LBC3
‘ ‘ T
LBC3 ™)
LBC
1. Torque nominal x (1 + LBC3)
T: Torque
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Correc.vel. min] L b [ | % () 0a598,9 Hz 0 Hz

Correccdo veloc. min.
Este pardmetro pode ser acessado se [Equilibrio carga] . & H estiver configurado como [Sim] 4 £ 5.

Velocidade minima para correcédo de carga em Hz. Abaixo desse limite, nenhuma corregéo é feita. Usado para
cancelar a correcao em velocidade muito baixa, se isso dificultar a rotagdo do motor.

c vel.méxd L LLo kO [Correc.vel. min.] L 5[ | | 0,1Hz
[Correc. vel. max.] +0,1 2599 Hz

Correcgdo veloc. max.
Este parametro pode ser acessado se [Equilibrio carga] . & A estiver configurado como [Sim] Y £ 5.

Limite de velocidade em Hz acima do qual a corregao de carga maxima é aplicada.

[Offset torque] L 5 [ 7 % () 0a300% 0%
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1.3.4.3 [Completo] - . L L ——[Controle de motor] o/ - [ — Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Offset torque

Este parametro pode ser acessado se [Equilibrio carga] L & A estiver configurado como [Sim] Y £ 5.

Torque minimo para corregéo de carga em % do torque nominal. Abaixo desse limite, nenhuma correcao é
feita. Usado para evitar instabilidades de torque quando a diregao do torque nao é constante.

[Filtro compartilha.] L & F % () 0a20s 100 ms

Filtro de compartilhamento
Este pardmetro pode ser acessado se [Equilibrio carga] . - A estiver configurado como [Sim] Y E 5.

Constante de tempo (filtro) para corre¢do em ms. Usado em caso de acoplamento mecanico flexivel para
evitar instabilidades.

% : Esses parametros sé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

QO:aA configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Sincronos

1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] . o0 —

1.3.4.4 [Completo] F u L L ——[Entradas / Saidas]

I

O que ha neste capitulo

[Entradas / Saidas] - mo—....cooiiiiii 153
[DI1 Configuration] L /— .. ... 156
Configuragéo de entradas analdgicas e entrada de pulso..............ccc.oceeneeenn. 159
Intervalo (valores de saida): Somente para entradas analodgicas..................... 160
Delinearizagcao: Somente para entradas analdgicas............cccoeevviieiiiieeinnenn. 163
[Configuraga@o de Al1] [ 1 /— . i 164
[Configuraga@o de Al2] A/ F— .. oo 166
[Configuragao de Al3] A 1 F .. 168
Deteccao de escorregamento de Carga.........c.ueeeuieeiieeeiiieeiieeeieeeeiieeeeeeees 171
(02T 4} =Ty 1o o Yo I-Y o IR e SRS 172
[ConfiguraGao R1] = /— oo e 173
[CONFIGURAGAO LOM] L 5 | —— oo 177
[Configurag@o DQM] & o /=i 179
[Configuragdo de AQ1] A o /— oo 183

152
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1.3.4.4 [Completo] ~ . L . ——[Entradas / Saidas] . o0— Sincronos

[Entradas / Saidas] : _ o-

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL =) [

Nome das Entradas/Saidas do inversor

Os parametros no menu [Entradas / Saidas] - - — s6 podem ser modificados
quando o inversor esta parado e nenhum comando de execugao esta presente.

O nome das entradas e saidas pode diferir de uma ferramenta para a outra:
+ display de 4 digitos e 7 segmentos,
« cobdigo exibido nos terminais (bloco de controle),
» etiquetas exibidas no ATV320 DTM,
+ etiquetas exibidas no terminal de exibi¢do gréafica (VW3A1111), e
+ etiquetas exibidas no terminal de exibi¢édo grafica remoto (VW3A1101).
A lista a seguir retine os diferentes nomes usados:

* LH...LI6 ou DI1...DI6: para entrada logica de 1 a 6 ou entrada digital de 1 a
6,

o - LI5 ou DI5 podem ser configuradas como uma entrada de pulso (Pl ou
RP),

o LI6 ou DI6podem ser configuradas como PTC (Coeficiente de
Temperatura Positiva) usando o comutador de hardware SW2.

* LO1 ou DQ+/DQ-: saida légica ou saida digital,
« AI1...Al3: para entradas analdgicas,
+ AQ1 ou AO1: para saida analdgica,

* A saida analdgica pode ser configurada como uma saida digital (denominada
DO1 ou DQ1)

* R1,R2: paraosrelés1e 2,
+ STO: Entrada Safe Torque Off.

Para obter mais informagdes sobre os terminais de controle, consulte o manual
de instalagdo Documentos relacionados, pagina 12.

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Entradas / Saidas] . o —

Z’ — [Comando a 2 Fios] = [
[Comando 2/3 Fios] t [ [ 4 2s

Comando 2/3 Fios
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Sincronos 1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] . o0 —

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO

Se este parametro for alterado, os parametros [Rearme auto. Falha] 2TR e [Comando a 2 Fios] TCT e as
atribuicbes das entradas digitais e virtuais serao parcialmente redefinidas para as configuragdes de fabrica.

» Verifique se essa alteragédo é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

[Comando a 2 Fios] = [
Controle de 2 fios (comandos de nivel): Este é o estado de entrada (0 ou 1) ou borda (0 para 1 ou 1 para 0)
que controla o funcionamento ou a parada.

Exemplo de cabeamento de "fonte™:

| +24 L1 Lix LI1: avango

[Comando a 3 Fios] 7 [
Controle de 3 fios (comandos de pulso): Um pulso de "avango” ou "recuo” é suficiente para comandar a
partida, um pulso de "parada” é suficiente para comandar a parada

Exemplo de cabeamento de "fonte™:

ATVeee 1

D424 LM L2 Lix | LI1: parada

oo “T“J LI2: avango
C/EN E LIx: recuo

Z — [Transigéo] - - ~
[Comandoa2Fios] - [ - X425

Tipo de controle a 2 fios

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Verifique se a configuragao do parametro é compativel com o tipo de cabeamento utilizado.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

* [Nivel] L £ L : Nivel, estado 0 ou 1 é considerado para executar (1) ou parar (0)

* [Transigao] - - ~: Transi¢do, é necessaria uma alteragdo de estado (transi¢cdo ou borda) para iniciar a
operagao, a fim de evitar reinicializagdes acidentais apds uma interrupgéo na fonte de alimentagao

* [Niv.Priorid. Avanc¢o] (- F =: Nivel com prioridade do sentido avango, estado 0 ou 1 é considerado
para execucgao ou parada, mas a entrada "avango" tem prioridade em relagéo a entrada "recuo”

[Invers em Oper.] oo * — [NéO] oo

Invers em oper., atribuicdo do comando de parada.

Visivel somente se [Comando 2/3 Fios] - [ [ estiver definido como [Comando a 3 Fios]

[DI1] L . [/: Entrada l6gica LI1 se nao estiver em [Perfil E/IA] | o
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1.3.4.4 [Completo] ~ . L . ——[Entradas / Saidas] . o0— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[CDO00]  + [10: Em [Perfil E/A] | =, pode ser comutado com possiveis entradas légicas

[OL01] = L [ /:Blocos de fungao: Saida légica 01

[OL10] = L /{:Blocos de fungdo: Saida logica 10

[Sent. Frente] ~ - o — [D1] L !/

Marcha sentido para frente, atribuicdo do comando de avanco.

[DI1] L . /: Entrada logica LI1 se nao estiver em [Perfil E/IA] | o

[CDO00] < 1 0: Em [Perfil E/A] | =, pode ser comutado com possiveis entradas légicas
[OLO01] = L & /: Blocos de fungao: Saida logica 01
[OL10] = L /{J:Blocos de fungdo: Saida logica 10

NOTA: Vocé também pode usar F1, F2, F3 e F4 para atribuir o comando de avanco.

[Atribuicdo reversa] - - 5 - [DI2] L . ~2

Atribuigao reversa, atribuicao do comando de recuo.
[Nao atribuido] ~ =: Nao atribuido
[DI1] L . /: Entrada légica LI1

[...] (...): Consulte as condi¢des de atribuicao
(Se [Perfil] £ H L F estiver configurado como [Nao separados] = /7 ou [Separado] = £ F entao [CD11]
Cd | latée[CD15] L & /5,[C1M1] L | [ [ate[CMM5B] L [ /5,[C211] L 2 | | até[C215] L & /5 e [C311]

r

L 31 /até[C315] L 7 /5 ndo estdo disponiveis).

NOTA: Vocé também pode usar F1, F2, F3 e F4 para atribuir o comando de recuo.
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Sincronos 1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] . o0 —

[DI1 Configuration] L /—

Acesso
Os parametros des_c}ritos abaixo podem ser acessados por: =~ =P [ o~ F =
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[DI1 Configuration] . /| —
[Atribuicaio DI1] L /A — —
Atribui¢ao DI1
Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado.
Exibe todas as fungdes atribuidas a entrada LI1 para verificar varias atribuigbes.
» [Nao atribuido] ~ =: Ndo atribuido
» [Partida] - » ~: [Partida]
* [Avanc¢o] - - o: [Avango]
* [Reverso] - - 5: Sentido de rotagao inverso do motor
+ [Comutagado rampa] - F 5: Comutagao rampa
* [WOG] /= L:JOG
* [+ velocidade] . 5 F: Aumentar velocidade
* [-velocidade] - = F: Reduzir velocidade
* [2vel. pré-selec.] 7 5 : Selecdo de 2 velocidades pré-selecionadas
* [4 vel. pré-selec.] 7 = +: Selegao de 4 velocidades pré-selecionadas
* [8 vel. pré-selec.] - 5 H: Selecdo de 8 velocidades pré-selecionadas
* [Comut. Ref.Freq.2] - F [ : Comutagéao da referéncia de frequéncia 2
+ [Parada em roda livre] ~ = : Parada em roda livre
* [Injec¢do DC] 2 L ::Inj. CC no travamento
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida
* [Forgarlocal] F L =: Forgar modo local
* [Reset falhas] - 5 F: Reset falhas
* [Auto-Regulagem] E . L : Auto-Regulagem
* [Ref freq armazenada] = ~ /i: Referéncia frequéncia armazenada
+ [Magnetizagao] ~ L : Magnetizagao
* [Automatico / manual] F A .: Comutag¢do Automatico/Manual, PI(D) auto manual
+ [Desat ganho inte PID] ~ . 5: Desativagao do ganho integral no controlador PID, P|(D) integral de
derivacao
* [2 Ref.Pré-selec.PID] F - Z: Sele¢ado de 2 referéncias pré-selecionadas para PID

* [4 Ref.Pré-selec.PID] F - 4: Selegao de 4 referéncias pré-selecionadas para PID
+ [Limitagcao de torque] - L A: Limitagdo de torque

» [erro externo] £ - : erro externo

* [Retorno contat saida] - . : Retorno contator de saida
* [Comut. 2° config.] [ ~ F /. Comutagdo 2° config.

* [Comut. 3° config.] [ ~ F &: Comutagéo de configuragéo 2

* [2 Conj. parametros] [ H

4 1: Parametro comutagéo 1
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1.3.4.4 [Completo] ~ . L . ——[Entradas / Saidas] . o0— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
* [3 Conj. parametros] . + A =': ParAmetro comutagao 2
+ [Lim torque analégico] = L [ : Limitacdo de torque: Ativagéo (entrada analdgica) por uma entrada logica
+ [Comut. canal ctr.] [ [ 5: Comutagéo de canal de comando
+ [Desab. detec. falha] | ~ H: Inibicdo de erro detectado
+ [16 vel. pré-selec.] 7 5 /£: 16 velocidades predefinidas
+ [Lim corrente 2] L [ Z': Comutagéo de limitagédo de corrente
+ [Comut. Ref.Freq.1B] - [ k: Comutagéo de canal de referéncia (1 a 1B)
* [Contr. transversal] - ~ [ : Controle transversal

[Contato freio] - L : Contato de entrada logico do freio
[Chave limite parada] = A F: Interruptor de parada avango
[FAC stop p/ tras] = A ~: Interruptor de parada recuo
[Desaceleragao] - A F : Desaceleragéo de avanco atingida
[Desaceleragao ver] - A - : Desaceleracdo de recuo atingida
[Desactivar FdC] [ [ 5: Exclusado de interruptores de limites

[Dispo. bloqueado] . £ 5: Parada de emergéncia

[l.cont. transversal] - - - : Recarregar controle transversal

[Contador oscilatério] = ~ [ : Sincronizagao do contador oscilatério

[Nov.Partida Invers.] - ~ A: Redefinir produto

[Alta vel 2] 5 H =': Alta velocidade 2

[Alta vel 4] = H H: Alta velocidade 4

[Vel.pré-selec. 1] - F 5 [: Atribuigcao de tecla de fungao de velocidade 1 predefinida
[Vel.pré-selec. 2] - 7 5 ': Atribuicdo de tecla de fungéo de velocidade 2 predefinida

[Ref. 1 de PID] F F ~ [: Atribuicdo de tecla de funcdo PI 1 predefinida
[Ref. 2 de PID] F F ~ : Atribuicido de tecla de fungéo PI 2 predefinida
[+ velocidade] ~ . 5 F: Atribuicado de tecla de fungao mais rapida

[- velocidade] F - 5 F: Atribuicdo de tecla de fungédo mais lenta
[HMI] ~ £ K : Terminal grafico, atribuicao de tecla de fungéo sem saltos

[+ velocidade] = 5 /: Aument velocidade em torno da referéncia de frequéncia
[- velocidade] - = .: Diminui velocidade em torno da frequéncia de referéncia
[ILO1] /L O /:ILO1, blocos de fungdes Entrada ldgica 1

[IL10] L /4:IL10, blocos de fungdes Entrada légica 10

[Arranq BF] F & ~ 1: Arranq BF, blocos de fungées Modo de execugao

[Canal 1 SLS] = L 5 [: Canal 1 limite seguro de velocidade

[Canal 2 SLS] = L 5 ~': Canal 2 limite seguro de velocidade

[Canal1SS1] 5 5 | /: Parada segura 1 canal 1

[Canal 2 SS1] 5 5 | Z: Parada segura 1 canal 2

[Canal 1 STO] = £ o [: Canal 1 Safe Torque Off

[Canal 2 STO] = £ o &: Canal 2 Safe Torque Off

[SMS Canal 1] 5 /715 /: Fungao de seguranga SMS canal 1
[SMS Canal 2] = /7 5 2': Fungao de seguranga SMS canal 2
NOTA: Os canais de fungdes de seguranga estédo disponiveis somente para LI3-LI4 e LI5-LI6.

[DI1 Atraso] . /. 0a200 ms 0Oms

DI1 Atraso
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

Este parametro é usado para considerar a mudancga da entrada logica para o estado 1 com um atraso que
pode ser ajustado entre 0 e 200 milissegundos, para filtrar possiveis interferéncias. A alteragao para o estado
0 é considerada sem atraso.

[DI2 Configuration] . - — para [DI6 Configuration] . & —

Todas as entradas légicas disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo para LI1 acima, até LI6.

[DI5 Configuration] . 5 —

Parametros especificos para LI5 usados como uma entrada de pulso.

[Configuragdao RP] 7 | A — —

Configuragdao RP
Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado.

Exibe todas as fungbes associadas a entrada de pulso para verificar, por exemplo, problemas de
compatibilidade.

Idéntico a [Atribuicdo AM] A /A .
[Valor min.RP] 7 L 0 a 20,00 kHz 0 kHz

Valor min. RP, pardmetro de escala de entrada de pulso de 0% em Hz * 10 unidades.

[Valor max. RP] F - ~ 0 a 20,00 kHz 20,00 kHz

Valor max. RP, parametro de escala de entrada de pulso de 100% em Hz * 10 unidades.

[FitroRP] 7 F 0a1.000 ms 0ms

Filtro RP, tempo de corte da entrada de Pulso externo de E/S do filtro de baixa frequéncia.

[Configuragdo DA1] . A /| — [Configuragao DA2] | A & —

As 2 entradas analdgicas EA1 e EA2 no inversor podem ser usadas como entradas LI e sdo processadas
conforme mostrado no exemplo para LI1 acima.

* : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

E 2 s: Para alterar a atribuigdo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Configuracao de entradas analégicas e entrada de pulso

Os valores de entrada minimo e maximo (em volts, mA, etc.) sdo convertidos em
% para adaptar as referéncias a aplicacao.
Valores de entrada minimo e maximo:

O valor minimo corresponde a referéncia de 0% e o valor maximo a referéncia de
100%. O valor minimo pode ser maior que o valor maximo:

R

100% -

0% = |orUorp

(1) ) 3)
1. [Valor min] CrLx ou ULxou F~ L
2. [Valor max] CrHx ou UHx ou F F ~
3. 20 mA ou 10 V ou 20,00 kHz

R: Referéncia

I: Entrada de corrente
U: Entrada de tensao

p: Entrada de pulso
R

100% ~

0% ' lorUorp

(1) (2) 3)
1. [Valor max] CrHx ou UHxou F F ~
2. [Valor min] CrLx ou ULxou F /L
3. 20mA ou 10V ou 20,00 kHz

R: Referéncia

I: Entrada de corrente
U: Entrada de tensdo
p: Entrada de pulso

Para entradas +/- bidirecionais, os valores min. e max. sio relativos ao valor
absoluto, por exemplo +/-2a 8 V.
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Intervalo (valores de saida): Somente para entradas
analégicas
Este pardmetro € usado para configurar o intervalo de referéncia para [0% —

>100%] ou [-100% —> +100%] para obter uma saida bidirecional de uma entrada
unidirecional.

100%

0% f + lorU
(1) (2) (3)

1. [Valor min.]

2. [Valor max.]
3. 20mAou10V
R: Referéncia

I: Entrada de corrente
U: Entrada de voltagem

Intervalo: [0% —>100%]

100%

0% lorU

-100%

1. [Valor min.]

2. [Valor max.]

3. 20mAou10V
R: Referéncia

I: Entrada de corrente
U: Entrada de voltagem

Intervalo: [-100% —> +100%]
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1.3.4.4 [Completo] ~ . L . ——[Entradas / Saidas] . o0—

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Modelo Freq.Ref.]

L5FPQ

[Padrao] & 5 o

Selecdo do modelo da frequéncia de referéncia

[Padrao] & 5 o

0% +100%
r LSP
+ HSP
F: Frequéncia
R: Referéncia
[Pedestal] & L 5
F
HSP - ‘
|
|
|
|
|
LSP 1
-100% ;
! +100%
! + LSP
|
|
|
|
‘ | HSP

F: Frequéncia

R: Referéncia

[Banda morta] & ~ 5

HSP

LSP

F: Frequéncia

R: Referéncia

0 +100%

| HSP

R Com referéncia 0, a frequéncia = LSP

Com referéncia = 0 para LSP, a frequéncia = LSP

R Com referéncia = 0 para LSP, a frequéncia = 0
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica
[Bandamortaa0%] &~ 5 [J

Esta operagdo é a mesma que [Padrao] & 5 o exceto que nos
F seguintes casos com referéncia zero, a frequéncia = 0:
O sinal € menor que [Valor min.] que é maior que 0 (por exemplo, 1V
emuma entrada 2 - 10 V)
O sinal é maior que [Valor min.], que é maior que [Valor max.]
(exemplo: 11 Vem uma entrada 10 - 0 V).
Se o intervalo de entrada for configurado como "bidirecional”, o
funcionamento permanece idéntico ao [Padrédo] & 5 .
Este parametro define como a referéncia de velocidade é levada em
consideragdo, somente para entradas analégicas e entrada de pulso.
No caso do regulador PID, esta é a referéncia de saida do PID.
Os limites sao definidos pelos parametros [Baixa Velocidade] L 5 F ,
pagina 105 e [Alta velocidade] +H 5 F , pagina 105.

F: Frequéncia

R: Referéncia

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Delinearizagcao: Somente para entradas analdégicas

A entrada pode ser delinearizada com a configuragdo do ponto intermediario na
curva de entrada/saida desta entrada:
Para intervalo de 0 Va 100%

Reference

100%

Current or

[Interm. point Y] Voltage input

0% : : ;
[Min value] [Interm. point X] [Max value] 20 mA or
(0%) (100%) 10V

NOTA: Para [Ponto intermediario X], 0% corresponde a [Valor min.] e 100% a
[Valor max.].

Para intervalo -100% V 100%

Reference
100%
[Interm. point Y] = - { Current or
[Min value]  -[Interm. point X] .~ i Voltage input
(-100%) ‘ |
0% 7
4 " 0% [Interm. point [Max value] 20 mA or
-[Interm. point Y] X] (100%) 10V
-100%
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[Configuracaode AI1] A , I—

Acesso
Qs paradmetros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ =P [ o~ F =
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragdode Al1] A | —
[Atribuicao AI1] A /A - -
Atribuicao de Al1

Parametro de somente leitura, ndo pode ser configurado.

Exibe todas as fungbes associadas a entrada Al1 para verificar, por exemplo, problemas de compatibilidade.
* [Nao] ~ =: Nao
» [Atribuicao AQ1] A = /: Atribuicdo de AQ1, saida analégica AO1
* [Ref. Frequéncia1] ~ - /: Referéncia de frequéncia 1
* [Ref. Frequéncia 2] - 7: Referéncia de frequéncia 2
* [Soma comRef.Freq.2] 5 A Z: Soma com a referéncia de frequéncia de frequéncia 2
* [Retorno PID] F | F: Retorno controlador PI (controle PI)
+ [Limitagao de torque] - A A: Limitagao de torque, ativagdo por um valor analogico

* [Subtrair Ref Freq 2] - A =': Subtracg¢ao da referéncia de frequéncia 2

* [Ref. Manual PID] ~ . /7: Ref. PID manual, referéncia de velocidade manual do regulador PI(D) (auto/
manual)

* [Ref. Frequéncia PID] ~ F .: [Ref. Frequéncia PID], referéncia de velocidade do regulador PI(D)

(referéncia preditiva)
* [Soma comRef.Freq.3] 5 A 7: Soma com a referéncia de frequéncia de frequéncia 3

* [Ref. Frequéncia 1B] - - /L: Referéncia de frequéncia 1B

* [Subtrair Ref Freq 3] -/ A 7: Subtracc¢ao da referéncia de frequéncia 3
» [Forgarlocal] - L o [ : For¢gar Modo local
* [Multiplic.Ref.Freq2] /7 A 7: Multiplicagcao pela referéncia de frequéncia 2

* [Multiplic.Ref.Freq3] /7 A 3: Multiplicagao pela referéncia de frequéncia 3
+ [Pesagem] F £ 5: Entrada pesagem, elevagao: Funcao de medigao de peso externo
* [IA01] . A I:1A01, Blocos de fungdes: Entrada analégica 01

* [IA10] . A /11:1A10, Blocos de fun¢des: Entrada analégica 10
[Tipode A] A / /£ - [Tensédo] /[ .
Configuracao de Al1
[Tensdo] /[ .:Entrada de tensdo positiva 0 - 10 V (valores negativos s&o interpretados como zero: a
entrada é unidirecional)
[Valor minimo de Al1] . /L / 0a10,0V ov

Valor de tensao em Al1 para 0% de escala

[Valor maximo de AlI1] o  H / 0a10,0V 10,0V

Valor de tensdao em Al1 para 100% de escala
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Al1 filtro] 7 . /F 0a10,00s Os

Al filtro, filtragem de interferéncia.

[AH1 amplitude] A | /L — [0-100%] F = 5

Faixa entrada analégica 1
* [0-100%] F = 5: Somente positivo
+ [+/-100%] ~ £ L: Positivo e negativo

[Al1 Pt.interm. X] A . /£ 0.a 100% 0%

Al1 ponto intermediario X. Coordenada do ponto de delineariza¢do da entrada. Porcentagem do sinal de
entrada fisico

* 0% corresponde a [Valor minimode Al1] . /L /.
* 100% corresponde a [Valor maximo de Al1] ..  H /.

[A1 Pt.interm.Y] A | /5 0a100% 0%

Al1 ponto intermediario Y

Coordenada do ponto de delinearizagdo da saida (referéncia de frequéncia).

Percentual da referéncia de frequéncia interna correspondente a porcentagem [Al1 Pt. interm. X] A7 / /E do

sinal de entrada fisico.
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[Configuracaode Al2] A ,7—

Acesso

i

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o -  =»

= 1 - j=) o |
LIy Sy [ ) LI B -

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragcdo de Al2] A & —
[Atribuicdo de AlI2] A & A - -
Atribuicao de Al2

Idéntico a [Atribuicdo AI1] A . /A .

[Tipode AI2] A 7k - [+/- Tens&o] ~ /[

Configuragao de Al2

[Tensdo] /[ .: Tensao, entrada de tensao positiva 0 - 10 V (valores negativos séo interpretados como zero:
a entrada é unidirecional)

[+/- Tensdo] ~ /[ .: Entrada analégica EA configurada para tenséo bipolar, +/- 10 Volt, entrada de
tensao positiva e negativa +/- 10 V (a entrada é bidirecional)

[Valor minimode Al2] . /L ~ 0a10,0V oV

Valor de tensdao em Al2 para 0% de escala

[Valor maximo de Al2] .  H ~ 0a10,0V 10,0V

Valor de tensao em AI2 para 100% de escala

[AI2 filtro] A .2 F 0a10,00s 0s

A2 filtro, filtragem de interferéncia.

[EA2 amplitude] A & L - [0-100%] F = 5

Faixa entrada analégica 2

Este parametro é forgado para [0 - 100%] ~ = 5 e ndo podera ser acessado se [Tipo de Al2] A | = £ estiver
definido como [+/- Tensdo] ~ /[ .

* [0-100%] F = 5: Somente positivo
» [+/-100%] ~ E L: Positivo e negativo

[AI2 Pt. Interm. X] A

]
m

0a 100% 0%

Al2 ponto intermediario X, coordenada do ponto de delinearizagao da entrada. Porcentagem do sinal de
entrada fisico

+ 0% corresponde a [Valor minimo de Al2] .. /L & se o intervalo for 0 =% 100%.
« 0% corresponde a [Valor maximo de Al2] + [Valor minimo de Al2]/ 2 se o intervalo for -100% =9
+100%.
* 100% corresponde a [Valor maximo de Al2] (o  H &)
[AI2 Pt.interm. Y] A /2 5 0a 100% 0%

AI2 ponto intermediario Y
Coordenada do ponto de delinearizagédo da saida (referéncia de frequéncia).

Percentual da referéncia de frequéncia interna correspondente a porcentagem [Al2 Pt. Interm. X] A7 7 E do
sinal de entrada fisico.
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[Configuracaode AlI3] A , 3

Acesso
Qs parametros descritos at_>aixo podem ser acessados por: =~ =P [ o~ F =
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragcdo de AlI3] A 7 —
[Atribuicdo de AI3] A 7 A - -
Atribuicao de Al3

Idéntico a [Atribuicdo AI1] A . /A .

[Tipode AI3] A , 7 - [Corrente] [ A

Configuragao de Al3

[Corrente] (7 A: Entrada de corrente 0 - 20 mA

[Valor minimode AI3] £ - L 7 0a20,0 mA 0mA

Parametro de Escala de corrente Al3 de 0%
[Valor maximo de AI3] [ - H 3 0a20,0mA 20,0 mA

Parametro de Escala de corrente Al3 de 100%
[AI3 filtro] A , 7 F 0a10,00s 0s

AI3 filtro, filtragem de interferéncia.

[AI3 amplitude] 7 | 7L — [0-100%] F o 5

Faixa entrada analégica 3
[0 -100%] F = 5: Somente positivo, entrada unidirecional
[+/-100%] ~ E [ : Positivo e negativo, entrada bidirecional

Exemplo: Em uma entrada de 4 a 20 mA.

4 mA corresponde a referéncia -100%.

12 mA corresponde a referéncia 0%.

20 mA corresponde a referéncia +100%.

Uma vez que a EA3 é, em termos fisicos, uma entrada bidirecional, a configuragéo [+/- 100%] ~ £ [ s6 deve
ser usada se o sinal aplicado for unidirecional. Sinal bidirecional ndo compativel com configuragao
bidirecional.

[AI3 Pt.Interm. X] A / I F 0a 100% 0%

AlI3 ponto intermediario X, coordenada do ponto de delinearizagédo da entrada. Porcentagem do sinal de
entrada fisico

» 0% corresponde a [Valor minimo de AI3] [ - . 7 se o intervalo for 0 =% 100%.
* 0% corresponde a ([Valor maximo de Al3] [ - H 7 — [Valor minimo de AI3] [ -~ L 7)/[Valor minimo
de AI3] £ ~ L 7 se ointervalo for -100% V +100%.
* 100% corresponde a [Valor maximo de AlI3] [ - H 7.
[AI3 Pt.interm. Y] A , 3 5 0a100% 0%

AI3 ponto intermediario Y

Coordenada do ponto de delinearizagdo da saida (referéncia de frequéncia).
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Percentual da referéncia de frequéncia interna correspondente a porcentagem [AI3 Pt. Interm. X] A , 7 £ do

sinal de entrada fisico.
[Ent Analog 1 Virt] AV | —

[Atribuicdo de AIV1] AV 1A — —
Atribuicao de AIV1

Entrada analdgica virtual 1 através do botéo rotativo disponivel na parte dianteira do produto.

Idéntico a [Atribuicao AI1] 7 / /A .

[Ent Analog 2 Virt] AV & —

[Atribuicdo de EAV2] A\ & A = —

Atribuicao de EAV2

Atribuicbes possiveis para [Imagem de EAV2] ~ , \ Z: Entrada analdgica virtual 2 via canal de comunicagao,
a ser configurada com [Canal rede Al2] A . [ Z.

Idéntico a [Atribuicdao de AIV1] AV [ H .

[Canalrede AI2] A /[ 7 [Néo] r =

Canal rede EA2
[Atribuicdo de EAV2] A \/ & A canal fonte.
Este parametro também pode ser acessado no [Controlador PID] 7 | & — submenu.

Escala: O valor 8192 transmitido por esta entrada é equivalente a 10 V. em uma entrada de 10 V.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
+ [MODBUS] /7 o &: Comunicagdo Modbus
* [CANopen] [ A ~: Comunicagdo CANopen
* [Moédulo de COMUNIC.] (~ £ L : Médulo de comunicagao externo

[Confencoder] £~ —

Os seguintes parametros podem ser acessados se 0 médulo de monitoramento de velocidade VW3A3620 for
inserido.

[Utlllzagﬁo enCOder] Ernwu - [NéO] no

Utilizagao encoder
+ [Nao] ~ =: N&o, fungao inativa.
* [Monitoramento vel] = £ . : Monitoramento feedback velocidade

[Sinal encoder] £ ~ 5 % — [AABB] A A & k

Tipo encoder, configuragao de uso do codificador.

A ser configurado de acordo com o tipo de codificador usado.
+ [AABB] A A k &: Para sinais A/A-/B/B-
* [AB] A k: Para sinais A/B

Os seguintes parametros podem ser acessados, se [Utilizagao encoder] £ ~ . estiver definido como
[Monitoramento vel] 5 £ .

[N° de pulsos] 75 K 100 para 3600 1024

N° de pulsos, numero de pulsos por rotagdo do codificador.

Os seguintes parametros podem ser acessados, se [Utilizagao encoder] £ ~ . estiver definido como
[Monitoramento vel] = £ .
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% : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programagcao.
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Deteccao de escorregamento de carga
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Error detection

O inversor detecta um erro e exibe o codigo de erro detectado [Escorregament
carga)] A ~ F nos seguintes casos:

» Assim que o comando EXECUTAR é recebido, se o sinal da frequéncia de
saida e o feedback de velocidade estiverem em sentido oposto durante
[Tempo Detec. ANF] £ A ~ F.

* Durante a operagao:
o se o feedback da velocidade estiver na mesma diregdo da frequéncia de

saida

o e o feedback de velocidade estiver acima [Erro detec. nivel ANF]
LARF.

o e,
"se [Check Diregao ANF] - A ~ F estiver definido como [Sobre]
o\l E -, adiferenga entre a frequéncia de saida e o feedback de
velocidade sera maior que [Thd Frequéncia ANF] ~ A ~ F durante
[Tempo Detec. ANF] £ A ~ F (Detecgéo de sobrevelocidade).
ou
"se [Check Diregdo ANF] - A ~ F estiver definido como [Ambos]
b = E H, a diferenga entre a frequéncia de saida e o feedback de

velocidade sera maior que [Thd Frequéncia ANF] ~ A ~ F ou abaixo -
[Thd Frequéncia ANF] F A ~ F durante [Tempo Detec. ANF] - A ~ F
(Detecgéao de sobrevelocidade ou subvelocidade).
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[Confencoder] E n

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ o+ F =P
II:LII’_II_ I_I__I»III_:I_I
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Conf encoder] | £ ~ — (continuagéo)
Os seguintes parametros podem ser acessados, se o0 médulo de monitoramento de velocidade VV\W3A3620
tiver sido inserido e se [Utilizagao encoder] £ ~ . estiver definido como [Monitoramento vel] = £ .
[Thd Frequéncia ANF] F A - F X 0,1a50Hz 5,0 Hz

Erro detecgao frequéncia ANF
Nivel de [Escorregament carga] # ~ ~ erro detectado.

O inversor nao detecta o erro [Escorregament carga] A ~ F se a diferenga entre a frequéncia de saida e o
feedback de velocidade for inferior a [Thd Frequéncia ANF] F A ~ F .

[Erro detec. nivel ANF] . A~ F & 0a10Hz 0,0 Hz

Erro detecg¢ao nivel ANF

O inversor nao detecta o erro [Escorregament carga] ~ ~ F se o feedback de velocidade for inferior a [Erro
detec. nivel ANF] L A~ F.

[Check Diregio ANF] o A - F % - [Sobre] = V E -
Direcédo de Detecgcao ANF disponivel
* [Sobre] =\ E ~: Falha em caso de sobrevelocidade, o inversor detecta o erro [Escorregament carga]
A = F em caso de sobrevelocidade.
* [Ambos] - o £ H: Falha em caso de sobrevelocidade ou subvelocidade, o inversor detecta o erro
[Escorregament carga] A ~ - em caso de sobrevelocidade ou subvelocidade.
[Tempo Detec. ANF] = A - F X 0a10s 0,10s

Tempo de deteccgao de falta ANF

O inversor detecta o erro [Escorregament carga] ~ ~ F se as condigdes estiverem presentes durante
[Tempo Detec. ANF] £ A ~ F.

* : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.
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[Configuracao R1] ~ I—

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL -) I_I:I»I_ /

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragdo R1] - | —

[Configuragdo R1] ~ |/ — [Disp. em defeito] - L -
Configuracdo R1
[Nao] ~ =: Nao atribuido. Neste caso, a saida pode ser controlada por meio do parametro interno OL1R

(consulte o arquivo de enderecos de parametros de comunicagao). Por padrao, se um erro for detectado
(como uma interrupgédo de comunicagdo), a saida permanecera inalterada. Use o parametro [Ativar Recuo
R1] - /F paradesativar a saida em caso de detecgdo de erros.

» [Disp. em defeito] ~ L : Status de detecgao de erro do inversor (relé normalmente energizado e
desenergizado em caso de erro)

[Invers em oper.] - o ~: Inversor em operagao
* [Niv. Freq.Alta mot.] ~ - A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida
+ [Alta vel. atingida] -~ L FA: Alta vel. atingida
* [Niv.corrent.atingi.] - - /: Nivel de corrente atingido [Nivel corrente alta] _ - o )
* [Niv.corrent.atingi.] L £ A: Nivel de corrente atingido
* [Niv. Térm motor ating] - 5 A: Nivel do estado térmico do motor atingido
* [Alarme erro PID] F £ £ : Alarme erro PID
+ [PID Feedback Warn] F F A: Alarme feedback PID
* [Niv. Freq.AltaMot.2] ~ - A: Segundo nivel de frequéncia alta do motor atingida [Nivel freq. Mot.2]

I

1
LI = = |

+ [Lim térm. atingido] - A -: Limite estado térmico do dispositivo atingido

* [Alm.SubcargaProc.] . L A: Alarme de subcarga de processo

* [Alm.SobrecargaProc] - . A: Alarme Sobrecarga de Processo

» [Alarme corda frouxa] - 5 o A: Alarme corda frouxa (consulte [Conf. Folga no cabo] - 5 o pardmetro
* [Alm.torque alto] - - H H: Alm.torque alto [Niv. binario alto] - £ H

* [Alm.torque baixo] - £ L A: Alm.torque baixo [Niv. Conjug. baixo] - ~ L

* [Avango] /7 F - d: Partida do motor no sentido avango
+ [Reverso] /1~ - 5: Partida do motor no sentido reverso
+ [Lim térm mot2 atingid] - 5 =': Limite estado térmico do motor 2 atingido

+ [Lim térm mot3 atingid] - 5 7: Limite estado térmico do motor 3 atingido
+ [torque negativo] F £ 5: torque negativo (frenagem)

* [Configuragao No. 0] * ~ F [I: Conjunto de parametros de configuragdo 0

~ [|: Conjunto de parametros de configuragao 1

+ [Configuragdo No.1] [ ~

1

* [Configuragado No. 2] [ ~ F Z: Conjunto de parametros de configuragéo 2

+ [Conjunto 1 ativo] [ F ' [: Conjunto de parametros 1 ativo
* [Conjunto 2 ativo] [ F F Z: Conjunto de parametros 2 ativo
* [Conjunto 3 ativo]  F F 3: Conjunto de pardmetros 3 ativo
+ [Barr CC carregado] - - L : Barramento CC carregado
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» [Travagem] -~ 5: Em travagem
» [Est "Power Removal"] F - [1: Estado da fung¢do de segurang¢a "Power Removal", inversor
bloqueado pela entrada "Safe Torque Off"
+ [Alarme lim puls ating] ~ 5 L A: Alarme de limite de pulso atingido [Niv. Al. pulsos] - 7 L
* [l Presente] /1 F:IPresente, corrente do motor presente
» [Lim comutador ating] . = A: Limite comutador atingido

» [Alerta carga dinamica] - L o A: Alerta carga dindmica Detecgao de variagdo de carga
* [Grupo Alarme 1] A L /: Grupo de Alarme 1

* [Grupo Alarme 2] A [, Z: Grupo de Alarme 2

* [Grupo Alarme 3] A [ 7: Grupo de Alarme 3

» [Alarme DI6=PTC] ~ L A: Alarme DI6=PTC

* [Alarme erro externo] - F A: Alarme de detecg¢ao de erro externo
» [Alarme subtensao] . = A: Alarme subtensao

* [Subtensao prev ativa] .. 7 A: Subtensao preventiva ativa

* [Alarme Térm. Disp.] - H A: Alarme de temperatura do dispositivo
» [Lim T/l atingido] = = A: Limite torque/corrente atingido

* [Alm. Térmico IGBT] - _/ A: Alarme térmico IGBT

* [Al perd AI3 4-20mA] A F 3: Al. perd AiI3 4-20mA

* [Pronto] - & 4: Pronto

 [OLO01] = L & I: OLO1, blocos de fungbes Saida l6gica 01

 [OL10] = L /[I: OL10, blocos de fungbes Saida logica 10

[Temporizagdo R1] - /4 () 0 a60.000 ms 0 ms

Temporizagao R1

A alteracao de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado verdadeira.

O atraso nao pode ser definido para a atribuigéo [Disp. em defeito] ~ L £ e permanece em 0.
[R1 Ativoa] - /5 — [1] (POS)
R1 ativo a

Configuragao da légica de operagao:
* [1] F = 5: 1, estado 1 quando a informacéo for verdadeira
* [0] = £ Li: 0, estado 0 quando a informagao for verdadeira

A configuracao [1] F = 5 ndo pode ser alterada na atribuigéo [Disp. em defeito] ~ L £.
[Retengao R1] - / H 0a9.999 ms 0ms
Retencéo R1

A alteragao de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado falsa.

O tempo de espera néo pode ser configurado para a atribuicao de [Disp. em defeito] - L - e permanece em
0.
[Ativar RecuoR1] - /F — [Nao] ~ o

Ativar relé de recuo 1
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Se a saida for controlada por fieldbus e tiver sido habilitada, a transigdo para um estado operacional de Falha,
como interrupgao de comunicagao, entre outros, ndo desabilitara a saida se este parametro estiver definido
como [Nao] No.

NOTA: [Rearme auto. Falha] A £ ~ continua a ser uma prioridade em relagdo a -~ = F selegao.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» Verifique se 0 uso dessa configuragao padrdo nao resulta em condi¢des inseguras, incluindo interrupgao
de comunicagao.

» Defina este parametro como [Sim] YES para desabilitar a saida se um erro for acionado.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este pardmetro sera forgado para [Nao] ~ = se [Configuragdo R1] - / estiver configurado como um valor
diferente de [Nao] r .

[Sim] Y £ 5: Recurso de recuo ativado: O estado do relé pode ser controlado através de um bit do OL1R
(consulte o arquivo de enderecos de parametros de comunicagao). Se um erro for detectado, a saida sera
desabilitada.

NOTA: Se um erro for detectado, o processo aplicado na saida (por exemplo, atrasos, nivel ativo)
permanecera aplicado.

[Nao] ~ =: Recurso de recuo desativado: Quando uma saida é atribuida, o status da saida é definido de
acordo com sua atribui¢do. Quando a saida correspondente ndo é atribuida, o estado da saida pode ser
controlado através de um bit de OL1R (consulte o arquivo de enderegos de parametros de comunicagéo). Se
um erro for detectado, a saida permanecera inalterada.

[R2 Configuration] - &/ —

[Configuragdo R2] -~ — [Nao] - =
Configuragdo R2
Idéntico a [Configuragdo R1] - / com a adi¢éo de:

* [Ctr. freio] & L [ : Controlo freio

* [Contator de entrada] . L [ : Controle do contator de entrada

+ [Cont. jusante] = [ [ : Contr. contator jusante

» [Fim bobina] £ & =: Fim bobina, fim da bobina (fun¢do de controle transversal)

+ [Sinc oscilagao] - 5 4: Sinc oscilagao, sincronizagéo do "Contador oscilatério"
[Temporizagao R2] - = - (1) 0a60.000 ms 0ms
Temporizagdo R2
O atraso nao pode ser configurado para as atribuicdes de [Disp. em defeito] ~ L -, [Ctr. freio] & L [, [Cont.
jusante] - L [ e [Contator de entrada] . . [ e permanece em 0.

A alteracdo de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagéo
tenha se tornado verdadeira.

[R2 Ativoa] - 2 5 — [1](POS)

R2 ativo a

Configuracéo da légica de operagéo:
* [1] F = 5: 1, estado 1 quando a informacgao for verdadeira
e [0] ~ E [i: 0, estado 0 quando a informagao for verdadeira

A configuragdo [1] F o 5 ndo pode ser modificada para as atribuicdes de [Disp. em defeito] ~ L -, [Ctr.
freio] & L [, [Carregamento CC] -/ [ - e [Contator de entrada] . L .
[Reteng¢dao R2] - 7 H 0a9.999 ms 0ms
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Retencao R2
O tempo de espera n&o pode ser configurado para as atribuicées de [Disp. em defeito] ~ L £, [Ctr. freio]

bk L [ e[Contator de entrada] . . [ e permanece em 0.

A alteracgao de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado falsa.

[Ativar Recuo R2] - 7 F — [Nao] - o

Ativar relé de recuo 2

Se a saida for controlada por fieldbus e tiver sido habilitada, a transigao para um estado operacional de Falha,
como interrupgéo de comunicagao, entre outros, ndo desabilitara a saida se este parametro estiver definido
como [Nao] vo.

NOTA: [Rearme auto. Falha] ~ £ ~ continua a ser uma prioridade em relagdo a -~ & F selegao.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» Verifique se o0 uso dessa configuragao padrao nao resulta em condi¢des inseguras, incluindo interrupgéo
de comunicagéo.

» Defina este parametro como [Sim] YES para desabilitar a saida se um erro for acionado.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro sera forgado para [Nao] ~ = se [Configuragao R2] - - estiver configurado como um valor
diferente de [Nao] r~ =.

[Sim] Y £ 5: Recurso de recuo ativado: O estado do relé pode ser controlado através de um bit do OL1R
(consulte o arquivo de enderegos de parametros de comunicagao). Se um erro for detectado, a saida sera
desabilitada quando [Rearme auto. Falha] - = - estiver definido como [Nao] ~ =, mas quando [Rearme
auto. Falha] ~ £ - estiver definido como [Sim] Y £ 5 a saida permanecera inalterada enquanto [Tmp.
Rearme defeito] £ A - nao tiver decorrido.

NOTA: Se um erro for detectado, o processo aplicado na saida (por exemplo, atrasos, nivel ativo)
permanecera aplicado.

[Nao] ~ =: Recurso de recuo desativado: Quando uma saida é atribuida, o status da saida é definido de
acordo com sua atribuicdo. Quando a saida correspondente nao é atribuida, o estado da saida pode ser
controlado através de um bit de OL1R (consulte o arquivo de enderegos de pardmetros de comunicagao). Se
um erro for detectado, a saida permanecera inalterada.
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[CONFIGURAGAOLO1] L o ! —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =9
FoullL -) I_I:I»II_I__I !

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[CONFIGURAGAO LO1] L & | —

[Configuragdo LO1] L o / — [Nao] - =

Configuragédo LO1

Idéntico a [Configuragcdo R1] - / com a adi¢&do do seguinte valor de pardmetro (mostrado apenas
informativamente porque essas selegdes podem ser configuradas somente no [Fungao de aplicagao] ~ . ~
— menu):

» [Ctr. freio] & L [ : Controlo freio

* [Contator de entrada] . | [ : Controle do contator de entrada

* [Cont. jusante] - [ [ : Contr. contator jusante

* [Fim bobina] £ & =: Fim bobina, fim da bobina (fungéo de controle transversal)
+ [Sinc oscilagao] - 5 4: Sinc oscilagdo, sincronizagao do "Contador oscilatério"
* [GDL] i J L : GDL, fungao de seguranga

[Temporizacdo LO1] L o / 0a60.000 ms (1) 0ms

Temporizagao LO1

O atraso nao pode ser definido para atribuigbes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr. freio] - L L, [Cont.
jusante] o [ [ e [Contator de entrada] . [ [ e permanece em 0.

A alteracdo de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado verdadeira.

(1) 02 9.999 ms e, em seguida, 10,00 a 60,00 s no terminal de exibigéo integrado.

[LO1 activoa] L = /5 - [1]1POS

LO1 activo a

Configuracéo da légica de operacéo:
* [1] F = 5: 1, estado 1 quando a informagao for verdadeira
* [0] ~ E L3: 0, estado 0 quando a informagao for verdadeira

A configuragédo [1] F = 5 ndo pode ser modificado para as atribuicdes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr.
freio] 5 L [ e [Contator de entrada] . [ .

[Retencao LO1] L = [ H 0a9.999 ms 0

Retencédo LO1

O tempo de retengao nao pode ser definido para atribuicdes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr. freio] - L [ e
[Contator de entrada] L [ [ e permanece em 0.

A alteracao de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado falsa.
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[Enable LO1 fallback] L o /F — [Nao] - =

Enable LO1 fallback

Se a saida for controlada por fieldbus e tiver sido habilitada, a transicdo para um estado operacional de Falha,
como interrupgao de comunicagao, entre outros, ndo desabilitara a saida se este parametro estiver definido
como [Nao] no.

NOTA: [Rearme auto. Falha] A - ~ continua a ser uma prioridade em relagao a - ' F selegao.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» Verifique se o uso dessa configuracao padrédo nao resulta em condi¢des inseguras, incluindo interrupg¢ao
de comunicagao.

+ Defina este pardmetro como [Sim] YES para desabilitar a saida se um erro for acionado.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro sera forgcado para [Nao] ~ o se [Configuragdao LO1] [ = / estiver configurado como um
valor diferente de [Nao] - .

[Sim] Y £ 5: Recurso de recuo ativado: O estado do relé pode ser controlado através de um bit do OL1R

(consulte o arquivo de enderegos de parametros de comunicagao). Se um erro for detectado, a saida sera
desabilitada.

NOTA: Se um erro for detectado, o processo aplicado na saida (por exemplo, atrasos, nivel ativo)
permanecera aplicado.

[Nao] ~ =: Recurso de recuo desativado: Quando uma saida é atribuida, o status da saida é definido de
acordo com sua atribuicdo. Quando a saida correspondente néo é atribuida, o estado da saida pode ser
controlado através de um bit de OL1R (consulte o arquivo de enderegos de pardmetros de comunicagao). Se
um erro for detectado, a saida permanecera inalterada.
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[Configuracao DQ1] d o 1—

Utilizacao da saida analégica AO1 como uma saida légica

A saida analégica AO1 pode ser usada como uma saida Idgica, atribuindo DO1.
Nesse caso, quando definida como 0, essa saida corresponde ao valor minimo de
AO1 (0 Vou 0 mA, por exemplo) e, quando definida como 1, ao valor maximo de
AO1 (10 V ou 20 mA, por exemplo).

As caracteristicas elétricas dessa saida analégica permanecem inalteradas.
Como essas caracteristicas sao diferentes das caracteristicas de saida légica,
verifique se ainda é compativel com a aplicagao pretendida.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuollL * I_I:I*l_—lll__l /

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragcdo DQ1] &/ o | —

[Atribuicdo DQ1] o/ = / - [Néo] ~ =
Atribuicao DQ1
Idéntico a [Configuracdo R1] - / com a adi¢&o do seguinte valor de pardmetro (mostrado apenas

informativamente porque essas selegdes podem ser configuradas somente no parametro [Fungao de
aplicagao] ¥ . » — menu:

* [Ctr. freio] & L [ : Controlo freio

+ [Contator de entrada] . L [ : Controle do contator de entrada

* [Cont. jusante] = [ [ : Contr. contator jusante

* [Fim bobina] £ & =: Fim bobina, fim da bobina (fungéo de controle transversal)
+ [Sinc oscilagao] - 5 4: Sinc oscilagao, sincronizagao do "Contador oscilatério"

[Tempo atrasoDQ1] o/ = / 0a60.000 ms (1) 0ms

Tempo atraso DQ1

O atraso nao pode ser definido para atribuicdes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr. freio] & L [, [Cont.
jusante] - L [ e [Contator de entrada] . . [ e permanece em 0.

A alteracao de estado so6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagao
tenha se tornado verdadeira.

[DQ1 Ativoa] &= /5 - [1]1POS
Nivel ativo DQ1

Configuragao da légica de operagéo:
* [1] F = 5: 1, estado 1 quando a informagao for verdadeira
+ [0] ~ £ L: 0, estado 0 quando a informacao for verdadeira

A configuracédo [1] F o 5 ndo pode ser modificada para atribuicdes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr. freio]
kL [ e[Contator de entrada] L L ).

[Tempo esperaDQ1] o/ = [ H 0a9.999 ms 0Oms
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Etiqueta HMI

Configuragoées

Configuracao de fabrica

Tempo espera DQ1

O tempo de retencao nao pode ser definido para atribuicbes [Sem filtro do inversor] FLt, [Ctr. freio] & L [ e
[Contator de entrada] . . [ e permanece em 0.

A alteracado de estado s6 tem efeito depois que o tempo configurado tiver decorrido, uma vez que a informagéo

tenha se tornado falsa.

(1) 02 9.999 ms e, em seguida, 10,00 a 60,00 s no terminal de exibi¢&o integrado.
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Configuragao da saida analdgica
Valores minimos e maximos (valores de saida):
O valor de saida minimo em volts corresponde ao nivel mais baixo do parametro

atribuido; ja o maximo, ao nivel superior. O valor minimo pode ser maior que o
valor maximo.

(1)

(2) A

= |orU

©) f
(4) ®) (6)

Parémetro atribuido

Nivel superior

Nivel inferior

[Saida min.] AOLx ou UOLx
[Saida max.] AOHx ou UOHXx
20 mA ou 10V

I: Corrente

o a0~ wd -~

U: Tenséo

UorV

A
[ e
2

@ (5)
Par&metro atribuido

Nivel superior

Nivel inferior

[Saida max.] AOHx ou UOHx
[Saida min.] AOLx ou UOLx
20 mA ou 10V

2
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1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] . o0 —

Escala do parametro atribuido

A escala do parametro atribuido pode ser adaptada de acordo com os requisitos
alterando os valores dos limites inferior e superior por meio de dois parametros
para cada saida analdgica.

Esses parametros sao fornecidos em %. 100% corresponde a faixa de variagéo
total do parametro configurado, portanto: 100% = limite superior - limite inferior
Por exemplo, [Valor real do torque] = £ 5 que varia entre -3 e +3 vezes o torque
nominal, 100% corresponde a 6 vezes o torque nominal.

* O parémetro [Min. de escala AQx] A 5 L X altera o limite inferior: novo valor
= limite inferior + (faixa x ASLx). O valor 0% (configuragéo de fabrica) ndo
altera o nivel minimo.

» O parametro [Max. de escala AQx] A 5 H X altera o limite superior: novo
valor = limite inferior + (faixa x ASLx). O valor 100% (configuragao de fabrica)
nao altera o limite maximo.

* [Min. de escala AQx] A 5 L X deve ser sempre menor que [Max. de escala
AQx] A5 HX.

Lim1

100%
ASHX NS

ASLX

Lim2
Limite inferior do pardmetro atribuido

Lim1: Limite superior do parametro atribuido
Lim2: Limite inferior do parametro atribuido
NS: Nova escala

Exemplo de aplicagao 2

O valor da corrente do motor na saida AO1 deve ser transferido com 0 - 20 mA,
intervalo 2 In motor, sendo o In do motor equivalente a 0,8 In do inversor.

O parametro [Corrente motor] = [ ~ varia entre 0 e 2 vezes a corrente nominal
do inversor, ou em um intervalo de 2,5 vezes a corrente nominal do inversor.

[Min. de escala AQ1] A 5 L / ndo deve alterar o limite inferior, que, portanto,
permanece em sua configuragéo de fabrica de 0%.

[Max. de escala AQ1] A 5 H [/ deve alterar o limite superior em 0,5x o torque
nominal do motor, ou 100 - 100/5 = 80% (novo valor = limite inferior + (intervalo x
ASH1).
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[Configuracdo de AQ1] Ao I—

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P

- [ — [ R !
LI S Ry Sy [ | L=

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Configuragdo de AQ1] A = | —
[Atribuicdo AQ1] A = | - [Nao] ~ =
Atribuicdo de AQ1

+ [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido. Neste caso, a saida pode ser controlada por meio do parametro interno
AO1R (consulte o arquivo de enderecgos de pardmetros de comunicagao). Por padréo, se um erro for
detectado (como uma interrupgcao de comunicagéo), a saida permanecera inalterada. Use o pardmetro
[Ativar recuo AQ1] A = F [ para desativar a saida em caso de deteccdo de erros.

+ [Corrente motor] o [ ~: Corrente do motor, entre 0 e 2 In (In = corrente nominal do inversor indicada
no manual de instalagao e na placa de identificacao do inversor)

+ [Frequéncia motor] = F ~: Freq. motor, de 0 a [Frequéncia maxima] ~ F -

* [Freq. mot. sinal] =  5: Freq. saida atribuida, entre - [Frequéncia maxima] - F - e + [Frequéncia
maxima] - F r

+ [Saida darampa] - - F: Saida da rampa de 0 até Frequéncia maxima, de 0 a [Frequéncia maxima]
LFr

* [Torque do motor] - - 5: Torque do motor, entre 0 e 3 vezes o torque nominal do motor

+ [Valor real do torque] = - 5: Valor real do torque, entre -3 e +3 vezes o torque nominal do motor. O
sinal + corresponde ao modo motor e o sinal - ao modo gerador (frenagem).

+ [Valor real da Rampa] = - 5: Valor real da Rampa, entre - [Frequéncia maxima] - F - e +
[Frequéncia maxima] - F ~.

+ [Referéncia do PID] = F 5: Referéncia do PID entre [Min. processo PID] -~ , ~ | e [Max. processo
PID] 7 . F Z.

* [Feedback de PID] = ~ F: Retorno PID entre [Min. retorno PID.] 7 , F | e [Max. retornoPID.] 7 | F
* [Erro PID] = F E: Erro PID entre - 5 % e + 5 % de [Max. retorno PID.] ~ , F Z- [Min. retorno PID.]

PF |
+ [Saida PID] - ~ .: Saida PID entre [Baixa Velocidade] . = F e [Alta velocidade] +H 5 F
+ [Poténcia motor] = ~ - : Poténcia do motor, entre 0 e 2,5 vezes [Pot. Nominal motor] ~ ~ -

* [Tensao do motor] . = F: Tensdo do motor, entre 0 e [Tensao nom. Motor] . ~ 5

+ [Est. térm. Motor] - H - : Estado térmico motor, entre 0 e 200% do estado térmico nominal

* [Motor est. térmico 2] - H - 7': Estado térmico motor 2, entre 0 e 200 % do estado térmico nominal
* [Motor est. térmico 3] - H - 7: Estado térmico motor 3, entre 0 e 200 % do estado térmico nominal
* [Est.Térmico inv.] £ H o: Est. Térm. inversor, entre 0 e 200% do estado térmico nominal

* [Lim. Torque] £ 4 L : Limite Torque, entre 0 e 3 vezes o torque nominal do motor

+ [DQ1] o = /: Saida Digital 1, atribuicdo a uma saida légica. Esta atribuicdo s6 pode ser exibida se
[Atribuicdo DQ1] - = / tiver sido atribuida. Essa é a Unica escolha possivel nesse caso e sera exibida
somente para fins informativos.

+ [Binario 4Q] - 9 /1 5: Binario Mestre-escravo, entre -3 e +3 vezes o torque nominal do motor. Os sinais
de + e - correspondem a direcgéo fisica do torque, independentemente do modo (motor ou gerador).

+ [OA01] = A0 I: OA01, blocos de fungbes Saida analdgica 01

+ [OA10] = A I/[1: OA10, blocos de fungdes Saida analdgica 10
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica
[Tipo AQ1] A= /E — [Corrente] [ A
Tipo AQ1

* [Tensdo] /[ .:Tensédo
* [Corrente] I A: Corrente

[Minimode AQ1] A= L | % 0a20,0mA 0 mA
Valor min. de saida de AQ1

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo AQ1] A = | E estiver configurado como [Corrente] (7 A.
[Maximo de AQ1] Ao H | K 0a20,0mA 20,0 mA

Valor maximo de saida de AQ1

Este parametro pode ser acessado se [Tipo AQ1] A = | E estiver configurado como [Corrente] (7 A.
[Minimode AQ1] L oL | K& 0a10,0V ov

Valor minimo para saida AQ1

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo AQ1] A o !/ £ estiver configurado como [Tensao] /[ ..
[Maximo de AQ1] L o H | K 0a10,0V 10,0V

Valor maximo para AQ1 para 100% de escala

Este parametro pode ser acessado se [Tipo AQ1] A = / E estiver configurado como [Tensao] /[ ..
[Min. de escala AQ1] A 5L / 0a 100,0% 0%

Min. de escala AQ1, escala do limite inferior do parametro atribuido, como porcentagem da variagdo maxima
possivel.

[Max. de escala AQ1] A 5 H |/ 0a100,0% 100,0%

Max. de escala AQ1, escala do limite superior atribuido, como porcentagem da variagdo maxima possivel.

[Filtrode AQ1] Ao [ F 0a10,00s Os

Filtro de AQ1, filtragem de interferéncia.

Este parametro é forgado para 0 se [Atribuigdo AQ1] A = / estiver definido como [DQ1] & = /.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Ativar recuo AQ1] A = F / — [Nao] - =
Ativar recuo AQ1

Se a saida for controlada por fieldbus e tiver sido habilitada, a transigdo para um estado operacional de Falha,
como interrupgédo de comunicagao, entre outros, nao desabilitara a saida se este parametro estiver definido
como [Nao] no.

NOTA: [Rearme auto. Falha] A - - continua a ser uma prioridade em relacdo a - ~ F selegao.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» Verifique se o uso dessa configuragao padrédo nao resulta em condi¢des inseguras, incluindo interrupgao
de comunicagao.

+ Defina este pardmetro como [Sim] YES para desabilitar a saida se um erro for acionado.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro sera forgado para [Nao] ~ = se [Atribuicdo AQ1] A = / estiver configurado como um valor
diferente de [Nao] r .

[Sim] = £ 5: Recurso de recuo ativado: O estado do relé pode ser controlado através de um bit do AO1R
(consulte o arquivo de enderegos de parametros de comunicagéo). Se um erro for detectado, a saida sera
desabilitada.

NOTA: Se um erro for detectado, o processo aplicado na saida (por exemplo, atrasos, nivel ativo)
permanecera aplicado.

[Nao] ~ =: Recurso de recuo desativado: Quando uma saida é atribuida, o status da saida é definido de
acordo com sua atribuicdo. Quando a saida correspondente néo é atribuida, o estado da saida pode ser
controlado através de um bit de AO1R (consulte o arquivo de enderegos de pardmetros de comunicagao). Se
um erro for detectado, a saida permanecera inalterada.

Os submenus a seguir agrupam os alarmes em 1 a 3 grupos, cada um dos quais
pode ser atribuido a um relé ou a uma saida légica para sinalizagdo remota.
Esses grupos também podem ser exibidos no terminal de exibicéo grafica

(consulte [3.3] [SUPERVISAO] /1 F — menu , pagina 384) e visualizados
através do [1.2] [MONITORING] /7 = = — menu 1.2 [MONITORING] /7 = -,
pagina 50.

Quando um ou vérios alarmes selecionados em um grupo ocorrem, esse grupo
de alarmes é ativado.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica

[Def. Grp alarmes 1] A /[ —

A selecao deve ser feita a partir da seguinte lista:
+ [Alarme DI6=PTC] F L A: Alarme DI6=PTC

+ [Alarme erro externo] = F H: Alarme de detecgéo de erro externo

+ [Alarme subtensao] . 5 A: Alarme subtensao

* [Niv.corrent.atingi.] I - A: Nivel de corrente atingido [Nivel corrente alta] [ £

* [Niv. Freq.Alta mot.] ~ - A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida [Nivel Freq.Motor] ~ £ -

* [Niv. Freq.AltaMot.2] ~ 7 A): Segundo nivel de frequéncia alta do motor atingida [Nivel freq. Mot.2]
Fcod

* [Ref. Freq. Atingida] = - A: Referéncia de frequéncia atingida

* [Niv. Térm motor ating] - = A: Nivel do estado térmico do motor atingido
+ [Lim térm mot2 atingid] + 5 =': Limite estado térmico do motor 2 atingido
+ [Lim térm mot3 atingid] - 5 7: Limite estado térmico do motor 3 atingido
* [Subtensio prev ativa] . 7 A: Subtensao preventiva ativa

NVE41295PT_05 185



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos 1.3.4.4 [Completo] - . L L ——[Entradas / Saidas] . o0 —
Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica
+ [Alta vel. atingida] F L FA: Alta vel. atingida
* [Alarme Térm. Disp.] - H A: Alarme de temperatura do dispositivo
* [Alarme erro PID] F E E: Alarme erro PID

» [PID Feedback Warn] ~ F A: Alarme feedback PID

* [Al perd AI3 4-20mA] A F 3: Al. perd Al3 4-20mA

» [Lim T/l atingido] = 5 A): Limite torque/corrente atingido

» [Lim térm. atingido] £ A o: Limite estado térmico do dispositivo atingido
* [Alm. Térmico IGBT] - _/ A: Alarme térmico IGBT

* [Alm.SubcargaProc.] . . A: Alarme de subcarga de processo

» [Alm.SobrecargaProc] = L A: Alarme Sobrecarga de Processo

» [Alarme corda frouxa] - 5 o H: Alarme corda frouxa (consulte [Conf. Folga no cabo] - 5 o pardmetro
)

* [Alm.torque alto] - - H A: Alm.torque alto [Niv. binario alto] - - H .

* [Alm.torque baixo] - - L A: Alm.torque baixo [Niv. Conjug. baixo] - - L .

» [Alarme lim puls ating] - 9 L A: Alarme de limite de pulso atingido: [Niv. Al. pulsos] - 5 L .
» [Alerta carga dindmica] - . o A: Alerta carga dinamica (consulte [Carga dinam detec] -/ . & —).

Veja o procedimento de selecdo multipla Descricao da HMI, pagina 35 para o terminal de exibicédo grafica
integrado e o terminal de exibi¢do grafica Opcao do terminal de exibi¢cao grafica, pagina 20.

[Def. Grp alarmes 2] A & [ —

Idéntico a [Def. Grp alarmes 1] A /[ —.

[Def. Grp alarmes 3] A 7 [ —

Idéntico a [Def. Grp alarmes 1] A /[ —.
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1.3.4.5[Completo] F oL L ——[controle] [ £ L —

O que ha neste capitulo

Canais de comando € referéNCia ...........ovevuieiiiiii e 188
[controle] [ £ L - listade par@metros .........coouiveiiiiiiiiiiii e 197
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Canais de comando e referéncia

Canais de comando e referéncia
Os parametros no [controle] [ - L — menu sé pode ser modificado quando o
inversor esta parado e nenhum comando de execucgéao esta presente.

Comandos de execugao (avango, recuo, parada etc.) e referéncias podem ser
enviados com os seguintes canais:

Comando Referéncia
Terminais: entradas légicas LI ou entradas Terminais: entradas analégicas EA, entrada de
analdgicas usadas como entradas légicas LA pulso
Blocos de fungbes Blocos de fungbes
Terminal de exibigdo remota Terminal de exibigdo remota
Terminal de exibigéo grafica Terminal de exibigéo grafica
Modbus integrado Modbus integrado
CANopen integrado® CANopen integrado®
Modulo de comunicagéo Modulo de comunicagéo
+/- velocidade via terminais
+/- velocidade via terminal de exibigao grafica

Se as entradas analégicas forem configuradas como entradas digitais, a
configuragao original como entradas analdgicas néo sera removida
automaticamente.

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Verifique se a configuragdo de uma entrada como entrada analégica foi
removida antes de configurar a entrada afetada como entrada digital.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

NOTA: [LA1] LA1 e [LA2] LA2podem ser usados como 2 entradas logicas
somente no modo fonte.
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» Fonte de alimentagéo + 24 V (max. 30 V)
e Estado0Ose<7,5V,estado1se>85V

NOTA: As teclas de parada no terminal de exibi¢gao grafica ou no display

remoto podem ser programadas como teclas sem prioridade. Uma tecla de
parada somente pode ter prioridade se o parametro [Ativar chave parada]
F 5 E no[controle] C £ L — menu [controle] L £ L - lista de parametros,

[ R

pagina 197 estiver configurado como [Sim] 4 £ 5.
O comportamento do ATV320 pode ser adaptado de acordo com os requisitos:

* [Nao separados] 5 /7: comandos e referéncias sdo enviados pelo mesmo
canal.

* [Separado] = £ F: 0 comando e a referéncia podem ser enviados por canais
diferentes.

Nessas configuracdes, o controle via barramento de comunicagéo é realizado de
acordo com o padrdo DRIVECOM com apenas 5 bits atribuiveis livremente
(consulte o Manual de Parametros de Comunicacgao). As fung¢des de aplicagcao
nao podem ser acessadas via interface de comunicacao.

* [Perfil E/A] | =: 0 comando e areferéncia podem vir de canais diferentes.
Esta configuragéo simplifica e amplia o uso por meio da interface de
comunicagéo. Os comandos podem ser enviados pelas entradas légicas nos
terminais ou pelo barramento de comunicagao. Quando os comandos sao
enviados via barramento, ficdo disponiveis em uma palavra, que atua como
terminais virtuais contendo apenas entradas logicas. E possivel atribuir as
funcdes de aplicacdo aos bits nesta palavra. E possivel atribuir mais de uma
fungdo ao mesmo bit.

NOTA: Os comandos de parada do terminal de exibigdo gréafica ou do
terminal de exibicdo remota permanecem ativos mesmo se os terminais néo

forem o canal de comando ativo.
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Sincronos 1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] C -

1
[

Canal de referéncia para [Nao separados] 5 : /7, [Separado]
5 E P e configuracgoes [Perfil E/A] : o, PID nao configurado

[Ref 1B switching]

[Ref.1 chann?
¥

ji
[Ref.1B chanhel]
[Summing ref. 2]

SA2

[Summing ref. 3
SA3
[Subtract. ref.
DA2

[Subtract. ref.
DA3

[Multiplier ref. 2]

Note: Forced local is not
active in [I/O profile].

Graphic display
terminal

!

,..
n

«

Jog
operation

i
>
N

(FRA + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

[Multiplier ref. 3]
NA3

|
|
i
| - +/-
|
|
|
i

I
+/- speed around a
reference

[PID REGULATOR]

nO
PID not assigned

[High
speed] Ramps

HSP ACC DEC

\__/| FrH _/—\_ rFr
T LSP AC2 DE2

Channel 1

[Ref.2 channel]

FR2

E | ‘ [Low speed]
§
O MReC Forced local
Key:
ey [Ref. 2 switching]

Parameter:

The black square represents

the factory setting assignment

[Conf. Ref Freq 1] F -~ /,[Somar entrada 2] = A

[Subtrair Ref Freq 2] - A Z, [Subtrair Ref Freq 3
1A 2, [Multip. Freq.Ref. 3] /7 A 3:

» Terminais, terminal de exibi¢gao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, médulo de comunicagéo

[Canal ref1B] F - /4, para[Separado] = £ F e [Perfil EIA] | =:

+ Terminais, terminal de exibi¢do grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, mdédulo de comunicagéo

[Canal ref1B] ~ ~ |4, para [Nao separados] 5 . /7:
+ Terminais, acessiveis apenas se [Conf. Ref Freq 1] - - | =terminais

[Conf. Ref Freq 2] F ~

+ Terminais, terminal de exibi¢gao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, mdédulo de comunicagéo e +/- velocidade

NOTA: [Canal ref 1B] ~ - |/t e [Comutagao ref. 1B] - [ & deve ser
configurado no [Fungao de aplicagao] F . = — menu.

', [Somar entrada 3] 5 A 7,
] < A 3, [Multip. Freq.Ref. 2]
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ [ — Sincronos

Canal de referéncia para [Nao separados] 5 : /1, [Separado]
5 E P e configuracgoes [Perfil E/A] : o, PID configurado com
referéncias PID nos terminais

[Ref 1B switching]
RCB

[Ref.1 channel] ov }7 noO

FR1 T
|

Note: Forced local is not
Al1 active in [I/O profile].

DA2

[Subtract. ref. 3]
A3

aQ

[Ref.1B channel] 2 | a PID B IFR Al
[Summing ref. 2 " = See PID REGULATOR
2 section L Lcc
[Summing ref. 3] <
SA3 5:;
[Subtract. ref. 2] + Graphic display Y
o terminal
<
%]
+
<
o4
[T

LQ'[Highspeed] Ramps (1)

Channel 1 \HSP, FrH |IACCDEC| [,

nO —
[Ref.2 channel] : no I —\ _/_\_
TR2 i LSP AC2 DE2
|
RFC

[ —

Channel 2 [Low speed]
Forced local
Key: [Ref. 2 switching]
Parameter:

The black square represents
the factory setting assignment

(1) Rampas desativadas se a funcdo PID estiver ativa no modo automatico.
[Conf. Ref Freq1] F ~ I:

« Terminais, terminal de exibi¢cao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, médulo de comunicagao

[Canal ref 1B] F ~ /L, para [Separado] = £ F e [Perfil E/IA] | =:

« Terminais, terminal de exibi¢cao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, modulo de comunicagéo

[Canal ref 1B] ~ ~ /L, para [Nao separados] 5 | /7:
« Terminais, acessiveis apenas se [Conf. Ref Freq 1] F ~ | = terminais

[Somar entrada 2] = A 7, [Somar entrada 3] 5 A 7, [Subtrair Ref Freq 2]
o A 2, [Subtrair Ref Freq 3] -/ A 7:

* Somente terminais

[Conf. Ref Freq 2] ~ ~ ~:

» Terminais, terminal de exibi¢gao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, médulo de comunicacgéo e +/- velocidade

NOTA: [Canal ref1B] F - | & e [Comutagao ref. 1B] - [ & deve ser
configurado no [Fungao de aplicagao] F . = — menu.
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Sincronos

1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ [ —

Canal de comando para configuracao [Nao separados] 5 .11

[Ref.1 channel]

FR1

[Ref.2 switching]

FR2

[Ref.2 channel]

Key:

Parameter:

The black square represents
the factory setting assignment

Referéncia e controle, ndo separados

O canal de comando é determinado pelo canal de referéncia. Pardmetros [Conf.
Ref Freq 1] - -~ /, [Conf. Ref Freq 2] F ~ Z, [Atrib. Comut. Ref.] - - [, [Modo
Local Forgado] ~ . = e [Freq. Mod. Local] ~ L = £ sdo comuns a referéncia e
ao controle.

Exemplo: Se a referéncia for [Conf. Ref Freq 1] - - /| =[EA1] A ., | (entrada
analégica nos terminais), o controle é via [Entrad Dig NST Inérc] . . (entrada
l6gica nos terminais).

L

(RUN/STOP
FWD/REV) ﬁ

Graphic display
terminal

[Profile]

CMD  Forward
Reverse
STOP

Graphic display
terminal ﬁ

(Stop Key priority)
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ [ — Sincronos

Canal de comando para configuracao [Separado] 5 £ P

Referéncia e comando separados

Parémetros [Modo Local Forgado] - . = e [Freq. Mod. Local] - L = [ séo
comuns a referéncia e ao controle.

Exemplo: Se a referéncia estiver em modo local forgado via [EA1] A . /
(entrada analdgica nos terminais), o comando no modo local forgado é via

[Entrad Dig NST Inérc] . . (entrada l6égica nos terminais).
Os canais de comando [Canal cmd. 1] £ & / e [Config. canal ctr.2] [ o & s&do
independentes dos canais de referéncia [Conf. Ref Freq 1] - ~ /, [Canal ref 1B]

F ~ |k e[Conf. RefFreq2] F - 7.

LI

[Cmd channel 1]

(RUN/STOP E
FWD/REV)
Graphic display
terminal

[Profile]
Forced local
SEP

[Cmd switching]

CMD Forward
Reverse
STOP

Graphic display
terminal E| |

PST

CD2 (Stop Key priority)

[Cmd channel 2]

Key:

Parameter:
The black square represents the factory
setting assignment, except for [Profile].

[Canal cmd. 1] [ & | [Config. canal ctr.2] [ o ':

+ Terminais, terminal de exibi¢gao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, médulo de comunicagao
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Sincronos 1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ L —

Canal de comando para configuragao [Perfil E/A] /o

Referéncia e comando separados, como em [Separado] = £ F configuragéo
Os canais de comando [Canal cmd. 1] [ o / e [Config. canal ctr.2] [ - -~ sdo
independentes dos canais de referéncia [Conf. Ref Freq 1] ~ ~ /, [Canal ref 1B]

Fr Ik e[Conf.RefFreq2] F - .

[Cmd channel 1]

[Profile]

Forced local

[Cmd switching]

CMD Forward
Reverse
STOP

Graphic display ﬁ

terminal ‘
(Stop Key priority)
[Cmd channel 2]
Key:

Parameter:

The black square represents the factory

setting assignment, except for [Profile].

[Canalcmd. 1] [ & ! [Config. canal ctr.2] [ o ':

+ Terminais, terminal de exibigao grafica, Modbus integrado, CANopen
integrado®, médulo de comunicagao

E possivel atribuir um comando ou uma aco:

» Para um canal fixo selecionando uma entrada [Entrad Dig NST Inérc] . .
ou um bit Cxxx:

o Selecionando, por exemplo, [DI3] L . 7, esta acdo é acionada por [DI3]
L + 7 independentemente de qual canal de comando estiver ligado.
o Selecionando, por exemplo, [C214] [ = /4, esta ag&o é acionada pela

rede CANopen integrada® com o bit 14, independentemente de qual canal
de comando estiver ligado.

* A um canal comutavel selecionando um bit CDxx:

o Selecionando, por exemplo, [CD11] [ & |/ /, esta agdo é acionada por:
[DI12] L . /2 se o canal de terminais estiver ativo
[C111] [ | | | se o canal Modbus integrado estiver ativo

2 | | se o canal CANopen integrado® esta ativo

| se o canal do moédulo de comunicagao estiver ativo

I3
w

-—

-—
Rl

™~ ™
W

Se o canal ativo for o terminal de exibigéo grafica, as fungdes e comandos
atribuidos aos bits internos comutaveis CDxx estarao inativos.
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ [ —

Sincronos

NOTA: [CDO06] [ - [0k para[CD13] L & / 7 pode ser usado somente para
alternar entre 2 redes. Eles n&o possuem entradas légicas equivalentes.

Terminais Modbus integrado CANopen integrado® Médulo de Bit interno, pode ser
comunicacao alterado
CDO00
LI2m c101 ™M C201 ™M C301 ™M CDO01
LI3 C102 C202 C302 CD02
Ll4 C103 C203 C303 CDO03
LI5 C104 C204 C304 CD04
LI6 C105 C205 C305 CDO05
- C106 C206 C306 CD06
- c107 Cc207 C307 CD07
- C108 C208 C308 CDO08
- C109 C209 C309 CD09
- C110 C210 C310 CD10
- c1M1 Cc211 C311 CD11
- Cc112 C212 C312 CD12
LAI1 C113 C213 C313 CD13
LAI2 Cc114 C214 C314 CD14
- C115 C215 C315 CD15
OL01aOL10
(1) Se [Comando 2/3 Fios] - [ [ , pagina 101 estiver configurado como [Comando a 3 Fios] 7 [,[DI2] L ,Z,[C101] L /[ /,[C201]

L 20 1e[C301] L 71 I ndo poderdo ser acessados.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ [ —

Condicoes de atribuicao para entradas légicas e bits de controle

Os elementos a seguir estao disponiveis para cada comando ou fungéo que pode
ser atribuida a uma entrada l6gica ou um bit de controle:

[DI1] L . /para[DI6] L &

Entradas logicas

[DAM] L A . Ipara[DAI2] L A 2

Entrada légica virtual

[C101] L /[0 /para[C110] L | /[0 Com integragdo Modbus na configuragao
[Perfil EIA] | =

[C1MM1] L / | [para[CI116] L | |5 Com integragdo Modbus independentemente
da configuracéo

[C201] L 7O /para[C210] [ & 1[0 Com integragdo CANopen® na configuragao

[Perfil E/A] o

u
n

[C211] L 2 | | para[C215] [

Com integragdo CANopen®
independentemente da configuracédo

[C301] L 370 /para[C310] L 7 /[0

Com um médulo de comunicagao na
configuragdo [Perfil E/A] | =

[C311]1 L 3 | /para[C315] L 7 /5

Com um médulo de comunicagao
independentemente da configuragédo

[CDO00] [ o/ 00 para[CD10] L & /[

Na configuragao [Perfil E/A] =

[CD11] L o | /para[CD15] L & /5

Independentemente da configuragéo

[OL01] oL [ /para[OL10] = L /[T

Independentemente da configuragao

NOTA: Na configuracdo [Perfil E/A] . =, [DI1] L , / ndo pode ser acessado

e se [Comando 2/3 Fios] - [ [ , pagina 101 estiver configurado como
[Comando a3 Fios] 7L,[DI2] L .Z,[C101]1 L /O /,[C201] L 200 Ie
[C301] £ 77 | também ndo poderdo ser acessados.
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ L — Sincronos

[controle] L E L - lista de parametros
Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL =) CEL

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Canal ref. Freq. 1] F - | — [EA1] A |

Canal de referéncia de frequéncia 1
+ [EA1] A . I: EA1, entrada analdgica A1
+ [EA2] A | Z: EA2, entrada analdgica A2
+ [EA3] A | 3: EA3, entrada analdgica A3
 [IHM] L [ L: Local IHM, terminal de exibicao grafica ou fonte do terminal de exibigao remota
« [MODBUS] /7 d k: Comunicagdo Modbus
+ [CANopen] [ A ~: Comunicagdo CANopen

* [Moédulo de COMUNIC.] ~ £ £: Médulo de comunicagdo externo
* [RP] 7 .: Entrada por pulsos

* [Entradavirtual 1] 7 /\/ /: Entrada analégica virtual 1 com botao rotativo (disponivel apenas se [Perfil]
L HL F nao estiver conflgurado como [Nao separados] = /]

+ [OA01] = A0 I: OA01, blocos de fungbes Saida analdgica 01

« [OA10] = A I/1: OA10, blocos de fungdes Saida analdgica 10

[Des. Rot. Inversa] - |~ - [Nao] - =

Inibicao do motor rodar no sentido inverso de rotagao

A inibicdo do movimento na diregdo de recuo nao se aplica a solicitagdes de diregao enviadas por entradas
I6gicas.

As solicitagbes de sentido inverso enviadas por entradas légicas sao consideradas.
As solicitagbes de sentido inverso enviadas pelo terminal de exibi¢cdo grafica ndo sdo consideradas.
As solicitagdes de sentido inverso enviadas pelo fieldbus ndo sédo consideradas.

Qualquer referéncia de velocidade reversa advinda do PID, entrada de somatéria, etc., € interpretada como
referéncia zero (0 Hz).

. [NéO] I l=]
- [Sim] Y5

— [Sim] Y E 5

[Ativar chave parada] F 5 E z 2s

Ativar chave de parada
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

Definir esta fungdo para Nao desativara a tecla Parada do Terminal grafico se a configuragao do parametro
[Canal de comando] cMDC nao for [IHM] L.cC.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Somente configure este parametro para [Chave parad sem prio] NO se tiver implementado fungdes de
parada alternativas adequadas.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

E uma parada em roda livre. Se o canal de comando ativo for o terminal de exibigéo grafica, a parada é

realizada de acordo com a [Tipo de parada] 5 - £ independentemente da configuragédo de [Ativar chave
parada] ~ 5 k.

. [NéO] oo

* [Sim] Y £ 5: Prioriza a tecla STOP no terminal de exibi¢do grafica quando o terminal de exibicdo grafica

nao esta ativado como canal de comando.

1
I

Z — [Nao separados] 5 //
[Perfill] L HLF 425

Perfil config.dos canais

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Desativar [Perfil E/A] 10 redefine o inversor para as configuragdes de fabrica.

» Verifique se a restauragao das configuragdes de fabrica € compativel com o tipo de cabeamento
utilizado.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

» [Nao separados] 5 :/1: Combinado, referéncia e comando, ndo separados

* [Separado] = £ F: Modo de canais de comando e referéncia separados, referéncia e comando
separados. Esta atribuicdo ndo pode ser acessada em [Perfil E/A] | =.

» [Perfil E/A] | =: Modo de comando em Perfil de Entradas/Saidas

[Comut. de comando] [ [ 5 * - [Config. canal ctr.1] [ o /

Comando de comutagdo

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos n&o intencionais, por exemplo, inversao da diregao rotacional do
motor, aceleragdo ou parada repentina.

» Verifique se a configuracdo desse parametro ndo causara movimentos indesejados.
» Verifique se a configuragdo desse parametro nao resultara em condi¢des perigosas.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro pode ser acessado se [Perfil] [ H [ F estiver definido como [Separado] = £ F ou [Perfil E/A]

1.

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, o canal [Config. canal ctr.1] [ - !/ estara ativo.
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ L — Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, o canal [Config. canal ctr.2] [ o & estara ativo.
Se [Perfil E/A] | o estiver configurado como [Ndo separados] = /7, apenas o valor de configuracao
[Config. canal ctr.1] [ o | é possivel.
[Config. canal ctr.1] [ o /: [Config. canal ctr.1] [ o | ativo (sem comutagéo)
[Config. canal ctr.2] [ o ~': [Config. canal ctr.2] [ o = ativo (sem comutagéo)
[DI1] L . /: Entrada logica LI1
[...] (...): Consulte as condi¢des de atribuicdo (ndo [CD00] [ - [7 [1 para[CD15] [ & /5)
[Config. canal ctr.1] [ & | & - [Terminal] L E ~
Canal de comando 1
Este parametro pode ser acessado se [Perfil] £ H [ F estiver configurado como [Separado] = £ F ou [Perfil
E/A] /.
* [Terminal] - £ ~: Terminal

* [IHM] L [ L: Local IHM, terminal de exibicao grafica ou terminal de exibigdo remota
+ [MODBUS] /7 & k: Comunicagcdo Modbus
+ [CANopen] [ A ~: Comunicagdo CANopen

* [Moédulo de COMUNIC.] ~ £ £: Médulo de comunicagcdo externo
[Config. canal ctr.2] [ o & % - [MODBUS] /7 - &
Canal de comando 2
EIS}G parametro pode ser acessado se [Perfil] L H [ F estiver configurado como [Separado] = £ ~ ou [Perfil

* [Terminal] - £ ~: Terminal

* [IHM] L [ [: Local IHM, terminal de exibicao grafica ou terminal de exibicdo remota
+ [MODBUS] /7 J &: Comunicagcdo Modbus

* [CANopen] [ A ~: Comunicagdao CANopen

* [Médulo de COMUNIC.] ~ £ £ : Médulo de comunicagao externo

[Comut. Ref.Freq.2] - F [ - [Canal ref. Freq. 1] ~ - /

Comutacgao da referéncia de frequéncia 2

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos nao intencionais, por exemplo, inversao da diregao rotacional do
motor, aceleragdo ou parada repentina.

» Verifique se a configuragdo desse parametro ndo causara movimentos indesejados.
» Verifique se a configuragdo desse paradmetro nio resultara em condi¢des perigosas.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, o canal [Config. canal ctr.1] [ & | estara ativo.
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, o canal [Config. canal ctr.2] [ o & estara ativo.
[Canal ref. Freq. 1] F - [:[Config. canal ctr.1] [ & / ativo (sem comutagao)
[Canal ref. Freq. 2] ~ - Z': [Config. canal ctr.2] [ o & ativo (sem comutagao)

[DI1] L  /: Entrada l6gica LI1
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Sincronos 1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [

[

CoL

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[...]: Consulte as condicdes de atribuigdo (ndo [CDO00] £ o [ [J para [CD15] [ & [ 5)

[Canal ref. Freq. 2] F ~ ~ — [Nao] - o
Canal de referéncia de frequéncia 2
* [Nao] ~ =: Nao N&o atribuido. Se [Perfil] L H [ F estiver configurado como [Nao separados] = /7,0
comando estara nos terminais com uma referéncia zero. [Perfil] £ H [ F estiver configurado como
[Separado] = £ F ou [Perfil E/A] | =, a referéncia sera zero.
+ [EA1] A . /: EA1, entrada analdgica A1

+ [EA2] A  7: EA2, entrada analdgica A2
+ [EA3] A | 7: EA3, entrada analdgica A3
* [+/-Velocidade] UPDT: +/- controle de velocidade

* [IHM] L L L: Local IHM, terminal de exibi¢éo grafica ou terminal de exibicdo remota
+ [MODBUS] /7 & k: Comunicagdo Modbus
* [CANopen] I A ~: Comunicagdo CANopen

* [Moédulo de COMUNIC.] ~ £ £: Médulo de comunicagdo externo
* [RP] F .: Entrada por pulsos

* [Entradavirtual 1] 7 |\ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com botao rotativo
+ [OA01] = A0 I: OA01, blocos de fungdes Saida analdgica 01
+ [OA10] = A /: OA10, blocos de fungbes Saida analdgica 10
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
z - [Néo] oo
[CopiaCh1-Ch2] [ - F & 2s

Copia do Canal 1 (Ch.1) para o Canal 2 (Ch.2)

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos nao intencionais, por exemplo, inversao da diregao rotacional do
motor, aceleragao ou parada repentina.

» Verifique se a configuragdo desse paradmetro ndo causara movimentos indesejados.
» Verifique se a configuragdo desse parametro nio resultara em condi¢des perigosas.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Pode ser usado para copiar a referéncia de corrente e/ou o comando por meio de comutagao, para evitar, por
exemplo, excessos de velocidade.

Se [Perfil] £ H L F , pagina 198 estiver configurado como [Nao separados] 5 /7 ou [Separado] = £ 7, é
possivel copiar do canal 1 para o canal 2.

A copia é possivel do canal 2 para o canal 1 se [Canal ref. Freq. 2] ~ -~ = estiver configurado como [Ref.

Freq. via ED] . F o - ou definido como [IHM] L [ L com [+ velocidade] F . 5 F ou [- velocidade] F & 5 F
atribuido a [Tecla fungdo 1] ¥ ~ / ou.... [Tecla fungao 4] ~ ~ 4.
Se [Perfil] L H [ F estiver configurado como [Perfil E/A] .| o, sera possivel copiar de ambas as diregdes

Uma referéncia ou comando ndo podem ser copiados para um canal nos terminais.

A referéncia copiada é [Ref Freq Pré-Rampa] ~ - H (antes da rampa), a menos que a referéncia do canal de
destino seja configurada via velocidade +/-. Nesse caso, a referéncia copiada é [Frequéncia motor] - F -
(depois da rampa).

* [Nao] ~ =: Nao, Sem cépia

* [Frequéncia de ref.] 5 F: Cépia de frequéncia de referéncia

* [Comando] [ +: Cdpia s6 do comando

* [Cmd + Referéncia] L L : Copia de comando e de frequéncia de referéncia

* : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

g 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.

Como o terminal de exibigio grafica pode ser selecionado como o canal de
comando e/ou referéncia, seus modos de agdo podem ser configurados.

Os parametros nesta pagina podem ser acessados somente no terminal de
exibicao grafica, e ndo no terminal de exibigao integrado.

Comentarios:

» O comando/referéncia do terminal de exibigdo grafica somente fica ativo se
os canais de comando e/ou referéncia do terminal estiverem ativos, com
excegao do [HMI] ~ £ K (comando via terminal de exibigao grafica), que tem
prioridade sobre esses canais. Pressione [HMI] F £ K (comando via terminal
de exibi¢ao grafica) novamente para reverter o controle para o canal
selecionado.

« Comando e referéncia via terminal de exibicao grafica sdo impossiveis se
este estiver conectado a mais de um inversor.
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» As fungdes JOG, velocidade predefinida e velocidade +/- somente podem ser

acessadas se [Perfil]  H [ F estiver configurado como [Nao separados]
5 1.

» As fungdes de referéncia PID predefinidas somente podem ser acessadas se

o [Perfil] L H L F estiver configurado como [Nao separados] = /7 ou
[Separado] 5 £ F.
« O[HMI] F E K (comando via terminal de exibicdo grafica) pode ser acessado

independentemente do [Perfil] L H L[ F.

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Tecla fungéo 1] ~ ~ / — [Nao] - =
Tecla fungao 1 do terminal grafico

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

« [FWJOG] F = [): operagdo de JOG

* [Vel.pré-selec. 1] - 7 5 I: Vel.pré-selec. 1, pressione a tecla para executar o inversor na 2?2 velocidade
predefinida [Vel.pré-selec. 2] 5 F = . Pressione STOP para parar o inversor.

» [Vel.pré-selec. 2] - 7 5 : Vel.pré-selec. 2, pressione a tecla para executar o inversor na 3?2 velocidade
predefinida [Vel.pré-selec. 3] 5 F 3 . Pressione STOP para parar o inversor.

* [Ref.1dePID] F F ~ [: Referéncia de frequéncia 1 do PID, define uma referéncia de PID igual a 22
referéncia de PID predefinida [Ref. 2 de PID] ~ F = , sem enviar um comando de execug¢do. S6 funciona
se [Canal ref. Freq. 1] 7 ~ [ estiver configurado como [IHM] L £ L. N&o funciona com a fun¢ao [HMI]
FEK.

* [Ref.2de PID] ~ 7 - ': Referéncia de frequéncia 2 do PID, define uma referéncia de PID igual a 32
referéncia de PID predefinida [Ref. 3 de PID] ~ 7 7 , sem enviar um comando de execucgao. Sé funciona
se [Canal ref. Freq. 1] - ~ [ estiver configurado como [IHM] L [ L. N&o funciona com a fungao [HMI]

* [+ velocidade] F = 5 F: Aumentar velocidade, s funciona se [Canal ref. Freq. 2] ~ - = estiver
configurado como [IHM] L L. Pressione a tecla para executar o inversor e aumentar a velocidade.
Pressione STOP para parar o inversor.

* [-velocidade] F o 5 F: Reduzir velocidade, s6 funciona se [Canal ref. Freq. 2] ~ -  estiver
configurado como [IHM] L [ [ e se uma chave diferente tiver sido atribuida a [velocidade +]. Pressione
a tecla para executar o inversor e reduzir a velocidade. Pressione STOP para parar o inversor.

* [HMI] F £ K : Terminal grafico, comando via terminal de exibi¢do: Leva prioridade em relagdo a [Comult.
de comando] [ [ 5 e mais [Comut. Ref.Freq.2] - F .

[Tecla fungdo 2] F ~ ~ — [Nao] - o
Tecla fungao 2 do terminal grafico

Idéntico a [Tecla fungédo 1] F ~ [, pagina 202.

[Teclafungdo 3] F ~ 7 — [Nao] =

Tecla fungcéao 3 do terminal grafico

Idéntico a [Tecla fung¢ao 1] F ~ |/, pagina 202.

[Teclafungao 4] F ~ 4 — [Nao] - o

Tecla fungao 4 do terminal grafico

Idéntico a [Tecla fungao 1] ~ ~ [, pagina 202.

202
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1.3.4.5[Completo] - . L L ——[controle] [ £ L — Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Comando IHM] & /17 % — [Parada] 5 - o F
Comando IHM
Quando a fungao [HMI] ~ E K for atribuida a uma tecla e essa funcgao estiver ativa, esse parametro define o

comportamento no momento em que o controle retorna ao terminal de exibi¢gdo grafica ou ao terminal de
exibigao remota.

[Parada] 5 £ = F: Para o inversor (embora a diregao controlada da operacgao e a referéncia do canal
anterior sejam copiadas (devem ser consideradas no préximo comando RUN)).

[Sem distarbio] ~ . /7 F: Nao para o inversor (a dire¢gao controlada da operacgéao e a referéncia do canal
anterior sdo copiadas)

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.
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1.3.4.6 [Completo] ~ =

1
L ==

[Blocos de Fungao] F & [1—

1.3.4.6 [Completo] F L L ——[Blocos de Funcgao]

FbIll-

O que ha neste capitulo

[Monit. Blocos Func.] /7 F

[Identificagdo FB] - &  —

[Atribuicoes Entrada] F -

[Containers ADL] F A o —

[Parametros FB] F - F —

-
o —

]

n—
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1.3.4.6 [Completo] - . L L ——[Blocos de Fungao] F & [1— Sincronos

[Monit. Blocos Func.] T F b —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =9
Foull =»FL

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Monit. Blocos Func.] /7 F & —

NOTA: Esta secdo mostra somente o que é possivel fazer com o indicador local ou remoto no inversor.
Para configuragdo avangada usando software de PC, consulte o manual dedicado aos blocos de fungdes.

[Status bloco fungao] F & 5 £ — —

Status bloco fungao

* [Not Active] /L
download

* [Verif Prog] [ HE
+ [Parada] 5 - o F: Parada, a aplicagao dos blocos de fun¢des é parada

£ . Desativado, nenhum arquivo binario no destino, o FB esta aguardando um

~: Verificagdo do programa

» [Inicializagao] .~ . t: Inicializagao, verifique a coeréncia entre ATV parametros do programa légico e
dos blocos de fungao

* [Marcha] - o ~: Marcha, a aplicagao dos blocos de fungdes esta em execucgao

* [Erro] £ ~ ~: Erro, um erro interno foi detectado. O aplicativo Blocos de fungbes estd no modo de estado

de erro detectado.

[Erro bloco fungéo] F & F E - —

Erro bloco fungéao
* [Nao] ~ =: Ndo, nenhuma falha detectada

* [Interno] .~ £: Interno, Erro interno detectado

» [Binario] & : ~: Bindrio, arquivo binario corrompido

+ [Para. intern] |~ F: Parametros internos, erro de parametro interno detectado

* [Aces Param] F A - : Acesso pardmetros na leitura e escrita, erro de acesso a parametros detectado

» [Calculo] [ A L : Calculo, erro de calculo detectado

* [Timeout AUX] - o A : Tarefa timeout AUX

* [Timeout sincr] - = F F: TimeOut em tarefas sincr

* [Erro ADCL] A 4 L : Mau ADCL

+ [Afectentr] | ~: Afectagdo de entradas, entrada ndo configurada

(1) Se um terminal de exibig&o grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 serdo exibidos no
display de 4 digitos com um ponto final apés o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

g 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.6 [Completo] - . L L ——[Blocos de Fungao] F & [1— Sincronos

[Identificacao FB] F b  —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL »II:AI:II’_I'

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Identificacao FB] - & + —

[Versido Programa] &V £ - % 0 para 255

Versao Programa

[Tamanho Programa] & - 5 X 0 para 65.535 —

Tamanho Programa

[Versao form programa] & - \/ 0 para 255 —

Versao formato programa

[Versao catalogo] © - V 0 para 65.535 —

Verséao catalogo

[Ativacao bloco fungéao] - & [ 0

Ativagao bloco fungédo

Permite iniciar e parar os blocos de fungées manualmente.

+ [Ativacao bloco fung¢ao] F & [ - é forgado a [Parada] = £ = F se ndo houver uma aplicagdo de blocos
de funcgdes valida na memoéria da unidade.

» [Ativagdo bloco fungao] & [ o é definido como [Partida] = £ ~ £ quando a aplicagdo dos blocos de
fungdes alterna para Run de acordo com [Modo partida bloco fungéao] - & ~ /7 configuragao.

NOTA: Assim que os blocos de fungdes séo iniciados, o inversor é considerado em estado de
execucgao e a modificacdo dos parametros de configuragao ndo é mais possivel.

+ [Parada] = k£ = F: Blocos de fungbes do aplicativo Comando Parar
+ [Partida] 5 £ - £: Blocos de fungdes do aplicativo Comando Iniciar

- [Néo] (g l=]

[Modo partida bloco fung¢ao] - & ~ /7 x 2s

Modo partida bloco fungéao

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Se este parametro for definido como [Sim] YES, os blocos de fungao sao executados imediatamente apds o
inversor ser ligado. Isso pode resultar em movimentos imediatos.

» Verifique se a configuracdo desse paradmetro ndo resultara em condi¢des perigosas.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Permite escolher as diferentes maneiras de iniciar a aplicagdo dos Blocos de fungdes.

NOTA: As modificagdes deste parametro ndo sao levadas em consideracao se o aplicativo Blocos de
fungdes estiver em execucgao.
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* [Nao] ~ =: Néo, a aplicagao de blocos de fungdes é controlada pelo pardmetro [Ativagao bloco fungao]
» [Sim] 4 £ 5: Sim, comutadores da aplicagéo de blocos de fungdes que sdo executados automaticamente
quando o inversor ¢ ligado
« [DIM] L . /: Entrada digital 1, comutadores da aplicacao de blocos de fungdes que sao executados na
subida de sinal da entrada légica. Alterna para parar na descida de sinal da entrada légica.
* [...]: Consulte as condigbes de atribuicdo [OL01] = L [ / até [OL10] = L /[1 e[CDO0] [ 4 (1] até
[CD15] L & /5 ndo estao disponiveis).
[Tipo parada motor no bloco de fungao de - [Paradainércia] & £ 5
parada] F £ 5 /1

Tipo parada motor no bloco de fungao de parada

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se [Tipo parada motor no bloco de fungao de parada] r2sM estiver definido como [lgnorado] NO, o
motor continuara a funcionar como funcionava antes da parada da aplicagcao do bloco de fungées.

» Defina este par&dmetro para [Ignorado] NO somente se vocé tiver implementado fun¢ées de parada
apropriadas para obter uma parada segura do motor.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Permite configurar a forma de funcionamento do inversor quando os blocos de fungdes estao parados.
* [lgnorado] ~ =: Ignorado, o inversor nao para
» [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia
+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida

* [Injeccdao CC] & [ .:Injecgcdo CC

[Resposta bloco fungao ao erro inversor] — [Parada] 5 £ o F
FbdF

r

Resposta bloco fungao ao erro inversor, comportamento dos blocos de fungées quando o inversor aciona.
» [Parada] = - o F: Parada, blocos de fun¢des param quando o inversor aciona; as saidas séo liberadas

* [Ignorado] . [ ~: Ignorado, blocos de fungbes continuam a funcionar quando o inversor aciona (exceto
CFF e INFE)

(2) Se um terminal de exibi¢éo grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 seréo exibidos na tela
de 4 digitos com um ponto final apds o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragéo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracdo deste pardmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

X 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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[AtribuicOes Entrada] F &6 A —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =9
Full =»FhT
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Atribuicoes Entrada] - & A —
[ILO1 Assignment] L [J |/ — [Nao] - =
Function blocks logic input 01 assignment
Idéntico a [Configuragdo R1] -~ / n&o [Lim comutador ating] . 5 A com a adi¢do dos seguintes valores de

parametro (mostrados apenas informativamente porque essas selegbes podem ser configuradas somente no
parametro [Fungao de aplicagéo] ~ . ~ — menu):

* [Sim] 4 E 5: Sim
« [DIM] L . /: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cdo

[Entrada l6gica x atribuigao] IL— - [Nao] - =

[Entrada l6égica x atribuig¢ao] IL—

Todas as entradas légicas de Blocos de fungdes disponiveis no inversor sdo processadas como no exemplo
para [ILO1 Assignment] L [ / acima, até [IL10 Assignment] . /.

[IA01 Assignment] AL | — [Nao] - =

Function blocks analog input 01 assignment

Atribuicdo possivel para a entrada analdgica do bloco de fungdes.
* [Nao] ~ =: Nao
+ [EA1] A . I: EA1, entrada analdgica A1
+ [EA2] A | Z: EA2, entrada analdgica A2
+ [EA3] A | 3: EA3, entrada analdgica A3
* [Corrente motor] = [ ~: Corrente do motor

* [Frequéncia motor] = ~ - : Freq. motor

+ [Saida darampa] - - F: Saida da rampa de 0 até Frequéncia maxima
* [Torque do motor] = - 5: Torque do motor

+ [Valor real do torque] = - =: Valor real do torque

+ [Valor real da Rampa] - - 5: Valor real da Rampa

* [Referéncia do PID] = ~ 5: Referéncia do PID

+ [Feedback de PID] = F F: Retorno PID

* [ErroPID] = F~ £: Erro PID

+ [Saida PID] - ~ .: Saida PID

+ [Poténcia motor] - - : Poténcia do motor

+ [Est. térm. Motor] - H - : Estado térmico motor
* [Est.Térmico inv.] - H : Est. Térm. inversor

+ [Binario 4Q] £ 7 /7 5: Bindrio Mestre-escravo

* [Freq. mot. sinal] = F 5: Freq. saida atribuida
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* [Motor est. térmico 2] - H - 7: Estado térmico motor 2
* [Motor est. térmico 3] - H - I: Estado térmico motor 3
* [Tensédo do motor] . = F: Tensdo do motor
* [RP] F .: Entrada por pulsos
» [Entradavirtual 1] 7 |\ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com botao rotativo
+ [DQ1] J = I: Saida Digital 1, saida analégica/légica DO1
* [Entrada virtual 2] 7 | \/ Z': Entrada virtual 2, entrada analdgica virtual 2 pelo barramento de

comunicagao
+ [OA01] (= AL I: OA01, Blocos de fungbes: Saida analégica 01

+ [OA10] = A /[1: OA10, Blocos de fungbes: Saida analdgica 10

[Entrada analdgica x atribuigao] IA— — [Nao] - =

[Entrada analégica x atribuigao] IA—

Todas as entradas analdgicas de Blocos de fungdes disponiveis no inversor sdo processadas como no
exemplo para [IA01] /A O [/ acima, até [IA10] A /.

(2) Se um terminal de exibigao grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 serao exibidos na tela
de 4 digitos com um ponto final apds o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

QO:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigdo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.6 [Completo] - . L L ——[Blocos de Fungao] F & [1— Sincronos

[Containers ADL] F A d —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL »II:AI:II’_I'

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Containers ADL] F A 4 —

Os contéineres ADL contém o endereco l6gico Modbus dos parametros internos do inversor. Se o endereco
escolhido for valido, o indicador mostra o nome do parametro em vez do enderego.

LAO1 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 01
LAO2 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 02
LAO3 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 03
LA04 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 04
LAOS 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 05
LAO06 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 06
LAO7 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 07
LAO8 3.015 para 64.299 0
Contéiner ADL 08

(1) Se um terminal de exibig&o grafica nao estiver em uso, valores maiores do que 9.999 serdo exibidos no
display de 4 digitos com um ponto final apds o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.6 [Completo] F o

1
[ -

——[Blocos de Fungao] F & [1—

[Parametros FB] F & P —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o -  =»

cooo [y
FoulLlL =»FE(

Lista de parametros

i

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracgao de fabrica

[Parametros FB] F - F —

Parametros internos disponiveis para o programa do usuario.

[M008 Parameter] /77 1 & () )

[M001 Parameter] /771 /() €) 0 para 65.535 0
Function blocks M001 parameter, MO01 parametro salvo em EEprom
[M002 Parameter] /7 7 (7 2() ) 0 para 65.535 0
Function blocks M002 parameter, M002 parametro salvo em EEprom
[M003 Parameter] /77 (1 () €) 0 para 65.535 0
Function blocks M003 parameter, MO03 parédmetro salvo em EEprom
[M004 Parameter] /7 7 7 51 €) 0 para 65.535 0
Function blocks M004 parameter, M004 parametro salvo em EEprom
[M005 Parameter] /77 (1 5()€) 0 para 65.535 0
Function blocks M005 parameter, MO05 parametro escrito em RAM
[M006 Parameter] /7 7 7 51 €) 0 para 65.535 0
Function blocks M006 parameter, MO06 parametro escrito em RAM
[M007 Parameter] /77 7 71 €) 0 para 65.535 0
Function blocks M007 parameter, MOO7 parametro escrito em RAM

0 para 65.535 0

Function blocks M008 parameter, MO08 parametro escrito em RAM

(1) Se um terminal de exibi¢éo grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 seréo exibidos no
display de 4 digitos com um ponto final apos o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programagao.

O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou

parada.

Z 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.7 [Completo] F u L L ——[Funcao de aplicacao]

Fun-

O que ha neste capitulo

Resumo de [Fungao de aplicagao] F i ri—..ccoueeiuiiniiiiii e 214
[Comut freq vel] = £ F — e 219
[Config. Sensor EAT] o A | — oo 221
[Comutagado rampa] - ~ L— i T TP SPPPRN 224
[Config. de parada] 5 £ £ — ... 228
[INjec@o CC auto] M o £ — oo e 232
90 L I e S 235
[Velocs. pré-selec] D e 237
[+/-velocidade] i 7 o — .o 241
[H-vel ref] G m E o 244
[Memoriaref freq] o M /7 — oo 246
[Fluxing by DI] F L 1 — e 248
[CtrI10gIicO freio] £ L [ — oo 250
[Ctrl 16gico freio] & L [ — apenas no modo especialista...............ccccceeunneene. 260
[Med peso externo] £ L /1 — .o 262
[Elevagao alta veloC.] H 5 H — ..o 265
[Controlador PID] 7 1 — oo 270
[Refs pré-selec. PID] F m 1 — oo 279
[Limitagao de torque] £ o L — ..o 281
[Limite corrente 2] [ L 1 — oo 284
[Limite Corrente Din.] £/ £ — oo 286
[Comand cont. PrinC.] L L [ — .o 287
[Cmd contator saida] o £ £ — ..o 289
[POSIC POr SENSOreS] L o — oo 291
[Alter valor param] /7 L F — oo 299
[Conf multimotores] /7 /7 & — ..o 303
[Autoregulagem por DI] T 308
[Contr. transversal] £ = [ — ..o 309
[Comutacgdo alta vel] £ H 5 — ..o 317
[Barramento CCJ o [ L — oo 319
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[y -
- o=

Resumo de [Funcao de aplicacao] F u n—

Resumo das fungdes:

Codigo

Nome

rcr—

[Comut freq vel]

[Calc. referéncia]

[Comutacao rampa]

[Config. de parada]

[Injegdo CC auto]

[JOG]

[Velocs. pré-selec.]

[+/- velocidade]

[+/- vel ref]

[Meméria ref freq]

[Fluxing by DI]

[Ctrl 16gico freio]

[Med peso externo]

X
ul
X

[Elevagao alta veloc.]

[Controlador PID]

[Refs pré-selec. PID]

-

O

—
|

[Limitacao de torque]

[Limite corrente 2]

[Limite Corrente Din.]

[Comand cont. princ.]

[Cmd contator saida]

[Posic por sensores]

[Alter valor param]

[Conf multimotores]

[Autoregulagem por DI]

[Contr. transversal]

[Comutacgéo alta vel]

[Barramento CC]

Os parametros no [Fung¢ao de aplicagao] ~ . = — menu s6 podem ser
modificados quando o inversor esta parado e ndo ha comando de execugao,

exceto os pardmetros com um simbolo () na coluna cédigo, que podem ser

modificados com o inversor em funcionamento ou parado.

NOTA: Compatibilidade de funcdes
A escolha das func¢des do aplicativo pode ser limitada pelo nimero de E/S e
pelo fato de algumas fungdes serem incompativeis com outras. As fungdes
que ndo estao listadas na tabela abaixo s&o totalmente compativeis.

Se houver uma incompatibilidade entre as funcgdes, a primeira fungéo

configurada ajuda a evitar que as outras sejam configuradas.

Cada uma das fungdes nas paginas seguintes pode ser atribuida a uma das

entradas ou saidas.
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Tabela de compatibilidade

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Multiplas fungbes podem ser designadas e, simultaneamente, ativadas por
meio de uma unica entrada.

» Verifique se a atribuigdo de varias fungdes a uma Unica entrada n&o resulta
em condicdes perigosas.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

S6 é possivel atribuir uma entrada a varias fungdes em [Avangado] A - \' e
[Expert] £ F .

Antes de atribuir um comando, referéncia ou fungao a uma entrada ou saida, o
usuario deve verificar se essa entrada ou saida ainda nao foi atribuida e se outra
entrada ou saida nio foi atribuida a uma fungéo incompativel.

A configuracéo de fabrica do inversor ou as configuragdes macro configuram
automaticamente as fung¢des, o que pode ajudar a impedir que outras fungdes

sejam atribuidas.

Em alguns casos, é necessario desconfigurar uma ou mais fungées para

habilitar outra. Verifique a tabela de compatibilidade abaixo.

Fungdes de parada tém prioridade sobre comandos de execugao.

Referéncias de velocidade via comando légico tém prioridade sobre referéncias

analdgicas.

NOTA: Esta tabela de compatibilidade néo afeta os comandos que podem ser
atribuidos as teclas do terminal de exibi¢ao grafica (consulte Opg¢éo do

terminal de exibigéo grafica, pagina 20).

[ | . |
D | I I v w " I Q
o | i [nu] | | | - o c wn o
Q wn "'f L W L w w 0 — x [y -
= L o L - h —_ = T o — a [
< o Lory o = w w a @ % S - wn > | 8 -~ 2
w 3 b o 3 - o — s ] ‘S [ w i W 5 - 5
5 = 2 = H 5 = .0 - = 4 R — ° > o 7]
o Q Q o (3 [ O =} o - © ° S © = c
7] ° U — 7 > = = © <) o Y T < " s & S
g |S |¢ |S |2 |© |g |2 |5 |o |2 |8 |o|2 |g ® °© | o
» |5 |& |8 |8 |o |& |Ble|© |2 | | |® | |F |2 |2 |5
; o @ ° - = - ° =) o © Q © © © = 8, el o
& ) 4] = s — 3 . 0 o] 1 o On o o 3 b4 = o
€ > ]2 |5 |5 |9 |E |§ |z |8 (2B |& |8 (g |> |3 |3 |7
o . ] o o o o = = 7] = | ® © - 2 o o
S |z |z |2 |22 |8 & |8 | |2 (S & |2 |2 £ (4 o |g
[Config.
Sensor .
EA1] L) ! ! f
oH | —
[+/-
vel_ocldade] . . 1 1
uFPd—
(3)
[Velocs.
pré-selec.] — T 1 i)
F55—
[Controla- .
dor PID] @) . . i 1 . . . . .
P od—
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= a | | | L (] ﬁ I Q
o wn 0 | | | - [ c w o
Q | ) T L w (W] w Q —_ I @ -
= | o - W :—J - 0 - | = W o o a -
< o —_ o — N w 0 o % ! = wn > | g - o
i B 9 = | & L= = ] © uofw = w ° = | o
= — S = = = = ] 8 2 » T | e 3 > o )
[] [N [+] o o [ ) = [7) - 1] o S © = c
» o C{) v > > — = © o [] ey e - wn ) (] [
c (1] O o (2] &) o ﬂ N— O ,.‘_“, [T) '5_ ﬁ S g
@ | L | o s @ 5 9 |9 g |8 |0 |& £ = ° g
(7] ° o © o Q = 3 o o > c o o ] S o 2 )
. . - - - b Q 'S © o b I =
<] ° n - o =4 o ug © © 2 Q
= 3 a : 0 @ £ © o < -4 =
= [ (%} = = — H - _— On o T ] o [ = 0
5 > ] 5 g 8 g g | = b S 'g ] s L) > H S ®
! ] = ) 7] = | ® © ' K- T o
o |z |2 |lea e |3 |e |t |8 |E g |0 || | |2 |W |w |«
=2 hu =2 | 2 =2 =2 T A = = = | & = X = = &
[Contr.
transversal] . . . 1 ) . .
Erld—
[JOG]
2. - . P . . 1 . - . .
o lh—
[Comut freq
vel] — — — — — 1 1
r ll_: II: -
[Freq.
oculta] — — — — — — — —
JPF
[Ctrl I6gico
freio] . . . .
bLLLC—
[Injegdo CC
auto] 1 1 1
AdLC —
[Retoma
velocidade] .
FLr—
[Cmd
contator
saida]
o l’__ II__ —
[Injeccdo .
CC] M «— (1) 1
=
[Parada .
rapida] ) 1
FS5SE
[Parada em
roda livre] — — —
rn 5 II__
[-_I-I- vel ref] . . . — 1
5rE—
[Elevagao
alta veloc.] . . .
H5H—
[Equilibrio
carga] .
LEH
[Posic por
sensores] .
1 R
L a =
(1) Prioridade dada a partida, mesmo se a chave de parada estiver ativada.
(2) Somente a referéncia do multiplicador é incompativel com o regulador do PID.
Fungbes incompativeis Fungdes compativeis N&o aplicavel

Func¢des de prioridade (fungbes que ndo podem estar ativas ao mesmo tempo):
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A fungédo indicada pela seta tem prioridade sobre a outra.

Fungoes incompativeis

A seguinte funcgao fica inacessivel ou é desativada apds um reinicio automatico.
Isso so é possivel para o tipo de controle se [Comando 2/3 Fios] - [ [ estiver
definido como [Comando a 2 Fios] -/ [ e se [Comando a 2 Fios] £ [  estiver
definido como [Nivel] L £ L ou [Niv.Priorid. Avang¢o] ~ F . Consulte
[Comando 2/3 Fios] £ [ [ , pagina 101.

O menu [1.2] [MONITORING] /7 = » — 1.2 [MONITORING] /7 = ~-, pagina 50
pode ser utilizado para exibir as fungbes atribuidas a cada entrada para verificar
sua compatibilidade.

Quando uma fungéo é atribuida, um ¢ aparece no terminal de exibigao grafica,
como ilustrado no exemplo abaixo:

RDY  Ter- 0,0 Hz 0,0A
mo

FUNCAO DO APP
REF. OPERAGOES

RAMPA

CONFIGURAGAO DE PARADA

INJECAO CC AUTOMATICA
Codi- << >> Rapido
go

Se tentar atribuir uma fung¢éo que é incompativel com outra fungdo que ja foi
atribuida, uma mensagem de alarme sera exibida:

+ Com o terminal de exibigao grafica:

RDY  Ter- +0,0 Hz 0,0A
mo

Incompatibilidade

A fungéo n&o pode ser atribuida
porque uma fungao incompativel
ja esta selecionada. Consulte

o manual de programagéo.

ENT ou ESC para continuar
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Com o terminal de exibigao integrado e o terminal de exibi¢gdo remota:
COMP pisca até ENT ou ESC ser pressionado.

Ao atribuir uma entrada légica, uma entrada analdgica, um canal de
referéncia ou um bit a uma funcgéao, pressionar a tecla HELP exibira as
fungbes que podem ja ter sido ativadas por essa entrada, bit ou canal.

Quando uma entrada légica, uma entrada analégica, um canal de referéncia
ou um bit que ja tenha sido atribuido é atribuido a outra fungdo, as seguintes
telas aparecem:

Com o terminal de exibigcéo gréfica:

RDY  Ter- 0,0Hz 0,0A
mo

AVISO - ATRIBUIDO A

Avango

ENT-Vélido. ESC-Abortar

Se o nivel de acesso permitir essa nova atribuicéo, pressionar ENT
confirmara a atribuigao.

Se o nivel de acesso nao permitir essa nova atribuigéo, pressionar ENT fara
o display exibir:

RDY  Ter- +0,0 Hz 0,0A
mo

ATRIB. PROIBIDA

Cancele a atribuigédo das
presentes fungdes

ou selecione

Nivel de acesso "Avangado”

Com o terminal de exibi¢ao grafica integrado:
O cadigo da primeira fungao, que ja foi atribuido, ficara piscando.

Se o nivel de acesso permitir essa nova atribuicéo, pressionar ENT
confirmara a atribuigao.

Se o nivel de acesso nao permitir essa nova atribuicéo, pressionar ENT nao
tera efeito e a mensagem continuara piscando. Sé é possivel sair
pressionando ESC.
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[Comut freqvel] - E F —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =¥ [Configuragdo] [ -~ ~ - =» [Completo] - . . . =P [Fungio de

aplicacido] - . ~ =» [Comut freq vel] - £ F

Lista de parametros

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Comut freq vel] - £ F

[Comutagao ref. 1B] -

Ch —

[Canal ref. Freq. 1] F - /

Seleg¢do de chaveamento (1 to 1B)

AATENCAO

equipamento.

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Este parametro pode causar movimentos nao intencionais, por exemplo, inversao da diregao rotacional do
motor, aceleragao ou parada repentina.

» Verifique se a configuracdo desse pardmetro ndo causara movimentos indesejados.
» Verifique se a configuragdo desse parametro nao resultara em condi¢des perigosas.
O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do

PID nos terminais .

F ~ |, pagina 197).

[Comutacao ref. 1B] -

[Canal 1B ativo] F -

Consulte os diagramas do canal de referéncia PID n&do configurados e o PID configurado com as referéncias
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, [Canal ref. Freq. 1] ¥ - / esta ativo (consulte [Canal ref. Freq. 1]

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, [Canal ref 1B] ~ -~ [ L estara ativa.
[ & éforgado a [ch1 ativo] FR1 se [Perfil]
separados] 5 /7 com [Canal ref. Freq. 1] - ~ [ atribuido através dos terminais (entradas analdgicas,
entrada de pulso). Consulte [Canal ref. Freq. 1] - - [/, pagina 197.
[Canal ref. Freq. 1] F - /: Sem comutacao, [Canal ref. Freq. 1] - - / ativo
| b: Sem comutagao, [Canal ref1B] F - [ L ativo

[DI1] L . /: Entrada logica LI1

[...]: Consulte as condigdes de atribui¢cdo (ndo [CDO00] - [J [Jpara[CD15] [ & /5).

estiver definido como [Nao
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Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[Canalref1B] F - /& — [Nao] - =

Configuragao de referéncia 1B
* [Nao] ~ =: Nao

+ [EA1] A . I: EA1, entrada analdgica A1

 [EA2] A  Z: EA2, entrada analdgica A2

+ [EA3] A | 7: EA3, entrada analdgica A3

* [IHM] L [ C: Local IHM, terminal de exibigéo grafica ou fonte do terminal do visor remoto
+ [MODBUS] /7 o & : Comunicagdo Modbus

* [CANopen] [ A ~: Comunicagao CANopen
* [Moédulo de COMUNIC.] ~ £ £ : Médulo de comunicacao externo
* [RP] F .: Entrada por pulsos

» [Entrada virtual 1] # \/ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com o bot&o rotativo (apenas
disponivel se [Perfil]  H [ F estiver definido como [Nao separados] 5 /7

+ [OA01] = A0 I: OAO1, Blocos de fungdes: Saida analdgica 01

+ [OA10] = A /[1: OA10, Blocos de fungdes: Saida analdgica 10

220 NVE41295PT_05



1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

r
=

Sincronos

[Config. SensorEA1] o A | —

Entrada de soma/ entrada de subtracao / multiplicador

Acesso

—
i
3
o
c
-
3
o

+
u
]
my
+
u
]
w

FR1or FR1B ——
SAZ2 —

SA3 —

DA2 —— A
DA3 —
MA2 ———

MA3 — |

-
1

-
1

]
I
L
]
W

Ty [
(= O

I I
)XIII

=

=L

I

Se [Somar entrada 2] 5 A &, [Somar entrada 3] 5 A 7, [Subtrair Ref Freq
2] 4 A 2, [Subtrair Ref Freq 3] & A 7 nado estiverem atribuidos, seréo
definidos como 0.

Se [Multip. Freq.Ref. 2] /7 A 2, [Multip. Freq.Ref. 3] /7 A 7 ndo estiverem
atribuidos, seréo definidos como 1.

A é limitado pelos parametros minimo [Baixa Velocidade] . = F e maximo
[Alta velocidade] + = .

Para multiplicagdo, o sinal em [Multip. Freq.Ref. 2] /7 A & ou [Multip. Freq.
Ref. 3] /7 A 7 é interpretado como uma %. 100% corresponde ao valor
maximo da entrada correspondente. Se [Multip. Freq.Ref. 2] /7 A = ou
[Multip. Freq.Ref. 3] /71 A 3 é enviado através do barramento de
comunicagéo ou terminal de exibigado grafica, uma [Coef. multiplicador]

1 F ~ variavel de multiplicagéo , pagina 385 deve ser enviada através do
barramento ou terminal de exibi¢ao grafica.

A reversao da diregdo da operagdo em caso de resultado negativo pode ser
inibida (veja [Des. Rot. Inversa] - .~ , pagina 197).

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]

— -
or

 =» [Configuragdo] [ = ~ F =% [Completo] - . L . =P [Fungio de

aplicagao] - . ~ =» [Configuragdo de AQ1] = A |

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Config. Sensor EA1] = A | —
Referéncia=(Fr~ /ouFr b+ 5AJ+5A3-4A-4dA3)xTAHZxTH 3. Consulte os diagramas do

canal de referéncia PID nao configurados e o PID configurado com as referéncias PID nos terminais .
NOTA: Esta fungdo nédo pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugbes sobre

compatibilidade de fungdes .
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Somarentrada 2] 5 A — [Nao] - =
Somar entrada 2
Selecao de uma referéncia a ser adicionada a [Canal ref. Freq.1] - - /ou[Canalref1B] F - /&.

* [Nao] ~ =: Nao

+ [EA1] A . I: EA1, entrada analdgica A1

« [EA2] A | Z: EA2, entrada analdgica A2

+ [EA3] A  7: EA3, entrada analdgica A3

* [IHM] L L L: Local IHM, terminal de exibi¢éo grafica ou fonte do terminal do visor remoto

+ [MODBUS] /7 # k: Comunicagdo Modbus

+ [CANopen] [ A ~: Comunicagao CANopen

* [Moédulo de COMUNIC.] ~ £ £: Médulo de comunicagcdo externo

* [RP] 7 .: Entrada por pulsos

» [Entrada virtual 1] A7 . \/ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com botao rotativo

. [Entrada vi~rtual 2] A .\ ': Entrada virtual 2, entrada analdgica virtual 2 pelo barramento de

comunicagao

+ [OA01] = A 0 I: OAO1, Blocos de fungdes: Saida analdgica 01

+ [OA10] = A /[1: OA10, Blocos de fungdes: Saida analdgica 10
[Somar entrada 3] 5 A 7 — [Nao] - =

Somar entrada 3

Idéntico a [Somar entrada 2] = A - .

Selecao de uma referéncia a ser adicionada a [Canal ref. Freq. 1] 7 - / ou [Canal ref 1B] -

O

[Subtrair Ref Freq 2] -+ A =2 — [Nao] - =
Subtracc¢ao da referéncia de frequéncia 2

Selecao de uma referéncia a ser subtraida de [Canal ref. Freq.1] - - /ou[Canalref1B] F - /L.
Idéntico a [Somar entrada 2] = A - .

[Subtrair Ref Freq 3] & A 7 — [Nao] - =
Subtracc¢ao da referéncia de frequéncia 3

Selegdo de uma referéncia a ser subtraida de [Canal ref. Freq.1] ¥ - /ou[Canalref1B] F - /h&.
Idéntico a [Somar entrada 2] = A = .

[Multip. Freq.Ref. 2] /1 A & — [Nao] - =
Multiplicagao pela frequéncia de referéncia 2

Selegdo de uma referéncia multiplicadora [Canal ref. Freq.1] ¥ - /ou[Canalref1B] F - /h.
Idéntico a [Somar entrada 2] = A - .

Este parametro é incompativel com o regulador do PID, [Nao] ~ = é a Unica configuragdo possivel
[Multip. Freq.Ref. 3] /1A 7 — [Nao] ~ o
Multiplicacao pela frequéncia de referéncia 3

Selecao de uma referéncia multiplicadora [Canal ref. Freq.1] - - /ou[Canalref1B] F - /L.
Idéntico a [Somar entrada 2] 5 A 7 .

Este parametro é incompativel com o regulador do PID, [Nao] ~ = é a Unica configuragdo possivel
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[Comutacaorampa]l - P £ —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] F .. . L =¥ [Fungio de
aplicacido] F . ~ =% [Comutagio rampa] - F

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Comutagdo rampa] - F £ —

[Tipo rampa] - 7~ €) - [Linear] L  ~

Tipo de rampa

* [Linear] L . ~: Rampa linear

+ [Ramps em S] 5: Ramps em S

+ [Rampaem U] ..: RampaemU

+ [Personalizado] . . 5: Rampa personalizada
Rampas em S

f (Hz) f(Hz)
FrS FrS §
O coeficiente de arredondamento é fixo,
0 0 t1 = 0,6 tempo de rampa definido (linear)
2| ¢ |t2f t 2| ¢ || t t2 = 0,4 tempo de rampa definido (redondo)
o o t3 = 1,4 tempo de rampa definido
f (Hz) f(Hz)
FrS FrS
O coeficiente de arredondamento é fixo,
t1 = 0,5 tempo de rampa definido (linear)
0 0 t2 = 1,0 tempo de rampa definido (redondo)
t1 2 t t1 t2 t t3 = tempo de rampa definido de 1,5
t3 t3
f (Hz) f(Hz)
FrS FrS
tA1: ajustavel de 0 a 100%
tA2: ajustavel de 0 a (100% - tA1)
tA3: ajustavel de 0 a 100%
- i A o/ _
0 /A 0 tA4: ajustavel de 0 a (100% - tA3)
tA1 tA2 U A3 tA4 t
t12 t34

t12 = ACC * (tA1(%) / 100 + tA2(%) / 100 + 1)
t34 = DEC * (tA3(%) / 100 + tA4(%) / 100 + 1)

— [0,1] 0

[Incremento rampa] - - Qw

Incremento rampa

Este parametro € valido para [Aceleragao] A L [, [Desaceleragdo] - £ [, [Aceleracao 2] AL - e
[Desaceleragao 2] - = .

+ [0,01] 7.0 I: Centésimo de segundo, rampa até 99,99 segundos
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fun- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
+ [0,4] 7. /: Décimo de segundo, rampa até 999,9 segundos
+ [1] /: segundos, rampa até 6.000 segundos
[Aceleragdo] A [ [ (@) 1) 0,00 a6.000s (2) 3,0s
Aceleragao
Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] - - 5 , pagina 103. Para ter repetibilidade em rampas,
o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.
[Desaceleragdo] -/ £ £ €)1 0,00 26.000 s (2) 3,08
Tempo Rampa Desaceleragao
Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] ~ - 5 , pagina 103 para 0. Para ter repetibilidade em

rampas, o valor deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagao.

[Arred iniramp ACC] - A | % () () 0a100% 10%

Arredondamento inicio rampa ACC

Arredonda o inicio da rampa de aceleragdo em % da [Aceleragdo] A [ [ ou [Aceleracao 2] A [ 7 tempo de
rampa.

Pode ser definido entre 0 e 100%.

Este parametro pode ser acessado se o parametro [Tipo rampa] - 7

t for [Personalizado] . .

[Arred fim ramp ACC] L A 2 % () () 0a100% 10%
Arredondamento fim rampa ACC

Arredonda o fim da rampa de aceleragdo em % do [Acelerag¢ao] ~ L [ ou [Aceleracao 2] A [ = tempo de
rampa.

Pode ser definido entre 0 e (100% - [Arred ini ramp ACC] £ A /).

Este parametro pode ser acessado se o parametro [Tipo rampa] - F £ for [Personalizado] .

0a100% 10%

[Arred ini ramp decres] - 7 7 % () ()

Arredondamento inicio rampa decrescente

Arredonda o inicio da rampa de desaceleragdo em % de [Desaceleragao] -/ £ [ ou [Desaceleragdo 2] - £ ~
tempo de rampa.

Pode ser definido entre 0 e 100%.

Este parametro pode ser acessado se o parametro [Tipo rampa] - ~ - for [Personalizado] . 5.

[Arred fim ramp decres] - A 4 * O 0a100% 10%

Arredondamento fim rampa decrescente

Arredonda o fim da rampa de desaceleragdo em % da [Desaceleragdo] - £ [ ou [Desaceleragao 2] -/ £
tempo de rampa.

Pode ser definido entre 0 e (100% - [Arred ini ramp decres] - A 5

)-

Este parametro pode ser acessado se o parametro [Tipo rampa] ~ F - for [Personalizado] [ . 5.
[Nivelrampa 2] F - £ 0 a 599 Hz de acordocoma | O Hz
classificagado

Nivel de frequéncia para a rampa 2

A 22 rampa sera comutada se o valor de [Nivel rampa 2] F ~ £ n&o estiver em 0 (0 desativa a fungéo) e a
frequéncia de saida for maior do que [Nivel rampa 2] F - .

O limite de comutagao de rampa pode ser combinado com comutacéo [Atrib. Comut. Ramp] - F 5 da
seguinte maneira:
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]

[y -
- o=

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
LI ou bit Frequéncia Rampa
0 <Frt ACC, dEC
0 > Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 > Frt AC2, dE2
[Atrib. Comut. Ramp] - F &5 — [Nao] - =
Atribuicao comutagao de rampa
* [Nao] ~ =: Ndo, fungio nao atribuida
 [DIM] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuigao
[Aceleracao 2] A [ & % C)) 0,00 26.000 s (2) 5,08
Aceleracao 2
Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] ~ -~ 5. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.
Este parametro pode ser acessado se [Nivel rampa 2] ~ ~ - for maior do que 0 ou se [Atrib. Comut. Ramp]
~ F' 5 estiver atribuido.
[Desaceleragio 2] o £ 2 % () 0,00 26.000 s (2) 50s
Desaceleragéao 2
Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] - - 5 para 0. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.
Este parametro pode ser acessado se [Nivel rampa 2] ~ ~ - for maior do que 0 ou se [Atrib. Comut. Ramp]
~ F 5 estiver atribuido.
[Adpt. rampa desacel] - - A — [Sim] YE 5
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Adaptacao da rampa de desaceleragcao

AVISO

DANO AO MOTOR

Somente ajuste este pardmetro para [Sim] YES ou [Nao] NO se o motor conectado for um motor sincrono de
ima permanente. Outras configuragdes desmagnetizam motores sincronos de ima permanente.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do equipamento.

Ativar esta funcao adapta automaticamente a rampa de desaceleragéo caso tenha sido configurada com um
valor muito baixo conforme a inércia da carga, o que pode causar detec¢ao de sobretenséo.

[Adpt. rampa desacel] - - A é forcado a [Nao] ~ = se o controle l6gico do freio [Config. freio] £ L [ for
atribuido.

Esta fungéo é incompativel com aplicagbes que requeiram:

* Posicionamento em uma rampa.

+ O uso de um resistor de frenagem (o resistor nao operaria corretamente).
[Nao] ~ =: Fungédo inativa

[Sim] Y E 5: Fungéo ativa, para aplicagdes que nao requerem desaceleragédo intensa

As selegbes a seguir séo exibidas dependendo da classificagdo do inversor e [Tipo ctr. motor] _ £ £ , pagina
125. Permitem uma desaceleragdo mais forte do que a obtida com [Sim] (5 £ 5. Use teste comparativo para
definir a selegéo.

[Torque alto] - 4 ~ A: adicdo de um componente de fluxo de corrente constante.

Quando [Adpt. rampa desacel] = - A esta configurado em [Torque alto x] DYNX, o desempenho dindmico
de frenagem é melhorado pelo acréscimo de um componente de fluxo de corrente. O objetivo é aumentar a
perda de ferro e energia magnética armazenada no motor

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

(2) Faixa de 0,01 299,99 s ou0,12999,9 sou 1 a6.000 s de acordo com [Incremento rampa] - - .

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:a configuracao deste paradmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

[Config. de parada] 5 £ £ —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] F .. . L =¥ [Fungio de
aplicacdo] F . ~ =¥ [Config. de parada] - - ~
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Config. de parada] = - - —

NOTA: Alguns tipos de paradas ndo podem ser usados com todas as outras fungdes. Siga as instru¢des
sobre compatibilidade de fungdes .

[Tipo de parada] - E £ — [Em rampa] - /7 F

Tipo de parada

Modo de parada no desaparecimento do comando de execugao ou no aparecimento de um comando de
parada

NOTA: Se a fungao "logica de freio” tiver sido ativada ou se [Tmp. Baixa veloc.] £ L 5 ou [Tmp. Baixa
veloc.] £ L 5 nao for 0, somente paradas de tipo de rampa podem ser configuradas.

* [Emrampa] - /1 F: Em rampa, parada em rampa
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida
+ [Parada em roda livre] ~ 5 : Parada em roda livre

* [Injecgdao CC] < [ ::Injecgdo CC. Disponivel somente se [Tipo ctr. motor] [ £ £ , pagina 125 nao
estiver configurado como [Motor sincrono] = - .

[Lim parada roda livre] F F £ % () 0,2a599 Hz 0,2Hz

Limite de parada por roda livre
Limite de velocidade abaixo do qual o motor irda mudar para parada por inércia.

Este parametro suporta a passagem de uma parada em rampa ou uma parada rapida para uma parada em
roda livre abaixo de um limite de velocidade minima.

Este parametro pode ser acessado, se [Tipo de parada] = ~ £ estiver definido como [Parada rapida] ~ = k£
ou [Em rampa] ~ /7 F e se [Config. freio] & L [ e [Injegao auto. CC] A o [ ndo estiverem configurados.

[Parada em roda livre] ~ 5 £ — [Nao] - =

Limite de parada por roda livre

A parada é ativada quando a entrada ou o bit muda para 0. Se a entrada retorna para o estado 1 e o comando
de execugao ainda estiver ativo, o motor reinicia somente se [Comando 2/3 Fios] - [ [ , pagina 101 estiver
definido como [Comando a 2 Fios] © [ e se [Comando a 2 Fios] £ [ - estiver definido como [Nivel] L £ L
ou [Niv.Priorid. Avan¢o] F F =. Sen&o, um novo comando de execugao deve ser enviado.

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
 [DIM] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuigao

[Atrib. Para rapida] ~ = — [Nao] - =

Atribuicdo da parada rapida
A parada é ativada quando a entrada muda para 0 ou o bit muda para 1 (bit em [Perfil E/A] = em 0).

Se a entrada retorna para o estado 1 e o comando de execugéo ainda estiver ativo, o motor reinicia somente
se [Comando 2/3 Fios] £ [ [ , pagina 101 estiver definido como [Comando a 2 Fios] - [ e se [Comando a
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fum— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
2 Fios] - L L estiver definido como [Nivel] . £ L ou [Niv.Priorid. Avango] ~ F =. Sendo, um novo comando

de execucgao deve ser enviado.

NOTA: Esta funcdo nao pode ser usada com determinadas outras fung¢des. Siga as instrugdes sobre
compatibilidade de fungdes .

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

« [DM] L . /: Entrada digital 1

* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cdo
Se [Perfil] L H [ F estiver definido como [Nao separados] = /7 entao[CD11] [ o / /até [CD15] [ 4 /5,
[C1M1] L ! ! fate[CIM5] L / /5,[C211] L 2 | /até[C215] L 7 /5 e[C311] L 7 / /até[C315] L 7 /5

nao estardo disponiveis.

[Divisdo de rampa] o/ [ F % () (1) 0a10 4

Divisao da rampa de parada rapida

Este parametro pode ser acessado, se [Tipo de parada] - - - estiver definido como [Parada rapida] + 5 - e
se [Atrib. Para rapida] F 5 £ nao for [Nao] ~ - e se [Tipo de parada] ~ A 5 estiver definido como [Parada
rapida] - 5 k.

A rampa que esté ativada [Desaceleragéao] (- £ [ ) ou [Desaceleracdo 2] - £ - é entdo dividida por este

coeficiente quando as solicitagées de parada sao enviadas.
O valor 0 corresponde a um tempo minimo de rampa.

[Atribuigdo Inj. CC] o [ . — [N3o] r =

Atribuicao de injeccéao de corrente continua (CC)

AATENCAO

MOVIMENTO NAO INTENCIONAL
* Nao use injecdo CC para gerar torque de retengao quando o motor estiver parado.
* Use um freio de retengao para manter o motor na posigao de parada.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

A frenagem de inj. CC é iniciada quando a entrada ou o bit atribuidos sao alterados para o estado 1.

Se a entrada retorna para o estado 0 e o comando de execugao ainda estiver ativo, o motor reinicia somente
se [Comando 2/3 Fios] £ [ [ , pagina 101 estiver definido como [Comando a 2 Fios] - [ e se [Comando a
2 Fios] - L  estiver definido como [Nivel] . £ L ou [Niv.Priorid. Avan¢o] ~ F =. Sen&do, um novo comando
de execugao deve ser enviado.

NOTA: Esta funcdo néo pode ser usada com determinadas outras fun¢des. Siga as instrugées sobre
compatibilidade de fungdes .

* [Nao] ~ =: Nao, néo atribuido
« [DI1] L . [: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicao
[Nivel 1 InjCC] v 4 C * C) 1 @) 0,1 a 1,41 In. (2) 0,64 In. (2)

Nivel 1 de Inje¢do de corrente continua

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Nivel de corrente de frenagem da injegdo CC ativado via entrada légica ou quando selecionado como modo de
parada.

Este pard@metro pode ser acessado, se [Tipo de parada] = - £ estiver definido como [Injec¢do CC] -/ L . ou
se [Atribuigao Inj. CC] & [  nao for [Nao] ~ .
[Tmp.1Inj.CCl £ o K QD@ 0,1a30s 05s

Tempo 1 injec. CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifigue se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecédo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Tempo maximo de corrente de inje¢do [Nivel 1 Inj.CC] . o [ . Apds esse tempo, a corrente de injecao torna-
se [Nivel 21nj.CC] /[ ~.

Este parametro pode ser acessado, se [Tipo de parada] = ~ - estiver definido como [Injecgao CC] -/ L . ou
se [Atribuigao Inj. CC] & L . ndo estiver configurado como [Nao] -~ .

[Nivel 2 |njCC] drLz2 * () 1) 3) 0,1_’“:. (2) a [Nivel 1 |njCC] 0,5 In. (2)

Nivel 2 de Injegao de corrente continua

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifigue se 0 motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de inje¢édo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Corrente de injegao ativada por entrada légica ou selecionada como modo de parada, uma vez que o periodo
de tempo [Tmp. 1 Inj. CC] £ o  tiver decorrido.

Este pard@metro pode ser acessado, se [Tipo de parada] = - - estiver definido como [Injec¢do CC] -/ L . ou
se [Atribuigao Inj. CC] & [  ndo estiver configurado como [Nao] -~ .

[Tmp.21Inj.CC] £ oL *k Q)@ 0,1a30s 05s

Tempo 2 injec. CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecédo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Tempo méaximo de injecao [Nivel 2 Inj.CC] . o [ & parainjecao, selecionado apenas como modo de parada.
Este parametro pode ser acessado, se [Tipo de parada] = - - é definido como c[Ilnjecgdo CC] =/ [ ..
[Modo de parada] - o - — [parada em Rampa] - /1 F
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fun- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Tipo de desativagdao na parada, desabilite a operagdo de modo de parada.

+ [Parada em roda livre] ~ 5 - : Parada em roda livre, desabilite a fungéo de inversor
+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa, pare a rampa e desabilite a fungao de inversor
(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalacéo e na placa de
identificagao.

(3) Essas configuragdes sao independentes da [Inje¢dao CC auto] A o L — fungéo.

% : Esses parametros sé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:A configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

[Injecdao CC auto] Ad L —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] F .. . L =¥ [Fungio de
aplicacido] F . ~ =¥ [Injecdo CC auto] A - [
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Injecdo CC auto] A o L —
g — [Sim] 5 E &
[Injecdo auto. CC] A o [ Odos

Injecdo automatica CC

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO ELETRICO

Se o parametro [Inje¢ao auto. CC] ADC estiver configurado para [Continuo] CT, a injecdo CC esta sempre
ativa, mesmo que o motor n&o funcione.

» Verifique se o uso desta configuragdo nao resultara em condigdes perigosas.
O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em morte ou ferimentos graves.

AATENCAO

MOVIMENTO NAO INTENCIONAL
» Na&o use injegdo CC para gerar torque de retengdo quando o motor estiver parado.
» Use um freio de retengao para manter o motor na posigao de parada.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Injecdo de corrente automatica na parada (no final da rampa).
NOTA: Existe um interbloqueio entre esta fungdo e o [Magnetizagao do motor] ~ L . . Se

[Magnetizagdo do motor] ~ . . estiver definido como [Continuo] F £, [Injegdo auto. CC] A o I
devera ser [Nao] - .
NOTA: [Inje¢ao auto. CC] A - [ & definido como [Nao] ~ = quando [Tipo ctr. motor] [ £ £ , pagina 125
€ definido como [Motor sincrono] 5 4 .
[Injecdo auto. CC] A o [ é forgado para [Nao] ~ = quando [Config. freio] & L [ ndo esta configurado como
[NéO] oo,

Este parametro da origem a injecao de corrente, mesmo que um comando de execugao nio tenha sido
enviado. Ele pode ser acessado com o inversor em funcionamento.

* [Nao] - =: Sem incec¢do CC
* [Sim] Y £ 5: Injecgao DC, tempo de injecao ajustavel
* [Continuo] [ k: Inje¢ao corrente CC
[Niv. 1 Inj. Auto. CC] 5 oL Kk () 0a1.2In.(2) 0,71n.(2)

Nivel 1 inje¢do automatica CC
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

O nivel de injecéo da corrente CC sem movimento [Injecdo auto. CC] A o [ n&o esta [Nao] - .

[Tmp.1Auto Inj.CC] £ 4L | % Q) 0,1a30s 0,5s

Tempo injec. CC auto 1

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Tempo de injecao sem movimento. Esse pardmetro pode ser acessado se [Inje¢do auto. CC] A o [ estiver
configurado como [Nao] r .

Se [Tipo ctr. motor] £ k£ , pagina 125 estiver definido como [Motor sincrono] = 4 -, este tempo
corresponde ao tempo de manutengao da velocidade zero.

[Niv. 2 Inj. Auto. CC] 5 4 2 * O 0a1,2lIn.(2) 0,5 In. (2)

Nivel 2 inje¢cdo automatica CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Este parametro pode ser acessado, se [Inje¢ao auto. CC] A - L nao for [Nao] ~ .

[Tmp. 2 Auto Inj. CC] £ oL 2 % Q) 0a30s 0s
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Tempo injec. CC auto 2

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegéo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

2° tempo de inje¢do sem movimento

Este pardmetro pode ser acessado, se [Inje¢ado auto. CC] A - [ estiver configurado como [Sim] = £ 5.

AdC SdC2 Funcionamento

SIM X

SdC1
sdc2 | |
Ct +0 | i tdC1 tdC1 +tdCc2 t

SdAC1 ey ﬁ
SdC2

Ct =0

SdC1 et

Comando Executar

—-

Velocidade

>'"___'f___|

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configurag¢ées] = £ £ — menu.

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na placa de
identificacao.

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:A configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

r
=

[JOG] Jo L —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =¥ [Configuragdo] [ -~ ~ - =» [Completo] - . . . =P [Fungio de
aplicagdo] F .~ =» [JOG] /[

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[JOG] /ol —

NOTA: Esta fungdo ndo pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugbes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Atribuicdo JOG] /o [ — [Nao atribuido] - =

Atribuicdo JOG, operacao de pulso.
A funcdo JOG somente fica ativa se o canal de comando e os canais de referéncia estiverem nos terminais.
A funcéo esta ativa quando a entrada ou bit atribuido estiver em 1.

Exemplo: operagao de controle de 2 fios (tCC = 2C).

Motor Ramp

Ramp
fi
requency DEC/DE2 forcedto 0.1's
Reference | _____________
JGF reference {-----------/------1 - i \
0 [
JGF reference  {---------q-———mmo o -
LI (JOG)
1 4
0
JGt
Forward
1 ]
0 ] 1
Reverse
1 4
O -
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [DI1] L . I: Entrada digital 1
* [...]J: Consulte as condigbes de atribuicao
(Se [Perfil] £ H L F estiver configurado como [Nao separados] = /7 ou [Separado] = £ F entao [CD11]
Cd | late[CD15) L 4 /5,[C11]1 L [/ /| laté[C1M5] L [ /5,[C21M] [ 2 | | até[C215] [ & /5 e [C311]

3 | | até [C315] L 7 /5 nao estdo disponiveis).

0a10Hz 10 Hz

[Frequéncia JOG] /L F % Q)

Frequéncia JOG, referéncia na operacao jog.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Esse parametro pode ser acessado se [JOG] _/ = [; estiver configurado para [Nao] - .
[Tempo JOG] /[ - * Q) 0a20s 05s

Tempo JOG, atraso antirrepeticao entre 2 operagdes jog consecutivas.

Esse parametro pode ser acessado se [JOG] _/ = [i estiver configurado para [Nao] r = .

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configura¢ées] = £ £ — menu.

* : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:A configuragao deste parametro pode ser feita com a operagéo em curso ou
parada.

x 2 s: Para alterar a atribuigdo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

[Velocs. pré-selec.] P55 —

Velocidades predefinidas

2,4, 8 ou 16 velocidades podem ser predefinidas, exigindo 1, 2, 3 ou 4 entradas
I6gicas, respectivamente.

NOTA:

Vocé deve configurar 2 e 4 velocidades para obter 4 velocidades.

Vocé deve configurar 2, 4 e 8 velocidades para obter 8 velocidades.
Vocé deve configurar 2, 4, 8 e 16 velocidades para obter 16 velocidades.

Tabela de combinagao para entradas de velocidade predefinidas

16 velocidades 8 velocidades LI | 4 velocidades LI | 2 velocidades LI | Referéncia de
LI (PS16) (PS8) (PS4) (PS2) velocidade

0 0 0 0 Referéncia (1)
0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

(1) Consulte o diagrama : Referéncia 1 = (SP1).

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =% [Configuragdo] [ = -~ F =» [Completo] - . . . =¥ [Funcéo de
aplicagao] F . ~» =» [Velocs. pré-selec.] 7 5 5

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Velocs. pré-selec.] 7 5 5 —

NOTA: Esta funcdo nio pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugdes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Freq. pré-selec. 2] 7 5 ~ — [Nao] - =

Atribuicao pré-defini¢cdo de frequéncia 2
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fumn=
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
 [DIM] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuigdo
[Freq. pré-selec. 4] 7 5 4 — [Nao] - =
Atribuicao pré-definicao de frequéncia 4
Idéntico a [Freq. pré-selec. 2] 7 5 7 .
Para obter 4 velocidades, vocé também deve configurar 2 velocidades.
[Freq. pré-selec. 8] F 5 H - [Nao] - =
Atribuicao pré-definicao de frequéncia 8
Idéntico a [Freq. pré-selec. 2] 7 5 7 .
Para obter 8 velocidades, vocé também deve configurar 2 e 4 velocidades.
[Freq. pré-selec. 16] A 5 /& — [Nao] - =
Atribuicao pré-definicdo de frequéncia 16
Idéntico a [Freq. pré-selec. 2] F 5 7 .
Para obter 16 velocidades, vocé também deve configurar 2, 4 e 8 velocidades.
[Vel.pré-selec. 2] 5 F = % €)1 0as599 Hz 10 Hz
Vel.pré-selec. 2
Consulte a Tabela de combinacgéo para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 3] 5 7 3 % Q) ) 0a599 Hz 15 Hz
Vel.pré-selec. 3
Consulte a Tabela de combinagéo para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 4] 5 7 4 % () ) 0a599 Hz 20 Hz
Vel.pré-selec. 4
Consulte a Tabela de combinagéo para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 5] 5 7 5 % () 0as599 Hz 25Hz
Vel.pré-selec. 5
Consulte a Tabela de combinagéo para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 6] 5 7 5 % €)1 02599 Hz 30 Hz
Vel.pré-selec. 6
Consulte a Tabela de combinacgéo para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 7] 5 7 7 % Q) () 02599 Hz 35 Hz
Vel.pré-selec. 7
Consulte a Tabela de combinagao para referéncias PID predefinidas.
[Vel.pré-selec. 8] 5 7 A % () 0a599 Hz 40 Hz
Vel.pré-selec. 8
Consulte a Tabela de combinagéo para referéncias PID predefinidas.
0a599 Hz 45 Hz

[Vel.pré-selec.9] 5 7 5 * Q)

Vel.pré-selec. 9
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Consulte a Tabela de combinacgao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 10] 5 7 /17 % () 0a599 Hz 50 Hz

Vel.pré-selec. 10

Consulte a Tabela de combinacao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 1] 5 7 | | % Q) 0a599 Hz 55 Hz

Vel.pré-selec. 11

Consulte a Tabela de combinacgao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 12] 5 7 |2 % () 0a599 Hz 60 Hz

Vel.pré-selec. 12

Consulte a Tabela de combinagao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 13] 5 7 | 7 % () 0a 599 Hz 70 Hz

Vel.pré-selec. 13

Consulte a Tabela de combinagao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 14] 5 7 |4 % () 0a599 Hz 80 Hz

Vel.pré-selec. 14

Consulte a Tabela de combinacao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 15] 5 7 /5 * () 02599 Hz 90 Hz

Vel.pré-selec. 15

Consulte a Tabela de combinacao para referéncias PID predefinidas.

[Vel.pré-selec. 16] 5 7 /5 % €)1 02599 Hz 100 Hz

Vel.pré-selec. 16

O aparecimento destes parametros [Velocidade predefinida x] SPX é determinado pelo nimero de
velocidades configuradas.

Consulte a Tabela de combinacao para referéncias PID predefinidas.

[Freq. oculta] /7 F () 0a599 Hz 0 Hz

Freq. oculta

Esse parametro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Este parametro pode ser usada para ajudar a prevenir uma velocidade critica, o que
poderia causar ressonancia, quando fosse atingido. Definir a fungdo como 0 a torna inativa.

[2° freq. oculta] /F = C) 0a599 Hz 0 Hz

2% freq. oculta

Esse pardmetro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Este parametro pode ser usada para ajudar a prevenir uma velocidade critica, o que
poderia causar ressonancia, quando fosse atingido. Definir a fungdo como 0 a torna inativa.

[3? freq. oculta] /F 7€) 0 a 599 Hz 0 Hz

32 freq. oculta

Esse parametro ajuda a evitar o funcionamento prolongado dentro de um intervalo de ajuste em torno da
frequéncia regulada. Este parametro pode ser usada para ajudar a prevenir uma velocidade critica, o que
poderia causar ressonancia, quando fosse atingido. Definir a fungdo como 0 a torna inativa.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

0,1a10Hz 1Hz

[Hister. freq.oculta] / F H % ()

Histerese Frequéncia Oculta

Este parametro é visivel se pelo menos uma frequéncia oculta [Freq. oculta] _/ F , [22 freq. oculta] / F
ou [3? freq. oculta] _/ F 7 for diferente de 0.
Faixa de frequéncia oculta: entre /FF - 1F He JFF + F H, por exemplo.

pu | /
c, oI 3.

Esse ajuste € comum para as 3 frequéncias |/ F F, _

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configurag¢ées] = £ £ — menu.

% : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:A configuragdo deste parametro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.
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1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungao de aplicagao]

r
=

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

[+/- velocidade] u P d —

+/- Velocidade

Dois tipos de operagdes estao disponiveis:

+ Uso de teclas de Gnica agao: Sdo necessarias duas entradas ldgicas além
da(s) direcao(bes) de operagao. A entrada atribuida ao comando "+
velocidade" aumenta a velocidade, a entrada atribuida ao comando "-
velocidade" diminui a velocidade.

* Uso de teclas de dupla agdo: Somente uma entrada Idgica atribuida a "+
velocidade" é necessaria.

+/- velocidade com botdes de pressionamento duplo:
Descrigao: 1 botéo pressionado duas vezes (2 etapas) para cada direcéo de
rotagdo. Um contato é fechado sempre que o botao é pressionado.

Liberagao (- 12 pressionamento 2° pressionamento
velocidade) do botao (velocidade | do botdao (mais
mantida) rapida)
Botao Avancgo — a a&b
Botao Reverso — c c&d
Exemplo de cabeamento:
e
| |
|
i LI Lix Lly +24 |
o ’*’*’T ””” - LI1: Avango
b \d LIx: Recuo
J l Lly: + velocidade
[
1. ATVterminais de controle xxx
A
HSP
LGPl """""""""""""" B
Tt
-LSP
Forward}
2" press
b | b
1% press
a a a | a a a a _
Tt
Reversep
2" press
d
1% press
[ C [

N&ao use este tipo de +/-velocidade com controle de 3 fios.

NVE41295PT_05

241



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]

Sincronos Fun—
Qualquer que seja o tipo de operacgéo selecionado, a velocidade maxima é
definida por [Alta velocidade] + 5 F , pagina 105.
NOTA:
Se a referéncia for comutada via [Comut. Ref.Freq.2] - F [ , pagina 199 de
qualquer canal de referéncia para outro canal de referéncia com "+/-
velocidade", o valor de referéncia [Frequéncia motor] - F - (apds a rampa)
pode ser copiado ao mesmo tempo em conformidade com o [Cépia Ch1-
Ch2] [ o F par&metro , pagina 201.
Se a referéncia for comutada via [Comut. Ref.Freq.2] - F [ , pagina 199 de
um canal de referéncia para qualquer outro canal de referéncia com "+/-
velocidade", o valor de referéncia [Frequéncia motor] - F ~ (apds a rampa)
€ copiado ao mesmo tempo.
Isso ajuda a evitar que a velocidade seja incorretamente redefinida para zero
quando a comutagao ocorrer.
Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
d - =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] ~ . . L =¥ [Funcgio de

aplicagdo] F . ~» =¥ [+/- velocidade] . F o

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes

Configuracgao de fabrica

[+/- velocidade] . F o —

Esta fungao pode ser acessada se o canal de referéncia [Canal ref. Freq. 2] -
[+/-Velocidade] UPDT , pagina 200.

compatibilidade de fungdes .

~ ' estiver definido como

NOTA: Esta fungao nao pode ser usada com algumas outras fungées. Siga as instrugdes sobre

[Atr. + Velocidade] . 5 F —

[NéO] oo

Atribuicao + velocidade

Funcao ativa se a entrada ou bit atribuido estiver em 1.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
 [DHM] L . /: Entrada digital 1
* [...]J: Consulte as condi¢ées de atribuigao

ate [CD15) [ o /5,[C111] L | |/ [ate[C1156] L | /5,[C211] [ ~
até [C315] [ 7 /5 nao estardo disponiveis.

Se [Perfil] L H [ F estiver definido como [Nao separados] = : /7 ou [Separado] =
| | até [C215]

g

EFentao[CDI1] L & [/ !
L2 15e[C3MM] LT 1

[- Atribuicao Vel.] & 5 F -

[NéO] (gl =]

- Atribuicao de Velocidade

Atribuigao idéntica a [Atr. + Velocidade] . 5 F.

Funcao ativa se a entrada ou bit atribuido estiver em 1.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Memor. Ref. Freq.] 5

Er Kk — [N&o salvo] r o

Memorizagao Referéncia de frequéncia

Associado com a fungao "+/- velocidade", este parametro pode ser usado para salvar a referéncia:
Quando os comandos de partida desaparecem (salvos em RAM).

Quando a energia de alimentag&o ou os comandos de partida desaparecem (salvos em EEPROM).
Portanto, na préxima vez que o inversor iniciar, a referéncia de velocidade sera a ultima referéncia salva.

[Nao salvo] ~ =: Ndo salvo (na préxima vez que o inversor iniciar, a referéncia de velocidade sera
[Baixa Velocidade] . 5 7 , pagina 105

[Salvar na RAM] ~ A [1: Salvo na RAM
[Salvar em EEPROM] £ £ F: Salvar em EEPROM

* : Esses parametros s6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

[+/-velref] 5 - E —

+/- Velocidade em torno de uma referéncia

A referéncia é dada por [Canal ref. Freq.1] 7 - /ou[Canalref1B] F - /4
com fungdes de soma/subtragao/multiplicacéo e velocidades predefinidas, se
relevante (ver o diagrama ). Para maior clareza, chamaremos esta referéncia de
A. A acao das teclas +velocidade e -velocidade pode ser definida como % desta
referéncia A. Na parada, a referéncia (A +/- velocidade) ndo é salva, portanto o
inversor reinicia somente com a referéncia A+.

A referéncia total maxima é limitada por [Alta velocidade] +H 5 F e a referéncia
minima por [Baixa Velocidade] . = F , pagina 105.

Exemplo de controle de 2 fios:

Motor frequency [Acceleration 2] (A

[Deceleration 2] (DE2)
+ SrP%

X
Reference A +
- SrP%

LSP

LSP

- SrP%
Reference A -
+SrP%

+speed

|| [ ]

-speed

Direction of operation

Forward Forward

Reverse

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ . =»[Configuracdo] [ = ~ F =» [Completo] - . L [ =¥ [Funcéo de
aplicagdo] F o - =P [+/-velref] 5 - £

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[+/-velref] 5 - £ —

Esta fungéo pode ser acessada se o canal de referéncia [Canal ref. Freq. 1] ~ ~ /.

NOTA: Esta fungao n&o pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instru¢gdes em fungdes
incompativeis .

[Atr. + Velocidade] o 5 | - [Nao] - =

Atribuicao + velocidade
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [DHM] L . /: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢bes de atribui¢cao
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[- Atribuicao Vel.] o/ 5 — [Nao] - =

Atribuigcao de Velocidade
Consulte as condigdes de atribuigdo
Atribuicao idéntica a [Atr. + Velocidade] . 5 .

Fungao ativa se a entrada ou bit atribuido estiver em 1.

[Lim. de velocidade +/-] 5 - 7 % €) 0a50% 10%

Limitagao de velocidade +/-

Este parametro limita o intervalo de variagdo com +/- velocidade como % da referéncia. As rampas utilizadas
nesta fungéo séo [Aceleracao 2] A [ - e [Desaceleragdo 2] -/ £ .

Este parametro pode ser acessado se a velocidade +/- for atribuida.

[Aceleracao 2] AL & % € 0,00 26.000 s (2) 5,00s

Aceleragéao 2

Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] - - 5. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.

Este parametro pode ser acessado se [+/- velocidade] - . o estiver atribuido.

[Desaceleragio 2] o £ 2 % () () 0,00a6.000s (2) 5,00s

Desaceleragao 2

Tempo para desacelerar de [Freq. nominal motor] ~ - 5 até 0. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.

Este pardmetro pode ser acessado se [+/- velocidade] - . o estiver atribuido.

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

(2) Faixa de 0,01 299,99 s ou 0,12999,9s ou 1a6.000 s de acordo com [Incremento rampa] -~ .

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

QO:a configuragao deste parametro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

[Memoériareffreq] 5 P11 —

Memorizagao de referéncia

Acesso

Salvar um valor de referéncia de velocidade usando um comando de entrada
l6gica que dura mais de 0,1 s.

» Esta fungéo permite controlar a velocidade de diversos inversores,
alternadamente, por uma unica referéncia analégica e uma entrada légica
para cada inversor.

+ Também é usada para confirmar uma referéncia de linha (barramento de
comunicacao ou rede) em varios inversores através de uma entrada digital.
Isso permite sincronizar os movimentos livrando-se das variagées quando a
referéncia é definida.

» Aaquisi¢do da referéncia é feita 100 ms apds a subida do sinal da
requisicdo. Uma nova referéncia nao é adquirida até que uma nova
solicitacao seja feita.

100 ms 100 ms ! 100 ms

1. Comando Executar
2. LlIx (salvo)
F: Frequéncia do motor

R: Referéncia

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] F .. . L =¥ [Fungio de
aplicagido] F . ~ =% [Memoria ref freq] 5 F /1
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r
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Lista de parametros

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Meméria ref freq] = 7 /17 —

[Atrib mem freq ref] = 7 /7

[NéO] no

Atribuicdo memoria de frequéncia de referéncia

Atribuicdo a uma entrada légica.

[Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
[DI1] L . /: Entrada digital 1

[DI6] L . &: Entrada digital 6
[DAIM] L A . I: Entrada digital Al1
[DAI2] . A . : Entrada digital Al2

Funcao ativa, se a entrada atribuida estiver no estado ativo.

[OLO01] = L & /: OLO1, Blocos de fun¢bes: Saida légica 01

[OL10] = L /L: OL10, Blocos de fungbes: Saida légica 10
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Sincronos Fun—

[FluxingbyDI] FL  —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - ~ - =» [Completo] ~ . . L =¥ [Fungio de
aplicagdo] F o ~ =¥ [Fluxing by DI] F L
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica
[FluxingbyDI] F L  —
E - [Néo] I’: Im=]
[Magnetizagao do motor] ~ . . A ODmdos

Funcgéao de magnetizacao do motor ativada

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o parametro [Magnetizagao do motor] F1.U estiver definido como [Continuo] FCT, o fluxo esta sempre
ativo, mesmo que o motor nao funcione.

» Verifique se o uso desta configuragdo nao resultara em condigbes perigosas.
O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para o fluxo de corrente a ser aplicado.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do equipamento.

[Descontinuo] ~ ~ L : Descontinuo

[Continuo] - [ E: Continuo

Esta opgéo nao é possivel se [Inje¢ao auto. CC] A Z [ é[Sim] Y £ 5 ou se [Tipo de parada] = - é
[Parada em roda livre] ~ 5 E.

[Nao] F ~ =: Fungao inativa

Para obter rapidamente um alto torque na partida é necessario estabelecer previamente o fluxo magnético no
motor.

No modo [Continuo] F [ £, o inversor incrementa o fluxo de energia automaticamente quando é ligado.
Modo [Descontinuo] ~ ~ [, a magnetizacao é realizada na partida do motor.

A corrente de fluxo € maior que [Corren. Nom. motor] ~ [ ~ (corrente nominal do motor configurada) quando
o fluxo é estabelecido e, em seguida, ajustado para a corrente de magnetizagdo do motor.

Se [Tipo ctr. motor] k£ k£ , pagina 125 estiver configurado como [Motor sincrono] = 4 ~, a mensagem
[Magnetizagcdo do motor] ~ L . causa o alinhamento do rotor e ndo a magnetizacéo.

Se [Config. freio] & L [ nao for [Nao] ~ =, o parametro [Magnetizagao do motor] ~ [ . ndo tem efeito.
[Configuragdo fluxo] F [ X — [Nao] - =

Configuracgéao fluxo
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para o fluxo de corrente a ser aplicado.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

A atribuigado s6 é possivel se [Magnetizagdo do motor] ~ L . estiver definida como [Descontinuo] F~ ~ L.

Se uma LI ou um bit for atribuido ao comando da magnetizagdo do motor, a magnetizacao sera estabelecida
quando a entrada atribuida ou o bit for 1.

Se uma LI ou um bit ndo tiver sido atribuido, ou se a LI ou bit atribuido estiver em 0 quando um comando de
partida for enviado, a magnetizagao sera realizada na partida do motor.

[NéO] ~ = Nao atribuido
[DI1] L  /: Entrada logica LI1

[...]: Consulte as condi¢des de atribuicao

[Tipo ajuste angulo] A 5 £ % - [PSIO alinhado] 7 5 | =

Tipo de ajuste do dngulo auto.

Modo de medi¢do do angulo de mudanca de fase. Visivel somente se [Tipo ctr. motor] [ £ £ estiver definido
como [Motor sincrono] = 4 .

[PSI alinhado] ~ 5 / e [PSIO alinhado] 7 5 | o estdo funcionando para todos os tipos de motores
sincronos. [Alinhamento SPM] = ~ /7 A e [Alinh. IPM] | 7 /7 A aumentam o desempenho dependendo do
tipo de motor sincrono.

* [Alinh.IPM] . 77 A: Alinhamento IPM. Modo de alinhamento para o motor interno permanente
(geralmente, este tipo de motor tem um alto nivel de saliéncia alto). Ele usa a injecao de alta frequéncia,
com menos ruidos do que o modo de alinhamento padrao.

+ [Alinhamento SPM] = F /1 A: Alinhamento SPM. Modo para motor de ima permanente montado na
superficie (geralmente, esse tipo de motor tem um nivel de saliéncia médio ou baixo). Ele usa a injegédo de
alta frequéncia, com menos ruidos do que o modo de alinhamento padrao.

+ [PSlalinhado] F = :: Injec¢do de sinal de pulso (PSI). Modo de alinhamento padrao por injecao de
sinal de pulso.

+ [PSIO alinhado] F 5 . o: Injeccdo de sinal de pulso (PSl) Optimizado. Modo de alinhamento padrédo
por injecéo de sinal de pulso. O tempo de medi¢ao do angulo de mudanca de fase é reduzido apos a
primeira ordem de execugao ou operagéo de regulagem, mesmo que o inversor tenha sido desligado.

* [SEM alinhamento] ~ =: SEM alinhamento

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

* : Esses parametros soé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

QO:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

Z 2 s: Para alterar a atribuicao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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[Ctrl I16gico freio] b L [ —

APERIGO

RISCO DE INCENDIO

» Alguns resistores de frenagem sao equipados com um termostato para
detectar superaquecimento do resistor. Esse termostato deve ser usado a
montante do inversor para desligar o contator da rede elétrica em caso de
deteccgao de superaquecimento (1).

* Quando for usado um resistor de frenagem de um fornecedor terceirizado,
faga sua proépria analise de risco de acordo com a EN ISO 12100 e todas as
outras normas que se apliquem a sua aplicagéo para garantir que todo
modo de falha ndo resulte em condi¢des perigosas. Por exemplo, mas nao
limitado ao monitoramento térmico, que deve ser usado para desligar o
contator de rede e/ou o proprio resistor de frenagem em caso de detecgéo
de superaquecimento.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

(1) Consulte os diagramas de fiagéo disponibilizados na folha de instrugdes dos
resistores de frenagem NHA87388. Esta folha de instrugdes é fornecida com o
resistor de frenagem e/ou pode ser baixada em www.se.com.

Controle légico do freio

Usado para controlar um ou varios freios eletromagnéticos através de uma unica
saida do inversor, para aplicagdes de elevagao horizontal e vertical, e para
maquinas desbalanceadas.

Para movimentos verticais, o objetivo € manter o torque do motor no sentido de
elevagao durante a abertura e o fechamento do freio, a fim de reter a carga. Dar
partida suavemente no momento da abertura do freio e parar suavemente no
momento do fechamento do freio.

Para movimentos horizontais, o objetivo & sincronizar durante o inicio do
movimento de abertura do freio com o acumulo de torque e durante a parada da
aplicagao do freio com velocidade zero, a fim de evitar solavancos.

Instrugoes para controle l6gico de freio para uma aplicagao de

elevacgao vertical:

Sua aplicagao consiste em uma grande variedade de componentes mecanicos,
elétricos e eletronicos interrelacionados, sendo o inversor apenas uma parte dela.
O inversor por si s6 ndo tem a intengdo nem a capacidade de fornecer toda a
funcionalidade para atender a todos os requisitos relacionados a seguranga que
se aplicam a sua aplicagao. Dependendo da aplicagao e da avaliagao de risco
correspondente a ser realizada por vocé, é necessaria toda uma variedade de
equipamentos adicionais, tais como, mas nao limitados a, encoder externos,
freios externos, dispositivos de monitoragao externos, protecoes, etc.

Como projetista/fabricante de maquinas, vocé deve estar familiarizado com todos
os padrdes que se aplicam a sua maquina e observa-los. Vocé deve conduzir
uma avaliacao de risco e determinar o Nivel de Desempenho (PL) e/ou Nivel de
Integridade de Seguranca (SIL) apropriado e projetar e construir sua maquina em
conformidade com todos os padrées aplicaveis. Ao fazer isso, vocé deve
considerar a interrelagao de todos os componentes da maquina. Além disso, vocé
deve fornecer instrugdes de uso que permitam ao usuario da sua maquina
executar qualquer tipo de trabalho na maquina, como operagéao e manutengéao, de
maneira segura.
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O presente documento presume que vocé esta totalmente ciente de todos os
padrdes e requisitos normativos relevantes para a sua aplicagdo. Como o
inversor nao pode fornecer toda a funcionalidade relacionada a seguranga para
toda a sua aplicagao, vocé deve garantir que o Nivel de Desempenho e/ou o Nivel
de Integridade de Segurancga exigidos sejam atingidos ao instalar todo o
equipamento adicional necessario.

NIVEL DE DESEMPENHO / NiV!EL DE INTEGRIDADE DE SEGURANCA
INSUFICIENTE E/OU OPERACAO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO

» Avalie o risco conforme EN ISO 12100 e todas as outras normas pertinentes
a sua aplicagao.

» Use componentes e/ou malhas de controle redundantes para todas as
funcdes de controle cruciais identificadas em sua avaliagéo de risco.

* Implemente todas as fungdes de monitoramento necessarias para evitar
qualquer tipo de perigo identificado na sua avaliagédo de risco, por exemplo,
deslizamento ou queda de cargas.

» Verifique se a vida util de todos os componentes individuais usados em sua
aplicacao é suficiente para a vida util pretendida de sua aplicagao geral.

* Realize extensos testes de comissionamento para todas as situagdes de
erro potenciais para verificar a eficiéncia das fung¢des relacionadas a
seguranca e fun¢des de monitoramento implementadas, por exemplo, mas
nao limitado a, monitoramento de velocidade por encoders, monitoramento
de curto-circuito para todos os equipamentos conectados, operagdes
corretas de freios e protecgdes.

» Realize extensivos testes de comissionamento para todas as possiveis
situacdes de erro, para verificar se a carga pode ser parada com seguranga
em todas as condigoes.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Uma nota de aplicagéo especifica NHA80973 esta disponivel em maquinas de
elevacgao e pode ser baixada em se.com.

AATENCAO

QUEDA DE CARGA

» Verifique se os parametros estao configurados corretamente na sequéncia
indicada na tabela.

» Verifique se as configuragdes dos parametros ndo causam movimentos néo
intencionais.

» Verifique se as configuragdes dos parametros nao resultam em condicdes
inseguras.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
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Quando o inversor passa para o estado operacional Falha, o contator da rede e o
contator do freio devem ser desenergizados.

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

« Atribua [Disp. em defeito] FL.T ao relé de saida R1.

» Conecte a bobina do contator da rede ao relé de saida R1.

» Conecte o contato do contator do freio a jusante do contator da rede.
O nao cumprimento destas instru¢gées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Passo Acgao

1 Insira os parametros da placa de identificagdo do motor.

2 Configure [Modo Térm. do motor] £ +H £ de acordo com o modo de resfriamento.

3 Verifiqgue se [Uso autoajuste] £ . ~ . esta configurado como [Térm motor] - /7 ou
configure-o e, em seguida, execute uma autorregulagem do motor ([Auto-
Regulagem] - . ~ para [Executar Autotuning] 4 £ 5).

NOTA: A autorregulagem deve ser executada com um motor frio.

4 Atribuir [Config. freio] - L [ . Ativa a fungéo e a saida atribuida controla o comando
para abrir/fechar o freio.

5 Verifique se [Tipo movimento] - 5 L esta configurado como [Elevagao] V £ .

6 Defina [Impulso abertura freio] & : # como [Sim] 4 £ 5. Certifique-se de que o
sentido de rotagéo para a frente (isto é, entrada digital para a frente com referéncia de
frequéncia positiva) corresponda a elevacéo da carga.

Para aplicagdes em que a carga descendente é muito diferente da carga ascendente,
defina [Impulso abertura freio] & .~ =[IBR2] 7 | & ~ (por exemplo, subida sempre
com carga e descida sempre sem carga).

7 Atribua [Entrada contato freio] - [ , para manusear o feedback de contato do freio.
NOTA: Um filtro externo pode ser usado para ajudar a evitar a consideragédo de
ruido. Caso contrario, o monitoramento do contato de freio pode ser desativado
em estado estacionario configurando [BRH b1] & - H [ para[1] /.

8 Corrente de abertura do freio [Corrente abertura freio] | - ~ e [Corr. liberagao

freio] /- o se [Impulso abertura freio] & 7 =[IBR2] 7 /& r: ajuste a corrente
de abertura do freio para a corrente nominal indicada no motor. Nos testes, ajuste a
corrente de abertura do freio para reter a carga sem golpes.

9 Tempo de aceleragéo: para as aplicagdes de elevagéo, é aconselhavel regular as
rampas de aceleragdo acima de 0,5 segundos. Certifique-se de que o inversor nao
exceda o limite de corrente.

A mesma recomendacgao se aplica a desaceleragao.
Lembrete: para um movimento de elevagéo, use um resistor de frenagem.

10 [Tempo liberagio freio] & - L : configurado de acordo com o tipo de freio. E o tempo
necessario para a abertura do freio mecanico.

11 [Freq. abertura freio] & . -, somente no modo de malha aberta: Deixe em
[Automatico] A . k£ =, ajuste se necessario.

12 [Freq. Aciona. freio] - £ ~: deixe em [Automatico] A . £ =, ajuste se necessario.

13 [Tempo bloqueio freio] & £ £ : configurado de acordo com o tipo de freio. E o tempo
necessario para que o freio mecanico engate.

Instrugoes para controle légico de freio para uma aplicagao de

elevacao horizontal:

Sua aplicagao consiste em uma grande variedade de componentes mecanicos,
elétricos e eletronicos interrelacionados, sendo o inversor apenas uma parte dela.
O inversor por si s6 ndo tem a intengdo nem a capacidade de fornecer toda a
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funcionalidade para atender a todos os requisitos relacionados a seguranga que
se aplicam a sua aplicagao. Dependendo da aplicagao e da avaliagao de risco
correspondente a ser realizada por vocé, é necessaria toda uma variedade de
equipamentos adicionais, tais como, mas nao limitados a, encoder externos,
freios externos, dispositivos de monitoragao externos, protecoes, etc.

Como projetista/fabricante de maquinas, vocé deve estar familiarizado com todos
os padroes que se aplicam a sua maquina e observa-los. Vocé deve conduzir
uma avaliagao de risco e determinar o Nivel de Desempenho (PL) e/ou Nivel de
Integridade de Segurancga (SIL) apropriado e projetar e construir sua maquina em
conformidade com todos os padrdes aplicaveis. Ao fazer isso, vocé deve
considerar a interrelagao de todos os componentes da maquina. Além disso, vocé
deve fornecer instrugdes de uso que permitam ao usuario da sua maquina
executar qualquer tipo de trabalho na maquina, como operacao e manutencéo, de
maneira segura.

O presente documento presume que vocé esta totalmente ciente de todos os
padrdes e requisitos normativos relativos a sua aplicagdo. Como o inversor néo
pode fornecer toda a funcionalidade relacionada a seguranca para toda a sua
aplicacao, vocé deve garantir que o Nivel de Desempenho e/ou o Nivel de
Integridade de Seguranca exigidos sejam atingidos ao instalar todo o
equipamento adicional necessario.

NIVEL DE DESEMPENHO / NiV!EL DE INTEGRIDADE DE SEGURANCA
INSUFICIENTE E/OU OPERACAO ACIDENTAL DO EQUIPAMENTO

» Avalie o risco conforme EN ISO 12100 e todas as outras normas pertinentes
a sua aplicagao.

» Use componentes e/ou malhas de controle redundantes para todas as
fungbes de controle cruciais identificadas em sua avaliagao de risco.

* Implemente todas as fungdes de monitoramento necessarias para evitar
qualquer tipo de perigo identificado na sua avaliagédo de risco, por exemplo,
deslizamento ou queda de cargas.

» Verifique se a vida util de todos os componentes individuais usados em sua
aplicacao é suficiente para a vida util pretendida de sua aplicagao geral.

* Realize extensos testes de comissionamento para todas as situagdes de
erro potenciais para verificar a eficiéncia das fung¢des relacionadas a
seguranca e fun¢des de monitoramento implementadas, por exemplo, mas
nao limitado a, monitoramento de velocidade por encoders, monitoramento
de curto-circuito para todos os equipamentos conectados, operacdes
corretas de freios e protecgdes.

* Realize extensivos testes de comissionamento para todas as possiveis
situagdes de erro, para verificar se a carga pode ser parada com seguranga
em todas as condigoes.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Uma nota de aplicagéo especifica NHA80973 esta disponivel em maquinas de
elevagao e pode ser baixada em se.com
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Quando o inversor passa para o estado operacional Falha, o contator da rede e o
contator do freio devem ser desenergizados.
OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA
« Atribua [Disp. em defeito] FL.T ao relé de saida R1.
» Conecte a bobina do contator da rede ao relé de saida R1.
» Conecte o contato do contator do freio a jusante do contator da rede.
O nao cumprimento destas instru¢gées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
Passo Acgao
1 Insira os parametros da placa de identificagdo do motor.
2 Configure [Modo Térm. do motor] £ +H £ de acordo com o modo de resfriamento.
3 Verifiqgue se [Uso autoajuste] £ . ~ . esta configurado como [Térm motor] - /7 ou
configure-o e, em seguida, execute uma autorregulagem do motor ([Auto-
Regulagem] - . ~ para [Executar Autotuning] 4 £ 5).
NOTA: A autorregulagem deve ser executada com um motor frio.
4 Atribuir [Config. freio] - L [ . Ativa a fungéo e a saida atribuida controla o comando
para abrir/fechar o freio.
5 Verifique se [Tipo movimento] - 5 £ esta configurado como [Translagao] H o .
6 Definir [Impulso abertura freio] - : F para [Nao] - =
7 Atribua [Entrada contato freio] - [ , para manusear o feedback de contato do freio.
NOTA: Um filtro externo pode ser usado para ajudar a evitar a consideragéo de
ruido. Caso contrario, o monitoramento do contato de freio pode ser desativado
em estado estacionario configurando [BRH b1] & - H [ para[1] I.
8 [Corrente abertura freio] & - : definido como 0.
9 [Tempo liberagao freio] & - L : configurado de acordo com o tipo de freio. E o tempo
necessario para a abertura do freio mecanico.
10 [Freq. Aciona. freio] ~ £ ~, somente no modo de malha aberta: deixe em
[Automatico] A . £ =, ajuste se necessario.
1 [Tempo bloqueio freio] & £ ~: configurado de acordo com o tipo de freio. E o tempo
necessario para que o freio mecéanico engate.
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Controle légico do freio, movimento horizontal em modo de
malha aberta

Switch of direction
Release the Apply the brake without application of

Direction of brake I I the brake
FwD . /T RvS
-
o I -t

movemen
FwD /RvS
FwD
Stop’ i Reverse

Run Stop
Flux Drder , Order . Direction

current 5rdi

Absolute Fluxed

] \l
o § o i g—y S
e

i abr
attained iattained
b_i"r ’

L /I

Brake ¥ brkE ” . v
ouncing ™ Bounding —{ T —— ¥

contactorT____L - ” E N
T i

Relay

"
T‘n
T
2
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—

\j

Filtered
bBr

(Brake state) A i ¥
1 released

bLC

0 applied

Brake contact i Bouncing | ” 30uncin_g
’ FRLC

Filtered A -
bBLC

b ar
BEn

Chave:

A: Aguardando comando executar

B: Magnetizagao do motor

C: Injecéo da corrente geradora de torque

D: Abertura do freio

E: Aceleragao/desaceleracao

F: Valor de referéncia atingido

G: Desaceleracgdo devido ao comando de parada
H: Atraso antes do comando para aplicar o freio
I: Acionamento do freio

J: Remocgao da corrente

K: Atraso de reinicio
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Controle légico do freio, movimento vertical em modo de malha

aberta
Switch of direction
Direction of Relza ske the Apply the brake WIthout application of
movemen rake ” the brake
FwD / RvS
FwD I’ Fv]b . RvS
Ef
Stopl _= >t
Run Stop Reverse
Flux ¢ Order Order i Direction
curren v :
} | s I .
Absolute Fluxed t
Torque eur. Motor f
— p , |
i sbr 0
V attained ” " iattained
—> > >t
Relay brr brr
ERE i
R2 T I 4—>;
e H H
Brake - y brk Boundi v i >
contactor TIEIT_"L g ouneng —s !::E E
Er N :
: —l.\
Filtered Fbriy ” Fbr iy
br H ”
Brake contact Bduncing Souncing
(Brake state) ¥ S
Treleased [~~~ — 1 "= I
0 applied
" " FbL i
Filtered ‘,,
bLC « 7771 T T T l
Frequency, i
birl ;_ —
BEnl — —— L . A §
ASle=———-¥% —— -
AB| C H | J

Chave:

A: Aguardando comando executar
B: Magnetizagdo do motor

C: Injecéo da corrente geradora de torque

D: Abertura do freio

E: Aceleragado/desaceleragao
F: Valor de referéncia atingido
G: Desaceleracgao devido ao comando de parada

H: Atraso antes do comando para aplicar o freio

I: Acionamento do freio
J: Remocao da corrente
K: Atraso de reinicio
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fun- Sincronos
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =% [Configuragdo] [ = ~ F =» [Completo] - . . . =¥ [Fungao de
aplicagao] F . - =» [Ctrl l6gico freio] 5 L [
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Ctrl 16gico freio] & L [ —

NOTA: Esta funcdo ndo pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugbes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Config. freio] & L [ — [Nao] - =

Config. freio

Saida logica ou relé de controle.
NOTA: Se o freio for atribuido, somente uma parada em rampa é possivel. Verifique o [Tipo de parada]

SEE.

O controle logico do freio pode ser atribuido somente se [Tipo ctr. motor] [ k£ £ estiver configurado como
[Ctrl. U/IF Padrao] = k o, [Ctrl. U/IF 5 Pts] . F 5, [Ctrl. Mot. U/F Quad] . F 5 ou [Motor sincrono] 5 4 r.
Consulte a Tabela de compatibilidade para ver as fungdes compativeis.

+ [Nao] ~ =: N&ao, fungdo nado atribuida (nesse caso, nenhum dos parametros da fungéo podem ser
acessados)

+ [R2] - 7: Relé R2
* [LO1] L o /: Saida légica LO1

+ [Saida digital DQ1] - = /: Saida digital DQ1, saida analdgica AO1 funcionando como saida logica. A
selecao pode ser feita se [Atribuicdo AQ1] A = | estiver configurado como [Nao] - =.

[Tipo movimento] & 5 - % - [Elevagdo] V £ -

Tipo de movimento

Este pardmetro pode ser acessado, se [Config. freio] & L [ estiver definido com um valor diferente de [Nao]
[Translagdo] + = ~: Movimento com carga resistiva (translagao de ponte rolante, por exemplo)
NOTA: Se [Tipo ctr. motor] [ £ E estiver configurado como [Ctrl. U/F Padrao] = - - ou [Ctrl. U/F 5 Pts]
u F 5, [Tipo movimento] & 5 £ é forgado a [Translagdo] H o .
[Elevagao] V £ - : Movimento com carga tracionante (guincho de elevagéo, por exemplo)
NOTA: Se [Conf. pesagem] F £ 5 nao for [Nao] ~ o, [Tipo movimento] - 5 £ é forgado a [Elevagédo]
VEF.
[Entrada contato freio] - [ | * - [Nao] r =

Entrada de contato do freio

Se o freio for equipado de um contato de supervisao (fechado para freio aberto). Este pardmetro pode ser
acessado, se [Config. freio] & L [ estiver definido com um valor diferente de [Nao] ~ .

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [DIM] L . /: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuicdo

[Impulso abertura freio] & 7 % () - [Sim] £ 5

Impulso abertura freio

Este parametro pode ser acessado, se [Tipo movimento] - 5 L estiver configurado como [Elevagéao] \/ £ -
e [Conf. pesagem] F £ 5 estiver configurado como [Nao] ~ o .
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= -
- o=

diferente de [NéO] no.

abertura freio] -~

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Este parametro é forcado a [Nao] ~ = se [Tipo movimento] ~ 5 £ é definido como [Translagado] H o .
Este parametro é forgado para [Sim] Y £ 5 se [Conf. pesagem] F £ 5 estiver configurado como um valor

* [Nao] ~ =: Ndo. O torque do motor é dado no sentido de operagao requerido, na corrente [Corrente

* [Sim] Y E 5: Impulso freio Avancgo, o torque do motor esta na diregao de avanco (verifique se esta
direcao corresponde a subida), na corrente [Corrente abertura freio] - -

* [IBR2] 2 |k r:Impulso freio Avan/Rev, o torque esta na diregdo necessaria, na corrente [Corrente
abertura freio] . & ~ para Avanco e [Corr. liberagao freio] | - o para Reverso, para certas aplicagdes
especificas

[Corrente abertura freio] b~ X QO

0a1,361In.

0A

Corrente abertura freio

Este parametro pode ser acessado, se [Conf. pesagem] F £ 5 estiver configurado como [Nao] ~ = .

[Corr. liberagéo freio] - o % () 0a1,361In.(2) 0A

Corrente de liberacao do freio

Este pardmetro pode ser acessado, se [Config. freio] - L [ estiver configurado com um valor diferente de
[Nao] ~ = e [Impulso abertura freio] & : F estiver configurado como [IBR 2] 7 & -~ e [Conf. pesagem]
F E 5 estiver configurado como [Nao] - .

[Tempo liberagio freio] & - £ % () () 0a500s 0S

Tempo de liberagao do freio

[Freq. abertura freio] 5 - % () )

[Automatico] A . £ za 10
Hz

[Automatico] A . £ o

partir dos parametros do inversor

[0 a 10 HZ] -: Controle manual

Freq. abertura freio (inicializagdo da rampa de aceleragao).
Este pardmetro pode ser acessado, se [Tipo movimento] & = - estiver configurado como [Elevagao] V - ~.

[Automatico] A . £ =: O inversor recebe um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado a

[Freq. Aciona. freio] & £ ~ % () (1) %ul:omético] AukoOa | [Automatico] Ak o
z

Freq. de acionamento do freio

Limite de frequéncia de fechamento do freio.

NOTA: [Freq. Aciona. freio] & £ ~ ndo pode ser maior que [Baixa Velocidade] . 5 F.
[Automatico] A . £ =: O inversor recebe um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado a
partir dos parametros do inversor
[0 a 10 HZ] -: Controle manual
[Atraso fecho freio] - - £ % () () 0a5,00s 0s
Atraso fecho freio, atraso antes do comando de fechamento do freio.

[Tempo bloqueio freio] = £ - % €) () 0a5,00s 0s
Tempo de bloqueio do freio
[Niv. 1 Inj. Auto. CC] 5 47 | * ) 0a1,21In.(2) 0,7 In. (2)

Nivel 1 inje¢do automdatica CC
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1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungao de aplicagao]

- -
= =

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Nivel de inje¢éo da corrente CC sem movimento.

NOTA: Este parametro pode ser acessado, se [Tipo movimento] & 5 k£ estiver configurado como
[Translacdo] H o .

[Bloqueio na inversao] & £ o % () 0a1,21n.(2) [Nao] =

Bloqueio na reverséao

Permite escolher se o freio fecha ou ndo na passagem para a velocidade zero na inversdo do sentido de
marcha.

* [Nao] ~ =: Nao, o freio ndo fecha

+ [Sim] 4 E 5: Impulso freio Avanco, o freio fecha
[Salto na inversdo] /o [ % O [HAutomético] Awuktoal0 | [Automatico] A ok o
z

Salto na inversao

Este parametro pode ser acessado, se [Tipo movimento] - = - estiver configurado como [Elevagao] V £ ~.

* [Automatico] A . F =: O inversor recebe um valor igual ao escorregamento nominal do motor, calculado
a partir dos parametros do inversor

* [0 a10 Hz] -: Controle manual

Na inversao do sentido de referéncia, este parametro evita, na transigao para velocidade zero, uma perda de
conjugado (consequentemente evita que a carga se solte). Pardmetro ndo aplicavel se [Bloqueio na

inversao] & £ 4 =[Sim] Y E 5.

[Tempo reinicializagdo] - - - % €)1 0,002 15,00s Os

Tempo reinicializagdao

Tempo entre o fim de uma sequéncia de fechamento do freio e o inicio de uma sequéncia de abertura do freio.

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [Configuragées] = £ £ —.

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

* : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungéo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Ctrl 16gico freio] b L [ — apenas no modo especialista

Acesso
Os parametros a seguir para a sequéncia légica do freio sdo acessiveis
apenas no modo especialista.
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]

d - =% [Configuragdo] [ - - - =» [Completo] ~ . [ L =¥ [Funcgio de
aplicacao] F . ~ =» [Ctrl I6gico freio] - L [

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[BRHDO] 5~ H 7 - 0
BRH b0

Escolha da sequéncia de reinicio do freio em caso de repeticdo de um comando de marcha durante o
fechamento do freio.

» [0] 0: A sequéncia fechamento/abertura é executada completamente
* [1]1 /: Ofreio é liberado imediatamente

Um comando de execugao pode ser requerido durante a fase de fechamento do freio. Se a sequéncia de
abertura do freio é ou ndo executada, depende do valor selecionado para [BRH b0] & - H .

A
Run command

Y

Frequency 4

Il
o

[BRH b0] (BRHO)

Relay or !
logic input

{
It

) RN [NV (i REN——

T
-
S
e
3

Injection

8!

Frequency !

S — \/

Relay or
logic input

I
=

[BRH b0] (RRHO

NOTA: Se um comando de execugdo é requerido durante a fase "ttr", a sequéncia completa de controle do
freio é inicializada.

[BRHb1] b~ H | % - 0
BRH b1

Desativagéo do contato de freio em erro detectado de regime estabelecido.

» [0] 0: O erro detectado de contato de freio em regime estabelecido esta ativo (estado de erro detectado se
o contato estiver aberto durante a operagéo). O erro detectado [Feedback do freio] & - F de contato de
freio € monitorado em todas as fases de operacao.

* [1] /: o erro contato de freio em regime estabelecido esta inativo. O erro detectado [Feedback do freio]
~ do contato de freio € monitorado somente durante as fases de abertura e fechamento do freio.

L
[

[BRHDb2] L - H 2 K - 0
BRH b2
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Consideracgao do contato de freio para a sequéncia de controle légico de freio.
+ [0] 0: O contato do freio nao é levado em consideracao
* [11 /:ocontato do freio é levado em consideragéo

Se uma entrada logica for atribuida ao contato de freio:

* [BRH b2] & - H 7 = 0: Durante a sequéncia de abertura do freio, a referéncia é validada no fim do tempo
[Tempo liberagao freio] = ~ . Na sequéncia de fechamento do freio, a corrente muda para 0 de acordo
com a rampa [Tempo rampa I] & - - no final do [Tempo bloqueio freio] & £ E.

« [BRH b2] - -~ H 7 =1: Na abertura do freio, a referéncia é validada na passagem da entrada légica a 1.
Quando o freio é engatado, a corrente muda para 0 de acordo com a rampa [Tempo rampal] & - r
quando a entrada légica muda para 0.

Run command

|
Relay or T i
. . |
logic input ; -
| | |
'BRT | | BET
> . |
Frequency ‘ —--+-N \ [BRH b2] (BRH2) = 0
— =
| |
Logic input P
|
Brake contact T —
1 .
| |
| |
{ =1

Frequency ! . | )
,,,,,,,,,,,,,,,,,, P

0ab5,00s Os

[Temporampal] & - r * Q)

Tempo rampa |

Tempo de rampa da corrente de torque (crescente e decrescente) para uma variagao de corrente igual a
[Corrente abertura freio] 4 .

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Med peso externo] £ L T —

Medicao da carga

AATENCAO

AVISO DE PERDA DE CONTROLE

Realize um teste abrangente de comissionamento para verificar a operagéo
correta do sensor de peso em todas as condi¢gdes operacionais e de erro.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Esta fungao utiliza as informagdes fornecidas por um sensor de peso para
adaptar a corrente [Corrente abertura freio] | & ~ da [Ctrl I6gico freio] & L [
— fungao. O sinal do sensor de peso pode ser atribuido a uma entrada analégica
(geralmente um sinal de 4 - 20 mA) ou a entrada de pulso, de acordo com o tipo
de sensor de peso.

Exemplo: Medicao do peso total de um guincho de elevacao e
sua carga

A corrente [Corrente abertura freio] | & -~ é adaptada de acordo com a curva

abaixo.
Ibr

[Point 2y]
(CP2)

[Point 1x]

LP1

Weight sensor
0 0 signal
[Point 2x] 100%
Zero load Zero load LP2

[Point 1y]
(CP1)

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
d - . =% [Configuragdo] [ - - - =» [Completo] - . . L =¥ [Fungio de
aplicacao] ~ . -~ =» [Med peso externo] - L /]

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Med peso externo] £ [ /1 —

[Conf. pesagem] F E 5 — [Nao] - =
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Fun- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Config. sensor pesagem
Este parametro pode ser configurado se [Ctrl lI6gico freio] & L [ — n&o estiver configurado como [Nao] ~ = .

* [Nao] ~ =: Nao atribuido

+ [EA1] A  I: EA1, entrada analdgica A1

+ [EA2] A | Z: EA2, entrada analdgica A2

+ [EA3] A | 3: EA3, entrada analdgica A3

* [RP] F .: Entrada por pulsos

* [Entradavirtual 1] 7 .\ [: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com botao rotativo

* [Entradavirtual 2] /7 ,V ': Entrada virtual 2, entrada analdgica virtual 2 pelo barramento de
comunicagao

+ [OA01] = A1 I: OA01, Blocos de fungdes: Saida analdgica 01

+ [OA10] = A I/11: OA10, Blocos de fungdes: Saida analdgica 10

[Ponto1X] L P | & 0aLP2-0,01% 0%
Ponto 1 X

0 a 99,99% do sinal na entrada atribuida.

[Ponto 1 X] L ~ [ deve ser menor que [Ponto 2 X] L ~ ~.

Este parametro pode ser acessado se [Conf. pesagem] F~ £ 5 estiver atribuido.
[Ponto1Y] L P | % -1,36Ina 1,36 In (1) -Pol. (1)

Ponto de peso externo 1Y

Corrente correspondente a carga [Ponto 1 X] L F /,emA.
Este parametro pode ser acessado se [Conf. pesagem] F £ 5 estiver atribuido.

[Ponto2X] L 72 K LP1+0,01% a 100% 50%

Ponto 2 X

0,01 a 100% do sinal na entrada atribuida.

[Ponto 2 X] L F 2 deve ser maior que [Ponto 1 X] L F .

Este pardmetro pode ser acessado se [Conf. pesagem] F £ 5 estiver atribuido.
[Ponto2Y] [ P2 % -1,36Ina 1,36 In (1) 0A
Ponto2Y

Corrente correspondente a carga [Ponto 2 X] L F 2, em A.

Este parametro pode ser acessado se [Conf. pesagem] F £ 5 estiver atribuido.

[IBR gndo perda peso] -~ A % () 0a1,36In. (1) 0

IBR quando perda de peso
Corrente de abertura do freio no caso de perda da informagao do sensor de peso.

Este parametro pode ser acessado se o sensor de peso for atribuido a uma entrada de corrente analdgica e a
perda de 4-20 mA estiver desativada. Configuragdes recomendadas: Corrente nominal do motor para uma
aplicacao de elevagéo.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
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acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:a configuracdo deste paradmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

r
=

[Elevacao alta veloc.] H5 H —

Elevacao em alta velocidade

Esta fungéo permite otimizar os tempos de ciclo dos movimentos de elevagao
sem carga ou de cargas leves. Autoriza a operacado em "poténcia constante" para
atingir uma velocidade maior do que a velocidade nominal sem exceder a
corrente nominal do motor.

A velocidade permanece limitada pelo [Alta velocidade] + 5 F parametro,

pagina 105.
A funcgéao atua no pedestal de referéncia de velocidade e ndo na referéncia em si.
Principio:
Frequency
High speed |
HSP
Ascending
)
o%/)’
Rated motor ‘Ooh’
frequency FrS CN
Torque
0 max.
Tr: Rated ‘ Torque
motor
torque
Rated motor
frequency FrS W
°
<\‘-‘@“
@ Descending
High speed
HSP

Existem 2 modos de operagao possiveis:

* Modo de referéncia de velocidade: A velocidade maxima permitida é
calculada pelo inversor durante um passo de velocidade configurado para
que possa medir a carga.

* Modo de limitagao de corrente: A velocidade maxima permitida € aquela
que suporta a limitagdo de corrente no modo motor, no sentido "subida"
apenas. Para o sentido "descida", a operagéo esta no modo de referéncia de
velocidade.
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Modo de referéncia de velocidade

(1)

HSP

FRS

OosP

HSP
Lim
FRS /

OSP

TOS

||

1. Comando subida ou descida
R: Referéncia
F: Frequéncia

Lim: Limite calculado

OSP: Etapa de velocidade ajustavel para medi¢édo de carga

tOS: Tempo medigao carga

Dois parametros sao usados para reduzir a velocidade calculada pelo inversor,
para subida e descida.
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r
=

Sincronos

Modo de limitacao de corrente

Cabo frouxo

(1)

HSP

FRS

SCL

HSP

/ “
FRS

SCL

CLO

1. Comando subida
2. Limite imposto pela limitag&o de corrente
R: Referéncia

F: Frequéncia
I: Corrente
SCL: Limite de velocidade ajustavel acima do qual a limitagéo de corrente esta

ativa
CLO: Limitacao de corrente da fungao alta velocidade

NOTA: A velocidade atingida por uma corrente especifica € menor em caso
de uma subtensao de rede, em comparagao com a tensao nominal da rede.

A funcgéo tensao do cabo ajuda a evitar a partida em alta velocidade quando uma
carga estiver pronta para ser levantada, mas o cabo ainda estiver frouxo
(conforme ilustrado abaixo).
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Sincronos Fun—
)
e
annml?ﬂmmmmn,\‘mm T
I:D
(]
OSP
@
TOS
RSTL
AV
1. Velocidade
2. Carga

O passo de velocidade (parametros OSP) é usado para medir a carga. O ciclo de

medigao efetivo ndo é acionado até que a carga atinja o limite ajustavel [Nivel trq

folga do cabo] - 5 - L, que corresponde ao peso do gancho.

Uma saida logica ou um relé podem ser atribuidos a indicagao do estado de

tensdo do cabo no [Entradas / Saidas] /- = — menu.
Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]

4~ =% [Configuragdo] [ - - - =» [Completo] ~ .. . L =¥ [Fungio de

aplicagdo] F . ~ =¥ [Elevagéo alta veloc.] H 5 H
Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica

[Elevagao alta veloc.] H 5 H —

NOTA: Esta funcdo n&o pode ser usada com determinadas outras fungdes. Siga as instrugcdes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Elevagao alta veloc.] H 5 = - [Nao] - o

Elevacgao alta veloc.
* [Nao] ~ =: Inativo

» [Frequéncia de ref.] 5 5 =: Frequéncia de referéncia
+ [Limitacao corrente] [ 5 =: Limitagao corrente

[Coef. vel. Motor] [ = F % () 0a100% 100%

Coef. velocidade motor

Coeficiente de redugéo de velocidade calculado pelo inversor para o sentido de subida.

Este parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] H 5 = estiver configurado como [Frequéncia de
ref] 5 5.
[Coef. veloc. Gerador] [ o - % () 02100% 50%
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Coef. velocidade gerador
Coeficiente de redugéo de velocidade calculado pelo inversor para o sentido de descida.

Esse parédmetro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] +H 5 = estiver configurado como [Nao] r .
[T. medigéo carga] £ = 5 % () 0,1sa65s 0,5s

Tempo medicao carga

Esse parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] H 5 o estiver configurado como [Nao] - .
[Medicgo velocidade] o 5 7 % €) alies. nemlnel el ARz

Medicao de velocidade

Esse parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] +H 5 o estiver configurado como [Nao] - .
[Lim. Vel. Max. Corr] [ L o % () 0a1,5In.(1) Pol. (1)

Limitacao de velocidade maxima pela corrente

Este parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] H 5 = estiver configurado como [Limitagao

corrente] [ 5 .

NOTA: Se a configuracgéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Perda fase saida]
o F L detectado, se tiver sido ativado.

0a 599 Hz de acordocoma | 40 Hz

[Lim. de freq. corrente] 5 [ L Kk 0 P
classificagado

Limite de frequéncia corrente

Este parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] + 5 = estiver configurado como [Limitagao
corrente] [ 5 .

[Conf. Folga no cabo] - 5 o % - [N3o] r~ =

Config. Folga no cabo

Esse parametro pode ser acessado se [Elevagao alta veloc.] +H 5 o estiver configurado como [Nao] - .
* [Nao] ~ =: Nao, fungao inativa

+ [Estimacao de peso] - - .: Estimagao de peso, medigdo da carga por estimativa do torque gerado
pelo inversor

* [Sensor peso externo] £ 5: Sensor de peso externo, medi¢cdo da carga utilizando um sensor de
peso, s pode ser atribuida se [Conf. pesagem] ~ £ 5 nao for [Nao] ~ =

[Nivel trq folga do cabo] - 5 - L & 0a100% 0%

Nivel de torque na folga do cabo

Limite de ajuste correspondente a uma carga que pesa um pouco menos que o gancho sem carga, como % da
carga nominal. Este parametro pode ser acessado, se [Conf. Folga no cabo] - 5 - tiver sido atribuido.

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Controlador PID] P . d —

[y -
o=

Diagrama de bloco

A fungéo é ativada atribuindo uma entrada analdgica ao feedback de PID

(medicao).
U
Q Restart error
e ) Erro_r threshold
Ramp inversion (wake-up) Auto/Manual
Internal PIC LS / . PAU
(e ] RDG | |POH | 1AC2)
reference ) VES + S I no ‘ NVIETEN
RP (X _ H RIG
I h *0 T\ ! _/— | (manu)
A YES poL | 1< 1+ B
NO | | RPG [
Reference A H - I
See Command Gain
and reference
channels
NO Preset PID references
AL Predictive Ramps
Scaling speed
PIF1/ PIF2 reference ACC DEC
PIP1/PIP2 FPI x PSR
Network AlU2
Preset manual references
PID
feedback  Manual
reference
Key:
Parameter:
The black square

represents the factory
setting assignment

(1) A rampa AC2 s¢ esta ativa quando a fungao de PID ¢ iniciada e acompanhada
dos "despertadores” PID.

Feedback PID

O feedback PID deve ser atribuido a uma das entradas analdgicas, EA1 a EA3, a

entrada de pulso, de acordo com qualquer modulo de extensao que tenha sido
inserido.

Ref PID

A referéncia PID deve ser atribuida aos seguintes pardmetros: Referéncias
predefinidas via entradas légicas [Ref. 2 de PID] - ~ 7, [Ref. 3 de PID] ~ F 7,
[Ref.4de PID] - F 4

De acordo com a configuragéo do [Ref. Interna PID] ~  ::

Referéncia interna [Ref. Interna PID] ~ 7 | ou Referéncia A [Canal ref. Freq. 1]

I

Fr~ lou[Canalref1B] - -~ /L, pagina 197.

Tabela de combinacgao para referéncias PID predefinidas

LI Fr-Y LI Fr- 2 Frd=nrao ‘ Referéncia
rPlou A

0 0 rPlou A

0 1 rP2
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1 0 rP3
1 1 rP4

Uma referéncia de velocidade preditiva pode ser usada para inicializar a
velocidade ao reiniciar o processo.

Escala de feedback e referéncias

* Os parametros [Min. retorno PID.] 7 | F [, [Max. retorno PID.] 7 . F
podem ser usados para dimensionar o feedback do PID (faixa do sensor).
Essa escala DEVE ser mantida para todos os outros parametros.

* Os parametros [Min. processo PID] ~ , F [, [Max. processo PID] 7 | F
podem ser usados para dimensionar a faixa de ajuste, por exemplo, a
referéncia. O intervalo de ajuste DEVE permanecer dentro da faixa do
sensor.

O valor maximo dos parametros da escala € 32.767. Para facilitar a instalagao,
recomendamos o uso de valores o mais préximo possivel deste nivel maximo,
mantendo poténcias de 10 em relagao aos valores reais.

Exemplo (consulte o grafico abaixo): Ajuste do volume em um tanque, entre 6 m3
e 15 ms.

» Sensor usado 4-20 mA, 4,5 m3 para 4 mA e 20 m3 para 20 mA, resultando
em [Min. retornoPID.] 7 . F /4.500 e [Max. retorno PID.] 7 | F 7 =
20.000.

* Intervalo de ajuste de 6 a 15 m3, resultando em [Min. processo PID]
F +F 1 =6.000 (referéncia min.) e [Max. processo PID] ~ , F 7 = 15.000
(referéncia maxima).

» Referéncias de exemplo:
o rP1 (referéncia interna) = 9.500
o rP2 (referéncia predefinida) = 6.500
o rP3 (referéncia predefinida) = 8.000
o rP4 (referéncia predefinida) = 11.200

O menu [3.4] [Conf. visualizador] - [ - — pode ser utilizado para personalizar
o nome da unidade exibida e seu formato.

R

PIP2 (15 000)

PIP1 (6 000) -

PIF1 PIF1
(4 500) (20 000)

1. Feedback PID
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Outros parametros

» Parametro [Limite Despertar PID] - 5 L : Pode ser utilizado para configurar

o limite de erro de PID detectado, acima do qual o regulador de PID é
reativado (despertador) apés uma parada devido ao limite de tempo max. ter
sido excedido em baixa velocidade [Tmp. Baixa veloc.] £ L 5

Inverséo da direcdo da correcao [Inversao PID] ~ , [ : Se [Inversao PID]

F ;[ estiver configurado como [Nao] ~ =, a velocidade do motor aumenta
quando o erro detectado é positivo (por exemplo: controle de pressdo com
um compressor. Se [Inversao PID] 7 | [ estiver configurado como [Sim]

4 E 5, avelocidade do motor diminui quando o erro detectado € positivo (por
exemplo: controle de temperatura usando um ventilador).

O ganho integral pode ser curto-circuitado por uma entrada légica.

Um alarme no feedback PID pode ser configurado e indicado por uma saida
l6gica.

Um alarme no erro PID detectado pode ser configurado e indicado por uma
saida ldgica.

Operacao "Manual - Automatica"” com PID

Esta fungdo combina o regulador PID, as velocidades predefinidas e uma
referéncia manual. Dependendo do estado da entrada légica, a referéncia de
velocidade é fornecida pelas velocidades predefinidas ou por uma entrada de
referéncia manual por meio da fungéo PID.

Referéncia manual

[Ref. PID manual] 7 ./ [7:

Entradas analdégicas EA1 a EA3
Entrada de pulso

Referéncia de velocidade preditiva

[Config. ref. veloc.] F F :

[EA1] A  I: Entrada analdgica

[EA2] ~ / Z: Entrada analdgica

[EA3] A  7: Entrada analdgica

[RP] F :: Entrada de pulso

[IHM] L [ C: Terminal de exibicdo grafica ou terminal de exibicdo remota
[MODBUS] /7 = 1 : Modbus integrado

[CANopen] [ A ~: CANopen integrado®

[Médulo de COMUNIC.] ~ £ £ : Médulo de comunicagéo (se inserido)

Configurando o regulador de PID

1.

2.

Configuragao no modo PID.
Consulte o diagrama .

Execute um teste no modo de configuragdes de fabrica.
Para otimizar o inversor, ajuste [Ganho Prop. PID] ~ F [, ou [Ganho
Integral PID] - . L gradual e independentemente, e observe o efeito no

feedback PID em relagao a referéncia.
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3. Se as configuragdes de fabrica forem instaveis ou a referéncia nao for
correta.

Execute um teste com uma referéncia de velocidade no modo Manual
(sem regulador PID) e com o inversor em carga para a faixa de
velocidade do sistema:

o Em estado estacionario, a velocidade deve ser estavel e estar em
conformidade com a referéncia, e o sinal de feedback PID deve ser
estavel.

o No estado transitério, a velocidade deve seguir a rampa e estabilizar
rapidamente, e o feedback PID deve seguir a velocidade. Se esse
nao for o caso, consulte as configuragdes do inversor e/ou do sinal do
sensor e a fiagdo.

Mude para o modo PID.

Configure [Adpt. rampa desacel] & - A como [Nao] - = (sem
autoadaptagéo da rampa).

Ajuste a [Rampa PID] F - F ao minimo permitido pelo mecanismo sem
ativar uma [Niv Fren Excessiva] \/ o & F.

Ajuste o ganho integral [Ganho Integral PID] - £ ao minimo.

Deixe o ganho derivativo [G. derivativo PID] - o/ & em 0.

Observe o feedback PID e a referéncia.

Acione o LIGA/DESLIGA do inversor varias vezes ou mude rapidamente
a carga de referéncia varias vezes.

Defina o ganho proporcional [Ganho Prop. PID] - F [ para verificar o
compromisso entre o tempo de resposta e a estabilidade nas fases
transientes (pequeno excesso e 1 a 2 oscilagbes antes de estabilizar).

Se a referéncia variar em relagao ao valor predefinido no estado
estaciondrio, aumente gradualmente o ganho integral [Ganho Integral
PID] - . L, reduza o ganho proporcional [Ganho Prop. PID] - 7 no
caso de instabilidade (aplicagdes de bomba) e encontre um
compromisso entre o tempo de resposta e a preciséo estatica (ver
diagrama).

Por ultimo, o ganho derivativo pode permitir que o excesso seja reduzido
e que o tempo de resposta melhore, embora seja mais dificil obter um
compromisso em termos de estabilidade, uma vez que depende de 3
ganhos.

Realize testes de produgéo durante todo o intervalo de referéncia.
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Stabilization time

Re\?a”l:f;ed | tPG high
i/ _ Overshoot
Reference A+~ ;
Proportional \ ! — Static error
gain R -
: rPG low
3 Rise time
rPG high time
Reference
Integral |\ -
gain
rPG low
time
Reference rPG and rIG correct
N
rdG increased
time
A frequéncia de oscilagdo depende da cinematica do sistema.
Parametro Tempo de Sobrecarga Tempo de Erro estatico
subida estabilizacao detectado
PG~ AN d = N
nG .~ N od v RGN
rdG .~ = AN AN =

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ = - F =» [Completo] ~ . L L =¥ [Fungio de
aplicacio] F . ~ =» [Controlador PID] F | o

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Controlador PID] 7 | & —

NOTA: Esta fungdo n&o pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugdes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Retorno PID] F | F - [Nao] - o

Entrada retorno do controlador PID
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [EA1] A . I: EA1, entrada analdgica A1
+ [EA2] A  Z: EA2, entrada analdgica A2
+ [EA3] A | 7: EA3, entrada analdgica A3
* [RP] F .: Entrada por pulsos
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
* [Entradavirtual 1] 7 ,\ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 pelo barramento de
comunicagao
* [Entradavirtual 2] 7 |\ Z: Entrada virtual 2, entrada analdgica virtual 2 pelo barramento de
comunicagao
+ [OA01] = A0 I: OA01, blocos de fungdes Saida analdgica 01
« [OA10] = A I/[1: OA10, blocos de fungdes Saida analdgica 10
[Canalrede AI2] A [ & K - [N&o] r =
Canal rede EA2
Este paradmetro pode ser acessado se [Retorno PID] ~ | F estiver configurado como [Entrada virtual 2]
A\ 2. Este parametro também pode ser acessado no menu [Entradas / Saidas] . o —.
* [Nao] ~ =: Nao, ndo atribuido
+ [MODBUS] /7 o &: Comunicagdo Modbus
* [CANopen] A ~: Comunicagdo CANopen
* [Médulo de COMUNIC.] ~ £ £: Médulo de comunicagao externo
[Min. retorno PID.] 7 F | % ) Oa [I!né_x(.z;'etorno PID.] 100
Min. retorno PID.
Max. ret PD1~ ,F2 % Qw [Min. retorno PID.] 7 . F / | 1.000
[Max. retorno PID.] a32.767 (2)
Max. retorno PID.
Min. processo PID1 7 , 7 / % €)1 [Min. retornoPID.] ¥ . F | | 150
[Min. p ] a [Max. processo PID]
F i F2(2)
Valor minimo de processo para o controlador PID
[Max. processo PID] 7 , 7 =% €) (1) [Min. processo PID] 900
7 F | a[Max. retorno
PID.] F F 2 (2)
Valor maximo de processo para o controlador PID
[Ref. Interna PID] 7 | , & - [Nao] r =
Referéncia interna PID
* [Nao] ~ =: N&o, a referéncia do regulador PID é fornecida por [Canal ref. Freq. 1] - - / ou [Canal ref

1B] F ~ |k com fungbes de soma/subtragdo/multiplicacédo (consulte o diagrama .
* [Sim] 4 E 5: Sim, a referéncia do regulador PID é interna via [Ref. Interna PID] - F~ ..

[Ref. Interna PID] - F | %* () [Min. processo PID] 150
7 F | para [Max.
processoPID] 7 | F 2

Referéncia interna PID

Este pardmetro também pode ser acessado no menu 1.2 [MONITORING] /7 = = —.

[Ganho Prop. PID] - 1 % €) 0,01a100 1

Ganho proporcional do controlador PID

[Ganho Integral PID] - [ % €) 0,012 100 1

Ganho integral do controlador PID

[G. derivativo PID] - o L % () 0,00 a 100 0
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Ganho derivativo PID

[Rampa PID] 7 - 7 % ) ) 0a99,9s Os

Rampa PID

Rampa de aceleracao/desaceleracgao PID, definida para ir de [Min. processo PID] ~  F | para [Max.
processo PID] ~ | F £ e vice-versa.

[Inversdao PID] 7 , [ % — [Nao] - =

Inverséo PID
Inversdo da dire¢ao da corregao [Inversao PID] 7 . [:

Se [Inversao PID] 7~ | [ estiver configurado como [Nao] ~ =, a velocidade do motor aumenta quando o erro
detectado é positivo (exemplo: controle de pressdo com um compressor)

Se [Inverséao PID] F | [ estiver configurado como [Sim] 4 £ 5, a velocidade do motor diminui quando o erro
é positivo (exemplo: controle de temperatura usando um ventilador).

* [Nao] ~ =: Nao
* [Sim] Y E 5: Sim

[Min. Saida PID] 7 o L % ) () -599a 599 Hz 0 Hz

Valor minimo em Hz para a saida do controlador PID

[Max. Saida PID] 7 = H % () () 0a599 Hz 60 Hz

Valor maximo em Hz para a saida do controlador PID

Al in.fok] 7 AL % ) [Min. retorno PID.] # . F /| | 100
[Alarme min. fbk] a [Méx. retorno PID.]

F i FZ2(2)
Alarme de nivel minimo de feedback
Al ax. fok] £ A H Y € 1) el LA e
[Alarme max ] a [Max. retorno PID.]

F i FZ2(2)

Alarme de nivel maximo de feedback
[Alarme erro PID] 7 £ - % €) (1) 0a65.535(2) 100

Alarme erro PID

[Ganho Integral OFF] 7 , 5 % — [Nao] - o

Desativacado do ganho integral no controlador PID
Se a entrada ou bit atribuido é 0, a fungéo esta inativa (o PID integral é ativado).

Se a entrada ou bit atribuido é 1, a fungdo esta ativa (o PID integral é desativado).
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
 [DIM1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicao

[Config. ref. veloc.] F F | * — [Nao] ~ =

Config. ref. velocidade

Entrada de velocidade preditiva do regulador PID.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

[EA1] A  I: EA1, entrada analdgica A1

[EA2] A | 7: EA2, entrada analdgica A2

[EA3] A  7: EA3, entrada analdgica A3
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[IHM] L £ £ : Terminal de exibi¢cao grafica ou fonte do terminal de exibi¢ado remota
[MODBUS] /7 4 &: Comunicacdo Modbus

[CANopen] C A ~: Comunicacdo CANopen

[Médulo de COMUNIC.] ~ £ £ : Médulo de comunicagao externo

[RP] 7 .: Entrada por pulsos

[Entrada virtual 1] A7 .\ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com bot&o rotativo
[OA01] = A 0 I: OAO01, blocos de fungbes Saida analégica 01

[OA10] = A /[]1: OA10, blocos de fungbes Saida analégica 10

[% PID ref. Velocidade] 7 5 - % €)1 1a100% 100%

Ref. Velocidade PID em %
Coeficiente multiplicador para entrada de velocidade preditiva.

Este pardmetro ndo pode ser acessado se [Config. ref. veloc.] F F . estiver configurado como [Nao] r .

[Atrib. Auto/manual] 7 A . % — [Nao] - =

Entrada de atribuicdo Auto/manual
Se a entrada ou bit atribuido for 0, o PID esta ativo.

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 1, a operagdo manual esta ativa.

[Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
[DI1] L . /: Entrada digital 1
[...]: Consulte as condicdes de atribuigédo

[Aceleracao 2] A [ = % Q) 0,00 26.000's (3) 58

Aceleragéo 2

Tempo para acelerar de 0 até o [Freq. nominal motor] ~ ~ 5. Para ter repetibilidade em rampas, o valor
deste parametro deve ser definido de acordo com a possibilidade da aplicagéo.

A rampa AC2 s¢ esta ativa quando a fungéo de PID ¢ iniciada e acompanhada dos "despertadores” PID.

[Ref. PID manual] 7 /1 - [Nao] r =

Ref. PID manual

Entrada de velocidade manual. Esse parametro pode ser acessado se [Atrib. Auto/manual] ~ A . estiver
configurado como [Nao] r .

As velocidades predefinidas estéo ativas na referéncia manual, caso tenham sido configuradas.

[Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

[EA1] A  I: EA1, entrada analdgica A1

[EA2] A | 7: EA2, entrada analdgica A2

[EA3] A /| 7: EA3, entrada analdgica A3

[RP] ~ .: Entrada por pulsos

[Entrada virtual 1] 7 . \/ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com bot&o rotativo
[OAO01] - A 7 /: OAO01, blocos de fungbes Saida analdgica 01

[OA10] = A /: OA10, blocos de fungbes Saida analdgica 10

[Tmp. Baixa veloc.] - L 5 €)1

0a9999s Os

Tmp. Baixa veloc.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Tempo de operagdo maximo em [Baixa Velocidade] L 5 F consulte [Baixa Velocidade] L 5 F, pagina 105.

Apods a operacao em [Baixa Velocidade] . 5 F por um periodo de tempo definido, a parada do motor é
solicitada automaticamente. O motor reiniciara se a referéncia for maior que [Baixa Velocidade] L 5 ' e se
um comando executar ainda estiver presente.

NOTA: Um valor de 0 indica um periodo de tempo ilimitado.

Se [Tmp. Baixa veloc.] £ L 5 nao for O, [Tipo de parada] = = L é forcado para [parada em Rampa] - /1 F
(somente se uma parada em rampa puder ser configurada).
Z 0,0 para 100,0 0
[Limite Despertar PID] - 5. & 4 2s
Limite despertar PID

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

Verifique se a ativagdo dessa fungao nao provoca condigdes de risco.

O nao cumprimento destas instrugoes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Se 0 "PID" e 0 "Tempo de operagéo em baixa velocidade" [Tmp. Baixa veloc.] - L 5 estiverem configurados
ao mesmo tempo, o regulador PID pode tentar definir uma velocidade inferior a [Baixa Velocidade] L = .

Isso resulta em uma operacao insatisfatéria, que consiste em iniciar, operar em baixa velocidade e depois
parar, e assim por diante...

Parametro [Limite Despertar PID] - 5 L (limite de erro detectado de reinicializagdo) pode ser usado para
definir um limite minimo de erro PID detectado para reiniciar apdés uma parada prolongada [Baixa Velocidade]
L 5 F.[Limite Despertar PID] - 5 L é uma porcentagem do erro PID detectado (o valor depende de [Min.
retorno PID.] ¥ | F | e [Max. retorno PID.] 7 | F ', consulte [Min. retorno PID.] ¥ . F /). Afungéo fica
inativa se [Tmp. Baixa veloc.] - L 5 =0 ou se [Limite Despertar PID] - 5 L =

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [Configuragdes] = £ £ —.

Se um terminal de exibi¢ao grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 serido exibidos na tela de
4 digitos com um ponto final apos o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

(3) Faixade 0,01 299,99 s ou 0,1a999,9 sou 1a6.000 s de acordo com [Incremento rampa] - - .

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigcao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:A configuragao deste parametro pode ser feita com a operagéo em curso ou
parada.

x 2 s: Para alterar a atribuigdo deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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[Refs pré-selec. PID] P r  —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =¥ [Configuragdo] [ -~ ~ - =» [Completo] - . . . =P [Fungio de
aplicacio] F . ~ =¥ [Refs pré-selec. PID] F - |

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Refs pré-selec. PID] 7 - | —

A funcgao pode ser acessada se [Retorno PID] ~ . F estiver atribuido.

[Atrib. Predef PID 2] F - ~ — [Nao] - =

Atribuicao pre-definicao PID 2
Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, a fungdo esta inativa.

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, a fungéo esta ativa.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

« [DI1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cdo
[Atrib. pré-def. PID 4] 7 - 4 — [Nao] - =

Atribuicdo pré-definicao PID 4

Verifique se [Atrib. Predef PID 2] ~ ~ = foi atribuido antes de atribuir esta funcgéo.
Idéntico a [Atrib. Predef PID 2] 7 ~ .

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, a fungéo esta inativa.

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, a fungéo esta ativa.

[Ref.2de PID] - 7 2 % Q) [Min. processo PID] 300
F  F | para [Max.

processoPID] 7 , F 2 @

Segunda referéncia pré-selecionada de PID

Este parametro pode ser acessado se [Atrib. Predef PID 2] ~ - ' estiver atribuido.

[Ref.3de PID] - F 37 * O [Min. processo PID] 600
F 1 F | para [Max.
processo PID] 7 | 7 & (2)

Terceira referéncia pré-selecionada de PID

Este parametro pode ser acessado se [3 Ref. PID predefinida] PR3 for atribuido.

[Ref. 4 de PID] - 7 4 % €)1 [Min. processo PID] 900
F 1 F | para [Max.
processo PID] ~ | F & (2)

Quarta referéncia pré-selecionada de PID

Este parametro pode ser acessado se [Atrib. pré-def. PID 4] ~ - 4 estiver atribuido.

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

Se um terminal de exibi¢ao grafica ndo estiver em uso, valores maiores do que 9.999 serado exibidos no
display de 4 digitos com um ponto final apds o digito do milhar, por exemplo, 15.65 para 15.650.

NVE41295PT_05 279
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% : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.
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r
=

Sincronos

[Limitacao de torque] £ o L —

Introducgao

Acesso

Existem dois tipos de limitagdo de torque:
+  Com um valor que é fixado por um parametro
«  Com um valor que é definido por uma entrada analégica (Al ou pulso)

Se ambos os tipos estiverem ativados, o valor mais baixo é levado em
consideracgao. Os dois tipos de limitagdo podem ser configurados ou comutados
remotamente usando uma entrada légica ou via barramento de comunicagéo.

[Torque limit. activ.] (£ L A)

[Motoring torque [Yes]
lim] (L . 17) Torque (JES)
—— p |limitationvia —Q_
arameter
P Ly Ok
[Gen. torque lim] /1/ /|/N
(EL L) [ o
[No]
LI (no
Limitation
value
[Analog limit. act.] (£ L [) Lowest value
| taken into account —#
|
|
[Yes] |
Torque (YE 5) |
o limitationvia| "~ | [Al]
o [ALI (A 1) analoginput, [ ﬂ\
! A
| O |
&) [No] |
(na) |
LI \
\
\
\
\

[Torque ref. assign.] (E AA)

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ . =» [Configuracdo] = ~ F =» [Completo] ~ . . [ =¥ [Fungao de
aplicagao] F . ~ =¥ [Limitacado de torque] - =

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Limitagado de torque] £ = L —
[Limitagao torque] - L A — [Nao] ~ =

Activ. limitacao de torque

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 0, a fungéo esta inativa.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Se a entrada ou bit atribuida estiver em 1, a funcao esta ativa.
* [Nao] ~ =: Nao, ndo atribuido
* [Sim] Y £ 5: Sim, fungdo sempre ativa
 [DIM1] L . I: Entrada digital 1

* [...]: Consulte as condic¢des de atribuicdo

[Incremento de torque] .~ £ 7 X - [1%] /

Incremento de torque

Este parametro ndo pode ser acessado se [Limitag¢ao torque] £ L A estiver configurado como [Néo] - .

Selegao de unidades para os parametros [Limite torque motor] £ L /7 e [Limite torque gerador] - L . [.
 [0,1%] 0. I:0,1%
* %] 1 1%

[Limite torque motor] - L /7 % €)1 0a300% 100%

Limite de torque do motor
Este parametro ndo pode ser acessado se [Limitagao torque] £ L A estiver configurado como [Néo] - .

Limitac&do de torque no modo motor, como um % ou em incrementos de 0,1% do torque nominal de acordo
com o parametro [Incremento de torque] .~ £ F.

[Limite torque gerador] - . 5 % () ) 0a300% 100%

Limite de torque do gerador
Este parametro ndo pode ser acessado se [Limitagao torque] £ L A estiver configurado como [Néo] - .

Limitagado de torque no modo gerador, como um % ou em incrementos de 0,1% do torque nominal de acordo
com o parametro [Incremento de torque] .~ £ F.

[Atrib ref torque] - A A — [Nao] - =

Atribuigao referéncia torque

Se a funcéo for atribuida, a limitacao varia entre 0% e 300% do torque nominal com base no sinal de 0% a
100% aplicado a entrada atribuida.

Exemplos:
12 mA em uma entrada de 4-20 mA resulta em limitagdo para 150% do torque nominal.
2,5V em uma entrada de 10 V resulta em 75% do torque nominal.

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido (fungéo inativa)
 [EA1] A  I: EA1, entrada analdgica A1

+ [EA2] A | Z: EA2, entrada analdgica A2

+ [EA3] A . 3: EA3, entrada analdgica A3

* [RP] F .: Entrada por pulsos

» [Entradavirtual 1] 7 .\ /: Entrada virtual 1, entrada analdgica virtual 1 com botao rotativo
* [Entrada virtual 2] 7 , \/ Z: Entrada virtual 2, entrada virtual via barramento de comunicagao, a ser
configurado via [Canalrede Al2] A [ = .

+ [OA01] = A I I: OAO1, blocos de fungdes Saida analdgica 01

 [OA10] = A /[J: OA10, blocos de fungbes Saida analégica 10

[Activ lim analég. Torq] = L [ % - [Sim] (Y E 5)
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fun- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
Activ. limitagao analég. De torque
Este parametro ndo pode ser acessado se [Limitagao torque] £ L A estiver configurado como [Nao] - .

Idéntico a [Limitagao torque] ~ L A .

Se a entrada ou bit atribuido estiver em O:
A limitacéo é especificada pelo pardmetro [Limite torque motor] - L . /7 e [Limite torque gerador]
E L L), se[Limitagdo torque] £ L A estiver definido como [Nao] - .

Sem limitagao se [Limitacao torque] + L A estiver definido como [Néo] - .

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 1:

A limitacdo depende da entrada atribuida por [Atrib ref torque] - A A.
NOTA: Se [Limitagao torque] - L A e [Atrib ref torque] = A A estiverem ativados ao mesmo tempo, o
valor mais baixo sera levado em consideracao.

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragdes] = £ - — menu.

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Limite corrente 2] [ L | —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
d - | =% [Configuragdo] [ - - F =» [Completo] - . . L =¥ [Fungio de
aplicagao] F . ~» =¥ [Limite corrente 2] [ L

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Limite corrente 2] [ [ , —

[Limitagdo corrente 2] L [ ~ - [Nao] ~ o

Limitagao corrente 2
Se a entrada ou bit atribuido for 0, a primeira limitagao de corrente esta ativa.

Se a entrada ou bit atribuido for 1, a segunda limitagdo de corrente esta ativa.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

 [DHM] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cao
[Valor lim. corrente 2] [ L = % () 0a15In(1) 1,51n (1)

Valor da limitacao de corrente 2

AVISO

SUPERAQUECIMENTO
+ Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagao, incluindo os requisitos de
reducao da taxa de poténcia na determinacgao do limite de corrente.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Esse pardmetro pode ser acessado se [Limitagao corrente 2] [ [ = estiver configurado para [Nao] - o.

O intervalo de ajuste esta limitado a 1,5 In.
NOTA: Se a configuragéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Perda fase saida]

o F L detectado, se tiver sido ativado (consulte [Perda fase saida] - ~ L ). Se for menor que a corrente
do motor sem carga, nado sera possivel a partida do motor.
[Limit. de corrente] [ L , % () 02a1,5In® 1,51n (1)
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1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungao de aplicagao]

- -
= =

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

Limit. de corrente

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

» Verifique se o motor esteja classificado corretamente para a corrente maxima a ser aplicada a ele.

» Considere o ciclo de trabalho do motor e todos os fatores da sua aplicagao, incluindo os requisitos de
reducao da taxa de poténcia na determinagao do limite de corrente.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.

Esse pardmetro pode ser acessado se [Limitagdo corrente 2] [ [ = estiver configurado para [Nao] - .

O intervalo de ajuste esta limitadoa 1,5 In.

NOTA: Se a configuragéo for inferior a 0,25 In, o inversor pode travar no modo de erro [Perda fase saida]

o F L detectado, se tiver sido ativado (consulte [Perda fase saida] =

do motor sem carga, néo sera possivel a partida do motor.

). Se for menor que a corrente

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagcéo e na placa de

identificacao.

* : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungéo correspondente,
a descrigcéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programacgao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou

parada.
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Sincronos Fun—

[Limite Corrente Din.] 2 £ —

DYN Limite de corrente

Por dentro do SoMove e com ATV320 DTM, se motores BMP estiver
selecionado, essa fungao sera configurada automaticamente.

NOTA: A fungdo permanece configuravel independentemente de [Tipo ctr.
motor] [ £ £ valor de configuracao.

[I’t overload level]

1%t -
Current \ -
cL /|
Current InMotor ! .
limitation
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Limite Corrente Din.] 2k —
[I’t model activation] | 7 - A * - [Nao] - =

I’t model activation for current limitation
. [NéO] o
« [Sim] YES

Quando 12t = Max 212, [Nivel Sobrecarga I12t] . & £ /7 = 100 e a limitag&do de corrente esta definida como
InMotor

Quando I2t < Max Z12t*90%, [Nivel Sobrecarga I2t] /= £ /7 <90 e a limitagdo de corrente esta definida como
CLI

Este parametro pode ser acessado, se [Tempo max. 12t] | & £ £ n&o estiver configurado como [0,00 ] 0,00

[Corrente Max.I2t] (2 , & - 1,51In+1 (1)

Corrente maxima modelo 12t
[Tempomax.I12t] 7k 0,00 para 655,35 [0,00] 0,00

Tempo maximo do modelo 12t

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagédo e na placa de
identificacao.

% : Esses parametros so serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

r
=

Sincronos

[Comand cont.princ.] L L [ —

Comando do contator de linha

O contator de linha se fecha quando um comando executar (sentido direto ou
reverso) é enviado e se abre ap6s cada parada, assim que o inversor €
bloqueado. Por exemplo, se 0 modo de parada for parada em rampa, o contator
se abre quando o motor atinge velocidade zero.

NOTA: A fonte de alimentacao do controle do inversor deve ser fornecida por
uma fonte externa de 24 V.

Exemplo de circuito:

2) &
1
VR (3) E- K11
K10
******************** K11
KM1
B B B B o
ATVeer I
' + |
P24 COM 9 S Ll Lin +24|
- -0 QT o000

K11

| 24 Vdc source |

+24 VG K10

. Alimentagao trifasica

1

2. Parada de emergéncia
3. Run/Reset

4. Avango ou Recuo

NOTA: A tecla "Run/Reset" deve ser pressionada assim que a tecla "Parada
de emergéncia" for liberada.

[

=

LI- = Comando de execugéao [Sent. Frente] ~ ~ o ou [Atribuicdo reversa] - -
LO-/LO+ =[Contator de entrada] [ [ [

LIn = [Dispositivo bloqu.] L £ 5

AVISO

RISCO DE DANO AO INVERSOR

N&o ligue o motor em intervalos de menos de 60 s.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do
equipamento.

NVE41295PT_05

287



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
d - . =% [Configuragdo] [ - - - =» [Completo] - . . L =¥ [Fungio de
aplicacao] - . -~ =% [Comand cont. princ.] L L [

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Comand cont. princ.] L [ [ —

[Contator de entrada] [ L [ — [Nao] ~ =

Comando do contator de linha
* [Nao] ~ =: Fungéo nao atribuida (nesse caso, nenhum dos parametros da fungao podem ser acessados)
* [LO1] L o !/:Saidalégica LO1
* [R2] - 7:Relér2

+ [Saida digital DQ1] & = /: Saida analégica AO1 funcionando como uma saida légica. A selegéo pode
ser feita se [Atribuigdo AQ1] A = |/ estiver definido como [Nao] ~ o

[Dispositivo bloqu.] L £ 5 * — [Nao] - =

Atribuicao do dispositivo bloqueado
Esse pardmetro pode ser acessado se [Contator de entrada] . L [ estiver configurado como [Nao] - =
O inversor é bloqueado quando a entrada ou bit atribuido altera-se para 0.

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

 [DIM1] L . I: Entrada digital 1

* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicdo

5a999s 5s

[Temp lim tensédo alim] L [ £ *

Tempo falha do contator apés a ativacao

Tempo de monitoramento para fechamento do contator de linha. Se, depois desse tempo ter decorrido, nao
houver tensao no circuito de energia do inversor, o inversor sera bloqueado com um [Contator linha] L [ F
erro detectado.

* : Esses parametros so serdo exibidos se a fungéo correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

[Cmd contatorsaida] o L [ —

Comando do contator de saida

Isso permite que o inversor controle um contator localizado entre o inversor e 0
motor. O contator é fechado quando um comando de execugao ¢é aplicado. O
contator é aberto quando ndo ha mais corrente no motor.

NOTA: Se a fungao de frenagem de injecao CC for usada, o contator de saida
nao fecha enquanto a frenagem de injegcdo CC estiver ativa.

Feedback contator saida

A entrada légica correspondente deve estar em 1 quando n&o ha comando de
execucao e em 0 durante a operagao.

Em caso de uma inconsisténcia, o inversor aciona em FCF2 se o contator de
saida nao for bem-sucedido no fechamento (LIx em 1) e em FCF1 se estiver
preso (LIx em 0).

O parametro [Atraso inicio contator] - & 5 pode ser usado para atrasar o
acionamento no modo de falha detectada quando um comando de execugao é
enviado e o parametro [T. abert. Contator] - A 5 atrasa a falha detectada
quando um comando de parada é definido.

NOTA: FCF2 (o contator ndo foi bem-sucedido no fechamento) pode ser
redefinido pelo comando de execugao alterando o estado de 1 para 0 (0 —> 1
--> 0 no controle de 3 fios).

1. Controle
2. Feedback

As fungdes [Conf.contator jusante] - [ [ e [Fdbck contator saida] - I
podem ser usadas individualmente ou em conjunto.

o

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =% [Configuragido] [ = - - =» [Completo] F . . . =¥ [Fungao de
aplicacéo] F . ~ =» [Cmd contator saida] - [ [

NVE41295PT_05 289



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Cmd contator saida] = [ [ —

[Conf.contator jusante] o [ [ — [Nao] - =

Config.contactor jusante

* [Nao] ~ =: N&o, fungido nao atribuida (nesse caso, nenhum dos parametros da fungéo podem ser
acessados)

* [LO1] L o /: Saida légica LO1
* [R2] -~ Z: Relé R2

+ [Saida digital DQ1] & o /: Saida digital DQ1, saida analégica AO1 funcionando como saida légica. A
selecdo pode ser feita se [Atribui¢do AQ1] A = / estiver definido como [Nao] - =

[Fdbck contator saida] - [ H — [Nao] - =

Feedback contator saida

O motor inicia quando a entrada ou bit atribuido sao alterados para 0.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
 [DIM1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicdo

[Atraso inicio contator] o 5 5 % () 0,05a60s 0,15s

Atraso inicio contator a jusante
Atraso para:
Controle do motor apés o envio de um comando de execugao

Monitoramento do estado do contator de saida, se o feedback for atribuido. Se o contator n&o for bem-
sucedido no fechamento no final do tempo definido, o inversor é bloqueado no modo FCF2.

Este pardmetro pode ser acessado, se [Conf.contator jusante] - [ [ for atribuido ou se [Fdbck contator
saida] ~ [ A for atribuido.

O atraso deve ser maior que o tempo de fechamento do contator de saida.

[T. abert. Contator] -/ A 5 % () 0a5,00s 0,10s

Tempo abert. contator
Atraso para o comando de abertura do contator de saida apds a parada do motor.
Este parametro pode ser acessado se [Fdbck contator saida] - [ A estiver atribuido.

O atraso de tempo deve ser maior que o tempo de abertura do contator de saida. Se estiver definido como 0, a
falha detectada n&o sera monitorada.

Se o contator nao for bem-sucedido na abertura no final do tempo definido, o inversor trava no modo de falha
FCF1 detectado.

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

0O:a configuracdo deste paradmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Posic por sensores] L P o —

Posicionamento por sensores

Esta fungdo permite gerenciar um posicionamento a partir de sensores de
posigéo ou interruptores de fim de curso ligados a entradas légicas ou a partir de
bits de palavra de comando:

¢ Diminuindo
« Parando

O nivel de ativagdo para as entradas e bits pode ser configurado em uma subida
do sinal (passagem de 0 a 1) ou descida do sinal (passagem de 1 a 0). O exemplo
abaixo foi configurado em uma descida de sinal:

M

(©)

—————— e

1. Comando de execugao para frente
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Sincronos

L ——[Fungao de aplicagao]

[y -
o=

1.3.4.7 [Completo] F o L

2
3
4
5
6

Comando de execugéo para tras
[Lim desacel frente]

[Entr. lim. par. avancgo]
Velocidade

[Baixa Velocidade] L. 5 F

O modo de desaceleragédo e o modo de parada podem ser configurados.
A operagao é idéntica para ambos os sentidos de operagao. A desaceleragao e a
parada funcionam segundo a mesma légica, descrita abaixo.

Exemplo: Forward slowdown, on falling edge

A desaceleragéo direta ocorre na descida do sinal (passagem de 1 a 0) da
entrada atribuida para desaceleracgao direta, se ocorrer no sentido direto. O
valor da frequéncia de referéncia é limitado a [Baixa Velocidade] L. 5 F.

Na area de desaceleragao direta, o movimento na dire¢gao oposta &
autorizado em alta velocidade.

O comando de desaceleracgao direta é excluido na subida do sinal
(passagem de 0 a 1) da entrada atribuida para desaceleragéo direta, se
ocorrer no sentido inverso.

A desaceleragao direta € armazenada, mesmo no caso de uma queda de
energia.

Exemplo: Posicionamento por interruptores de limite, na descida

do sinal
o A O o)
Ri‘:g;se si)i:/lzgs\fn Reverse Forward s'l:;v?g:\:;jn Fosrtvg;rd
j O ® E
AATENGCAO
PERDA DE CONTROLE

Verifique a conexéo correta dos interruptores de fim de curso.

Verifique a instalagdo correta dos interruptores de fim de curso. Os
interruptores de fim de curso devem ser montados em uma posi¢ao longe o
suficiente da trava mecanica a fim de permitir uma distancia de parada
adequada.

Vocé deve liberar os interruptores de fim de curso antes de poder usa-los.
Verifique a fungao correta dos interruptores de fim de curso.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
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Operagao com cames curtos:

Apos a configuracao dos interruptores, o inversor ainda ndo tem uma posigcéo
valida.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

» \Verifique se o inversor esta entre o interruptor de desaceleragao reversa e o
interruptor de desaceleragao de avango antes de habilita-lo pela primeira
vez se vocé configurou os interruptores de desaceleragao e de parada.

» Verifique se o inversor esta entre o interruptor de parada reversa e o
interruptor de parada de avancgo antes de habilitar o inversor pela primeira
vez se vocé configurou interruptores de parada, mas nenhum interruptor de
desaceleragao.

» Se vocé configurou os interruptores, verifique se o inversor esta dentro da
faixa de movimento permitida antes de usar a fungéo pela primeira vez.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Quando o inversor é desligado, ele salva a faixa em que esta naquele
momento.

» Se o sistema for movido manualmente enquanto o inversor estiver
desligado, ele deve ser restaurado a posigao original antes de liga-lo
novamente.

O nao cumprimento destas instrug6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Neste caso, na primeira operagao apds restaurar as configuragdes de fabrica, o
inversor deve, inicialmente, ser iniciado fora das zonas de desaceleragao e de
parada para inicializar a funcao.

(1)

)

4)

Zona de desaceleragao direta
Desaceleragao direta
Zona de parada direta

oD~

Parada direta
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Sincronos

[y -
- o=

Operacao com cames longos

Neste caso, ndo ha restrigdo, o que significa que a fungéo € inicializada em toda a
trajetoria.

Q)

Zona de desaceleragao direta
Desaceleragao direta
Zona de parada direta

o0 bd =

Parada direta

Parada na distancia calculada apés o interruptor de limite de desaceleragao
Esta fungéo permite controlar automaticamente a parada da parte movel, assim
que uma distancia predefinida for percorrida apés o interruptor de limite de
desaceleragao.

Com base na velocidade linear nominal e na velocidade estimada pelo inversor,
quando o interruptor de limite de desaceleragéo for acionado, o inversor induzira
a parada na distancia configurada.

Esta fungao é util em aplicacées onde um interruptor de limite de sobrecurso com
reset manual € comum nos dois sentidos. Em seguida, ele s respondera para
ajudar no gerenciamento se a distancia for excedida. O interruptor de fim de curso
de parada mantém prioridade em relagdo a funcgéo.

O parémetro [Tipo desacelera¢ao] - 5 F pode ser configurado para obter uma
das fungdes descritas abaixo:

(1

F1

F )

(3) A: Interruptor de limite de desaceleracéo atingido
B: Parada automatica a uma distancia

F1

F: Frequéncia
F1: Frequéncia de desaceleragao

d: Distancia

1. [Tipo desaceleragao] -/ 5 F
[Padrao] = £ o
2. [Distancia de parada] - -

/
1

N0

3. [Tipo desaceleragao] - & /
[Otimizada] = F £
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NOTA:

+ Se arampa de desaceleragao for modificada enquanto parada a uma
distancia estiver em progresso, essa distancia nao sera observada.

» Se adiregdo for modificada enquanto parada a uma distancia estiver em
andamento, essa distancia nao sera observada.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Esta fungdo nao substitui a chave fim-de-curso.
» Verifique se a distancia configurada é possivel na pratica.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ | ™» [ o F =»
Fuoull » Fuon * LFPo

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuracoes Configuracao de fabrica

[Posic por sensores] [ - o —

NOTA: Esta funcdo nao pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrugdes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Entr. lim. par. avango] = A F — [Nao] - =

Entrada de limite de parada de avango
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [DIM] L . /: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuicdo

(Se [Perfil] L H L F estiver configurado como [Nao separados] = /7 ou [Separado] = £ F entao [CD11]
Cd 1l latée[CD15] L & /5,[C1M1] L [/ [ate[C1M15) L | |5,[C21M] L 2 | [até[C215] [ 7 /5 e [C311]
L3 1 /até[C315] L 7 /5 ndo estdo disponiveis).

[Atri. Entr. Lim. Par. RV] 5 A - - [Nao] - =

Atribuicdo de entrada de limite de parada de RV

[Conf. FAC STOP] = A L 0,05a60s [Ativo baixo] | =

Config. FAC na paragem
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Se o parametro [Conf. FAC STOP] sAL estiver configurado para [Ativo alto] HIG, o sinal de parada é
acionado com uma borda de subida. Se o cabo de sinal para a chave for interrompido ou se a chave ficar
inoperante, nenhum comando de parada sera acionado.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Em sua avaliagao de risco, considere todas as consequéncias em potencial de acionar um sinal com borda
de subida.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor de parada for
atribuido.

» [Ativo baixo] L =: Ativo baixo, parada acionada por uma descida de sinal (passagem de 1 a 0) dos bits
ou entradas atribuidas.

» [Ativo alto] +H . [i: Ativo alto, parada acionada por uma descida de sinal (passagem de 0 a 1) dos bits ou
entradas atribuidas.

[Lim desacel frente] - A F — [Nao] ~ o

Limite de desaceleragcao para a frente

Idéntico a [Entr. lim. par. avango] = A F acima.

[Desaceleragao ver] - A r [Nao] - o

Limite de desaceleragao reversa

~ acima.

Idéntico a [Entr. lim. par. avan¢o] = A

[Limite de FAC] & A L * — [Ativo baixo] L =

Lim. desaceleragao FdC

Se o parametro [Limite de FAC] DAL estiver configurado para [Ativo alto] HIG, o sinal de desaceleragao é
acionado com uma borda de subida. Se o cabo de sinal para a chave for interrompido ou se a chave ficar
inoperante, nenhum comando de desaceleragéo sera acionado.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Em sua avaliagao de risco, considere todas as consequéncias em potencial de acionar um sinal com uma
subida.

O nao cumprimento destas instrug6ées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro pode ser acessado se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor de desaceleragao
tiver sido atribuido.

» [Ativo baixo] L =: Ativo baixo, desaceleracédo acionada por uma descida de sinal (passagem de 1 a 0)
dos bits ou entradas atribuidas.
» [Ativo alto] H . i: Ativo alto, desaceleragao acionada por uma subida de sinal (passagem de 0 a 1) dos

bits ou entradas atribuidas.

[Desativar chave limite] [ [ 5 % — [N3o] ~ =

Desativar chave de limite
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se [Desativar chave limite] C1.s estiver definido para uma entrada e ativado, o gerenciamento do
interruptor de fim de curso sera desativado.

» Verifique se a ativagao dessa fungéo nao provoca condi¢des de risco.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.

Os interruptores de limite sdo desativados quando a entrada ou bit atribuido estiver em 1. Se, neste momento,
o inversor estiver parado ou desacelerado pelos interruptores de limite, ele reiniciara sua referéncia de
velocidade.

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
« [DIM1] L . /: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cdo

[Tipo de parada] 7 7 5 % - [Em rampa] ~ /1 F
Tipo de parada
Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.
* [Emrampa] - /1 F: Em rampa, siga a rampa
+ [Paradarapida] ~ 5 k: Parada rapida, parada rapida (tempo de rampa reduzido por [Divisao de rampa]
o [ F, consulte [Divisdo de rampa] -/ F )
+ [Parada em roda livre] ~ 5 £: Parada em roda livre
[Tipo desaceleragéo] -/ 5 F X - [Padrao] 5 Lt o

Tipo de desaceleragao

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.

+ [Padrao] = - d: Padrao, usa o [Desaceleragao] - £ [ ou [Desaceleragao 2] - £ = rampa
(dependendo de qual foi ativado)
+ [Otimizada] = F £ : Otimizada, o tempo de rampa é calculado com base na velocidade real quando o

contato de desaceleragdo muda, para limitar o tempo de operacao em baixa velocidade (otimizagédo do
tempo de ciclo: o tempo de desaceleragéo € constante, independentemente da velocidade inicial).

[Distancia de parada] - - o — [Nao] ~ =

Distéancia de parada
Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.

Ativacgao e ajuste da fungdo "Parada na distancia calculada apds o interruptor de limite de desaceleragao”.
* [Nao] ~ =: Funcgdo inativa (os dois parametros seguintes sio, portanto, inacessiveis)
* [-]10,01 a10,00: Intervalo da distancia de parada em metros

[Veloc. linear] ~ L 5 % 0,20 a 5,00 m/s 1,00 m/s

Veloc. linear

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido e
[Distancia de parada] = £ - nao estiver configurado para [Nao] ~ .

Velocidade linear nominal em metros/segundo.

[Correcgdo STOP] 5 F o K 50 a 200% 100%
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Correcgdao distan. STOP

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido e
[Distancia de parada] = £ o n&o estiver configurado para [Nao] - o .

Fator de escala aplicado a distancia de parada para compensar, por exemplo, uma rampa nao linear.

[Memorizagio de parada] /15 £ 7 % — [Sim] Y E 5

Memorizagéo de parada
Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.

Com ou sem interruptor de parada de memorizagéo
* [Nao] ~ =: Ndo, sem memorizagdo do interruptor de limite
* [Sim] 4 E 5: Sim, memorizagéo do interruptor de limite

[Prioridade restart] 7 - 5 - % — [Nao] =

Prioridade restart
Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.

Prioridade dada a partida, mesmo se a chave de parada estiver ativada.
* [Nao] ~ =: Nao, sem reinicio de prioridade se o interruptor de parada estiver ativado

* [Sim] 4 E 5: Sim, prioridade para reiniciar mesmo se o interruptor de parada estiver ativado
Este parametro é forcado a [Nao] ~ = se [Memorizagao de parada] /7 5 - F é definido como [Sim] Y £ 5.
[Meméria desacel] /15[ = X — [Sim] Y £ 5

Memoria desaceleragao
Memorizagao do interruptor de desaceleragéo.

Este parametro pode ser acessado, se pelo menos um interruptor de limite ou um sensor for atribuido.
* [Nao] ~ =: Nao, sem memorizagao do interruptor de desaceleragao.
* [Sim] Y E 5: Sim, memorizag&o do interruptor de desaceleragao.

Este parametro é forcado a [Nao] ~ = se [Memorizagao de parada] /7 5 - F é definido como [Sim] Y £ 5.

% : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

298 NVE41295PT_05



1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungao de aplicagao]

r
=

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

[Alter valor param] /1L P —

Introducgao

Um conjunto de 1 a 15 parametros do [Configuragdes] = £ - — menu
[Configuragbes] = £ k- parametros, pagina 108 pode ser selecionado e 2 ou 3
valores diferentes atribuidos. Esses 2 ou 3 conjuntos de valores podem ser
comutados usando 1 ou 2 entradas logicas ou bits de palavras de controle. Esta
comutacdo pode ser realizada durante a operagéo (motor em funcionamento).
Também é possivel controla-lo com base em 1 ou 2 limites de frequéncia, caso
em que cada um desses age como uma entrada légica (0 = limite n&o atingido, 1

= limite atingido).

Valores 1

Valores 2

Valores 3

Parametro 1
Paréametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Paréametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Paréametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Paréametro 14

Parametro 15

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14

Parametro 15

Parametro 1
Paréametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Paréametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Paréametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14

Parametro 15

Parametro 1
Parametro 2
Parametro 3
Parametro 4
Parametro 5
Parametro 6
Parametro 7
Parametro 8
Parametro 9
Parametro 10
Parametro 11
Parametro 12
Parametro 13
Parametro 14

Parametro 15

Entrada LI ou bit ou
limite de frequéncia 2
valores

0

1

Oou1

Entrada LI ou bit ou
limite de frequéncia 3
valores

NOTA: Nao modifique os pardmetros no [Configuragoes]

[

5 E £ — menu,

pois modificagdes feitas nesse menu ([Configuragdes] = £ - —) serdo
perdidas na proxima inicializagdo. Os pardmetros podem ser ajustados
durante a operacao no [Alter valor param] /7 L F — menu, na configuragédo
ativa.

NOTA: A comutacao do conjunto de parametros ndo pode ser configurada a
partir do terminal de exibi¢ao integrado.

Os parametros podem ser ajustados somente no terminal de exibi¢édo integrado
se a fungéo tiver sido configurada anteriormente através do terminal de exibigao
grafica, pelo Software do PC ou através do barramento ou rede de comunicagao.
Se a funcgéo ndo tiver sido configurada, o [Alter valor param] /7. F — menu e 0s
[Conjunto 1] F 5 | —, [Conjunto 2] F 5 & —, [Conjunto 3] F 5 7 — submenus
nao séo exibidos.
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Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
d - . =% [Configuragdo] [ - - - =» [Completo] - . . L =¥ [Fungio de
aplicacao] ~ . - =¥ [Alter valor param] /7. F

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Alter valor param] /1L F —

[2 Conj. parametros] [ H A | — [Nao] - =

Selegao do Conjunto de parametros 1

Alternar conjuntos de 2 parametros.

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
* [Niv. Freq.Alta mot.] - £ A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida, comutacao via [Nivel Freq.
Motor] ~ -

» [Niv. Freq.AltaMot.2] ~ = A: Segundo nivel de frequéncia alta do motor atingida, comutagéo via
[Nivel freq. Mot.2] -~ = o

« [DI1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condigbes de atribuicao

[3 Conj. parametros] [ H A = — [Nao] - =

Selecdo do Conjunto de parametros 2
Idéntico a [2 Conj. parametros] [ H A | .

Alternar conjuntos de 3 parametros.

NOTA: Para obter 3 conjuntos de parédmetros, [2 Conj. parametros] [ H A | também devem ser
configurados.

[Selecao parametro] 5 F 5

Este pardmetro pode ser acessado somente no terminal de exibigéo grafica se [2 Conj. parametros] © H A /
nao estiver configurado como [Nao] r .

Acessar esse parametro abre uma janela que contém todos os pardmetros de ajuste acessiveis.

Selecione de 1 a 15 parametros usando ENT (um v é exibido ao lado do parametro). O(s) parametro(s)
também pode(m) ser desmarcado(s) usando ENT.

Exemplo:

SELEGAO DE PARAMETRO

CONFIGURACOES

Incremento rampa v

[Conjunto1] 5 | — % ()

Este pardmetro pode ser acessado, se pelo menos 1 paradmetro for selecionado em [Sele¢do parametro]

[ i i
=T .
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

em que foram selecionados.

Com o terminal de exibicao grafica:

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A

SET1

Desaceleragao: 9,67s
Aceleragao 2: 12,58 s
Desaceleragéo 2: 13,45s
Inicio arredon. ACC: 23s
Cédigo Rapido

Com o terminal de exibigao grafica integrado:

ENT

Acessar esse parametro abre uma janela de configuragdes que contém os parametros selecionados na ordem

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A
Aceleragéo
9,51s
Min =0,1 Max = 999,9
<< >> Rapido

Prossiga como no menu Configuragdes utilizando os parametros apresentados.
» [Parameter switching : Set 1, value of parameter xx] 5 /[ /

+ [Parameter switching : Set 1, value of parameter xx] 5 / /5

: Parameter set 1 value 1

: Parameter set 1 value 15

[Conjunto2] F 5= — % ()

[ i i i
=T = .

Idéntico a [Conjunto 1] F 5 | —.

+ [Parameter switching : Set 2, value of parameter xx] =

Este pardmetro pode ser acessado, se pelo menos 1 paradmetro for selecionado em [Selegcédo parametro]

+ [Parameter switching : Set 2, value of parameter xx] 5 = [J /

P B
= ra

: Parameter set 2 value 1

: Parameter set 2 value 15

[Conjunto3] 75 7 — % ()

Idéntico a [Conjunto 1] F 5 | —.

+ [Parameter switching : Set 3, value of parameter xx] =

+ [Parameter switching : Set 3, value of parameter xx] 5 :

Este parametro pode ser acessado, se [3 Conj. parametros] [ H A & n&o for [Nao] ~ = e se pelo menos 1
parametro for selecionado em [Seleg¢ao parametro]

[
=T ’:I.

N
I 1

1

: Parameter set 3 value 1

: Parameter set 3 value 15

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programacao.

O:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou

parada.

NOTA: Recomendamos que um teste de comutacao de conjunto de
parametros seja realizado enquanto parado e que uma verificagéo seja feita
para verificar se ele foi realizado corretamente.

Alguns parametros sao interdependentes e, nesse caso, podem ser restritos no
momento da comutagdo. As interdependéncias entre parametros devem ser
respeitadas, mesmo entre conjuntos diferentes.
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Exemplo: A mais alta [Baixa Velocidade] . = F~ deve estar abaixo do menor
[Alta velocidade] H = F.

302 NVE41295PT_05



1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

[Conf multimotores] 7111 L —

Comutacgao ou configuragao do motor

[Conf multimotores] /7 /1 L —

O inversor pode conter até 3 configuragdes, que podem ser salvas usando o
[Config fabrica] -~ © 5— menu , pagina 94.

Cada uma dessas configuragdes podem ser ativadas remotamente, permitindo a
adaptagao para:

* 2 o0u 3 motores ou mecanismos diferentes (modo multimotor)

* 2 ou 3 configuragdes diferentes para um unico motor (modo
multiconfiguracao)

Os dois modos de comutagéo ndo podem ser combinados.
NOTA: As seguintes condi¢des DEVEM ser observadas:

* A comutagao s6 pode ser realizada quando parado (inversor bloqueado).
Caso a solicitagdo de comutagéo seja enviada durante a operagéo, ela
sera executada até a proxima parada.

+ Em caso de comutagdo do motor, as seguintes condi¢des adicionais se
aplicam:

o Quando os motores sao alternados, a poténcia e os terminais de
controle envolvidos também devem ser ligados conforme apropriado.

o A poténcia maxima do inversor ndo deve ser excedida por nenhum
dos motores.

+ Todas as configuracdes a serem alternadas devem ser definidas e salvas
antecipadamente na mesma configuracdo de hardware, sendo esta a
configuracao definitiva (mddulos de opg¢ao e de comunicagao). Se esta
instrugao nao for seguida, o inversor sera bloqueado em um estado
[Config. Incorrecta]  F F.

Menus e parametros alternados no modo multimotor

* [Configuragdes] 5 £ £ —

* [Controle de motor] &/ - [ —
* [Entradas/Saidas] . o —
* [controle] [ L —

* [Fungao de aplicagao] ~ . =~ — exceto para a [Conf multimotores] /7 /7 [
— fungao (deve ser configurado somente uma vez)

+ [FAULT MANAGEMENT] -~ L £ —
* [MeuMenu] /74717 —

+ [CONFIGURAGAO DO USUARIO]: O nome da configuragdo especificada
pelo usuario no [Config fabrica] - L 5 — menu

Menus e parametros alternados no modo multiconfiguragao

Assim como no modo multimotor, exceto pelos pardmetros de motor comuns nas
3 configuragoes:

» Corrente nominal

» Corrente térmica

* Tensao nominal

* Frequéncia nominal
* Velocidade nominal
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[y -
o=

Poténcia nominal

Compensagao Rl

Compensagéao de escorregamento.
Parémetros do motor sincrono
Tipo de protecao térmica

Estado térmico

Os parametros de autorregulagem e os parametros do motor que podem ser
acessados no modo especialista

Tipo de controle de motor
NOTA: Nenhum outro menu ou parametro pode ser alternado.

Transferéncia de uma configuragao do inversor para outra, com o
terminal de exibicao grafica, quando o inversor usa [Conf
multimotores] /171 L — fungao

Deixe que A seja o inversor de origem e B o inversor analisado. Neste exemplo, a
comutagao é controlada por uma entrada légica.

1.
2.

10.
11.

12.

13.

14.

15.

Conecte o terminal de exibigao grafica ao inversor A.

Coloque a entrada légica LI ([2 configuragdes atrib.] L ~ F /) e LI ([3
configuragodes atrib.]  ~ F &) em 0.

Baixe a configuragdo 0 em um arquivo do terminal de exibi¢ao grafica (por
ex.: arquivo 1 do terminal de exibicao grafica).

Coloque a entrada légica LI ([2 configuragdes atrib.] £ ~ F /) em 1 e deixe
a entrada légica LI ([3 configuragées atrib.] £ ~ F Z)em 0.
Baixe a configuragdo 1 em um arquivo do terminal de exibi¢ao grafica (por

ex.: arquivo 2 do terminal de exibicao grafica).

Coloque a entrada légica LI ([3 configuragdes atrib.] £ ~ F &) em 1 e deixe
a entrada légica LI ([2 configuragdes atrib.] £ ~ ~ /)em 1.
Baixe a configuragdo 2 em um arquivo do terminal de exibi¢do grafica (por

ex.: arquivo 3 do terminal de exibi¢ao grafica).
Conecte o terminal de exibigao grafica ao inversor B.

Coloque a entrada logica LI ([2 configuragdes atrib.] £ ~ - /) e LI ([3
configuragoes atrib.] Z ~ F &)em 0.

Realize uma configuracao de fabrica no inversor B.

Baixe o arquivo de configuragdo 0 no inversor (arquivo 1 do terminal de
exibicao grafica neste exemplo).

Coloque a entrada légica LI ([2 configuragdes atrib.] £ ~ F /) em 1 e deixe
a entrada légica LI ([3 configuragoes atrib.] £ ~ F &) em 0.

Baixe o arquivo de configuragdo 1 no inversor (arquivo 2 do terminal de
exibicao grafica neste exemplo).

Coloque a entrada légica LI ([3 configuragdes atrib.] £ ~ F &) em 1 e deixe
a entrada légica LI ([2 configuragdes atrib.] £ ~ - /)em 1.

Baixe o arquivo de configuragdo 2 no inversor (arquivo 3 do terminal de
exibi¢do grafica neste exemplo).

NOTA: As etapas 6, 7, 14 e 15 s sao necessarias se [Conf multimotores]
111 [ — fungao é usada com 3 configuragdes ou 3 motores.

304

NVE41295PT_05



1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

Graphic display
terminal

Current
configuration

Modbus

t

CANopen®

[2 Configurations] (L n F 1)
[3 Configurations] (L n F 2)

Terminal

CnF1=0,CnF2=0

CnF1=1,CnF2=0 CnF1=0,CnF2=1
or

CnF1=1,CnF2=1

Configuration 2
or motor 2

Configuration 1
or motor 1

Configuration 0
or motor 0

Comando de comutacao

Dependendo do numero de motores ou configuragdes selecionadas (2 a 3), o
comando de comutacgdo é enviado utilizando uma ou duas entradas logicas. A
tabela abaixo lista as combinagdes possiveis.

LI LI Numero de configuragoes
2 motores ou configuragées | 3 motores ou configuragoes ou motores ativos

0 0 0

1 0 1

0 1 2

1 1 2
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Diagrama esquematico para o modo multimotor

CATvess [T 3
i — | LOorR
I—q u Configuration 0 — 20 |
Configuration 0 Configuration 1 i ) ) | LOorR !
if the 2 contacts +24V Configuration 1 —— Qe
are open Configuration2 / | 3 |
| ] ] | LOorR |
u Configuration 2 — |

Autorregulagem no modo multimotor

No modo Multimotor, os parametros de autorregulagem de cada motor sdo
tratados e armazenados. Entretanto, € necessario primeiro executar a
autorregulagem em cada motor.

Esse autoajuste pode ser executado:

+ Manualmente, através de uma entrada digital quando o motor for alterado.

» Automaticamente, no motor selecionado, ao ligar o inversor, se o [Auto-
regulagem auto] A . £ ativado estiver definido como [Sim] Y £ 5.

Estados térmicos do motor no modo multimotor

O inversor ajuda a proteger os trés motores individualmente. Cada estado térmico
considera todos os momentos de pausa se o inversor néo for desligado.

AVISO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Quando o inversor é desligado, os estados térmicos dos motores conectados
nao sao salvos. Quando o inversor é ligado novamente, ele n&o esta ciente dos
estados térmicos dos motores conectados.

+ Use sensores de temperatura separados para cada motor conectado para
monitoramento térmico.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em danos do
equipamento.

Saida de informagoes de configuragcao

No menu [Entradas / Saidas] | . - —, uma saida l6gica pode ser atribuida a
cada configuragdo ou motor (2 ou 3) para transmissao de informagdes remotas.
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NOTA: Uma vez que o menu [Entradas / Saidas] : . - — for alternado,
essas saidas devem ser atribuidas a todas as configuragdes nas quais sejam
necessarias informacgdes.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ . =» [Configuracdo] [ = ~ F =» [Completo] - . L [ =¥ [Fungao de
aplicagio] F . ~ =¥ [Conf multimotores] /1/7 [
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica
[Conf multimotores] /7 /71 [ —
[Selecao Multimotores] [ H /1 — [Nao] - =

Sele¢dao Multimotores

AVISO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Quando o inversor é desligado, os estados térmicos dos motores conectados nao séo salvos. Quando o
inversor € ligado novamente, ele ndo esta ciente dos estados térmicos dos motores conectados.

» Use sensores de temperatura separados para cada motor conectado para monitoramento térmico.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Alternar conjuntos de 2 parametros.
* [Nao] ~ =: Ndo, multiconfiguragao possivel
* [Sim] 4 £ 5: Sim, multimotor possivel

[2 configuragdes atrib.] £ ~ F / - [Nao] - =

2 configuragées atribuidas

Comutagao de 2 motores ou 2 configuragdes.
* [Nao] ~ =: Nao, sem comutagao

« [DM] L . /: Entrada digital 1

* [...]J: Consulte as condigbes de atribuicao
(ICD00] = -7 ate[CD15] £ & /5,[C101] L /O /até[C110] £ / /,[C201] L =7 /até[C210] L & /[
e[C301] L 70 | até [C310] L I /[ ndo estdo disponiveis).
[3 configuragdes atrib.] £ ~ F ~ — [Nao] - =

3 configuragdes atribuidas
Comutagéo de 3 motores ou 3 configuracdes.
Idéntico a [2 configuragdes atrib.] [ ~ F /.

NOTA: Para obter 3 motores ou 3 configuragdes, [2 configuragdes atrib.] L ~ F | também devem ser
configurados.
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[Autoregulagem porDI] E n L —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ - ~ - =» [Completo] ~ . . L =¥ [Fungio de
aplicagido] F . ~ =¥ [Autoregulagem por DI] - ~ L

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracao de fabrica

[Autoregulagem porDI] £ ~ L —

[Atrib. Auto-reg.] - o L - [Nao] - o

Atribuicao de entrada Auto-Regulagem

A autorregulagem é executada quando a entrada ou bit atribuido muda para 1.
NOTA: A autorregulagem provoca a partida do motor.
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido
 [DIM1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicdo
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r
=

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos
[Contr. transversal] £ - O —
Controle transversal
Funcéo para bobinas de enrolamento de fios (em aplicagdes téxteis):
Traverse control
drive Winding drive
ATV320 ATV320
Reel of yarn
[ ] Gearboxp——| =] Main Shaft
Wiring motor ‘\ \{ \\ X
| Com— .
Thread guide T Thread |

Gearbox—| i /il |

Traverse control motor Cam

A velocidade de rotagdo do came deve seguir um perfil preciso para garantir que
a bobina esteja estavel, compacta e linear:

Run command

LI or traverse

control bit
t
Motor speed
Base reference \//\
ACC
ramp, dEC
ramp
N t
Start of function
Bit 15 of word LRS1 End of function
(traverse control active K

A funcéo é iniciada quando o inversor atinge sua referéncia base e o comando de
controle transversal é ativado.

Quando o comando de controle transversal é desabilitado, o inversor retorna a
sua referéncia base, seguindo a rampa determinada pela fungéo de controle
transversal. A fungéo para assim que retorna a essa referéncia.

O bit 15 da palavra LRS1 esta em 1 enquanto a fungao esta ativa.
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Sincronos Fumn=
Parametros da fungao
Elas definem o ciclo de variagbes de frequéncia ao redor da referéncia basica,
como mostrado no diagrama abaixo:
TDN TUP &)
S
QSH
TRH
M
TRL
AN QSL
2
0 t
S: Velocidade do motor
Referéncia base
2. Salto de frequéncia
Erl [Controlo fio] £ ~ [ : Atribuicdo do comando de controle transversal a uma entrada
I6gica ou a um bit de palavra de controle do barramento de comunicagéo
ErH [Freq.transv. alta] - - H:em Hertz
ErlL [Frequéncia tranversal baixa] - - L : em Hertz
95H [Quick step alto] < 5 H: em Hertz
95L [Quick step baixo] 7 5 L : em Hertz
EuF [Aceleracao controle transversal] - . F: tempo, em segundos
Edn [Ctr. transvers. dEC] - o ~: tempo, em segundos
Parametros reais:
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[n
o
0

[Tempo bobina] = 4 =: Tempo gasto para fazer uma bobina, em minutos.

Este parametro sinaliza o fim do enrolamento. Quando o tempo de operagéo do
controle transversal desde o comando [Controlo fio] - - [ atinge o valor de [Tempo
bobina] : & =, a saida légica ou um dos relés muda para o estado 1, se a fungéo
correspondente [Fim de bobina] £ 4 = tiver sido atribuida.

O tempo de operacéo do controle transversal EBOT pode ser monitorado online por
um barramento de comunicagéo.

dEF [Diminui referencia frequencia] - £ F: Redugéo na referéncia base.

Em determinados casos, a referéncia base tem de ser reduzida a medida que a bobina
aumenta de tamanho. O valor [Diminui referencia frequencia] - £ - corresponde ao
tempo [Tempo bobina] = L =. Passado esse tempo, a referéncia continua a cair,
seguindo a mesma rampa. Se a baixa velocidade [Baixa Velocidade] L 5 F estiver
em 0, a velocidade atinge 0 Hz, o inversor para e deve ser reinicializado por um novo
comando de execugao.

Se a baixa velocidade [Baixa Velocidade] . = F néo for 0, a fungéo de controle

transversal continua a operar acima [Baixa Velocidade] . 5 F.
S
(] -
> DTF (2)
0 t
TBO
() .
> DTF (3)
LSP / L
I "

TBO

S: Velocidade do motor
1. Referéncia base
2. LSP=0
3. LSP>0
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Er [Ctrl tranv desl] - £ - : Reinicialize o controle transversal.

Este comando pode ser atribuido a uma entrada I6gica ou a um bit de palavra de
controle do barramento de comunicacéo. Ele reinicializa o alarme [Fim de bobina]

E b o e tempo de operagdo EBOT para 0O e reinicializa a referéncia para a referéncia
base. Desde que [Ctrl tranv desl] - - - permanega em 1, a fungao de controle
transversal é desabilitada e a velocidade permanece a mesma que a referéncia base.
Este comando é usado principalmente ao trocar bobinas.

S
M

DTF

TBO

RUN 4

TRC

EBOT
TBO

@

EBO

RTR

0 t

S: Velocidade do motor
1. Referéncia base
2. Bit15de LRS1

312 NVE41295PT_05



1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Fun- Sincronos
Contador oscilatério
Master Drive Slave drive
Synchronization Reel of yarn
E Gearboxf——| ]:5555[13 ??::j Main Shaft
Winding motor N \ :
\ \
| Com—
Thread guide ﬁl Thread

E@— Gearbox —|/. /‘I !
Ca

Thread guide motor m

A fungao Contador oscilatério é usada em certas aplicagbes para obter uma
tensao de fio constante quando a fungéo Controle transversal esta produzindo
variagdes consideraveis na velocidade do motor guia de fio [Freq.transv. alta]

E - H e [Frequéncia tranversal baixa] - - L, consulte [Freq.transv. alta] - - H

Dois motores devem ser usados (um mestre e um escravo).

O mestre controla a velocidade do guia de fio e o escravo controla a velocidade
do enrolamento. A fungao atribui ao escravo um perfil de velocidade, que esta em
antifase ao do mestre. Isto significa que a sincronizagéo é necessaria, utilizando
uma das saidas ldgicas do mestre e uma das entradas légicas do escravo.
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@) ~_ g _ | TRH
T~~~ TRL

o N ] TRH
~ TRL

Comando de execugéo no mestre e no escravo
Comando de controle transversal no mestre e no escravo
Velocidade do motor guia do fio (unidade mestre)
Sincronizagao tSY/SnC

o M owbd -

Velocidade do motor de enrolamento (unidade escravo)

Conexao de E/S de sincronizacao

(1) (2)

ATV320 ATV320

(SNCO)LO+ O O LI* (SnCl)
CoM O Q CoM

1. Unidade mestre
2. Unidade escravo

As condicdes iniciais para a fungao sao:
» Velocidades basicas atingidas em ambos os inversores
* [Controlofio] £ - [ entrada ativada
+ Sinal de sincronizagao presente
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NOTA: Os parametros [Quick step alto] = = H e [Quick step baixo] 7 5 L
geralmente devem ser mantidos em 0.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =% [Configuragdo] [ = - F =» [Completo] F . L . =¥ [Fungio de
aplicacao] F . ~ =» [Contr. transversal] - - [
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Contr. transversal] £ - [ —

NOTA: Esta funcdo ndo pode ser usada com algumas outras fungdes. Siga as instrucdes sobre
compatibilidade de fungdes .

[Controlo fio] - - [ — [Nao] ~ =

Controlo fio

O ciclo de controle transversal comega quando a entrada ou bit atribuido muda para 1 e para quando muda
para 0.

» [Nao] ~ =: N&o, fungao inativa, ajudando assim a impedir 0 acesso a outros parametros

« [DIM1] L . I: Entrada digital 1
* [...]: Consulte as condi¢des de atribui¢cao
[Freq.transv. alta] - - H % () ) 0a10Hz 4 Hz

Freq.transv. alta

[Frequéncia tranversal baixa] £ - L % () 0210 Hz 4 Hz

Frequéncia tranversal baixa

[Quick step alto] 7 5 H * €)1 FEliesitansyaalal 0 Hz

Quick step alto

[Quick step baixo] 75 . * O 0 a [Frequéncia tranversal | 0 Hz
baixa] - - L

Quick step baixo

[Aceleragdo controle transversal] - . 7 % () [ 01a999.9s 4s

Aceleragao controle transversal

[Ctr. transvers. dEC] £ o » % () 0,12999,9s 4s

Cont.transversal dEC
[Tempo bobina] ~ - - % () 02 9.999 min 0 min

Tempo bobina

[Fim de bobina] £ £ o % — [Nao] - o

Fim de bobina

A saida atribuida ou o relé muda para o estado 1 quando o tempo de operagéo do controle transversal atinge o
[Tempo bobina] - 4 .

* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

NVE41295PT_05 315



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[R2] - Z: Relé R2
[LO1] L o !: Saida légica LO1

[DQ1] - = /: Saida digital DQ1, saida analégica AO1 funcionando como uma saida légica. A selegéo
pode ser feita se [Atribuicdo AQ1] A = | estiver definido como [Nao] r .

[Contador oscilatério] 5 - [ X

- [NéO] I l=]

Sincronizagao contador oscilatério

A ser configurado somente no inversor de enrolamento (escravo).

[Nao] ~ =: Ndo, fungdo inativa, ajudando assim a impedir 0 acesso a outros parametros
[DI1] L . /: Entrada digital 1
[---]: Consulte as condi¢des de atribuigao

[Sinc. wobble] £ 5 4 % — [N3o] - =

Sinc. wobble

A ser configurado somente no inversor guia de fio (mestre).

[Nao] ~ =: Nao, fungao nao atribuida
[LO1] L = /: Saida légica LO1
[R2] - 7: Relé R2

[DQ1] - = /: Saida digital DQ1, saida analégica AO1 funcionando como uma saida légica. A selegéo
pode ser feita se [Atribuicdo AQ1] A = | estiver definido como [Nao] r .

[Diminui referencia frequencia] o - F % (@)

0a599 Hz OHz

Diminui referencia frequencia, diminui¢cao na referéncia base durante o ciclo de controle transversal.

[Ctrltranv desl] - | - X — [N3o] - =

Ctrl tranv desativado

Quando o estado da entrada ou bit atribuido muda para 1, o tempo de operagéo do controle transversal &
redefinido para 0, juntamente com [Diminui referencia frequencia] - .

[Nao] ~ =: Nao, fungéo nao atribuida
[DI1] L  /: Entrada digital 1
[-...]: Consulte as condigbes de atribuigdo

(1) O parametro também pode ser acessado no [Configuragoes] =

£ — menu.

* : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigcao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.
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1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungao de aplicagao]

r
=

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

[Comutacao alta vel] L

HS5 —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
o~ =¥ [Configuragdo] [ -~ ~ - =» [Completo] - . . . =P [Fungio de
aplicacéo] - . -~ =» [Comutagdo altavel]  H 5

Lista de parametros

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Comutagado altavel] L H 5 —

[Atrib alta velocidade 2] = H ~

[NéO] (=]

Atribuigao alta velocidade 2
* [Nao] ~ =: Nao, funcéo néo atribuida

« [DIM] L . /: Entrada digital 1

» [Niv. Freq.Alta mot.] - £ A: Nivel de frequéncia alta do motor atingida
+ [Niv. Freq.AltaMot.2] ~ 7 A: Segundo nivel de frequéncia alta do motor atingida

* [...]J: Consulte as condigbes de atribuicao

[Atrib alta velocidade 4] 5 H

[NéO] oo

Atribuicéao alta velocidade 4

[ N R |

Idéntico a [Atrib alta velocidade 2]

NOTA: Para obter a Alta velocidade 4, [Atrib alta velocidade 2] 5 H & também devem ser configurados.

P B iy B

| —
l’:ll

[Alta velocidade] H 5 F () 0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade

Frequéncia do motor em referéncia maxima, pode ser definida entre [Baixa Velocidade] . 5 7 e [Frequéncia

maxima] k F r.

ﬁs]cc‘;nfiguragc")es de fabrica s&o alteradas para 60 Hz se [Tipo do Motor] - F ~ estiver configurado como [60
z] 5 0.

Para ajudar a evitar erro detectado [Sobrevelocid. motor] = = ~, € recomendavel ter [Frequéncia maxima]
igual ou superior a 110 % da [Alta velocidade] H = F.

[Alta velocidade 3] H 5 F 7 % ()

[Alta velocidade 2] H 5 7 2 % () 0a599 Hz 50 Hz
Alta velocidade 2
Visivel se néo [Atrib alta velocidade 2] = + = estiver definido como [Nao] ~ .
Idéntico a [Alta velocidade] +H 5 F .
0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade 3
Visivel se nao [Atrib alta velocidade 4] =

Idéntico a [Alta velocidade] H 5 F .

H + estiver definido como [Nao] r =.

NVE41295PT_05
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Alta velocidade 4] H 5 7 1 % () 0a599 Hz 50 Hz

Alta velocidade 4

Visivel se nao [Atrib alta velocidade 4] 5 H 4 estiver definido como [Nao] ~ .

Idéntico a [Alta velocidade] H 5 7 .

% : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:a configuragao deste parametro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos

[Barramento CC] J L [ —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.]
- =% [Configuragdo] [ = - F =» [Completo] F . . . =¥ [Fungao de
aplicacédo] F . -~ =¥ [Barramento CC] o/ [ [

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Barramento CC] &/ [ [ —

[Modo cadeia barramento CC] -/ [ [ /7 — [Nao] - o

Modo cadeia barramento CC
* [Nao] ~ =: Nao, nao atribuido

+ [Barerede] /71 ,~:Bar e rede, oinversor € alimentado pelo barramento CC e pela rede de
alimentagao.
+ [Bus] & u 5: Bus, o inversor é alimentado somente pelo barramento CC.

AAPERIGO

MONITORAMENTO DE FALHA DE ATERRAMENTO DESABILITADO, SEM DETECGAO DE ERRO

Configurar este pardmetro para Rede desativa o monitoramento de falha de aterramento.

+ Use este parametro somente apdés uma avaliagédo de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicacéo.

* Implementar fungdes alternativas de monitoramento de falha de aterramento que nao acionem respostas
automaticas de erro do inversor, mas permitam respostas equivalentes adequadas por outros meios, em
conformidade com todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem como a avaliagao de riscos.

+ Ativacao e teste do sistema com o monitoramento de falha de aterramento habilitado.

» Durante a ativagao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando testes
e simulagées em um ambiente controlado sob condigdes controladas.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

[Compatibilidade barramento CC] &L £ [ % | [Altivar] A £V

Compatibilidade barramento CC
Visivel se [Modo cadeia barramento CC] - [ [ /7 acima n&o estiver configurado como [Nao] ~ =.

[Altivar] A £ V' : Somente os inversores ATV 320 estao na cadeia de barramento CC.

[Lexium] L H /7: Pelo menos um inversor Lexium 32 esta na cadeia do barramento CC.

* Para ATVeeM2 ou ATV320+*M3 ou ATV320+++S6, ndo dependendo de [Compatibilidade barramento
CC] oL [ [ os parametros [Tensdo darede] . - £ 5, [Nivel frenagem] V - -~ s&o forcados ao valor
padrao.

+ Para ATV+sN4, se [Compatibilidade barramento CC] -/ L [ estiver definido como [Altivar] 7 - \/ os
parametros [Tensao darede] . - £ 5, [Nivel frenagem] V 1 ~ s&o forgados ao valor padréo.

+ Para ATV+sN4, se [Compatibilidade barramento CC] -/ [ estiver definido como [Lexium] L H /7,
[Tensao darede] . - £ 5 é forgado para seu valor padréo, [Nivel frenagem] V/ & ~ é forgado a 780 Vcc
e o inversor é acionado em [Niv Fren Excessiva] \/ o & F em um nivel de barramento CC de 820 Vcc em
vez de 880 Vcc para ser compativel com inversores Lexium 32 .

?h — De acordo com a
[Atv. Perda fase] . 4 % classificagdo do inversor.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]
Sincronos Fun—

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Atribuicdo da protecao de perda de fase na entrada, comportamento do inversor em caso de erro
detectado de perda de fase de entrada.

Nao pode ser acessado se a classificacdo do inversor for ATVee*M2.

Visivel se 3.1. [Nivel acesso] L A [ estiver definido como [Expert] £ F - e [Modo cadeia barramento CC]
o L [ 7T acima estiver definido como [Nao] r .
* [Ignorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado
» [Paradainércia] < £ 5: Parada por inércia, erro detectado com parada por inércia
[Perda fase rede] | F L é forcado a [Ignorado] ~ - se [Modo cadeia barramento CC] -/ [ [ /7 acima estiver
definido como [Bus] & w 5 . (Consulte [Perda fase rede] 7 L no Manual de programagéo (DRI- > CONF >

FULL > FLT- > IPL-).

[Detecgio curto circuito aterra] 5. L 7 % T [Paradainércia] 4 F 5

Deteccgao curto circuito a terra
Pode ser acessado para inversores de classificagdo ATV320U55¢¢¢ ... D15¢ee.

Visivel se 3.1. [Nivel acesso] . A [ estiver definido como [Expert] £ 7 - e [Modo cadeia barramento CC]
o [ [ [T acima estiver definido como [Nao] ~ .

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

+ [Paradainércia] < £ 5: Parada por inércia, erro detectado com parada por inércia
[Detecgao curto circuito aterra] 5 £ L I é forcado a [Ignorado] ~ = para ATV320U55¢¢¢ ... D15¢ee
inversores se [Modo cadeia barramento CC] - [ [ /7 acima estiver definido como [Bar e rede] /1 H .
NOTA: se [Deteccgéo curto circuito a terra] 5 [ L I estiver definido como [Ignorado] ~ =, fungbes de

seguranca integradas (exceto Safe Torque Off ) para ATV320U55¢¢+ ... D15+++ n&0 poderao ser usadas,
caso contrario o inversor é acionado no estado [Falha Func Seg] = A F F.

A APERIGO

MONITORAMENTO DE FALHA DE ATERRAMENTO DESABILITADO, SEM DETECGAO DE ERRO

Definir este parametro para [Ignorado] N0 desativa o monitoramento de falta a terra.

+ Use este pardmetro somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

+ Implementar fungdes alternativas de monitoramento de falha de aterramento que ndo acionem respostas
automaticas de erro do inversor, mas permitam respostas equivalentes adequadas por outros meios, em
conformidade com todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem como a avaliagao de riscos.

+ Ativagao e teste do sistema com o monitoramento de falha de aterramento habilitado.

» Durante a ativagao, verifique se o inversor e o sistema funcionam conforme planejado, realizando testes
e simulagdes em um ambiente controlado sob condigbes controladas.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

[Tensdo darede] . - £ 5 % De acordo com a tenséo De acordo com a tensao
nominal do inversor nominal do inversor

Tenséao da rede de evacuacgao

Visivel se 3.1. [Nivel acesso] . A [ estiver definido como [Expert] £ 7 - e [Modo cadeia barramento CC]
o [ [ [T acima estiver definido como [Nao] ~ .
Para ATV320¢¢*M2+ ou ATV320¢e+M3e:

* [200 Vac] 7 [J J: 200 Volts CA

* [220 Vac] = ' [J: 220 Volts CA

* [230 Vac] 7 7 [1: 230 Volts CA

* [240 Vac] = 4 [J: 240 Volts CA (configuragao de fabrica)

* [Lexium] L H/1: [Tensao darede] . - £ 5, [Nivel subtensao] .. 5 L, [Nivel frenagem] \/ & - sédo
forcados ao valor padrao.
Para ATV320¢+sN4-:
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1.3.4.7 [Completo] F . L L ——[Fungao de aplicagao] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Fum— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

* [380 Vac] = &5 [J: 380 Volts CA
» [400 Vac] 4 0 J: 400 Volts CA

forgados ao valor padrao.

+ [600 Vac] = 7 7: 600 Volts CA (configuragéo de fabrica)
* [Lexium] L H/1: [Tensdo darede] . - £ 5, [Nivel subtensao] . 5 L, [Nivel frenagem] V & - sdo

+ [460 Vac] - = 17: 460 Volts CA

* [500Vac] = 7 [7: 500 Volts CA (configuracao de fabrica)

* [Lexium] L HI1:[Tensao darede] . - £ 5, [Nivel subtensao] . 5 [ sao forgados ao seu valor padrao,
[Nivel frenagem] V & ~ é forgcado a 780 Vcc e o inversor € acionado em [Niv Fren Excessiva] VV o & F a
um nivel de barramento CC de 820 Vcc em vez de 880 Vcc.

Para ATV320e*S6¢:
* [625VAC] 5 7 5: 525 Volts CA

[Nivel subtensdo] . 5. % 100 a 304 Vca De acordo com a
classificagédo do inversor

Nivel subtensao

Visivel se 3.1 [Nivel acesso] [ A [ estiver definido como [Expert] £ 7 .

A configuragao de fabrica é o valor maximo do intervalo de ajuste (consulte a tabela abaixo).
O intervalo de ajuste é determinado pela tabela a seguir:

Faixa de ajuste
Valor minimo
[Encadeamento do [Encadeamento do
barramento CC] (dCCM) | barramento CC] (dCCM)
Tensao nominal do = = = -
inversor [Tenséo de rede] (urES) [N3o] (nO) [MAin](Barramento e Valor maximo
rede) ou [buS] (Somente
barramento)
[200 Vca] (200) 100 Vca
ATV320eeeM2e [220 Vca] (220) 120 Vca
ATV3200selM3e [230 Vca] (230) 131 Vca 100 Vea 141 Vea
[240 Vca] (240) ou 141 Vca
[Lexium] (LHM)
[380 Vca] (380) 190 Vca
[400 Vca] (400) 204 Vca
ATV320eeeN4e [440 Vea] (440) 233 Vea 190 Vca 276 Vca
[460 Vca] (460) 247 Vca
[500 Vca] (500) ou 276 Vca
[Lexium] (LHM)
[525 Vca] (525) 266 Vca
ATV320eeeSGe [600 Vca] (600) ou 304 Vea 266 Vca 304 Vca
[Lexium] (LHM)

Este parametro também é visivel em (DRI- > CONF > FULL > FLT- > USB-).
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.7 [Completo] ~ . L L ——[Fungéao de aplicagao]

Sincronos Fun—
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Nivel frenagem] V & -~ % (@) 335 a 995 Vce De acordo com a

classificagdo do inversor
Nivel frenagem
Visivel se 3.1 [Nivel acesso] L A [ estiver definido como [Expert] £ 7 ~.

A configuracgao de fabrica é determinada pela tensdo nominal do inversor:
e Para ATV320eeeM?2e : 395 Vcc
» Para ATV320eeeM3e : 395 Vcec
« Para ATV320eeeN4e : 820 Vcc
+ Para ATV320eeeS6e : 995 Vcc
O intervalo de ajuste é determinado pela tabela a seguir:

Faixa de ajuste
Faixa de tens&o do inversor [Tens&o de rede](urES) valor minimo valor maximo
[200 Vca] (200) 335 Vcee
ATV320eeeM2e [220 Vca] (220) 365 Ve
ATV320eesM3e [230 Vca] (230) 380 Vee 395 Vee
[240 Vca] (240) ou [Lexium] 395 Ve
(LHM)
[380 Vca](380) 698 Vce
[400 Vca](400) 718 Ve
[440 Vca](440) 759 Vce 820 Vce
ATV320eeeN4e
[460 Vca](460) 779 Vce
[500 Vca](500) 820 Vce
[Lexium](LHM) 780 Vcc 780 Vcc
[525 Vca](525) 941 Vce
ATV320eeeS6e [600 vCa](?Bgl)w c;u [Lexium] 995 Vee 995 Vee

Este parametro também é visivel em (DRI- > CONF > FULL > DRC-).

% : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programagcao.

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou

parada.
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1.3.4.8 [Completo] F ., L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

1.3.4.8 [Completo] F u L L ——[FAULT
MANAGEMENT] F L -

O que ha neste capitulo

Com terminal de exibiao integrado............cooeuiiiiiiiiiiiieeee e 324
[PTC management] £ £ — .o 326
[Reset defeitos] ~ 5 F — oo 328
[Rearme auto. Falha] A £ = — ..o 331
[Ajustes de alarme] A L 5 — ..o 333
[Retoma velocidade] F L m — ..o 334
[Monit. Term. motor] £ H E — ..o 335
[Perda fase saida] o 7 L — . ..o 338
[COMPIEtO] | L e 339
[Sobreaquec. INVers.] o H L — ..o, 340
[Thermal warning stop] 5 A £ — ..o 342
[Erro eXternO] £k F — e 343
[Gestao de suUbteNSA0] L 5 5 — .oiiiiiiii e 345
[TeStes IGBT] L 1 £ e 347
[Perda 4-20 MA] L F L — it 348
[Desab. detec.falha] '~ H — ..o, 349
[Monit Fieldbus] £ L L — ..o 351
[MONn encoder] 5 ol i — oo 354
[Limtrqoudetec COrr] £ 1 c — i 355
[Medidor freqUéncial F T F — ..o 356
[Cargadindm detec] o L o — oo 358
[AUtOtUNING €rror] £ mi F e 360
[Emparelhamento] 7 1 — ... 361
[Subcarga No ProcC.] i L o — oo 362
[Sobrecarg NO ProC.] o L i —.oeuiiiii e 364
[Velocidade reCuO] L F F — ... 366
[Divisor rampa DEC] F 5 £ — oo 367
[INJECGAO DC] i [ 1 e 368
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

Com terminal de exibicao integrado

Resumo das fungdes:

Codigo Nome
FEL — [PTC management]
r5kE— [Reset defeitos]

jua]
an

- [Rearme auto. Falha]

]
—

5 — [Ajustes de alarme]

FLr— [Retoma velocidade]
EHE— [Monit. Term. motor]
oF L — [Perda fase saida]

P L — [Perda fase rede]

oHL — [Sobreaquec. Invers.]
SHE — [Thermal warning stop]
EEF— [erro externo]

u5Shb— [Gestao de subtensao]

™
m

[Testes IGBT]

LFL— [Perda 4-20 mA]

— [Desab. detec. falha]

CLL— [Monit Fieldbus]
S5dd— [Mon encoder]
Eod— [Lim trq ou detec corr]
FA9F — [Medidor frequéncia]
dLd— [Carga dindm detec]
EnF — [Autotuning error]

FFP o — [Emparelhamento]

C
—
o
|

[Subcarga no proc.]

[Sobrecarg no proc.]

o
-
o
I

LFF— [Velocidade recuo]

il
ul
T
|

[Divisor rampa DEC]

o
|

[Injecgéo DC]
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

1) DY
~ \*

F

1. Do [ = » F —menu

2. Gerenciamento de erros detectados
Os parametros no [FAULT MANAGEMENT] -~ L £ — menu s6 pode ser
modificado quando o inversor esta parado e nao ha comando de execugao,

exceto para pardmetros com um simbolo () ha coluna de cédigo, que pode ser
modificado com o inversor em funcionamento ou parado.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos Cy

I‘_L_

[PTC management] PE L —

Sonda PTC

1 conjunto de sondas PTC pode ser gerenciado pelo inversor para ajudar a
proteger o motor: na entrada légica LI6 convertida para este uso pelo interruptor
SW2 no bloco de controle.

A sonda PTC é monitorada em relagcao aos seguintes erros detectados:

» Superaquecimento do motor
* Quebra do sensor
* Curto-circuito do sensor

A protegéo via sonda PTC n&o desativa a protecao via calculo 12t realizado pelo
inversor (os dois tipos de protegdo podem ser combinados).
ATV320eeeeeB ATV320eeeeeC

Sink ext.
— DI6 PTC Sinkint.| Source

. —1 RA|N)
s B S O] fali e I
Sink int. R2C ® & SW2 SwWi1
|~ | rRIC
o6 sto||  — [PIPI I I ISl
sSw2 p2a | com| © 10V_Al1 COM Al2_AI3 COMJAQI]" [R1A R1B R1C[R2A RC]]
" wiolelt) | [EEEEEEE EEEEE
pa-|) a3 © . O S
DI6 )\
A2l ) @
bis &) 10v|
DI4 % | ©
® E:z % com © [ Rus5
) ) e 222
DI | L]
RJ45 - DQ- DQ+ PE
NOTA:
DIx =LX
DQx = LOx
AQ1=A01

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: - r
II:LIII»II_I__ FELC

;
i
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1.3.4.8 [Completo] F . [ [ ——[FAULT MANAGEMENT]

F

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

Lista de parametros

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[PTC management] F - [ —

[Man feedback PTC] F £ [ L

[NéO] (gl =]

Manipulacéao feedback sonda PTC

* [Nao] ~ =: Sem gerenciamento, nao usado

alimentagéo)

do inversor esta conectada

motor esta conectada

Verifique primeiro se o interruptor SW2 no bloco de controle esta definido como PTC.

* [Permanente] A 5: Permanente, as sondas PTC sdo monitoradas permanentemente, mesmo se a fonte
de alimentagao nao estiver conectada (desde que o controle permanega conectado a fonte de

+ [Poténcia ON] - £ 5: Poténcia ON, as sondas PTC s&o monitoradas enquanto a fonte de alimentacao

* [Motor ON] ~ 5: Motor ON, as sondas PTC sdo monitoradas enquanto a alimentagéo de energia do

NVE41295PT_05
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]

Sincronos FLE=

[Reset defeitos] - 5 £ —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ o+ F =P
Full =»F[ =5
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Reset defeitos] - 5 £ —

[Atrib. Reset Def.] - 5 F — [Nao] - =

Atribuicdo de Limpar Falha

Os erros detectados sdo apagados manualmente quando a entrada atribuida ou o bit muda para 1 se a causa
do erro detectado tiver desaparecido.

A tecla STOP/RESET no terminal de exibigdo grafica executa a mesma fungao.

Os seguintes erros detectados podem ser apagados manualmente: A5 F, b~ F, L nF, L ofF, dL F,
EFF I,EFFZ, FLES, FCFZ, vnFSY, vnFA, vRnFb,LCF, LFF3, abF, aHF,all,alF,
oFF |, FFZ, a5F, abkFL, PHF,PEFL,5CF4Y,50F5,5LF [,5LF2,5LF3,5aF,
SFF,55%F, EJF, EnFevul F
NOTA: Se [Reset Falha Ampliada] + - F [ estiver definido como [Sim] 4 £ 5, o seguinte erro detectado
adicional pode ser apagado manualmente: o L F, 5L F [, 5L F 3.

* [Nao] ~ =: Nao, funcao inativa
[DI1] L  /: Entrada digital 1
* [...]J: Consulte as condi¢des de atribuigao

(Se [Perfil] L H L F estiver configurado como [Nao separados] 5 /7 ou [Separado] 5 £ F entdo [CD11]
Lo/ late[CD15) L o /5,[C1M1] L [/ laté[C1M5] [ |/ /5,[C21M1] L & | | até[C215] [ & /5 e [C311]
L3 1 /até[C315] L 7 /5 nédo estdo disponiveis).

[Atr.Nova Partida] - 7 A % - [Nao] - o

Atribuigcao de entrada para nova partida do inversor

A fungéo Reiniciar executa uma Reinicializagao de falha e, em seguida, reinicia o inversor. Durante este
procedimento de Reinicializag&o, o inversor passa pelas mesmas etapas como se tivesse sido desligado e
ligado novamente. Dependendo da fiagdo e da configuragéo do inversor, isso pode resultar em operagéo
imediata e imprevista.

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

A fungéo Reiniciar executa uma Redefinicdo de Falha e reinicia o inversor.
» Verifique se a ativagao dessa fungéo ndo provoca condi¢ées de risco.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este parametro s6 pode ser modificado se 3.1 [Nivel acesso] | A [ estiver configurado como [Expert] £ F -
modo.

Reinicializagédo do inversor via entrada l6gica. Pode ser usada para redefinir todos os erros detectados sem
precisar desconectar o inversor da rede de alimentagéo. O inversor é reinicializado em uma subida de sinal
(passagem de 0 a 1) da entrada atribuida. O inversor somente pode ser reinicializado quando bloqueada.

Para atribuir a reinicializagao, pressione e segure a tecla ENT por 2 s.

* [Nao] ~ =: N&o, funcio inativa
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

El E— Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

« [DIM] L . I: Entrada digital 1
[..] ..

« [DI6] L /L: Entrada digital 6

 [DAI] L A . I: Entrada digital Al1

+ [DAI2] L A /| Z: Entrada digital Al2

+ [OLO01] = L & I: OLO1, blocos de fungdes: Saida légica 01

[...]-.
« [OL10] = L /[I: OL10, blocos de fungbes: Saida loégica 10

- [NéO] (gl =]

[Nov.Partida Invers.] - 7 %

Nov.Partida Invers.

A funcgao Reiniciar executa uma Reinicializagédo de falha e, em seguida, reinicia o dispositivo. Durante este
procedimento de Reinicializagao, o dispositivo passa pelas mesmas etapas como se tivesse sido desligado e
ligado novamente. Dependendo da fiagao e da configuragédo do dispositivo, isso pode resultar em operagao
imediata e imprevista.

AATENCAO

OPERAGAO DO EQUIPAMENTO IMPREVISTA

A fungao Reiniciar executa uma restauragao por falha e reinicia o dispositivo.

+ Verifique se a ativagao dessa fungéo ndo provoca condigdes de risco.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Este pardmetro s6 pode ser modificado se 3.1 [Nivel acesso] . A [ estiver configurado como [Expert] £ F -
modo.

Reinicializagdo do inversor. Pode ser usada para redefinir todos os erros detectados sem precisar desconectar
o inversor da rede de alimentacao.
* [Nao] ~ =: Nao, fungao inativa

+ [Sim] 4 E 5: Sim, Reinicializagdo. Pressione e segure a tecla ENT por 2 s. O parametro volta
automaticamente para [Nao] ~ = assim que a operagao é concluida. O inversor somente pode ser
reinicializado quando bloqueada.

- [NﬁO] (al=]

[Reset Falha Ampliada] H - F [ %

Ativacao de rearme de falha ampliada

AVISO

INVERSOR INOPERANTE

» \Verifique se a ativagao deste parametro nao resulta em danos ao equipamento.

» Antes de redefinir o erro detectado, identifique e corrija a causa do erro.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em danos do equipamento.

Este parametro s6 pode ser modificado se [3.1] [Nivel acesso] .. A [ estiver configurado como [Expert]
E F - modo.
Pode ser usado para selecionar o nivel de acesso de [Atrib. Reset Def.] - 5 F para redefinir erros detectados
sem ter que desconectar o inversor da rede de alimentagéo.
NOTA: Se [Reset Falha Ampliada] + - F [ estiver definido como [Sim] 5 £ 5 , o seguinte erro detectado

= L | m—-

adicional pode ser apagado manualmente: = L F, 5L F [, 5[ F 3.
* [Nao] ~ =: Nao, fungao inativa
* [Sim] 4 E 5: Sim, funcao ativa
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1.3.4.8 [Completo] F ., L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

El E— Sincronos
[Rearme auto. Falha] A £ - —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =9
Full=»FLE=»AEF
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoées Configuracgao de fabrica
[Rearme auto. Falha] A £ - —
E - [Néo] el =}
[Rearme auto. Falha] A - - 425

Rearme automatico das falha

Esta fungédo pode ser utilizada para executar, automaticamente, as redefinigdes de falhas individuais ou
multiplas. Se a causa do erro que acionou a transigao para o estado de falha operacional desaparece
enquanto esta fungéo esta ativa, o inversor retoma a operacao normal. Enquanto as tentativas de
reinicializagdo de falha sao realizadas automaticamente, a saida do sinal “Estado operacional de falha” ndo
fica disponivel. Se as tentativas de realizar a reinicializacdo de falha nao forem bem-sucedidas, o inversor
permanecera no “Estado operacional de falha” e o sinal de saida desse estado ficara ativo.

AATENCAO

OPERAGAO IMPREVISTA DO EQUIPAMENTO
» Verifique se a ativagdo dessa fungao nao provoca condigdes de risco.

» Verifique se o fato de o sinal de saida "Estado de falha operacional" ndo estar disponivel enquanto esta
fungéo esta ativa, ndo resultara em condi¢des perigosas.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

O relé de erro permanece ativado se esta fungao estiver ativa. A referéncia de velocidade e a direcao
operacional devem ser mantidas. Use controle de 2 fios [Comando 2/3 Fios] - L  esta definido como
[Comando a 2 Fios] - [ e [Comando a 2 Fios] - [ £ esta definido como [Nivel] L £ L, consulte [Comando

2/3 Fios] - [ [ , pagina 101.

Se o reinicio ndo ocorrer quando o tempo configurado [Tmp. Rearme defeito] £ A ~ tiver decorrido, o
procedimento sera interrompido e o inversor permanecera bloqueado até que seja desligado e ligado
novamente.

Os cédigos de erro , pagina 424, que permitem esta fungéo, estao listados.
* [Nao] ~ =: Nao, funcao inativa

+ [Sim] 4 E 5: Sim, reinicio automatico, apos bloqueio no estado de erro detectado, se o erro detectado
desaparecer e as outras condicdes operacionais permitirem a reinicializagao. O reinicio é executado por
uma série de tentativas automaticas separadas por periodos de espera cada vez mais longos: 1s,5s, 10
s e, em seguida, 1 minuto para as tentativas seguintes.

[Tmp. Rearme defeito] - A ~ X - [5 minutos] &
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
cloe

Sincronos FLE-

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Tmp. Rearme defeito

Este parametro é exibido se [Rearme auto. Falha] A £ ~ é configurado como [Sim] Y £ 5. Pode ser usado
para limitar a quantidade de reinicios automaticos consecutivos em um erro detectado recorrente.

* [5 minutos] 5: 5§ minutos

* [10 minutos] //[J: 10 minutos
* [30 minutos] 7 [J: 30 minutos
* [1hora] /H:1hora

* [2 horas] 7 H: 2 horas

* [3 horas] 7 H: 3 horas

* [llimitado] L E: llimitado

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagdo e na placa de
identificacao.

* : Esses parametros so serao exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

E 2 s: Para alterar a atribuicao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

E _ Sincronos
[Ajustes de alarme] AL 5 —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =9
Full=»FL-=pALE5
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoées Configuracgao de fabrica

[Ajustes de alarme] A L 5

[Nivel corrente alta] [ £ & ¢) () 0a1,5In(1) INV

Nivel elevado de corrente

[Nivel Freq.Motor] < i o €) 0a599 Hz 50 Hz

Nivel de frequéncia do motor

[Nivel freq. Mot.2] < = o €) 0a599 Hz 50 Hz

Frequéncia baixa do motor segundo nivel

[Niv. binario alto] £ £ H €) -300 a 300% 100%

Nivel de torque alto

[Niv. Conjug. baixo] £ £ L €) -300 a 300% 50%
Nivel torque baixo
[Niv. Al pulsos] F 91 K 0 a 20.000 Hz 0Hz

Nivel alarme pulsos

Visivel se [Medidor frequéncia] ~ 5 F nao for [Nao] - .

(1) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

g 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Retoma velocidade] F L - —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»FLE=»Fl -
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Retoma velocidade] - L - —

NOTA: Esta fungao n&o pode ser usada com algumas outras fungées. Siga as instrugées em [Fungao de
aplicagao] F o » — Resumo de [Fungao de aplicagao] F o ~—, pagina 214.

[Retomada velocidade] F L - — [Nao] - =

Retomada velocidade

Usado para permitir um reinicio sem erros caso o comando executar seja mantido apds os seguintes eventos:
* Perda ou desconexao da rede de alimentagao.
» Apuramento de erro de corrente detectado ou reinicio automatico.
» Parada em inércia.

A velocidade fornecida pelo inversor é retomada a partir da velocidade estimada no motor no momento do
reinicio e, em seguida, segue a rampa até a velocidade de referéncia.

Esta fungéo exige comando de nivel 2 fios.

Quando a funcao esta operacional, é ativada a cada comando de execugao, resultando em um leve atraso da
corrente (max. 0,5 s). [Retomada velocidade] - . ~ é forcado a [Nao configurado] ~ = se o controle l6gico
do freio [Config. freio] & L [ for atribuido ou se [Injegdo auto. CC] A o [ estiver definido como [Continuo]

= L

[ -

Se a velocidade do motor cair para zero antes de aumentar para a velocidade de referéncia apés uma captura
em movimento, aumentar ligeiramente [T. filtro corrente] [ ~ - F permitira que o inversor reinicie na
velocidade atual.

* [Nao] ~ =: Nao, funcao inativa

* [Sim] 4 E 5: Sim, fungao ativa
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FL E— Sincronos

[Monit. Term. motor] £ HE —

Funcgao de protecao térmica do motor

Protegao térmica calculando o I2t.
NOTA: O estado térmico do motor ndo é salvo quando o inversor € desligado.

* Motores autoventilados: As curvas de disparo dependem da frequéncia do
motor.

* Motores com arrefecimento forcado: Somente a curva de disparo de 50 Hz
precisa ser considerada, independentemente da frequéncia do motor.

As curvas a seguir representam o tempo de acionamento em segundos: (50 Hz)

Trip time in seconds
1HZ 3Hz 5Hz
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As curvas a seguir representam o tempo de acionamento em segundos: (60Hz)
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]

Sincronos FL

E

AVISO

SUPERAQUECIMENTO DO MOTOR

Instale o equipamento externo de monitoramento térmico nas seguintes
condigdes:

« Se um motor com corrente nominal inferior a 20% da corrente nominal do
inversor estiver conectado.

* Ao usar a fungdo Chaveamento do motor.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em danos do
equipamento.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =»

= 1 * ] » LI
|y Sy = | I - I': =

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Monit. Term. motor] - HE —

[Modo Térm. do motor] £ H E — [Auto-ventilado] A [ L

Modo de monitoramento térmico do motor

NOTA: O erro detectado ocorre quando o estado térmico atinge 118% do estado nominal e a reativagao
ocorre quando o estado chega a menos do que 100%.

* [Nao] ~ =: Sem supervisao do estado térmico, sem protegao
+ [Auto-ventilado] A I L : Motor auto-ventilado, para motores autoventilados

* [Ventilagao forgada] - [ L : Motor com ventilagdo for¢cada, para motores com arrefecimento forcado

[Niv.Est.térm.motor] £ £ & () () 0a118% 100%

Nivel estado térmico do motor, limite para alarme térmico do motor (saida légica ou relé).

[Niv. térmico mot.2] - £ o = €) 0a118% 100%

Nivel térmico motor 2, limite para alarme térmico do motor 2 (saida logica ou relé).

[Niv. térmico mot.3] £ £ & 7€) 0a118% 100%

Nivel térmico motor 3, limite para alarme térmico do motor 3 (saida l6gica ou relé).

[E. Resp.Sobrecarga] = . L — [Parada inércia] < £ 5

Erro de resposta de sobrecarga do motor

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Dependendo das configuragdes desse parametro, a resposta de erro aos erros detectados é desativada ou
a transic¢ao para o estado de falha operacional é suprimida se um erro for detectado.

+ \Verifique se a configuragédo desse parametro néo resultara em danos ao equipamento.

* Implemente fungdes de monitoramento alternativas e equivalentes para fungées de monitoramento
desativadas.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

F

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

Tipo de parada no caso de detecgéo de erro térmico do motor.

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

+ [Paradainércia] Y £ =: Parada por inércia

+ [parada standard] - : L : parada standard, parada de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada]
5k E , sem acionamento. Nesse caso, o relé de falha nao abre e o inversor esta pronto para ser
reiniciado logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de
comando ativo (por exemplo, de acordo com [Comangio 2/3 Fios] - [ [ e[Comando a2Fios] £ [ E
pagina 154 se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro
detectado (atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

* [Velocidade recuo] L - F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e o comando de execugéo nao tiver sido removido (2)

* [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugao
nao tenha sido removido (2)

+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
+ [Paradarapida] - = : Parada rapida
* [Injecg¢dao CC] & L .:Injecgao CC. Este tipo de parada ndo pode ser usada com algumas outras

fungdes. Consulte a tabela .

[Memo Est Térm Motor] /7 £ /7 — [Nao] - =

Memorizagéao do estado térmico do motor
* [Nao] ~ =: Nao, o estado térmico do motor ndo € armazenado no desligamento

+ [Sim] 4 E 5: Sim, o estado térmico do motor é armazenado no desligamento
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Perda fase saida] o P L —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ o+ F =P
Full=»Fl =0
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Perda fase saida] - A L —
E — [Erro OPF detectado]
[Atri.Perdaf. Saida] - | 42s JES

Atribuicado da protecgao de perda de fase a saida

AAPERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Se o monitoramento da fase de saida estiver desativada, a perda de fase e, por implicagédo, a desconexao
acidental de cabos, ndo séo detectadas.

» Verifique se a configuracédo desse parametro nao resultara em condi¢des perigosas.
O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou ferimentos graves.

NOTA: [Atri.Perda f. Saida] - - L é definido como [Fun¢ao inativa] ~ = quando [Tipo ctr. motor] [ £ E

, pagina 125 é definido como [Motor sincr.] = 4 ~. Para outras [Tipo ctr. motor] [ £ £ configuracdes,
[Atri.Perda f. Saida] - 7 L é forcado a [Erro OPF detectado] -/ £ 5 se o controle légico do freio estiver
configurado.

* [Fungao inativa] ~ =: Fung¢dao inativa

* [Erro OPF detectado] = - 5: Erro OPF detectado, acionamento em [Atri.Perda f. Saida] = 7 . com
parada por inércia

* [Erro nao detectado] - A L : Erro ndo detectado, nenhum evento acionado, mas o gerenciamento da
tensao de saida para evitar uma sobrecorrente quando o link com o motor for restabelecido e a retomada
da velocidade for realizada (mesmo se esta fungéo nao tiver sido configurada.

O inversor muda para o estado [Corte na saida] 5 = [ apds tempo [T. perda fase saida] - - k. A retomada
da velocidade sera possivel assim que o inversor estiver em espera pelo estado de corte de saida [Corte na
saida] 5= [.

[T. perda fase saida] = o - €) 0,5a10s 0,5s

Temporizagado de perda de fase a saida

O atraso de tempo pela [Atri.Perda f. Saida] - 7 L detectou um erro a ser considerado.
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1.3.4.8 [Completo] F ., L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

El E— Sincronos
[Completo] PL —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»F[LE P L
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Perda faserede] F L —
E — De acordo com a
[Atv. Perda fase] | F L * dog classificagao do inversor

Atribuigao da protecao de perda de fase na entrada

Nao pode ser acessado se a classificagdo do inversor for ATV320eeeM2e.

Neste caso, ndo ha valor de configuragdes de fabrica.

Macro-configuracéo: [Parada inércia] Y £ 5 para classificagao do inversor ATV320eeeN4e.

Se 1 fase desaparecer e se isso levar a redugao do desempenho, o inversor mudara para o modo de erro
detectado [Perda fase rede] ~ +H F-.
Se 2 ou 3 fases desaparecerem, o inversor aciona em [Perda fase rede] ~ H F .

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

» [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia, erro detectado com parada por inércia
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Sobreaquec. Invers.] o HL —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ o+ F =P
Full =»Fl = HL
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Sobreaquec. Invers.] = HL —
[Tmp.R.Erro inversor] o H L - [Parada inércia] < £ 5

Resposta falha de sobretemperatura no inversor

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Dependendo das configuragdes desse parametro, a resposta aos erros detectados é desativada ou a
transi¢do para o estado de falha operacional é suprimida se um erro for detectado.

» Verifique se a configuracdo desse parametro nao resultara em danos ao equipamento.
O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Comportamento no caso de superaquecimento do inversor.

NOTA: Um erro ocorre quando o estado térmico atinge 118% do estado nominal e a reativagéo ocorre
quando o estado chega a menos do que 90%.

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado
» [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia

» [parada standard] 5 - - : parada standard, parada de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada]
5 E E , sem acionamento. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser
reiniciado logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condigdes de reinicio do canal de
comando ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - L [ e [Comando a2 Fios] - [ £,
pagina 154 se o controle for por meio dos terminais). E recomendéavel configurar um alarme para este erro

detectado (atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

» [Velocidade recuo] L  F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugao néo tiver sido removido (2)

» [Veloc. constante] - . 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execucgéo
nao tenha sido removido (2)

+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida

* [Injeccdo CC] - L ::Injeccdo CC. Este tipo de parada ndo pode ser usada com algumas outras
fungbes. Consulte a tabela.

[Alarme Temp. inv.] = H A C) 0a118% 100%

Alarme de temperatura no inversor

Limite para alarme térmico do inversor (saida légica ou relé).

(1) O parametro também pode ser acessado no parametro [Configuragdes] = £ - menu.

(2) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, recomenda-se atribuir um relé ou saida
légica a sua indicagao.
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F

% : Esses parametros so6 seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungéo correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

—
5 2 s: Para alterar a atribuigao deste parametro, pressione a tecla ENT por 2 s.
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[Thermal warning stop] 5 A £ —

Parada adiada em alarme térmico

Esta fungéo ajuda a evitar a parada do inversor entre duas etapas do processo se
o inversor ou 0 motor superaquecer, autorizando a operagao até a préxima
parada. Na préxima parada, o inversor é bloqueado até que o estado térmico caia
de volta para um valor que reduz o limite definido em 20%. Exemplo: Um limite
definido em 80% permite a reativagcdo a 60%.

E necessario definir um limite de estado térmico para o inversor e um limite de
estado térmico para o(s) motor(es), o que aciona a parada adiada.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™» [ o~ F =P
Full=»FLEr=»p5AHE
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Thermal warning stop] 5 A £ —

[Parada aviso térmico] = A k£ — [Nao] - =

Parada aviso térm

A fungdo de parada de alarme térmico permite definir um nivel térmico de alarme personalizado para o
inversor ou para o motor. Quando um desses niveis é atingido, o inversor aciona a parada por inércia.

» [Nao] ~ =: N&o, fungio inativa (neste caso, os seguintes parametros ndo podem ser acessados)
* [Sim] Y E 5: Sim, parada por inércia no inversor ou alarme térmico do motor

0a118% 100%

[Alarme Temp. inv.] £ H A (@)

Alarme de temperatura no inversor, limite do estado térmico do inversor que aciona a parada adiada.
0a118% 100%

[Niv.Est.térm.motor] - - o €)

Nivel estado térmico do motor, limite do estado térmico do motor que aciona a parada adiada.
0a118% 100%

[Niv. térmico mot.2] - k£ o ~ (@)

Nivel térmico motor 2, limite de estado térmico do motor 2 que aciona a parada adiada.
0a118% 100%

[Niv. térmico mot.3] - £ o 7 0

Nivel térmico motor 3, limite de estado térmico do motor 3 que aciona a parada adiada.
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= - Sincronos
[erro externo] E £ F —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o F =9
Full=»FLEr=»EEF
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoées Configuracgao de fabrica
[erro externo] £ - F —
[Atrib. erro externo] - £ F — [Nao] - o
Atribui¢do de erro externo
Se o bit atribuido estiver em 0, n&o foi detectado nenhum erro externo.
Se o bit atribuido estiver em 1, existe um erro externo detectado.
A légica pode ser configurada via [Condigao erro externo] . £ £ se uma entrada Idgica tiver sido atribuida.
* [Nao] ~ =: Nao, fungao inativa
« [DIM1] L . I: Entrada digital 1

* [...]: Consulte as condi¢des de atribuicao

[Condig3o erro externo] | £ £ X - [Ativo alto] H [

Condigao erro externo

Este paradmetro pode ser acessado se o erro externo detectado tiver sido atribuido a uma entrada légica. Ele
define a légica positiva ou negativa da entrada atribuida ao erro detectado.

+ [Ativo baixo] L =: Ativo baixo, acionamento na descida de sinal (passagem de 1 a 0) da entrada
atribuida
+ [Ativo alto] +H . i: Ativo alto, acionamento na borda de subida (passagem de 0 a 1) da entrada atribuida
[Resp.Erro Externo] = F L — [Paradainércia] 5 £ 5

Resposta do inversor a um erro/defeito externo

Tipo de parada no caso de detecgéo de erro externo.

* [Ignorado] ~ =: Ignorado, erro externo detectado ignorado

+ [Paradainércia] Y £ =: Parada por inércia

» [parada standard] - : L : parada standard, parada de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada]
5k £, sem acionamento. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser
reiniciado logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de
comando ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - [ I e [Comando a2 Fios] £ [ k ,
pagina 154 se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro
detectado (atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

* [Velocidade recuo] L - F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugao nao tiver sido removido (1)

* [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugao
nao tenha sido removido (1)

+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
+ [Paradarapida] ~ = : Parada rapida
* [Injecgdao CC] & L .:Injecgao CC. Este tipo de parada ndo pode ser usada com algumas outras

fungbes. Consulte a tabela .
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= - Sincronos
[Gestao de subtensao] u 565 —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»FLE=»,54
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Gestao de subtensdo] . 5 5 —
[Reag. Subtensao] . 5 & — [Erro detectado] [/

Reacdao na ocorréncia de uma subtensdo, comportamento do inversor em caso de subtenséo.

* [Erro detectado] J: Erro detectado, o inversor aciona e o sinal de erro externo detectado é acionado (o
relé de falha atribuido a [Sem filtro do inversor] FLT esta aberto)

* [Erro detec. s/ relé] /: Erro detectado sem relé, o inversor aciona, mas o sinal de erro externo
detectado nao é acionado (o relé de falha atribuido a [Sem filtro do inversor] FLT permanece fechado)

+ [Alarme disparado] -': Alarme disparado, o alarme e o relé de falha permanecem fechados. O alarme
pode ser atribuido a uma saida légica ou a um relé

[Tensdodarede] . - £ 5 De acordo com a tenséo De acordo com a tensao
nominal do inversor nominal do inversor

Tensdao da rede de evacuagao

Consulte [Tensdaodarede] . - £ 5 .

[Nivel subtensao] . 5 L 100 a 304 V De acordo com a
classificagédo do inversor

Nivel subtenséo, detectou uma configuracao de nivel de erro de subtensdo em Volts. A configuragéo de
fabrica é determinada pela tensdo nominal do inversor.

Consulte [Nivel subtensao] . 5L .

[Tmp. Subtensao] . 5t 0,25sa999,9s 0,2s

Temporizagédo de consideragao da falha de subtenséao., atraso para considerar o erro de subtensao
detectado.

[Prevencao subtensao] = - F — [Inativo] - =

Prevengao subtensao, comportamento no caso de o nivel de prevengao de subtensao ser atingido.

* [Inativo] ~ =: Inativo
* [Mant tensdo barr CC] /7 /7 5: Manter a tensdo do barramento CC, este modo de parada usa a inércia
para manter a tensao do barramento CC o maior tempo possivel
+ [Parada em rampa] - /7 F: Parada em rampa, parada apds uma rampa ajustavel [Tempo parada max.]
SEN
+ [Parada emrodalivre] L ~ : Bloqueado com parada em roda livre, sem erro, bloqueio (parada por
inércia) sem erro detectado
[T reinicia subtensao] ~ 5 /7 % () 1,0529999s 1.0s
Tempo de reinicializagao da subtenséao
Atraso antes de autorizar a reinicializagdo apds uma parada completa para [Preveng¢ao subtensao] = - - =

[Parada em rampa] - /7 F, se a tenséo tiver voltado ao normal.

[Nivel prevengao] . 7 L K 1412368V De acordo com a
classificagao do inversor

Nivel prevencgéao
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Sincronos FLE-

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Configuracao do nivel de prevencéao de subtensdo em Volts, que pode ser acessada se [Prevengao
subtensao] = - F ndo for [Inativo] ~ = . A faixa de ajuste e a configuragéo de fabrica sao determinadas pela
classificagao de tensao do inversor € o valor da [Tensao darede] . - £ 5.

[Tempo parada max.] 5 = /7 % €) 0,01260,00s 1,00s

Tempo de parada max.

Tempo de rampa se [Prevengao subtensao] = - F estiver definido como [Parada em rampa] - /7 F.
[Tempo perm. barr CC] ~ & 5 % () 1a9999s 9.999s

Tempo perm. barramento CC

Tempo de manutencgéo do barramento CC se [Prevengao subtensao] - - F estiver definido como [Mant
tensao barr CC] /7177 5.
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El E— Sincronos
[Testes IGBT] £ £ —
Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»FLL=-»EF  F
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Testes IGBT] £k —
[TesteCurtoCircSaida] = £ ~ £ — [Nao] - =

Teste de curto circuito na saida
* [N&o] ~ =: Ndo, sem teste

* [Sim] 4 £ 5: Sim, os IGBTs sao testados na inicializagcdo e sempre que um comando de execugao é
enviado. Estes testes causam um pequeno atraso (alguns ms). No caso de um erro detectado, o inversor
€ bloqueado. Os seguintes erros podem ser detectados:

o Curto-circuito na saida do inversor (terminais U-V-W): Display SCF.
o IGBT inoperante: xtF, onde x indica o numero do IGBT relacionado.
o |GBT em curto-circuito: x2F, onde x indica o niumero do IGBT em questao.

(1) Como, nesse caso, o erro detectado n&o aciona uma parada, recomenda-se atribuir um relé ou saida
I6gica a sua indicacgéo.

* : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descricéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

O:A configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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[Perda4-20mA] L FL —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
FullL=»FLE=» [ FL
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Perda4-20 mA] L F L —
[Perda Al3 4-20mA] L F L 7 - [lgnorado] - =
Resposta a perda de 4-20mA na entrada analdgica Al3
* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado. Esta é a Unica configuragdo possivel se [Valor
minimo de AI3]  ~ L 7 nao for maior que 3 mA

+ [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia

» [parada standard] 5 - - : parada standard, parada de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada]
5k £, sem interrupgdo. Nesse caso, o relé de falha n&o abre e o inversor esta pronto para ser reiniciado
logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - [ [ e [Comando a 2 Fios] - [ £ , pagina 154
se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro detectado

(atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

+ [Velocidade recuo] L  F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugéo néo tiver sido removido (1)

+ [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugéo
nao tenha sido removido (1)

* [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida

* [Injeccdao CC] < L ::Injecgdo CC. Este tipo de parada n&o pode ser usada com algumas outras
fungbes. Consulte a tabela .

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, recomenda-se atribuir um relé ou saida
légica a sua indicagao.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:a configuragao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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F

[Desab. detec. falha] 1 n H —

Acesso

Este parametro pode ser acessado no [Expert] £ P - modo

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Fuol L »II:A’_ E » i H
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Sincronos FLE

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Desab. detec. falha] - H —

- [NéO] o

[Desativ. Det.Erro] -~ H % X 2s

Desativacado da detecgao de erro

Em casos raros, as fungbes de monitoramento do dispositivo podem ser indesejadas porque impedem a
finalidade do aplicativo. Um exemplo tipico € um exaustor de fumacga operando como parte de um sistema de
protecao contra incéndio. Se ocorrer um incéndio, o ventilador do exaustor deve funcionar o maior tempo
possivel, mesmo que, por exemplo, a temperatura ambiente permitida do dispositivo seja excedida. Em tais
aplicagdes, danos ou destrui¢ao do dispositivo podem ser aceitaveis como danos colaterais, por exemplo,
para evitar que ocorra outro dano cujo potencial de risco seja avaliado como mais severo.

Um parametro é fornecido para desabilitar determinadas fungdes de monitoramento em tais aplicagoes, de
modo que a deteccao automatica de erros e as respostas automaticas a erros do dispositivo ndo permanegam
ativas. E necessaria a implementacéo de fungdes de monitoramento alternativas para as fung¢des de
monitoramento desativadas, que permitam que os operadores e/ou sistemas de controle principais respondam
adequadamente as condigdes relacionadas aos erros detectados. Por exemplo, caso o monitoramento de
superaquecimento do dispositivo esteja desabilitado, o inversor de um ventilador do exaustor de fumaga
podera causar um incéndio se os erros nao forem detectados. Uma condi¢ao de superaquecimento pode ser,
por exemplo, sinalizada em uma sala de controle sem que o dispositivo seja interrompido imediata e
automaticamente por suas fungdes internas de monitoramento.

APERIGO

FUNGOES DE ERRO DE DETECGAO DESATIVADAS, SEM ERRO DE DETECGAO

» Use este parametro somente apds uma avaliagao de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas apropriadas ao dispositivo e a aplicagao.

* Implementar fungdes alternativas de monitoramento para fun¢gdes de monitoramento desativadas, que
nao acionem respostas automaticas de erro do dispositivo, mas permitam respostas equivalentes
adequadas por outros meios, em conformidade com todos os regulamentos e normas aplicaveis, bem
como a avaliacao de riscos.

» Ativacao e teste do sistema com o monitoramento de fungdes ativado.

» Durante a ativagao, verifique se o dispositivo e o sistema funcionam conforme planejado, realizando
testes e simulagdes em um ambiente controlado sob condi¢cbes controladas.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte ou ferimentos graves.

Se a entrada ou bit atribuido estiver em 0, o monitoramento de erros detectados esta ativo. Se a entrada ou bit
atribuido estiver em 1, o monitoramento de erros detectados esta inativo. Os erros detectados ativos sao
apagados em uma subida de sinal (passagem de 0 a 1) da entrada ou bit atribuido.

NOTA: A funcado Safe Torque Off e quaisquer erros detectados que ajudem a evitar qualquer forma de
operagao nao sao afetados por essa fungéo.

Os seguintes erros detectados podem ser apagados manualmente: A
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* [Nao] ~ =: Nao, funcao inativa
 [DHM] L . I: Entrada digital 1

* [...]: Consulte as condigbes de atribui¢cao

* : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parédmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

O:A configuracdo deste paradmetro pode ser feita com a operagdo em curso ou
parada.

350 NVE41295PT_05



1.3.4.8 [Completo] F ., L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

El E— Sincronos
[Monit Fieldbus] L L L —
Acesso
Este parametro pode ser acessado em [Expert] £ F - modo
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»Fl =»C) [
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Monit Fieldbus] [ L L —
[Resp.Interrup.Com.] £ L L — [Paradainércia] 5 £ 5

Resposta a interrupg¢ao de comunicag¢do do médulo de com.

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE
Se este parametro estiver definido como [lgnorado], o monitoramento da comunicagdo do mddulo fieldbus
é desabilitado.

» Use esta configuragdo somente apés uma avaliagdo de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicacéo.

+ Somente use essa configuragdo para testes durante o comissionamento.

» Verifique se o monitoramento da comunicacgao foi reativado antes de concluir o procedimento de ativagcao
e executar o teste final de ativagéo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Comportamento do inversor em caso de interrupgao de comunicagao com o médulo de comunicagao.

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado
+ [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia
+ [parada standard] - : L : parada standard, parada de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada]

5 E E , sem interrupcdo. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser reiniciado
logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - [ [ e [Comando a 2 Fios] - [ £ , pagina 154
se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro detectado
(atribuido a uma saida ldgica, por exemplo) para indicar a causa da parada

* [Velocidade recuo] L ~ : Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugao néo tiver sido removido (1)

* [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugéo
nao tenha sido removido (1)

* [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
+ [Paradarapida] F 5 £ : Parada rapida
* [Injecgcdo CC] o L .:Injeccdo CC. Este tipo de parada ndo pode ser usada com algumas outras

fungdes. Consulte a tabela .

[Erro resp. CANopen] [ o L — [Paradainércia] - £ 5

Erro da resposta de comunicagdao CANopen
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1.3.4.8 [Completo] F . L L —— [FAULT MANAGEMENT]

[=y]
FLE-

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido como [Ignorado] NO, o monitoramento da comunicagao CANopen é
desabilitado.

» Use esta configuracao somente apds uma avaliagdo de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicagao.

» Somente use essa configuracdo para testes durante a ativacao.

» Verifique se 0 monitoramento da comunicacéo foi reativada antes de concluir o procedimento de ativagao
e executar o teste final de ativacgéo.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Comportamento do inversor em caso de interrupgéo de comunicagédo com o CANopen integrado falhe®.

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

» [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia

» [parada standard] - - -: parada standard, parada de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada]
5k E , sem interrupcao. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser reiniciado
logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [Comapdo 2/3 Fios] £ L L e[Comando a2 Fios] - I - , pagina 154
se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro detectado
(atribuido a uma saida logica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

* [Velocidade recuo] L - F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugéo néo tiver sido removido (1)

* [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugao
ndo tenha sido removido (1)

+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
» [Paradarapida] ~ 5 L : Parada rapida

* [Injeccdao CC] L ::Injecgdo CC. Este tipo de parada n&o pode ser usada com algumas outras
fungdes. Consulte a tabela .

[Erro resp. Modbus] 5 L L — [Paradainércia] 5 £ 5
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

Resposta a interrupg¢ao da comunicagdao Modbus

AATENCAO

PERDA DE CONTROLE

Se este parametro estiver definido como [Ignorado], o monitoramento da comunicagdo Modbus é

desabilitado.

» Use esta configuragdo somente apds uma avaliagdo de risco completa, em conformidade com todos os
regulamentos e normas que se aplicam ao dispositivo e a aplicacao.

+ Somente use essa configuragao para testes durante o comissionamento.

» \Verifique se 0 monitoramento da comunicagao foi reativado antes de concluir o procedimento de ativagao
e executar o teste final de ativacgéo.

O nao cumprimento destas instru¢des podera resultar em morte, ferimentos graves ou danos do
equipamento.

Comportamento do inversor caso a comunicagdo com o Modbus integrado falhe.

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

+ [Paradainércia] < £ 5: Parada por inércia

+ [parada standard] - : L : parada standard, parada de acordo com a configuragdo de [Tipo de parada]
5 E E , sem interrupcdo. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser reiniciado
logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condigdes de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [Comapdo 2/3 Fios] - L L e[Comando a 2 Fios] - [ £ , pagina 154
se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro detectado
(atribuido a uma saida ldgica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

* [Velocidade recuo] L F F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e o comando de execugao nao tiver sido removido (1)

+ [Veloc. constante] - L 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execugéo
nao tenha sido removido (1)

+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
» [Paradarapida] F 5 £ : Parada rapida

* [Injecgdo CC] o/ L ::Injecgdo CC. Este tipo de parada nao pode ser usada com algumas outras
fungdes. Consulte a tabela.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Mon encoder] 5 dd —

Acesso

Este parametro pode ser acessado no [Expert] £ 7 - modo

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: o~ ™» [ o~ F =P
Full =»FLL=»5dd

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Mon encoder] = o & —

[Detec. perda carga] = - o — [Sim] Y E 5

Detec. perda carga

* [Nao] ~ =: Nao, erro detectado ignorado

* [Sim] Y E 5: Sim, parada por inércia
O evento ¢é acionado por comparagao com a frequéncia de saida e o feedback de velocidade de acordo com a
configuracdo de parametros relacionados F A~ F, L AnF,dA~nFekEHAF.

O evento também é acionado assim que um comando EXECUTAR é recebido, se o sinal da frequéncia de
saida e o feedback de velocidade estiverem em sentido oposto durante = A~ F.

Em caso de um erro detectado, o inversor muda para a parada por inércia e, se a fun¢ao de controle légico do
freio tiver sido configurada, o comando do freio é definido para 0.

[Thd Frequéncia ANF] F A ~ F &

Erro deteccao frequéncia ANF

Visivel se [Utilizagao encoder] £ ~ . estiver definido como [Monitoramento vel] = £ .

Consulte [Thd Frequéncia ANF] (F A ~ F .

[Erro detec. nivel ANF] . A~ F % - -
Erro detecgao nivel ANF
Visivel se [Utilizagao encoder] = ~ . estiver definido como [Monitoramento vel] = £ [

Consulte [Erro detec. nivel ANF] L A~ F .

[Check Diregdo ANF] o/ A - F % - -

Diregéo de Detecgdo ANF disponivel

Visivel se [Utilizagao encoder] £ ~ . estiver definido como [Monitoramento vel] = -

Consulte [Check Diregao ANF] o A ~ F .

[Tempo Detec. ANF] - A - F &

Tempo de detecgao de falta ANF

Visivel se [Utilizagao encoder] - ~ . estiver definido como [Monitoramento vel] = -

Consulte [Tempo Detec. ANF] - A~ F .
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1.34.

F

8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
- Sincronos

[Li

m trq ou detec corr] £ 1 d —

Acesso

Este parametro pode ser acessado no [Expert] £ P - modo

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full =»FLL=»E o

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Lim trq ou detec corr] £ o —

[Parada lim. Torque] =

- [Ignorado] ~ o

Tipo de parada - limite de torque, comportamento no caso de alteragao para limitagao de torque ou corrente.

[lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

[Parada inércia] 4 £ 5: Parada por inércia

[parada standard] = - - : parada standard, parada de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada]
5k £, seminterrupcdo. Nesse caso, o relé de falha nao abre e o inversor esta pronto para ser reiniciado
logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de comando
ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - L [ e [Comando a 2 Fios] - [ £ , pagina 154
se o controle for por meio dos terminais). E recomendavel configurar um alarme para este erro detectado
(atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

[Velocidade recuo] L ~ F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e 0 comando de execugao nao tiver sido removido (1)
[Veloc. constante] - . 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada

quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execucgéo
nao tenha sido removido (1)

[parada em Rampa] - /71 F: parada em Rampa
[Parada rapida] F 5 L : Parada rapida

[Injecgdo CC] -/ L .:Injecgcdo CC. Este tipo de parada nao pode ser usada com algumas outras
fungdes. Consulte a tabela .

[Tempo final lim trg/l] 5 - = €) 029.999 ms 1.000 ms
Tempo final limitagao torque/corrente
(Se [Parada lim. Torque] = 5 & tiver sido configurado)

Atraso para ter em conta a limitagdo do SSF.

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, recomenda-se atribuir um relé ou saida

l6gi

ca a sua indicagao.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Medidor frequéncial] F 9 F —

Uso da entrada "Entrada de pulso” para medir a velocidade de
rotacao do motor

Esta fungéo usa a entrada "Entrada de pulso” e pode ser usada apenas se a
"Entrada de pulso" ndo estiver sendo usada por uma outra fungao.

Exemplo de uso

Um disco indexado, acionado pelo motor e conectado a um sensor de
proximidade, pode ser usado para gerar um sinal de frequéncia proporcional a
velocidade de rotagao do motor.

Tempo em segundos

Quando aplicado a entrada "Entrada de pulso", este sinal oferece suporte a:

» Medicao e exibicdo da velocidade do motor: frequéncia do sinal = 1/T. Essa
frequéncia é exibida por meio do [Frequéncia medida] ~ 5 5 parametro,
pagina 52.

» Deteccao de sobrevelocidade (se a velocidade medida exceder um limite
predefinido, o inversor aciona um erro detectado).

» Deteccgao de falha do freio, se o controle I6gico do freio tiver sido
configurado: Se a velocidade néo reduzir suficientemente rapido apos um
comando para acionar o freio, o inversor acionara um erro detectado. Essa
fungéo pode ser usada para detectar lonas de freio desgastadas.

» Deteccdo de um limite de velocidade que pode ser ajustado usando [Niv. Al.
pulsos] F 5 L e é atribuivel a um relé ou saida légica .

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
FuLL=»FLE=»FAF
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

F

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Medidor frequéncia] +

[Medidor frequéncia] ~ ~ — [Nao] - =

Medidor frequéncia, ativagao da fungdo de medi¢ao de velocidade.
+ [Nao] ~ =: N&o, funcao inativa. Nesse caso, nenhum dos paradmetros da fungdo podem ser acessados

* [Sim] 4 E 5: Sim, fungao ativa, atribuigdo possivel somente se nenhuma outra fungéao for atribuida a
entrada "Entrada de pulso”

[Divisor escala pulsos] - 5 [ Q0 1,0a100,0 1,0

Divisor escala pulsos

A frequéncia medida é exibida por meio do [Frequéncia medida] ~ 7 5 parametro , pagina 52.

[Niv. imp.sobreveloc.] - 5 A — [Nao] ~ o

Nivel imp. sobreveloc.

Ativacéo e ajuste do monitoramento de sobrevelocidade: [Sobrevelocid. motor] = = F.
* [Nao] ~ =: Sem monitoramento de sobrevelocidade

* [1 Hz a 20,00 kHz] -: Ajuste do limite de falha de frequéncia na entrada "Entrada de pulso" dividida pelo
[Divisor escala pulsos] - 9 .

[Atraso imp.sobrevel.] £ 4 5 0,0sa10,0s 0,0s

Atraso impulso sobrevel., atraso para considerar o erro de sobrevelocidade detectado.

[Niv. impulso freq.] F o £ — [Nao] - =

Ctr. nivel impulsos freq.

Ativacdo e ajuste do monitoramento da entrada de Pulso (feedback de velocidade): [Perda fdbck encoder]
SPF.

* [Nao] ~ =: Sem monitoramento do feedback de velocidade

+ [0,1 Hz a 599 Hz] -: Ajuste do limite da frequéncia do motor para acionar um erro detectado de feedback
de velocidade (diferenca entre a frequéncia estimada e a velocidade medida).

[Niv. pulsos STOP] F 9 — [Nao] - o

Nivel pulsos em STOP

Ativagao e ajuste do monitoramento do freio: [Feedback do freio] & - F.

Se o controle légico do freio [Config. freio] & L [ nao estiver configurado, este pardmetro é forgado para
[Nao] - .
+ [Nao] ~ =: Sem monitoramento do freio

* [1Hz a1.000 Hz] -: Ajuste do limite da frequéncia do motor.

[Pulso sem atra. exec.] = 5 k& 0,0sa10,0s 0,0s

Pulso sem atraso de execugédo
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Carga dinam detec] d L d —

Deteccao de variagao de carga

Esta deteccao s6 é possivel com a funcao de elevacao em alta velocidade.
Permite detectar, se um obstaculo foi atingido, provocando um aumento repentino
(para cima) ou uma diminuigéo (para baixo) na carga.

A detecgéo de variagéo de carga aciona um [Erro carga dindmica] -/ . ~.O
pardmetro [Gst. delta carga] -/ L & pode ser usado para configurar a resposta do
inversor no caso de este erro ser detectado.

A detecc¢édo de variagdo de carga também pode ser atribuida a um relé ou uma
saida logica.

Existem dois modos de deteccéo possiveis, dependendo da configuragcédo da
elevagao em alta velocidade:

* Modo de referéncia de velocidade
[Elevagao alta veloc.] H 5 = esta definido como [Frequéncia de ref.]
550,
Deteccao de variagao de torque.
Durante a operagao em alta velocidade, a carga é comparada com a medida
durante a etapa de velocidade. A variagao de carga admissivel e sua
duragéo podem ser configuradas. Se excedidas, o inversor muda para o

modo de erro detectado.

* Modo limitagao de corrente
[Elevacgao alta veloc.] H 5 = esta definido como [Limitagao corrente]

T
[ ':I 0.

Na subida, durante a operacéo em alta velocidade, um aumento na carga
resulta em uma queda na velocidade. Mesmo que a operagao em alta
velocidade tenha sido ativada, se a frequéncia do motor cair abaixo do [Lim.
de freq. corrente] = [ L limite o inversor muda para o modo de erro
detectado. A detecgéo € realizada apenas para uma variagao positiva da
carga e apenas na area de alta velocidade (area superior a [Lim. de freq.
corrente] 5[ L).

Na descida, a operagao toma a forma do modo de referéncia de velocidade.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»Fl = d
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Carga dinam detec] o/ L o —

Deteccgao de variagdo de carga. Este pode ser acessado, se [Elevagéo alta veloc.] H 5 = nado for [Nao] - o.

[Tempo carga dinamic] - L o — [Nao] - =

Tempo carga dindmica

A ativacado da deteccao de variagéo de carga e o ajuste do tempo de atraso para a constatacéo da variagédo de
carga detectaram erro [Erro carga dindmica] -/ L F.

* [Nao] ~ =: Sem deteccao de variagao de carga
+ [0,00s a10,00 s] -: Ajuste do retardo de tempo para a constatacéo de erro.
O atraso considerado pelo inversor € multiplicado por 2.

[Niv. delta carga] - L o 1a100% 100%
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

Nivel variagdo de carga, ajuste do limite para detecgéo da variagéo de carga, como % da carga medida
durante o passo de velocidade.

[Gst. delta carga] -/ L &~ — [Paradainércia] Y £ 5

Gestao variagao de carga, comportamento do inversor no caso de um erro detectado de variagdo de carga.

[lgnorado] ~ =: Ignorado, erro externo detectado ignorado
[Parada inércia] - £ 5: Parada por inércia
[parada standard] = - - : parada standard, parada de acordo com a configuragéo de [Tipo de parada]

5k £, sem acionamento. Nesse caso, o relé de falha ndo abre e o inversor esta pronto para ser
reiniciado logo que o erro detectado desaparece, de acordo com as condi¢des de reinicio do canal de
comando ativo (por exemplo, de acordo com [Comando 2/3 Fios] - [ I e [Comando a2 Fios] £ [ k£,
pagina 154 se o controle for por meio dos terminais). E recomendéavel configurar um alarme para este erro
detectado (atribuido a uma saida légica, por exemplo) para indicar a causa da parada.

[Velocidade recuo] L ~ F: Velocidade recuo, altere para a velocidade de recuo, mantida enquanto o
erro detectado persistir e o comando de execugdo nao tiver sido removido (1)

[Veloc. constante] - . 5: Veloc. constante, o inversor mantém a velocidade que estava sendo aplicada
quando o erro detectado ocorreu, desde que o erro detectado esteja presente e o comando de execucgéo
nao tenha sido removido (1)

[parada em Rampa] - /71 F: parada em Rampa

[Parada rapida] ~ 5 - : Parada rapida
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
[=a

Sincronos FLE=

[Autotuning error] £ n F —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»FLE=»EqF
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Autotuning error] £ ~ F —

[Erro auto-regul.] £~ L — [Paradainércia] 4 £ 5

erro de resposta de auto-regulagem
* [Ignorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado
» [Paradainércia] Y £ 5: Parada por inércia

(1) Como, nesse caso, o erro detectado ndo aciona uma parada, recomenda-se atribuir um relé ou saida
l6gica a sua indicagdo.

% : Esses parametros sé serdo exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descricao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

360 NVE41295PT_05



F

1.3.4.8 [Completo] F ., L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

[Emparelhamento] PP  —

Emparelhamento de placas

A funcgao s6 pode ser acessada no [Expert] £ ~ - modo.

Esta fung&o permite detectar quando um maddulo foi substituido ou o software foi
modificado de alguma forma.

Quando uma senha de emparelhamento € inserida, os parametros do médulo
atualmente inserido s&do armazenados. Em cada energizagdo subsequente, esses
parametros sao verificados e, em caso de divergéncia, o inversor é bloqueado no
modo de erro HCF detectado. Antes que o inversor possa ser reiniciado, vocé
deve reverter para a situagao original ou reinserir a senha de emparelhamento.
Os seguintes parametros sao verificados

* O tipo de médulo para: todos os médulos.
* Aversao do software para: o bloco de controle, os médulos de comunicagao.
* O numero de série para: o bloco de controle.

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: & -  ™» [ o~ F =9
Full=»FlL-=»FF,
Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica
[Emparelhamento] 7 F | —

Codigo comparagao

modulo.

+ [DESLIGADO] = ~ F: o valor significa que a fungdo de emparelhamento do modulo esta inativa

* - O[LIGADO] = ~ valor significa que o emparelhamento do médulo esta ativo e que um cédigo de
acesso deve ser inserido para iniciar o inversor no caso de um erro detectado no emparelhamento do

Assim que o cédigo for inserido, o inversor é desbloqueado e o cddigo muda para [LIGADO] = .
O cédigo PPI é um cddigo de desbloqueio conhecido apenas para Schneider Electric Suporte ao produto.

% : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungdo correspondente,
a descrigcéo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Subcargano proc.] ul d —

Erro detectado de subcarga do processo

Uma subcarga de processo é detectada quando o préximo evento ocorre e
permanece pendente por um tempo minimo [Temp. Det. Subcar.] . L £), que é
configuravel:

* O motor esta em estado estacionario e o torque esta abaixo do limite de
subcarga definido (pardmetros [Lim.Subcargaavel 0] L . L, [Lim.Subc.
Vel.Nom] L . ~, [DetFreqSubcarga] - /7 o).

» O motor fica em estado estavel quando a diferenca entre a referéncia de
frequéncia e a frequéncia do motor for menor do que o limite configurado
para [Freq. Histerese] = - &.

Entre frequéncia zero e a nominal, a
curva reflete a seguinte equacéao:

torque=L oL +((L um—Lwul)
x frequéncia)? )/ (frequéncia
nominal)?

A funcgao de subcarga néo esta ativa
para frequéncias abaixo de
0 rMUd Fr [DetFreqSubcarga] - /7w .

T: Torque em % do torque nominal
F: Frequéncia
1. Zona de subcarga

Um relé ou saida légica podem ser designados para sinalizar a detecgao desse
erro no [Entradas / Saidas] / - = — menu.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ ™» [ o~ F =»
Full =»Fl =, [

r

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Subcarga no proc.] . L d —

[Temp. Det. Subcar.] . L 0a100s Os

Temporizagao de deteccdo de subcarga

Um valor de 0 desativa a fungéo e torna os outros parametros inacessiveis.

[Lim.Subc.Vel.Nom] L . - % () 202 100% 60%

Subcarga na velocidade nominal

Limite de subcarga na frequéncia nominal do motor ([Freq. nominal motor] ~ -~ 5 , pagina 103), em % do
torque nominal do motor.
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

F

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Lim.Subcargaavel 0] L .. . % () 0 a[Lim.Subc.Vel.Nom] 0%

/ -
oo

Subcarga na velocidade O, limite de subcarga em frequéncia zero, como % do torque nominal do motor.

[DetFreqSubcarga] - /7. o % () 0a 599 Hz 0 Hz

Frequéncia minima deteccao de subcarga, limite de detecgédo de subcarga em frequéncia minima.

[Freq. Histerese] = - 5 % () 0,3a599 Hz 0,3 Hz

Frequéncia de histerese, desvio maximo entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do motor, que define
a operagao em estado estavel.

[Resp. Erro Subcar] » o L % — [Parada inércia] 4 £ 5

Resposta ao erro de subcarga

* [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado
+ [Paradainércia] Y £ =: Parada por inércia
+ [parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa
+ [Paradarapida] ~ - ~: Parada rapida
[T ant part pés sobrec] F £ . % () 0a6min 0 min

Tempo antes de nova partida apés uma sobrecarga

Este parametro ndo pode ser acessado se [Resp. Erro Subcar.] . o L estiver configurado como [Ignorado]

oo,
Tempo minimo permitido entre a detec¢édo de uma subcarga e reinicializagdes automaticas.

Para permitir uma reinicializagcao automatica, o valor de [Tmp. Rearme defeito] - A - , pagina 331 deve
exceder este parametro em pelo menos um minuto.

% : Esses parametros sé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programacao.

O:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

NVE41295PT_05 363



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Sobrecarg noproc.] oL d —

Erro detectado de sobrecarga de processo

Uma sobrecarga de processo é detectada quando o préximo evento ocorre e
permanece pendente por um tempo minimo [Atraso. Detec. Sobre.] £ o L, que
pode ser configurado:

+ Oinversor esta no modo de limitagao de corrente.

* O motor fica em estado estavel e a corrente fica acima do limite de
sobrecarga definido [Limite sobrecarga] . o .

O motor fica em estado estavel quando a diferenca entre a referéncia de
frequéncia e a frequéncia do motor estiver abaixo do limite configuravel [Freq.
Histerese] 5 - .

Um relé ou saida légica pode ser atribuida a sinalizagédo desse erro detectado no
parametro [Entradas / Saidas] . = — menu.

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &/~ ™» [ o~ F =»

I

- 1 * | * ! |/
|y Sy = | I oL o

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Sobrecarg no proc.] = L J4 —

[Atraso. Detec. Sobre.] £ = L 0a100s Os

Atraso na deteccdo da sobrecarga

Um valor de 0 desativa a fungao e torna os outros parametros inacessiveis.

[Limite sobrecarga] L = [ % () () 702 150% 110%

Limite de sobrecarga

Limite de detecgao de sobrecarga como % da corrente nominal do motor [Corren. Nom. motor] ~ [ - ,
pagina 103. Este valor deve ser inferior ao limite da corrente para que a fungao funcione.

[Freq. Histerese] 5 - 5 % () (1) 0as399 Hz 0,3Hz

Frequéncia de histerese, desvio maximo entre a referéncia de frequéncia e a frequéncia do motor, que define
a operacgao em estado estavel.

[Resp. Erro sobrec.] o o L % - [Parada inércia] 4 £ 5

Resposta ao erro de sobrecarga
» [lgnorado] ~ =: Ignorado, erro detectado ignorado

» [Paradainércial Y £ 5: Parada por inércia

[parada em Rampa] - /7 F: parada em Rampa

[Parada rapida] F 5 - : Parada rdapida
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1.3.4.8 [Completo] F . [ [ ——[FAULT MANAGEMENT]

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracgao de fabrica

[T.N.Partida p sobr] F £ o * ()1

0 a6 min

0 min

Tempo antes de nova partida apés uma sobrecarga

Este pardmetro ndo pode ser acessado se [Resp. Erro sobrec.] o

=

o L estiver configurado como [Ignorado]

Tempo minimo permitido entre a detec¢cao de uma sobrecarga e reinicializagdes automaticas.

Para permitir uma reinicializagdo automatica, o valor de [Tmp. Rearme defeito] - 7 - deve exceder este

parametro em pelo menos um minuto.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Velocidade recuo] L F F —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»Fl L= FF
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Velocidade recuo] L F F —

[Velocidade recuo] L F F 0a599 Hz O0Hz

Velocidade recuo
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

F

[Divisor rampa DEC] F 5 £ —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Full=»FLE=»F5E

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Divisor rampa DEC] F 5 -k —

[Divisdo de rampa] o [ F * () 0a10

Divisdo da rampa de parada rapida

A rampa que esta ativada ([Desaceleragao] - £ L ou [Desaceleragao 2] - £ ') é entdo dividida por esse
coeficiente quando as solicitagdes de parada sao enviadas.

O valor 0 corresponde a um tempo minimo de rampa.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e 1.3.4.8 [Completo] ~ . L L ——[FAULT MANAGEMENT]
Sincronos FLE-

[Injeccao DC] J L  —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =~ ™» [ o+ F =P
Full =»F[LE dr
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Injecgdo DC] &/ [ + —
[Nivel1Inj.cC] 4L X Qe 0,1a1,411n(2) 0,64 In (2)

Nivel 1 de Injegao de corrente continua

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se 0 motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegédo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Nivel de corrente de frenagem da injegdo CC ativado via entrada l6gica ou quando selecionado como modo de
parada.

[Tmp.1Inj.CCl £ o K QD@ 0,1a30s 0,5s

Tempo 1 injec. CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifigue se 0 motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de inje¢édo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Tempo maximo de corrente de inje¢do [Nivel 11Inj.CC] . o L. Apds esse tempo, a corrente de injegao torna-
se [Nivel 2Inj.CC] L[ ~.
[Nivel 2Inj.cC] ,dL =k Qm® B e (M) ke ) G i)

Nivel 2 de Injecao de corrente continua

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injecdo a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em danos do equipamento.

Corrente de injecao ativada por entrada légica ou selecionada como modo de parada, uma vez que o periodo
de tempo [Tmp. 1 Inj. CC] £ o . tiver decorrido.

[Tmp.21nj.CC] £ 4L K Q@) 0,1a30s 05s
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1.3.4.8 [Completo] F . L L ——[FAULT MANAGEMENT] Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
FLE- Sincronos

F

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

Tempo 2 injec. CC

AVISO

SUPERAQUECIMENTO

Verifique se o motor conectado esta classificado corretamente para a corrente continua (CC) de injegao a
ser aplicada em termos de quantidade e tempo.

O nao cumprimento destas instrugdes podera resultar em danos do equipamento.

Tempo maximo de injecdo [Nivel 2 Inj.CC] . o [ = para injegdo, selecionado apenas como modo de parada.

Este pardmetro pode ser acessado se [Tipo de parada] = - - estiver configurado como [Injecgdo CC] #/ [ ..

(1) O parametro também pode ser acessado nos menus [Configuragdes] = £ £ — e [Fung¢ao de aplicagao]
l’: T .

(2) In corresponde a corrente nominal do inversor indicada no manual de instalagéo e na placa de
identificagao.

(3) Essas configuragdes sao independentes da [Inje¢dao CC auto] A o L — fungéo.

% : Esses parametros soé seréo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.

QO:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /71—

1.3.4.9 [Completo] F u L L ——[Comunicacao]

L oll-

O que ha neste capitulo

Com terminal de exibiGao iNtegrado..........cooeiiiiiiiiiiiii e 371
[Ent. leitor COm.] 1 £ 5 — e 372
[Confsaida scanner] o [ 5 — ..o 373
[Modbus Fieldbus] /70 | — ..o 374
[CANOpen] T T 375
[Communication module] [ b o — ..o 375
[Forgarlocal] L [ F — e e 376
[Selldent Fieldbus] i £ /o coeveiiii e 377
[NIVEl @CESSO] L [ L o e e 377

370
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /1— Sincronos

Com terminal de exibicao integrado

(1

1. Do L = »n F —menu

2. Comunicagao
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos 1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /71—
[Ent. leitorcom.] [ 5 —
Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»

cooo (=
Full =»F[E

Lista de parametros

= -
Sy

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

[Ent. leitorcom.] [ 5 —

[Leitura End. Entr.1] ~ /7 A / para [Leitura End. Entr.4] ~ /7 F 4 pode ser usado para a Tarefa rapida do
scanner de comunicagao (consulte o manual de comunicacdo do Modbus e CANopen®).
[Leitura End. Entr.1] ~ /1 H |/ — 3.201
Leitura endereco entrada 1, endereco da 12 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.2] ~ /1A 2 — 8.604
Leitura enderego entrada 2, endereco da 22 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.3] ~ /1A 3 — 0
Leitura enderego entrada 3, endereco da 3? palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.d4] ~ [T A 4 — 0
Leitura endereco entrada 4, endereco da 42 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.5] ~ [1H 5 — 0
Leitura endereco entrada 5, endereco da 52 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.6] ~ /7 A & — 0
Leitura enderecgo entrada 6, enderecgo da 62 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.7] ~ /1A 7 — 0
Leitura enderego entrada 7, endereco da 72 palavra de entrada.

[Leitura End. Entr.8] ~ /71 A & — 0

Leitura enderego entrada 8, endereco da 82 palav

ra de entrada.

372
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.4.9 [Completo] - . L L ——[Comunicagao] [ = /1— Sincronos

[Conf saida scanner] o L 5 —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
FuoullL »II:AI_I’:»I__III__':_I

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Conf saida scanner] = [ 5 —

[Leitura End. Saida 1] ~ [ A | para [Leitura End. Saida 4] ~ [ A 4 pode ser usado para a Tarefa rapida do
scanner de comunicagéo (consulte o manual de comunicagao do Modbus e CANopen®).
[Leitura End. Saida1] ~ L A | — 8.501

Leitura enderecgo saida 1, enderego da 12 palavra de saida.

[Leitura End. Saida 2] ~ [ A 2 — 8.602

Leitura enderego saida 2, endereco da 22 palavra de saida.

[Leitura End. Saida 3] ~ [

A 3 — 0

Leitura enderecgo saida 3, endereco da 32 palavra de saida.

[Leitura End. Saida 4] ~ [ A 4 - 0
Leitura enderego saida 4, enderecgo da 42 palavra de saida.
[Leitura End. Saida 5] ~ £ A 5 - 0
Leitura enderego saida 5, enderecgo da 52 palavra de saida.
[Leitura End. Saida 6] ~ [ A & — 0
Leitura endereco saida 6, endereco da 62 palavra de saida.
[Leitura End. Saida 7] ~ L A 7 - 0
Leitura enderego saida 7, endereco da 72 palavra de saida.
[Leitura End. Saida 8] ~ [ A A — 0

Leitura enderego saida 8, endereco da 82 palavra de saida.

% : Esses parametros sé serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragdo para a fungéo correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos 1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /71—

[Modbus Fieldbus] i71d | —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»FLE nd
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Modbus Fieldbus] /74 | —
[Enderegco Modbus] A = [DESLIGADO] = ~ F a 247 | [DESLIGADO] = F F

Endereco Modbus do dispositivo

[DESLIGADO] = - F

-1a247

[Ender. placa Modbus] A /1o [ % [DESLIGADO] = -  a247 | [DESLIGADO] = - F

Enderego Modbus de Médulo de comunicagao

[DESLIGADO] = F F

-1a247

[Vel. Modbus] - & - — [19,2 Kbps] 19 2
Velocidade da rede Modbus

48-96-19 2- 384 kbps no terminal do display integrado.
4800, 9600, 19200 ou 38400 bauds no terminal de exibi¢ao grafica.
[Formato Modbus] - F = — [8-E-1] 5 £ !/

Formato Modbus
801 -8E1-8n1, 8n2
[Tempo limite Modbus] ~ - = 0,1a30s 10,0 s

Tempo limite Modbus
0,1a30s

[Estado com. Mdb] [ = /7 / — —

Estado da comunicacdao Modbus
[ROTO] -~ & k£ O: ROTO, Modbus sem recepgao, sem transmissdo = comunicagao ociosa

[ROT1] - O E I: ROT1, Modbus sem recepgéo, transmissao
[R1TO] ~ /
[R1T1] - /E [: R1T1, Recepgao e transmissdo do Modbus

[J: R1T0, Modbus com recepgéo, sem transmissao

% : Esses parametros s6 serdo exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuracdo para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagcao.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /1— Sincronos

[CANopen] L no —

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P
Fuol L »F"_ E »II__I_II:I

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[CANopen] [ = o —
[Enderegco CANopen] A & [ = [DESLIGADO] = - F a127 | [DESLIGADO] = F

Endereco CANopen
[DESLIGADO] = F F: DESLIGADO

-1a127
[Velocidade CANopen] £ o [ = — [250 kbit/s] = 5 [ K

Velocidade CANopen
+ [50 kbit/s] = 7 K : 50.000 Bauds
* [125 kbit/s] /5 K:125.000 Bauds
* [250 kbit/s] - = 7 K : 250.000 Bauds
* [500 kbit/s] = 7 7 K : 500.000 Bauds
* [1Mbps] //7: 1 MBauds
[Erro CANopen] £ -~ [ = 0ab —

Erro CANopen. Parametro de somente leitura, ndo pode ser modificado.

[Communication module] L & d —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =9
IL-I_II’_"_ »II:‘I_I':»II__I_II__I
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Communication module] [ & & —

Consulte a documentagao especifica do médulo usado.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos 1.3.4.9 [Completo] - . L L ——[Comunicagdo] [ =/

7
]—

[Forcarlocal]l] L L F —

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: &~ ™» [ o~ F =»
Full=»Fl L= [F
Lista de parametros
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Forcarlocal] L [ F —

[Modo Local Forgado] F [ = - [Nao] - o

Modo Local Forgado, o modo local forgado esta ativo quando a entrada estiver no estado 1.

[Modo Local Forgcado] ~ L = é forcado a [Nao] ~ = se [Perfil] L H [ F estiver definido como [Perfil E/A]
oo, paglna 198.

* [Nao] ~ =: Ndo, Funcéo inativa
 [DHM] L . /: Entrada digital 1
[...] -
L 1 E: Entrada digital 6
 [DAI] L A . I: Entrada digital Al1
1L A  2: Entrada digital Al2
+ [OLO01] = L [ I: OLO1, Blocos de fungbes: Saida légica 01
[...] --
+ [OL10] = L /[J: OL10, Blocos de fungbes: Saida logica 10

Freq. Mod. Local] FL = — Nao] - =
[Freq 1 [Nao]

Configucagao da frequéncia para funcionamento em modo local
* [Nao] ~ =: Nao, ndo atribuido (controle via terminais com referéncia zero)

+ [EA1] A . I: EA1, Entrada analdgica
 [EA2] A Z: EA2, Entrada analdgica
+ [EA3] A . 7: EA3, Entrada analdgica
* [IHM] L [ L : Local IHM, atribuicdo da referéncia e do comando ao terminal de exibigdo grafica ou ao

terminal de exibicdo remota.
Referéncia: [Freq. Referéncia] . F ~ , pagina 52.

Comando: Teclas RUN/STOP/FWD/REV.
[RP] ~ .: Entrada por pulsos
[OA01] = A 7 /: OAO01, Blocos de fungbes: Saida analdgica 01

[OA10] = A /[1: OA10, Blocos de fungbes: Saida analdgica 10

[T. lim. loc.forgado] F L = £ X 0,1a30s 10,0s

Tempo limite local for¢ado

0,1a30s.

Esse pardmetro pode ser acessado se [Modo Local Forgado] ~ L = estiver configurado para [Nao] - .

Atraso antes de o monitoramento da comunicagao ser retomado ao sair do modo local forgado.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
1.3.4.9 [Completo] ~ . L L ——[Comunicagao] [ o /1— Sincronos

[Sel Ident Fieldbus] n £ 1 d

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: =/~ ™» [ o~ F =P

- [ [ |
II_ILL»ILI_ Sy

Lista de parametros

Etiqueta HMI Configuragoes Configuracgao de fabrica

[Sel Ident Fieldbus] ~ £ , o — —

Selecgao de identificador de fieldbus

+ Este pardmetro permite que o ATV320 inversor seja identificado como um ATV320 ou um ATV32 inversor
pela rede.

+ A modificagédo do valor da configuragdo entra em vigor ao reiniciar o inversor.
» Este parametro ndo faz parte de uma configuragéo de inversor. Este parametro ndo pode ser transferido.
+ Uma configuracao de fabrica ndo modifica o valor da configuragdo desse parametro.

[ATV320] 7 7 [J: Rede identifica o inversor como um ATV320.

[ATV32] 7 -': Rede identifica o inversor como um ATV32.

* : Esses parametros so serao exibidos se a fungao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os parametros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungéo correspondente,
a descricdo deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar
a programagao.

[Nivel acesso] L AL

Consulte [3.1] [Nivel acesso] . A [ [Nivel acesso] L A L[, pagina 379.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

2. [Interface] - F-

2. [Interface] £ F-

O que ha neste capitulo

[NIVEl @CESSO] L L oo 379
[IDIOMA] L 11 D e 383
[SUPERVISAOQOY] 7L F oottt 384
[Conf. visualizador] o £ F- ..o 390

378
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
2. [Interface] - F- Sincronos

[Nivel acesso] L AL

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface].

Sobre este Menu

Os parametros exibidos dependem das configuragdes do inversor.

QO:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

Com terminal de exibicao integrado

L _
I _v/\-'- =ENT @=ESC

ITF-

\j

ENT

ENT L
ESC

— i+
<~E5C TNCE-

—T+
<~ESC ['per l

+|-

1. De L F-menu
2. Nivel de acesso
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos 2. [Interface] |k F-

3.1 [Nivel acesso] L AL

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Nivel acesso] L A () B [Padréo] 5 £ o

Nivel acesso

[Basico] = A 5: Acesso limitado a [Configuragao rapida] 5 : /7-, 1.2 [MONITORING] /7 = -,

[Configuragbes] = - k-,

[Config fabrica] F [ 5-, 5[Senha] [ = o e 3.1. [Nivel acesso] L. A [ - menus. E possivel atribuir somente
uma funcao por entrada.

[Padréo] = - +: Acesso a todos os menus no terminal de exibic&o integrado. E possivel atribuir somente uma
fungao por entrada.

[Avangado] A o \ : Acesso a todos os menus no terminal de exibic&o integrado. E possivel atribuir varias
fungdes por entrada.

[Expert] £ F - : Acesso a todos os menus no terminal de exibicdo integrado e acesso a paradmetros adicionais.
E possivel atribuir varias fungdes por entrada.
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Comparacao dos menus que podem ser acessados no terminal
de exibicao grafica/terminal de exibicao integrado

Nivel de acesso

1 [Estimado Var.] o/ - -

g
\
Y

=]

1

i
o

1.1 [Reference speed] - £ F-

1.2 [MONITORING] /7 = -

[Padrao] = L o
[Expert] £ F ~

[Basico]

[MONIT. MOTOR] /7 /7 -

[Avangado] A -\

[Mapade E/S] = /1-

[MONIT. SAFETY] 5 A F -

[Monit. Blocos Func.] /1 F k-

[Mapa comunicagao] L /7/1-

[MONIT. PI] /17 -

[Tempo ligado] ~ £ E-

[Alarmes] A L ~-(1)

[Outro estado] = = £ -(1)

[Alarmes] [ o -

1.3 [Configuragao] [ =~ F

[Meu Menu] /7 4 /7 -

[Config fabrica] ~ [ 5-

[Completo] ~ . L L -

[Configuragao rapida] = . /1-

[Configuragbes] & £ -

[Blocos de Fungao] F £ /1-

2[ldentificagao]

o 1 d-()

3[Interface] L F-()

3.1 [Nivel acesso] L A -

3.2[IDIOMA] | - [:-

4[Abrir / Salvar como] £ ~ H-(1)

5[Senha] [ = -

E possivel atribuir uma Unica fungdo por entrada.

1 [Estimado 1.2 [Diagnésticos] -/ [ -
Var] o r - [MONITO-
RING] /7 = -

1.3 [Completo] ~ . L L -
[Configura-
950] ConF

[Controle de motor] o - [ -

[Entrada/Saida (E/S)] | o -

[controle] £ L -

[Funcgao de aplicagao] ~ . -

[FAULT MANAGEMENT] F L £-

[Comunicagao] [ = /1-

3[Intgrf(?)ce] 3.3 [SUPERVISAO] /1 [ F-
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E possivel atribuir uma tnica fungao por entrada.

3.4 [Conf. visualizador] o [ F-(1)

E possivel atribuir varias fungdes por entrada.

Parametros de especialista

E possivel atribuir varias fungées por entrada.

(1) Pode ser acessado somente com o terminal de exibicéo grafica.

382

NVE41295PT_05



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
2. [Interface] - F- Sincronos

[IDIOMA] L n L

RDY Termo +0,0Hz O0,0A

3.2 Idioma

Francais v
Deutsch
Espafriol

Italiano

<< >> Rapido

Chinés

Pycckun

Tuarkce

Quando apenas uma selecgéo é possivel, a selecao feita é indicada por v’

Exemplo: Apenas um idioma pode ser escolhido.

Sobre este Menu

Os parametros exibidos dependem das configuragdes do inversor.

QO:a configuracao deste pardmetro pode ser feita com a operagao em curso ou
parada.

3.2[IDIOMA] L n G

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[IDIOMA] . ~ 1 €) - [Idioma 0] LnGO

Selecao de Idioma
indice de idioma atual.

[Idioma 0] LnGO

[Idioma 9] LnG9
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2. [Interface] | E

[SUPERVISAO] 1L F

Acesso

Sobre este Menu

[SUPERVISAO]

i

Este menu pode ser acessado somente com o terminal de exibi¢ao grafica.

ROY Terrd 0.0H Q.00 [RDY Terrd 0.0Hz 0.002 |
3 Interface 3.3 Conf. monitoramento

3.1 Nivel de acesso Param. Selegao de barra

3.2 Idioma ENT. Tipo de tela do monitor

3.3 Conf. monitoramento H Config. Mapa Com.

Isto pode ser usado para configurar as informagdes exibidas no visor grafico durante operagéo.

[Param. Selegao de barra]: Selegcdo de 1 a 2 parametros exibidos na linha superior (os 2 primeiros

n&o podem ser modificados).

ROY Terrd 0.0Hz Q.00
3.3 Conf. monitoramento

Param. Selegéo de barra

Tipo de tela do monitor

Config. Mapa Com.

[TIPO VISUAL. ECRAN]: Selegao de parametros exibidos no centro da tela e no
modo de exibigéo (valores digitais ou formato de grafico de barras).

[Config. mapa com.]: selecéo das palavras exibidas e o formato delas.

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =»

[SUPERVISAOQ]

Os parametros exibidos dependem das configuragdes do inversor.

* : Esses parametros sé serdo exibidos se a funcao correspondente for
selecionada em outro menu. Quando os paradmetros também puderem ser
acessados e ajustados no menu de configuragao para a fungao correspondente,
a descrigao deles sera detalhada nos menus, nas paginas indicadas, para auxiliar

a programagcao.

0O:a configuragao deste parametro pode ser feita com a operagao em curso ou

parada.

L F—

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuragao de fabrica

3.3. [SUPERVISAO] /[ F -
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2. [Interface] | F- Sincronos
[Sel. barra param.]
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Sel. barra param.] F & 5-

[Al1]

[AI2]

[AI3]

[AO1]

[Estado palavra ETA]
[Grupos de alarme]

[Ref. de frequéncia]
[Frequéncia de saida]
[Corrente do motor]
[Velocidade do motor]
[Tensao do motor]
[Poténcia do motor]
[Torque do motor]

[Tensao de rede]

[Estado térmico do motor]
[Estado térmico do inversor]
[Consumo]

[Tempo de execugéao]
[Tempo de energizagao]
[Contador de alarme IGBT]
[Tempo min. de frequéncial
[Referéncia PID]
[Feedback PID]

[Erro PID]

[Saida PID]

[Config. ativo]

[Conjunto de parédmetros utilizados]

emV
emV
em mA

emV

em Hz: parametro exibido na configuragéo de fabrica
em Hz

em A: parametro exibido na configuragéo de fabrica
em rpm

emV

emW

em %

emV

em %

em %

em Wh ou kWh dependendo da classificagdo do
inversor

em horas (periodo em que o motor ficou ligado)
em horas (periodo em que o inversor ficou ligado)

em segundos (tempo total de alarmes de
superaquecimento de IGBT)

em segundos
em %
em %
em %
em Hz
CNFO0,10u2
SET1,20u3

Selecione o parametro usando ENT (um ¢ é exibido ao lado do parametro). O(s) parametro(s) também pode

(m) ser desmarcado(s) usando ENT.

Podem ser selecionados 1 ou 2 parametros.

Exemplo:

PARAM. SELECAO DE BARRA

MONITORAMENTO
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Sincronos 2. [Interface] /- F-
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
-
Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =)
[SUPERVISAO] =» [TIPO VISUAL. ECRAN]

[TIPO VISUAL. ECRAN]

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Tipo visualizaggo] /7 4 - €) - [Digital] -/ £ [

Tipo de visualizagao IHM
[Digital] = £ [
[Grafico de barras] & A -

[Listal] L /5 E

[Selec. Param. Motor] /1 F [ %

[Estado palavra ETA]
[Grupos de alarme]

[Ref. de frequéncia]
[Frequéncia de saida]
[Freq. de trab. ent. de pulso]
[Corrente do motor]
[Velocidade do motor]
[Tensao do motor]

[Poténcia do motor]

[Torque do motor]

[Tensao de rede]

[Estado térmico do motor]
[Estado térmico do inversor]
[Consumo]

[Tempo de execugao]

[Tempo de energizagao]

[Al1] emV
[AI2] emV
[AI3] em mA
[AO1] emV

em Hz: pardmetro exibido na configuragéo de fabrica
em Hz

em A: parametro exibido na configuragao de fabrica
em Hz

em rpm

emV

emW

em %

emV

em %

em %

em Wh ou kWh dependendo da classificagdo do inversor
em horas (periodo em que o motor ficou ligado)

em horas (periodo em que o inversor ficou ligado)
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
[Contador de alarme IGBT] em segundos (tempo total de alarmes de superaquecimento

de IGBT)

[Tempo min. de frequéncia]

o em segundos
[Referéncia PID]

em %
[Feedback PID] °
em %
[Erro PID] °
em %
[Saida PID] °
emHz

Selecione o(s) parametro(s) usando ENT (um v é exibido ao lado do parametro). O(s) parametro(s) também
pode(m) ser desmarcado(s) usando ENT.

SELECAO DE PARAMETRO

MONITORAMENTO

et

et

Exemplos incluem:

Display de 2 valores digitais Display de graficos de 2 barras Display de 1 lista de 5 valores
RDY Termo +35,0 Hz 80,0 A RDY Termo +35,0 Hz 80,0 A RDY Termo +35,0 Hz 80,0 A
Velocidade do motor Velocidade min. do motor Max 1.2 Monitoramento
0 1250 rpm 1500 Ref. de frequéncia.: 50,1 HZ
I— ]
1250 rpm Corrente do motor: 80 A
c te mot Corrente min. do motor Max Velocidade do motor: 1250 rpm
orrente motor 0 80 A 1500
Estado térmico do motor: 80 %
e —— |
80A Estado térmico do inversor: 80 %

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =)
[SUPERVISAO] =» [Config. mapa com.]

[Config. mapa com.]

Etiqueta HMI Configuragoées Configuragao de fabrica

[Config. mapa com.] A 4 L -

[Sel.enderegco word 1] /A 4 /€) T 0

Sel.endereco palavra 1

Selecione o endereco da palavra a ser exibida pressionando as teclas << and >> (F2 e F3) e girando o botao
rotativo.

[Formato palavra 1] F A 4 / ¢) — [Hexadécimal] H E X
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[

i

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

Formato palavra 1
Formato da palavra 1.

- v
III’__ N

[Hexadécimal]
[Comsinal] 5 /[

[Semsinal] ~ 5[

420

[Sel.endere¢co word 2] | A

Sel.endereco palavra 2

Selecione o enderego da palavra a ser exibida pressionando as teclas << and >> (F2 e F3) e girando o botéo
rotativo.

[Hexadécimal] +H £ X

—/

[Formato palavra 2] F A

= Q)

Formato palavra 2
Formato da palavra 2.
[Hexadécimal] +H £ X
[Comsinal] & /[

[Semsinal] ~ 5

QO

[Sel.endereg¢o word 3]

0

Sel.endereco palavra 3

Selecione o enderego da palavra a ser exibida pressionando as teclas << and >> (F2 e F3) e girando o botao
rotativo.

L= v
III’: N

[Hexadécimal]

[Formato palavra 3] F A o -

Formato palavra 3
Formato da palavra 3.

-V
I VAN

[Hexadécimal]
[Comsinal] & /[

[Semsinal] ~ 5[

[Sel.endere¢co word 4] | A

Sel.enderecgo palavra 4

Selecione o enderego da palavra a ser exibida pressionando as teclas << and >> (F2 e F3) e girando o botao
rotativo.
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Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracao de fabrica

Iy
~~
4

[Formato palavra 4] F A o 4

[Hexadécimal] + £ X

Formato palavra 4
Formato da palavra 4.
[Hexadécimal] H £ X
[Comsinal] 5 /[

[Sem sinal] -~ 5 L

E possivel visualizar as palavras selecionadas no submenu [Mapa comunicagio] do menu 1.2

[MONITORING].

Exemplo:

RDY Termo +35,0 Hz

MAPA DE COMUNICAGAO

W3141: F230 Hex

<< >>

NVE41295PT_05
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[Conf. visualizador] J L F-

Este menu pode ser acessado somente com o terminal de exibi¢cao gréafica. Pode
ser usado para personalizar parametros ou um menu e para acessar parametros.

RDY  Ter-  +0,0Hz 0,0A RDY Termo +0,0Hz 0,0A RDY Ter- +0,0Hz 0,0A
mo mo
MENU PRINCIPAL 3 INTERFACE 3.4 CONFIG. DISPLAY

1 MENU INVERSOR 3.1 NIVEL DE ACESSO PARAMETROS DO USUARIO

2 IDENTIFICACAO ENT | 3.2 IDIOMA CONFIG. MEU MENU

3 INTERFACE =p | 3.3 CONFIG. MONITORAMENTO | ENT ACESSO AOS PARAMETROS

4 ABRIR / SALVAR COMO 3.4 CONFIG. DISPLAY -p PARAMETROS DO TECLADO

5 SENHA

Cadi- Rapi- Codi- << >> Rapi- Codi- << >> Rapi-

go do go do go do

« PARAMETROS DO USUARIO: Personalizagdo de 1 a 15 parametros.

+ MEU MENU: Criagdo de um menu personalizado.

« ACESSO AOS PARAMETROS: Personalizagédo dos mecanismos de
visibilidade e prote¢gao de menus e parametros.

« PARAMETROS DO TECLADO: Ajuste do contraste e do modo de espera do
terminal de exibic&o grafica (pardmetros armazenados no terminal e ndo no
inversor).

Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

3.4[Conf. visualizador] -/ L F -

[Param. Usuario]

Se [Recuperar nome std] estiver definido como [Sim], o display volta para o
padrao, mas as configuragdes personalizadas permanecem armazenadas.
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Sincronos

[RDY Terrd 0.0k 0.00s |

3.4 Config. display
Parametros de usuario

Config. Meu Menu
Acesso aos parametros

Configuragdes de LCD

ENT
—

RDY Terrd 0.0H 0004
Parametros de usudrio
Retornar nome padrédo Nao

Selecao de parametro

Selegao personalizada

Meu Menu
Nome do dispositivo

RDY Terrd 0.0Hz

Mensagem de Servigo

0004

LINHA 1
LINHA 2
LINHA 3
LINHA 4
LINHA 5

Visualizar

A mensagem
digitada é exibida
enquanto
Visualizar é
pressionado

RDY Terd 0.0H:z

LINHA 1

0.00a

NUm. de caracteres: 23

MENSAGEM DE SERVICO

RDY Terrd 00H 0.00a
Meu Menu

N° méx. de caracteres: 18

Lista de parametros personalizados.

Se nenhuma configuragéo personalizada tiver sido
feita, os valores padrédo séo exibidos (nomes,

unidades etc.).
Exibir em 1 ou 2 linhas de caracteres.

Use F1 para alterar para ABC, abc, 123, *[-.

Use o botéo rotativo para incrementar o caractere
(ordem alfabética), e << e >> (F2 e F3) para mudar

para o préximo ou caractere anterior, respectivamente.

Depois de ter entrado na unidade, se pressionar
ENT, a tela de incremento da rampa sera exibida

novamente para exibir o nome.
Pressione ESC para retornar a Unidade.

Acesso

Nomes (NOME DO MENU DE USUARIO, NOME DO
INVERSOR, configuragéo, nimero de série, linhas de
mensagens, nomes de unidades, etc.) sdo
personalizados como no exemplo do nome do
parametro mostrado ao contrario.

Se nenhuma configuragéo personalizada tiver sido
feita, os valores padrédo sao exibidos (nomes, unidades
etc.).

Exibir em 1 ou 2 linhas de caracteres.

Use F1 para alterar para ABC, abc, 123, *[-.

Use o bot&o rotativo para incrementar o caractere
(ordem alfabética ), e << e >> (F2 e F3) para mudar
para a proxima ou caractere anterior, respectivamente.

ENT

RDY Terrd Q0Hz 0.004
Selegao personalizada
Pular frequéncia
Freq. Ref. Pré-Rampa
MO001
| Del |
Selecdo de parametro
Nome do usuario:
N° méax. de caracteres: 13
ABC
RDY Terrd 0.0H= 0.00.
Unidade
Padrao
Unidade
%
mA

Selecao de parameiro

1.3 Configuragao
Meu Menu
Configuragdes de fabrica
Configuragdo macro
Completo

ENT
Completo

Partida rapida
Configuragdes
Controle de motor
Entradas/ Saidas CFG
Comando

\LENT

Selecao de parameiro

Configuragdes
Incremento rampa O
Aceleragédo O
Desaceleragédo O
Aceleragao 2 O
Desaceleragéo 2 O

lLista

[ Selegéo de parametro |

Selegao personalizada
Incremento rampa

Aceleragdo

Desaceleragao

i ENT

Selecdo de parametro

Nome do usuério:

Unidade Padrao
Multiplicador 01
Divisor 1
Deslocamento 10,00

Selegdode 1a 15
parametros a serem
personalizados.

Deslocamentos e
coeficientes séo valores
numeéricos.

N&o use um valor muito
alto multiplicador
(99,999 - max display).

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =» [Conf.
visualizador] =» [Param. Usuario]
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Sobre este Menu

Os parametros exibidos dependem das configuragbes do inversor.

0O:a configuracao deste parametro pode ser feita com a operagédo em curso ou
parada.

[Param. Usuario] L u P-

Etiqueta HMI Configuragées Configuracao de fabrica

[Param. Usuario] L . -

[Recuperar nome std] £ 5 7 ¢) - [Nao] ~ o

Recuperar nome std.
Exibir parametros padrao em vez de personalizados.
[NéO] no

[Sim] Y E 5

[Meu Menu] /75 /1~

[Nome Dispositivo] ~ H

[Mensagem Servigo] 5 £ - -

[LINHA 1] SMLO1

[LINHA 2] SML02
[LINHA 3] SMLO3
[LINHA 4] SML04
[LINHA 5] SMLO5

[CONFIGURAGAO 0] CFNO1

[CONFIGURAGAO 1] CFN02

[CONFIGURAGAO 2] CFNO3

[NUMERO DE SERIE] PSN

[Conf. Meumenu] T4 -

NOTA: Este parametro s6 é acessivel no nivel de especialista.
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RDY Terrd  OOH:  0.00a RDY Terd _ 00H: __ 000a
Menu principal 3 Interface
1 Menu Inversor 3.1 Nivel de acesso
2 |dentificagdo ENT 3.2 Idioma
3 Interface ) 3.3 Configuragao do display
4 Abrir/Salvar como 3.4 Config. display
5 Senha
ENT
RDY Terrd O.0Hz 0.00a
3.4 Config. display
Parametros do usuario
Config. Meu Menu
Acesso aos parametros
Configuragdes de LCD
lENT
[ROY Terrd 0.0Hz 0.00s | RODY Terrd 0.0Hz 0.004 RDY Terrrd 00H: 0.004
Config. Meu Menu 1 Menu Inversor Completo
. -~ ENT ENT
Selegéo de parametro ﬁ 1.1 Velocidade de referéncia Partida rapida
Lista selecionada 1.2 Monitoramento Configuragbes
1.3 Configuragédo Controle de motor
Entradas/Saidas
Comando
Selegdo de parametros incluidos no
menu do usuario. ENT
[ROY Terrd 0.0Hz 0.00a |
Configuracoes
Incremento rampa |
Composigdo da lista de Aceleragao O
parametros do menu do ~
. Desaceleragao O
usuario.
Aceleragéo 2 O
Desaceleragdo 2 O
[RDY Terrd 0.0H: 0.00a |
Lista selecionada
Incremento rampa
Aceleragao
Desaceleragao
Use as teclas F2 e F3 para organizar os parametros
na lista (exemplo abaixo usando F3).
_Del |
Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica
=

[Conf. Meu menu] /74 [ -

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =» [Conf.
visualizador] =» [Acesso a parametros] =» [Acesso restrito] =» [Canais

restritos]
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[Acesso a parametros] P A L -

RO Terrd 0.0H 000 ROY Terrmd 0.0H Q.00
Menu principal 3 Interface
1 Menu Inversor ENT 3.1 Nivel de acesso
2 Identificagdo 3.2 Idioma
4 Abrir/Salvar como 3.4 Config. display
5 Senha
ENT
ROV Terrd 0.0 He 0.004 [RDY Terrd 0.0 Hz 000s |
3.4 Config. display Acesso aos parametros
Parametros do usuério Acesso restrito Observagao:
Config. Meu Menu ENT Visibilidade O canal (ou canais) restrito(s) deve(m) ser selecionado(s),

Acesso aos parametros ) pois um parametro protegido em um canal selecionado
permanece acessivel nos canais que ndo estao selecionados.

Configuragdes de LCD

ENT ENT
RDY Terrdl 0.0 Hz 0.004,
Acesso aos parametros [ROY Terrd 0.0H: 000s | [RDY Terrd 0.0Hz 0.00s |
Acesso restrito Acesso restrito ENT Canais restritos
Visibilidade Canais restritos _>
Parametros restritos Ferramenta de PC O
Modbus O
CANopen O
COM. Médul O
ENT o
ENT
[RDY Terrd 0.0 He 0.00a | \l,
Parametros
ROY Terrd 0.0H 0.002 ROY Terrd 0.0Hz .00 5,
1 Menu Inversor 1.3 Configuragao
Tudo 1.1 Velocidade de referéncia Meu Menu
1.2 Display ENT |Configuragdes de fabrica
1.3 Configuragao % Configuragéo macro
Completo
P
Selegao para exibir todos os parametros

ou somente os parametros ativos.

Pressione ESC para sair desta tela.
Nessas telas, todos os parametros no [1 MENU INVERSOR] menu

podem ser protegidos e s&@o exibidos para selegéo, com excegéo do
parametros Especialistas.

Pressione a tecla Todos para selecionar todos os parametros.

Pressione a tecla Todos novamente para desmarcar todos os parametros.

Nenhuma selegdo pode ser feita
nesta tela se ndo houver
parametros.

Parametros restritos Parametros restritos
Fungao de aplicagao Funcéo de aplicagdo

Operagoes ref. ENT Atribuir botao rotativo O
Chaveamento rampa H Frequéncia JOG O
Configuragao de parada Temporiz. JOG O

Injegéo CC auto
Botéo rotativo

NOTA:

Os parémetros protegidos ndo estdo mais acessiveis e, portanto, ndo séo
exibidos para os canais selecionados.
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Etiqueta HMI Configuragoes Configuragao de fabrica

[Acesso a parametros] ~ A [ -

[Acesso restrito] - - -

[Canais restritos] F [ -

[IHM] L = ~: Terminal de exibicao grafica ou terminal de exibicdo remota
[FERRAMENTA PC] ~\/ 5: Software de PC

[MODBUS] /7 o & : Modbus integrado

[CANopen] [ A ~: CANopen integrado®

[Médulo de COMUNIC.] ~ £ £ : Mddulo de comunicacao (se inserido)

[Visibilidade] V/  5-

— [Ativo] A [ £

Parametros] 7V , 5 ()
[ 1

Parametros

Visibilidade dos parametros: somente os ativos ou todos os parametros.
[Ativo] A L £

[Todos] A L L

Acesso

Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Interface] =» [Conf.
visualizador] =» [Configuracao LCD]

[Configuracao LCD] L ~ L -

RDY  Ter- +0,0Hz 0,0A
mo

PARAMETROS DO TECLADO

Con- 50%
traste

do

tecla-

do:

Espe- 5 min
rado

tecla-

do:

Cédi- << >> Rapido
go
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Sincronos

2. [Interface] |k F-

[Configuracao LCD] L A L -

Etiqueta HMI

Configuragoes

Configuracgao de fabrica

[Configuracao LCD] [ ~ L -

[Contraste ecran] [ ~ 5 k- QO

0a100%

50%

Contraste ecran

[Atraso Stand-by] [ 5 5 4 QO

[Nao] ~ = para 10 min

5 min

Atraso Stand-by
Atraso de espera do teclado grafico.

[NéO] [l =]

396
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3. [Abrir / Salvar como] ~ - A-

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos

3. [Abrir / Salvar como] £ - A-

Este menu pode ser acessado somente com o terminal de exibi¢ao grafica.

RDY Termo +0,0Hz 0,0A

MENU PRINCIPAL
1 MENU INVERSOR
2 IDENTIFICAGAO

3 INTERFACE ENT
4 ABRIR / SALVAR COMO -)
5 SENHA

Cédigo Rapido

RDY Termo +0,0 Hz 0,0A
4 ABRIR / SALVAR COMO
4.1 ABRIR
4.2 SALVAR COMO
Cédigo << >> Rapido

[4.1 ABRIR]: Para fazer o download de um dos 4 arquivos do terminal de exibigédo

grafica para o inversor.

[4.2 SALVAR COMO]: Para fazer o download da configuracédo atual do inversor
para o terminal de exibigéo grafica.
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Sincronos 3. [Abrir / Salvar como] - ~ H-
4 ABRIR / SALVAR COMO
4.1 ABRIR
Arquivo 1 Utilizado NOTA: Abrir um arquivo vazio
néo tem efeito.
Nenhum
Tudo
Conf.
inversor
VERIFIQUE SE A
FIACAO DO
INVERSOR ESTA OK
ESC = abortar ENT =
continuar
Transferéncia
em progresso
CONCLUI-
DO
Parametros
do motor
Comuni-
cagao
Arquivo 2 Vazio
Arquivo 3 Vazio
Arquivo 4 Vazio
4.2 SALVAR COMO
Arquivo 1 Utilizado NOTA: Abrir um arquivo vazio
nao tem efeito.
Arquivo 2 Livre
Transferén- Salvar em um arquivo usado exclui
ciaem e substitui a configuragéo contida
progresso nesse arquivo.
CONCLUIDO
Arquivo 3 Livre
Arquivo 4 Livre
Varias mensagens podem aparecer quando o download é solicitado:
« [TRANSFERENCIA EM PROGRESSO]
+ Mensagens de erro se o download nao for possivel
- [CONCLUIDO]
+ [Os parametros do motor NAO SAO COMPATIVEIS. Deseja continuar?]:
Nesse caso, o download é possivel, mas os parametros sao restritos.
Baixar grupo
[Nenhum]: Sem parametros
[Todos]: Todos os parametros em todos os
menus
[Configuragao do inversor]: Todo o 1 [Estimado Var.] sem
[Comunicagéo]
[Parametros do [Tensdo nom. Motor] .~ 5 No [Controle de motor] =/ - [ -
motor]: menu
[Freqg. nominal motor] ~ - 5
[Corren. Nom. motor] ~ [ -
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3. [Abrir / Salvar como] ~ - A- Sincronos

[Vel. nominal motor] ~ 5 F

[Cos Phi-Motor1] [ = 5

[Pot. Nominal motor] ~ F -

[Selec. Param. Motor] /7 F

[Selec. Autotune] = £ u ~

[Corr. térmica motor] | £ H

[Compensacgao RI] . F ~

]
I

[Comp. Escorregam.] 5

[R Estator M.Assin.] - 5 A

[Indut fuga motor assin] L F A

[Cte. Tempo rotor] ~ ~ A

[Corr.nom.motor] ~ [ - 5

[Vel. Nom. motor sin.] - 5 F

[Par polos Sincrono] 7 F = 5

[Constate sinc EMF] F H 5

[Autoreg L eixod] L 4 5

[Autoreg. L eixoq] L 75

[Freq.Nom.Mot.Sinc.] F - 5 5

[R Estator M.Sincr.] - 5A 5

Torque nominal motor] - 7 5
[Torq

[U1] o !

F1] F |

ny

[u2] u

[F2] F

[U3] o :

w

[F3] F 7

[u4] o 4

[F4] F

[U5] o 5

[F5] F 5

Os parametros do motor que podem ser
acessados no [Expert] £ F - modo .

[Corr. térmica motor] . - H

[Comunicagéo] : Todos os parametros no menu
[Comunicagéo]
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

4. [Senha] COD-

4. [Senha] coD-

O que ha neste capitulo

BT = AV 10 o] (o J P 403

Com terminal de exibi¢ao grafica

RDY  Ter- 0,0Hz 0,0A
mo

MENU PRINCIPAL
1 MENU DO INVERSOR

2 IDENTIFICAGAO RDY Termo

0,0Hz 0,0A

3 INTERFACE EN- 5 SENHA

4 ABRIR / SALVAR COMO =) | Esta-
do

Cadi-
go
PIN 1
Cadi- Répi- Cadi-
go do go
PIN 2

Direi-
tos de
upload

Direi-
tos de
down-
load

Desbloqueado

DESLIGADO

DESLIGADO

Permitido

Desbloquear
inversor

Codi- <<
go

>> Rapido

Com terminal de exibi¢cao integrado

@

@= ESC

+
I

ENT .
E .. T

400
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
4.[Senha] coD- Sincronos

Permite que a configuragéo seja protegida com um cédigo de acesso ou uma
senha a ser inserida para acessar uma configuragao protegida.

Exemplo com terminal de exibicao grafica:

RDY Termo +50,0Hz 0,0A RDY Termo +50,0Hz O0,0A
5 SENHA Cadigo PIN 1
Estado Desblo-
queado 9520
Cadigo DESLI-
PIN 1 GADO
Direitos Permiti- | ENT
de do
upload
Direitos Desblo- | =p Min = OFF Max = 9999
de quear
down- inversor
load
Caodigo << >> Rapido << >> Rapido

* Onversor é desbloqueado quando os cédigos PIN sao definidos como
[Desbloqueado] DESLIGADO (sem senha) ou quando o cédigo correto é
inserido. Todos 0s menus sao visiveis.

* Antes de proteger a configuragdo com um cédigo de acesso, vocé deve:
o Definir o [Direitos de upload] .. L - e [Acesso download] -/ L ~.
o Anotar o cédigo e guarda-lo em um local onde possa encontra-lo.

+ O inversor possui 2 cédigos de acesso, permitindo a configuracdo de 2 niveis
de acesso:

o O coédigo PIN 1 é um cddigo de desbloqueio publico: 6969.

o O coédigo PIN 2 é um cddigo de desbloqueio conhecido apenas para
Schneider Electric Suporte do produto. S6 pode ser acessado no modo
[Expert] £ F .

o Somente um cddigo PIN1 ou PIN2 pode ser usado; o outro deve
permanecer definido como [DESLIGADO] = F F.

NOTA: Quando o cédigo de desbloqueio € inserido, o cédigo de acesso do
usuario é exibido.

Os seguintes itens estéo protegidos contra acesso:
» Retornar ao menu de configuragdes de fabrica [Config fabrica] (F [ 5-).
* Os canais e pardmetros protegidos pelo menu [Meu Menu] /7 4 /7 ~- bem
como o préprio menu.

» As configuragdes personalizadas de exibigéo (3,4 [Conf. visualizador]
d L F-menu).

Acesso
Os parametros descritos abaixo podem ser acessados por: [Estimado Var.] =»
[MONITORING]=» [Senha]
[Senha] CcOD-
Etiqueta HMI Configuragao Configuragao de fabrica
[State] csT - [Destravado] UL.CK

CST
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos 4. [Senha] COD-

Etiqueta HMI Configuragao Configuragao de fabrica

Status do inversor (bloquear/desbloquear). Parametro de informacgao, nao pode ser modificado.

[Bloqueado] L [ K : O inversor esta bloqueado por senha.
[Destravado] .. . K : O inversor ndo esta bloqueado por uma senha.

NOTA: Se o inversor estiver bloqueado, o download ou upload da configuragdo nao sera permitido.
[CodigoPIN1] L = o [DESLIGADO] = F F a [DESLIGADO] = - F

9999

Cdédigo Password 1
1° cédigo de acesso. O valor [DESLIGADO] = F F indica que nenhuma senha foi definida [Destravado]
ULCK. O valor [LIGADO] = ~ indica que o inversor esta protegido e um cédigo de acesso deve ser inserido

para desbloquea-lo. Depois que o codigo correto for inserido, ele permanecera no display e o inversor sera
desbloqueado até a proxima vez que a fonte de alimentagao for desconectada. O codigo PIN 1 é um codigo de
desbloqueio publico: 6969.

[C6digo PIN2] [ o o/ 2 [DESLIGADO] 5 F F a | [DESLIGADO] & F F
9999

Codigo Password 2
Este parametro s pode ser acessado no modo [Expert] £ F .

2° codigo de acesso. O valor [DESLIGADO] = ~ F indica que nenhuma senha foi definida [Destravado]
ULCK. O valor [LIGADO] = ~ indica que o inversor esta protegido e um cddigo de acesso deve ser inserido
para desbloquea-lo. Depois que o cddigo correto for inserido, ele permanecera no display e o inversor sera
desbloqueado até a proxima vez que a fonte de alimentagao for desconectada. O codigo PIN 2 é um cédigo de
desbloqueio conhecido apenas para Schneider Electric Suporte do produto.

Quando [Cédigo PIN 2] [ = o &' ndo estiver configurado como [DESLIGADO] = ~ F, p menu 1.2
[MONITORING] /7 = ~- € o unico visivel. Entdo, se [Cddigo PIN 2] [ = o/ = estiver configurado como
[DESLIGADO] = ~ F (inversor desbloqueado), todos os menus ficarao visiveis.

Se as configuragdes do visor forem modificadas no menu 3.4 [Conf. visualizador] - [ - e se [Cédigo PIN
2] [ = d & n&o estiver configurado como [DESLIGADO] = F F, a visibilidade configurada serd mantida.
Entéo, se [Cadigo PIN 2] [ = o = estiver definido como DESLIGADO (inversor desbloqueado), a visibilidade
configurada no menu 3.4 [Conf. visualizador] - C - sera mantida.

[Direitos de upload] . L - - [Autorizado] o L -~ [J

Direitos de upload
Lé ou copia a configuracao atual para o inversor.

[Autorizado] . L ~ [: A configuragio atual do inversor pode ser carregada no terminal de exibi¢do grafica ou
no software do PC.

[Nao Autorizado] . L ~ /: A configuragdo atual do inversor sé pode ser carregada no terminal de exibicdo
grafica ou no Software PC se o inversor ndo estiver protegido por um codigo de acesso ou se o coédigo correto
tiver sido inserido.

[Acesso download] - L ~ - [inversor destravado]

1] — |
[ iy | I

Acesso download
Grava a configuragao atual no inversor ou faz o download de uma configuragao para o inversor.

[inversor travado] - L ~ [J: um arquivo de configuragdo s6 pode ser baixado para o inversor se o inversor
estiver protegido por um cédigo de acesso, que € o mesmo cdodigo de acesso para a configuragéo a ser
baixada.

[inversor destravado] -/ L ~ /:um arquivo de configuragdo pode ser baixado para o inversor ou uma
configuragao no inversor pode ser modificada se o inversor estiver desbloqueado (cédigo de acesso inserido)
ou nao estiver protegido por um codigo de acesso.

[Nao Autorizado] - L ~ 2': Download nao autorizado.

[Travar/Destravar] -/ . - 3: Combinagao de [inversor travado] -/ L ~ [Je [inversor destravado] -/ L - /.
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4. [Senha] COD-

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

Tela Multiponto

E possivel a comunicagao entre um terminal de exibi¢do grafica e varios
inversores conectados no mesmo barramento. Os enderecos dos inversores
devem ser configurados antecipadamente no [Comunicagdo] [ = /7- menu
usando o parametro [Endere¢go Modbus] A - - .

Quando varios inversores sdo conectados ao mesmo terminal de exibigao grafica,
ele exibe automaticamente as seguintes telas:

Selegao de inversores para a caixa de didlogo Multiponto (selecione cada endereco e
marque a caixa pressionando ENT).

Esta tela é exibida somente na primeira vez que o inversor € ligado, ou se o recurso
"Config add" tecla de fungdo na TELA MULTIPONTO for pressionado (consulte abaixo).

Conexao em progresso

VXXXXXXX

Selegao de um inversor para
multiponto dialogo.

Pressione ESC para voltar para
TELA MULTIPONTO.

Enderego Multiponto
Enderego 1 O
ENT Enderego 2 ﬁ
H Endereco 3 O
Endereco 4 O
Endereco 5 o
ESC Pressione ESC para voltar para
TELA MULTIPONTO.
Endereco Multiponto
Rdy 0 Rpm 0A 2
Executar +952 Rpm 101 A 3
NLP +1500 Rpm 1250 A 4
N&o conectado 5
Rdy 0 Rpm 0A 6
ESC ENT
EXECUTAR  +95Zrtpm 10T A 3

Velocidade do motor

+952 rpm

Corrente do motor

101 A

T/K

No modo Multiponto, o canal de comando nao é exibido. Da esquerda para a
direita, aparecem o estado, depois os 2 parametros selecionados e, por fim, o
endereco do inversor.

Todos os menus podem ser acessados no modo Multiponto. Somente o controle
do inversor via terminal de exibi¢cao grafica ndo & autorizado, com excegéo da
tecla Stop, que bloqueia todos os inversores.

Se for detectado um erro em um inversor, este sera exibido.
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Manutencao e diagnéstico

O que ha nesta parte

Diagnostico e solugao de problemas. .........cc.vvvuieiiiiiiicii e 405
Y =T 0181 (=T g o= Lo TR PP PPN 425
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Diagndstico e solugédo de problemas Sincronos

Diagnoéstico e solucao de problemas

Cédigo de erro

Introducgao

O que ha neste capitulo

(076 Te[Te oo [N =Ty o RSP UUPPPRTPPIN 405
Apagando o erro detectado ..........coouuiiiiiiii 406
Como apagar 0S COAIgOS A€ EITO? .....ciiiuiiieeeiiiieeee e e e e et e e e e e eeees 406
Cadigos de detecgao de erro exibidos no terminal de exibigdo remota ............ 424
Modulo opcional alterado ou removido.........ocouieiiiiiiiec e 424
Bloco de controle alterado..........o..viieeiiiiiii e, 424

AAPERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instrugdes do capitulo Informagdes de seguranga
antes de realizar qualquer procedimento contido ali.

O nao cumprimento destas instru¢oes podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

+ Se a tela ndo se acender, verificar a rede de alimentacao do inversor.

» A atribuicdo das funcdes de parada rapida ou parada por inércia ajudam a
evitar a partida do inversor caso as entradas digitais correspondentes n&o
estiverem ligadas. O inversor exibe entao [Roda livre] ~ 5 £ em parada por
inércia e [Parada rapida] -~ 5 - em parada rapida. Esse é o comportamento
normal, visto que as fung¢des estao ativas em zero, de modo que o inversor
para se ha ruptura na fiagao.

» Verifique se a entrada do comando de partida esta de acordo com o modo de
controle selecionado ([Comando 2/3 Fios] £ [ [ , pagina 101 e [Comando
a 2 Fios] k£ [ £ parametros).

» Se uma entrada for atribuida a fungao de interruptor de limite e essa entrada
estiver em zero, o inversor somente podera ser inicializado enviando um
comando para a diregédo oposta. Consulte Posicionamento por sensores .

» Se o canal de referéncia ou de comando estiver atribuido a um fieldbus,
quando a rede de alimentagao estiver conectada, o inversor exibe [Roda
livre] ~ 5 £ . Permanece assim em modo de parada até que o fieldbus envie
um comando.

Etiqueta HMI

Configuragoes Configuragao de fabrica

[Diagnésticos] - L

=

r-

d L k-, pagina 74.

Este menu pode ser acessado somente com o terminal de exibi¢cao grafica. Ele exibe os erros detectados e
sua causa em texto simples e pode ser usado para realizar testes; consulte Diagnéstico [Diagnoésticos]
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Sincronos

Diagndstico e solugéo de problemas

Apagando o erro detectado

Siga estes passos no caso de um erro detectavel nao reinicializavel:

Passo

Acgao

1

Desconecte todas as fontes de energia, incluindo alimentagdes externas da parte de
controle que possam estar ligadas.

Bloqueie todos as desconexdes de alimentagdo na posigao aberta.

Aguarde 15 minutos até que os capacitores do barramento CC tenham descarregado (os
LEDs do inversor nédo sdo indicadores da auséncia de tens&o no barramento CC).

Meca a tenséo do barramento CC entre os terminais PA/+ e PC/- para verificar se a
tenséo é menor que 42 Vcc.

Se os capacitores do barramento CC néo descarregarem completamente, entre em
contato com o representante Schneider Electric.

Nao conserte nem opere o inversor.

Encontre e solucione a causa do erro detectado.

Restaure a alimentagao do inversor para confirmar que o erro detectado foi corrigido.

No caso de um erro reinicializavel detectado, o inversor pode ser reinicializado
apods a causa ter sido eliminada:

» Desligando o inversor até que o display desapareca completamente, e
ligando novamente.

» Automaticamente nos cenarios descritos para a fungao [Rearme auto.
Falha] A L ~--.

» Por meio de uma entrada légica ou bit de controle atribuido a funcao [Reset
defeitos] - 5 L-.

* Ao pressionar a tecla STOP/RESET no terminal de exibicdo grafica se o
comando do canal ativo for a HMI (consulte [Config. canal ctr.1] [ & /,
pagina 199).

Como apagar os codigos de erro?

A tabela seguinte resume as possibilidades para apagar um erro detectado.

Como apagar o cédigo de erro Listagem dos erros detectados
apagados
Cédigos de detecgao de erro que exigem um reset de energia AmF,ASF,bLF,brF,CrF I
apos a remocao do erro detectado EEF I,EEFZ,FLF I,HdF,
i L F, i F II, ll‘l/:l_:’, 1 F :-I',
A causa do erro detectado deve ser removida antes do reset. Para vmnFY, nFB, nFY9, (~FA,
isso, desligue e, em seguida, ligue novamente. vnFhk, «nFE,5AFF,5a5F,
ASF,brF,5%aF,5FF ek nF erros detectados também sFF
podem ser apagados remotamente por meio de uma entrada légica
ou bit de controle (parametro [Atrib. Reset Def.] - 5 F ).
Cédigos de detecgao de erro que podem ser apagados com a CAF,LoF,EFF I,EFFZ,
funcgao de reinicializagao automatica apds a causa ter FLES, FCFZ,LLCF,LFFZ,
desaparecido obF,oHF, alF,all,aFPF I,
oPF&, o5F, abEFL, PEFL,
Esses erros detectados também podem ser apagados por ligar e SCFY,50F5,5LF I,5LF2,
desligar ou por meio de uma entrada logica ou bit de controle SLFI,55F,FF EnF,ulF
([Atrib. Reset Def.] -~ 5 F parametro.

406
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Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

Diagndstico e solugédo de problemas Sincronos
Como apagar o cédigo de erro Listagem dos erros detectados
apagados
| - I~ I - | I | -y

sua causa desaparece

Codigos de deteccgao de erros que sdo apagados assim que L

M
o
m
X
T
T

Reset Def.] RSF.

Se [Reset Falha Ampliada] HRFC estiver configurado como YES: o
+ Use a entrada digital ou o bit de controle atribuido para [Atrib.

™~
-
u
-
!
™

[Escorr Carga] A n F

Erro de escorregamento de carga

Causa provavel

A diferenga entre frequéncia de saida e velocidade de feedback esta incorreta.

Solugéo

*  Verificar os pardmetros do motor, ganho e estabilidade.

* Instalar um resistor de frenagem.

»  Verificar o tamanho do motor/inversor/carga.

» Verificar o acoplamento mecéanico do encoder e sua fiagao.
»  Verificar a configuragédo dos parametros.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Erro de angulo] A 5 F

Erro no angulo

Causa provavel

Ocorre durante a medigdo do angulo de mudanga de fase, se a fase do motor estiver desconectada
ou se a indutancia do motor estiver muito alta.

Solugéo

Verificar as fases do motor e a corrente maxima de saida permitida pelo inversor.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

[Controle de freio] b L F

Controlo de freio

Causa provavel

» Corrente para liberagéo do freio ndo alcangada.

» Limite de frequéncia de fechamento do freio [Freq. Aciona. freio] & £ ~ regulado apenas
quando o controle légico do freio é atribuido.

Solugéo

*  Verificar a conex&o inversor/motor.

*  Verificar os enrolamentos do motor.

« Verificar as configuragbes [Corrente abertura freio] /& - e [Corr. liberagao freio] - o .
» Aplicar as configuragdes recomendadas para [Freq. Aciona. freio] & £ .

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.
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Sincronos

Diagndstico e solugéo de problemas

[Feedback do freio] & - F

Feedback do freio

Causa provavel

» O contato de feedback do freio ndo corresponde ao controle I6gico do freio.

» O freio ndo para o motor com rapidez suficiente (detectado pela medigcdo da velocidade na
entrada de pulso).

Solugéo

«  Verificar o circuito de feedback e o circuito de controle légico do freio.
«  Verificar o estado mecanico do freio.
» \Verificar as lonas de freio.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap0s a causa ter sido removida.

[Config incorreta] L F F

Configuragao Incorreta

Causa provavel

¢ Modulo opcional alterado ou removido.
« Bloco de controle substituido por um bloco de controle de calibre diferente.
« A configuragao atual é inconsistente.

Solugéo

«  Verifiqgue se ha erros de médulo detectados.

* No caso de o modulo opcional ser alterado/removido intencionalmente, consulte as
observagdes abaixo.

» Retorne as configuragdes de fabrica 1.3.2 [Config fabrica] F [ 5-, pagina 94 ou recupere a
configuragéo de backup, se esta for valida.

0 Apagando o codigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Config invalida] L F .

CONFIG. INVALIDA

Causa provavel

Configuragéo invalida.

A configuragéo carregada no inversor via barramento ou rede de comunicag&o € inconsistente.

Solugéo

» Verificar a configuragéo carregada anteriormente.
» Carregar uma configuragcdo compativel.

0 Apagando o cadigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Erro Transf.Config.] L F .2

Erro na transferéncia da configuragao

Causa provavel

Configuragao invalida.

A configuragéo carregada no inversor via barramento ou rede de comunicagéo € inconsistente.

Solugéo

» Verificar a configuragéo carregada anteriormente.
« Carregar uma configuracdao compativel.

0 Apagando o codigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[Interrup. Comunic.] L n F

Interrupg¢ao de comunicagdo com o médulo de comunicagao

Causa provavel

Interrupgéo de comunicagdo no médulo de comunicagao.

Solugéo

» Verificar o ambiente circundante (compatibilidade electromagnética).
»  \Verificar a fiagao.

*  Verificar o tempo limite.

»  Substituir o médulo opcional.

» Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Interr.com. CANopen] L o F

Interrupcao de comunicagdo CANopen

Causa provavel

Interrupgéo de comunicagao no barramento CANopen®.

Solugéo

»  Verificar o barramento de comunicagéo.
»  Verificar o tempo limite.
»  Consultar o Manual do usuarioCANopen®.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Capacitor pre-carga] L - F |

Condensador de pré-carga do bus CC

Causa provavel

Relé de controle de carga detectou um erro ou a resisténcia de carga esta danificada.

Solugéo

» Desligar o inversor e liga-lo novamente.
» \Verificar as ligacdes internas.
*  Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Erro comut.canal] L 5 F

Erro na comutacgao de canal

Causa provavel

Comutagao para canais invalidos.

Solugéo

Verificar os parametros de fungao.

0 Apagando o codigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

NVE41295PT_05

409



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos Diagndstico e solugéo de problemas

[Erro carga dinamica] d L F

Erro carga dinédmica

Causa provavel Variagao de carga anormal.

«  Verificar se a carga nao esta bloqueada por um obstaculo.
Solugéo * Aremogao de um comando de execugio causa um reset.
0 Apagando o cédigo de erro O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Controle Eeprom] £ E F |

Controle EEPROM

Causa provavel A memodria interna detectou um erro, bloco de controle.
«  Verificar o ambiente circundante (compatibilidade electromagnética).
« Desligar, redefinir, retornar as configuragées de fabrica
Solugéo «  Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.
0 Apagando o cadigo de erro Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Potencia Eeprom] E E F 2

Potencia EEPROM

Causa provavel A memoria interna detectou um erro, placa de alimentagao.
«  Verificar o ambiente circundante (compatibilidade electromagnética).
« Desligar, redefinir, retornar as configuragées de fabrica
Solugéo «  Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.
0 Apagando o codigo de erro Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[erro externo] E P F |

erro externo

Causa provavel Evento detectado por um dispositivo externo, dependente do usuario.

Solugéo Verificar o dispositivo que causou o acionamento e o reset.

0 Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.
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[Erro Fieldbus ext.] EPF 2

Erro de fieldbus externo detectado

Causa provavel

Evento detectado pela rede de comunicagéo.

Solugéo

Verificar a causa do acionamento e reset.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Erro Bloco funcao] F b E

Erro bloco fungao

Causa provavel

Erro detectado no bloco de fungéo.

Solugéo

Consulte [Erro bloco fungao] F & F £ para obter mais detalhes.

0 Apagando o coédigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[Erro Stop Blc.Fun.] FLE 5

Erro interrup bloc fung

Causa provavel

Blocos de fungéo foram interrompidos enquanto o motor estava funcionando.

Solugéo

Verifique a configuragéo [Tipo parada motor no bloco de fungéao de parada] ~ £ 5 /7.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

[Contat Saida Fech.] FL F |

Erro contator de saida fechado

Causa provavel

O contator de saida permanece fechado embora condi¢gdes de abertura tenham sido mantidas.

Solugéo

»  Verificar o contator e sua fiagéo.
»  Verificar o circuito de feedback.

0 Apagando o cédigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.
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[Contat Saida Aber.] FL F 2

Erro contator de saida aberto

Causa provavel

O contator de saida permanece aberto embora as condi¢gdes de fechamento tenham sido mantidas.

Solugéo

» Verificar o contator e sua fiagao.
«  Verificar o circuito de feedback.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Compatibil. placas] H[ F

Compat placas

Causa provavel

A funcédo [Emparelhamento] ~ F - foi configurada e uma placa do inversor foi alterada.

Solugéo

* Em caso de erro na placa, volte a inserir a placa original.

» Confirme a configuracéo inserindo [Cédigo comparagao] ~ F . se a placa tiver sido alterada
deliberadamente.

0 Apagando o cadigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.

[IGBT Desaturation] H d F

Desaturacao IGBT

Causa provavel

Curto-circuito ou aterramento no inversor.

Solugéo

Verificar as ligagdes de poténcia entre o inversor e o motor e verificar o isolamento dos
enrolamentos do estator do motor.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Falha link interno] L F

Interrupgcao de comunicacgao interna no inversor com op¢ao

Causa provavel

Interrupgcao de comunicagéo entre o inversor e o médulo opcional.

Solugéo

«  Verificar o ambiente circundante (compatibilidade electromagnética).
»  Verificar as conexdes.

*  Substituir o médulo opcional.

«  Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.
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[Errointerno1] n F |

FALHA INTERNA 1 (RATING)

Causa provavel

A placa de poténcia é diferente da placa armazenada.

Solugéo

Verificar a referéncia da placa de poténcia.

0 Apagando o cédigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Errointerno2] nF 2

FALHA INTERNA 2 (SOFT)

Causa provavel

A placa de poténcia é incompativel com a placa de controle.

Solucéo

Verificar a referéncia da placa de poténcia e sua compatibilidade.

o Apagando o cédigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Errointerno 3] n F 3

Erro interno 3 (Comunicacgdao interna)

Causa provavel

Interrupgao de comunicagao entre as placas internas.

Solugéo

» \Verificar as ligacdes internas.
* Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Errointerno4] n F Y

Erro interno 4 (Manufacturagcao)

Causa provavel

Dados internos inconsistentes.

Solugéo

Recalibrar o inversor (realizado pelo Schneider Electric Suporte ao produto).

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.
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[Erro interno 6] n F &

FALHA INTERNA 6 (OPTION)

Causa provavel

A opcéo instalada no inversor nédo é reconhecida.

Solugéo

«  Verificar a referéncia e a compatibilidade da opgéo.
«  Verificar se a opgao esta bem inserida em ATV320.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Erro interno9] .~ F 9

FALHA INTERNA 9 (MEDICAO)

Causa provavel

As medigbes atuais estéo incorretas.

Solugéo

e« Substituir os sensores de corrente ou a placa de poténcia.
« < Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Erro interno10] :n F A

FALHA INTERNA 10 (ALIMENT.)

Causa provavel

Estagio de entrada ndo esta funcionando corretamente.

Solugéo

Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Errointerno11] 'n F &

Erro interno 11 (Temperatura)

Causa provavel

A sonda de temperatura do inversor nédo esta funcionando corretamente.

Solugéo

*  Substituir o sensor de temperatura do inversor.
«  Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.
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[Errointerno14] .n F E

FALHA INTERNA 14 (CPU)

Causa provavel

O microprocessador interno detectou um erro.

Solugéo

» Desligar e reiniciar.
» Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Apagando o cédigo de erro

[Contator linha] L

Contator linha

Causa provavel

Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

O inversor nao esta ligado, embora [Temp lim tensao alim] L [ £ tenha decorrido.

Solugéo

» Verificar o contator e sua fiagéo.
*  Verificar o tempo limite.
»  Verificar a conexao da rede de alimentagéo/contator/inversor.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] -~ 5 F apds a causa ter sido removida.

[Perda Al3 4-20mA] L F F 3

Al3 perda 4-20mA

Causa provavel

Perda da referéncia de 4-20 mA na entrada analdgica Al3.

Solugéo

Verificar as ligagdes nas entradas analdgicas

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Sobretensao bus CC] o b F

Sobretensao bar CC

Causa provavel

*  Freio muito brusco ou carga tracionante.
* Tensao de alimentagdo muito alta.

Solugéo

*  Aumentar o tempo de desaceleragao.

* Instalar um resistor de frenagem se necessario.

« Ativar a fungéo [Adpt. rampa desacel] - - A , se for compativel com a aplicagao.
»  Verificar a tensdo de alimentagao.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

NVE41295PT_05

415



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos

Diagndstico e solugéo de problemas

[Sobrecorrente] o L F

Sobrecorrente

corretos.

* Inércia ou carga muito elevada.
Causa provavel » Blogueio mecanico.

*  Os parametros nos [Configuragdes] - £ - e [Controle de motor] = ~ [ - menus ndo estao

*  Verificar os parametros.
»  Verificar o tamanho do motor/inversor/carga.
«  Verificar o estado do mecanismo.

* Reduzir[Limit. de corrente] [ L ..
Solugéo * Aumentar a frequéncia de comutagéo.

detectado requer reset de energia.

0 Apagando o codigo de erro removida.

[Sobreaquec. Invers.] o HF

SOBREAQUECIMENTO NO INVERSOR

Causa provavel Temperatura interna do inversor muito alta.

e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] + - F [ estiver definido como [Sim]
detectado pode ser apagado manualmente com o [Atrib. Reset Def.] - 5 F ap0s a causa ter sido

e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] ~ - F [ estiver definido como [Nao] ~ = : Este erro

4 E 5 :Esteerro

o

Verificar a carga aplicada ao motor, a ventilacdo do inversor e a temperatura ambiente. Aguardar o
Solugéo

inversor esfriar antes de reiniciar.

0 Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

[Sobrecarga processo] oL [

Sobrecarg no proc.

Causa provavel Sobrecarga de processo.

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o

»  Verificar e eliminar a causa de sobrecarga.
Solugéo »  Verificar os parametros da fungédo [Sobrecarg no proc.] = L /-.

0 Apagando o cédigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] / £ - ou manualmente com o
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[Sobrecarga motor] o L F

Sobrecarga do Motor

Causa provavel

Acionado por sobrecorrente de motor.

Solugéo

Verificar a configuragao da protecao térmica do motor e verificar a carga do motor. Aguardar o motor
esfriar antes de reiniciar.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.

[Perda 1 fase saida] o P F |/

Perda 1 fase saida

Causa provavel

Perda de uma fase na saida do inversor.

Solugéo

Verificar as ligagdes de poténcia entre o inversor e o motor.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ -~ ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Perda fase saida] o P F 2

Perda fase saida

Causa provavel

* Motor ndo esta conectado ao inversor ou a poténcia do motor esta muito baixa.
» Contator a jusante aberto
» Instabilidades instantaneas na corrente do motor.

Solugéo

»  Verificar as ligagbes de poténcia entre o inversor e o motor.

»  Seum contator de saida estiver sendo usado, defina [Perda fase saida] - 7 L como [Erro
nao detectado] - A .

» «Teste em um motor de baixa poténcia ou sem motor: No modo de configuracdes de fabrica, a
detecgao de perda de fase do motor esta ativa [Perda fase saida] - 7 L =[Sim] Y £ 5. Para
verificar o inversor em um ambiente de teste ou manutengéo, sem ter que usar um motor com
a mesma classificagédo do inversor (em particular para inversores de alta poténcia), desative a

detecgdo de perda de fase do motor [Perda fase saida] - 7 . =[Nao] - .

»  Verifique e otimize os seguintes parametros: [Compensagao RI] .. F ~ , pagina 110, [Tensao
nom. Motor] . ~ 5 e [Corren. Nom. motor] ~ [ ~ , pagina 103 e realize [Auto-Regulagem]
Ewnr, paglna 104.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.
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[Tensao altarede] o 5 F
Sobretensao da rede de alimentagao
.. ' + Tensdode .alimenta}:éo muito alta.
usa provavel «  Rede de alimentag&o perturbada.
Solugéo Verificar a tens&o de alimentac3o.

0 Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[DI6=PTC Sobretemp.] o £ F L

DI6=PTC Sobretemperatura

Causa provavel Superaquecimento de sondas PTC detectado na entrada LI6.

»  Verificar a carga e o tamanho do motor.
+  Verificar a ventilagdo do motor.

» Aguardar o motor esfriar antes de reiniciar.
Solugéo »  Verificar o tipo e o estado das sondas PTC.

0 Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Perda Fase entrada] P h F

Perda fase rede

« Inversor fornecido incorretamente ou fusivel queimado.
* Uma fase ausente.
» 3fases ATV320 usadas em uma rede de alimentagdo monofasica.

* Carga desequilibrada.
Causa provavel Esta protegéo sé funciona com o inversor em carga.

Verificar as ligagdes de poténcias e os fusiveis.

Usar a rede de alimentagao trifasica.

Solugéo Desabilitar o erro detectado por [Atv. Perda fase] 7 L , pagina 102 = [Nao] r o.

0 Apagando o cadigo de erro O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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[DI6G=PTC em Erro] PE F L

DI6=PTC em Erro

Causa provavel Sonda PTC na entrada LI6 aberta ou em curto-circuito.

Solugéo Verificar a sonda PTC e a fiagéo entre ela e o inversor/motor.

o Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A - -~ ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Erro Fun. seguranca] 5 A F F

Erro detectado na fungdo de seguranca

* Tempo de depuragéo excedido.
» Limite de SS1 excedido.
»  Configuragao incorreta.
Causa provavel » Detectada sobrevelocidade do tipo SLS.
» \Verificar a configuragéo das fungdes de seguranca.
*  Verificar o ATV320 Manual de fungdes de seguranca integradas
Solugéo « Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.
0 Apagando o codigo de erro Este erro detectado requer um reset de energia do dispositivo apds a causa ter sido removida.

[Curtocircuito motor] 5L F |/

Curtocircuito motor

Causa provavel Curto-circuito ou aterramento na saida do inversor.

» Verificar as ligagbes de poténcia entre o inversor e o motor e verificar o isolamento dos
enrolamentos do estator do motor.

* Reduzir a frequéncia de comutagao do inversor.
* Conectar as indutancias em série com o motor.
»  Verificar o ajuste da malha de velocidade e o freio.
* Aumentar o [Tempo reinicializagao] - - - , pagina 119.
Solugéo * Aumentar a frequéncia de comutagéo.
e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] + ~ F [ estiver definido como [Nao] ~ = : Este erro
detectado requer reset de energia.
e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] +H - F [ estiver definido como [Sim] < £ 5 : Este erro

0 ] detectado pode ser apagado manualmente com o [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido
Apagando o codigo de erro removida.

NVE41295PT_05 419



Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e
Sincronos Diagndstico e solugéo de problemas

[Curto-circ. Fase-T] 5L F 3

Deteccdao curto circuito a terra

Y Significativa corrente de fuga a terra na saida do inversor se varios motores estiverem conectados
Causa provavel paralelamente.

» Verificar as ligagdes de poténcia entre o inversor e o motor e verificar o isolamento dos
enrolamentos do estator do motor.

* Reduzir a frequéncia de comutagao do inversor.
» Conectar as indutancias em série com o motor.
» Verificar o ajuste da malha de velocidade e o freio.

* Aumentar o [Tempo reinicializagao] - £ - , pagina 119.
Solugéo * Reduzir a frequéncia de comutagao do inversor.
e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] + - F [ estiver definido como [Nao] ~ = : Este erro
detectado requer reset de energia.

e Se o parametro [Reset Falha Ampliada] + - F [ estiver definido como [Sim] 4 £ 5 : Este erro
0 detectado pode ser apagado manualmente com o [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido
Apagando o codigo de erro removida.

[Curto-circuito IGBT] 5L F 4

IGBT em curto-circuito

Causa provavel Erro em componentes de poténcia detectado.

Solugéo Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apos a causa ter sido removida.

[Curto-circuit.mot.] 5L F 5

Curtocircuito motor

Causa provavel Curto-circuito na saida do inversor.

* Verificar as ligagdes de poténcia entre o inversor e o motor e verificar o isolamento dos
enrolamentos do estator do motor.
Solugéo » Entrar em contato com o Schneider Electric Suporte ao produto.

0 Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
Apagando o codigo de erro [Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.
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[Interrupcao Modbus] 5L F |/

Interrupcao de comunicagcdo Modbus

Causa provavel

Interrupgéo de comunicagao no barramento Modbus.

Solugéo

»  Verificar o barramento de comunicagéao.
«  Verificar o tempo limite.
» Consultar o manual de usuario do Modbus.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.

[Interr. Comunic. PC] 5L F 2

Interrupcao de comunicagdo com o PC

Causa provavel

Interrupgao de comunicagédo com o software do PC.

Solugéo

« Verificar o cabo de conexao do software do PC.
«  Verificar o tempo limite.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.

[Interr. Com.IHM] 5L F 3

Erro Interrupgcao de Comunicacao IHM

Causa provavel

Interrupcdo de comunicacdo com o Terminal Grafico (IHM) ou com o terminal a distancia.

Solugéo

«  Verificar a conexao do terminal.
»  Verificar o tempo limite.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.
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Diagndstico e solugéo de problemas

[Sobrevelocid. motor] 5 o F

Sobrevelocidade no motor

Causa provavel

* Instabilidade ou carga mecanica muito elevada.

« Se um contator a jusante for usado e os contatos entre o motor e o inversor ndo forem
fechados antes de aplicar o comando executar.

» O limite de sobrevelocidade (correspondente a 110 % do [Frequéncia maxima] - F - ) foi
atingido.

Solugéo

» +Verificar os parametros do motor, ganho e estabilidade.

* < Adicionar um resistor de frenagem.

« < Verificar o tamanho do motor/unidade/carga.

» +Verificar as configuragdes dos parametros para a funcdo [Medidor frequéncia] - 9 F -, se

estiver configurada.

« < Verificar e fechar os contatos entre o motor e o inversor antes de aplicar um comando
EXECUTAR.

« < \Verificar a consisténcia entre [Frequéncia maxima] ~ F - e [Alta velocidade] H 5 F.
Recomenda-se ter pelo menos [Frequéncia maxima] - - - = 110% * [Alta velocidade]
H5F.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Perda fdbck encoder] 5 P F

Perda feedback encoder

Causa provavel

* Auséncia de sinal na entrada de pulso, se a entrada for usada para medigao de velocidade.
» Sinal feedback encoder ausente.

Solugéo

« Verificar a fiagdo do cabo de entrada e do detector usados.
«  Verificar os parametros de configuragéo do encoder.

« Verificar a fiagado entre o encoder e o inversor.

«  Verificar o encoder.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap0s a causa ter sido removida.

[Erro limit torque] 5 5 F

Erro limitacao de torque

Causa provavel

Mudar para limitagéo de torque ou corrente.

Solugéo

« Verificar se ha algum problema mecanico.

« Verificar os parametros de [Limitagao de torque] = = L - e os parametros do [Lim trq ou detec
corr] £ . d-.

0 Apagando o cadigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] /A £ - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.
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[Sobreaquesc. IGBT] £ { F

Temperatura ALTA no transistor de poténcia IGBT

Causa provavel

O inversor esta superaquecido.

Solugéo

»  Verificar a compatibilidade entre carga mecanica/calibre do motor/calibre do inversor.
* Reduzir a frequéncia de comutagao do inversor.
» Aguardar o motor esfriar antes de reiniciar.

0 Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] A - -~ ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.

[Erro Autotuning] £ n F

Erro detectado no Autotuning

Causa provavel

*  Motor especifico ou motor no qual a poténcia nao é adequada ao inversor.
* Motor n&o esta conectado ao inversor.
*  Motor nao parou

Solugéo

»  Verificar a compatibilidade entre inversor e motor.

«  Verificar se o motor consta na autorregulagem.

* Seum contator de saida estiver sendo usado, feche-o durante a autorregulagem.
» Verificar se o motor esta parado durante a autorregulagem.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F apds a causa ter sido removida.

[Subcarga processo] u L F

Subcarga no proc.

Causa provavel

Subcarga no processo.

Solugéo

Verificar e eliminar a causa da subcarga.

Verificar os parametros da fungéo [Subcarga no proc.] o L o-.

o Apagando o codigo de erro

Este erro detectado pode ser apagado com o [Rearme auto. Falha] ~ - - ou manualmente com o
[Atrib. Reset Def.] - 5 F ap6s a causa ter sido removida.

[Subtensao aliment.] u 5 F

Tensao baixa na rede de alimentagcao de poténcia

Causa provavel

* Rede de alimentagao muito baixa.
* Queda de tensdo transitéria.

Solugéo

Verificar a tenséo e os parametros de [Gestao de subtensao] . 5 &-.

o Apagando o codigo de erro

O erro detectado é apagado imediatamente depois da causa ter sido removida.
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Cédigos de deteccao de erro exibidos no terminal de
exibicao remota

Etiqueta HMI Nome Descrigao
Inicializagao [Inicializagdo em O microcontrolador esta inicializando.
progresso]

Pesquisa em andamento para configuragao
da comunicagao.

COM.E(™ [Erro de comunicagéo] Erro de tempo limite detectado (50 ms).

Esta mensagem é exibida apds 20 tentativas
de comunicagéo.

A-17 (1) Botao de alarme] Uma tecla foi mantida pressionada por mais
de 10 segundos.

O teclado esta desconectado.

O teclado ativa quando uma tecla é

pressionada.

CLr( Confirmagéao de erro Isso é exibido quando a tecla STOP &
detectado [reset de pressionada uma vez se o canal de comando
falha] ativo for o terminal de exibigdo remota.

dEU.E (™) [Disparidade do A marca do inversor ndo corresponde a do
inversor] terminal de exibigdo remota.

rOM.E () [Anomalia de ROM] O terminal de exibigdo remota detecta uma

anomalia de ROM com base no calculo da
soma de verificagao.

rAM.E (M [Anomalia de RAM] O terminal de exibigdo remota detecta uma
anomalia de RAM.

CPUE®M Outros erros detectados] | Outros erros detectados.

(1) - Intermitente

Modulo opcional alterado ou removido

Quando um médulo opcional é removido ou substituido por outro, o inversor é
blogueado no modo de erro detectado [Config. Incorrecta] L F F na
inicializacdo. Se o médulo for alterado ou removido intencionalmente, é possivel
apagar o erro detectado pressionando a tecla ENT duas vezes, o que restaura as
configuragdes de fabrica 1.3.2 [Config fabrica] F [ 5-, pagina 94 para os grupos
de parametros afetados pelo médulo. Isso pode ser feito usando um médulo
substituido por um médulo do mesmo tipo.

Exemplo: Médulos de comunicagao: somente os parametros que sao especificos
dos médulos de comunicagao.

Bloco de controle alterado

Quando um bloco de controle é substituido por outro configurado em um inversor
com classificagdo nominal distinta, o inversor € bloqueado no [Config.
Incorrecta] [ ~ - modo de erro detectado na inicializagao. Se o bloco de
controle foi alterado intencionalmente, é possivel apagar o erro pressionando a
tecla ENT duas vezes, o que restaura todas as configuragdes de fabrica.
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Manutencao

Limite da garantia

Manutencao

A garantia nao se aplica se o produto tiver sido aberto, exceto por Schneider

Electric servigos.

AAPERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Leia e compreenda as instrugdes do capitulo Informagdes de seguranga
antes de realizar qualquer procedimento contido ali.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

A temperatura dos produtos descritos neste manual pode exceder 80 °C (176 °F)
durante o funcionamento.

AATENCAO

SUPERFICIES QUENTES
» Certifique-se de evitar quaisquer contatos com superficies quentes.

* Nao permita a presenga de pegas inflamaveis ou sensiveis ao calor na
proximidade de superficies quentes.

» Verifique se o produto esfriou o suficiente antes de manusea-lo.

» \Verifique se a dissipacao de calor ¢ suficiente, executando um teste em
condigbes de carga maxima.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

AATENCAO

MANUTENGAO INSUFICIENTE

Verifique se as atividades de manutencgéo descritas abaixo sdo realizadas nos
intervalos especificados.

O nao cumprimento destas instru¢6es podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

Assegure-se de respeitar as condi¢gdes ambientais durante a operacao do
inversor. Além disso, durante a manutencéo, verifique e, se adequado, corrija

todos os fatores que possam afetar as condigées ambientais.

Otimizar a continuidade das operagées

Ambiente

Peca em questao

Acgao

Intervalo (1)

Dar um toque no
produto

Painel - bloco de
controle

(LED - display)

Faga uma inspecgao
visual

Pelo menos uma vez
por ano

NVE41295PT_05
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Sincronos Manutencéo
Ambiente Peca em questao Acgao Intervalo ()
Corrosao Terminais - conector - Inspecione e limpe, se

parafusos - placa de necessario
EMC
Poeira Terminais - ventoinhas
- orificios de
ventilagao
Temperatura Em torno do produto Verifique e corrija se
necessario
Refrigeragao Ventilador Verifique o
funcionamento do
ventilador
Substituir o ventilador | Apdés 3 a 5 anos,
dependendo das
condig¢des
operacionais
Vibragéo Conexdes de Verificar aperto com Pelo menos uma vez
terminais torque recomendado por ano
(1) - Intervalos maximos de manutengéo a partir da data de comissionamento. Reduza os intervalos
entre manutengdes para adapta-las as condigdes ambientais e operacionais do inversor e a
qualquer fator que possa influenciar nos requisitos de operagédo e/ou manutengdo do mesmo.

NOTA: A operagéo do ventilador depende do estado térmico do inversor. O
inversor pode estar funcionando e o ventilador nao.

Pecas sobressalentes e reparos

Produto operacional. Entre em contato com seu Centro de Atendimento ao

Cliente em:

www.se.com/CCC.

Armazenamento por periodo prolongado

Caso o inversor néo tenha sido conectado a rede elétrica por um longo periodo de
tempo, os capacitores deverao ser restaurados ao desempenho maximo antes de
dar inicio ao motor.

Consulte Passos iniciais, pagina 43 para obter mais detalhes.

Substituicao do ventilador

E possivel solicitar um novo ventilador para a manutengao do inversor. Consulte
0s numeros do catdlogo em www.se.com.

Os ventiladores podem continuar funcionando por um tempo mesmo apoés o
produto ter sido desligado.

A CUIDADO

VENTILADORES EM AGAO

Verifique se os ventiladores pararam de girar completamente antes de
manusea-los.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em ferimentos
graves ou danos do equipamento.
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indice de funcdes

Indice de fungdes

A tabela a seguir representa os cédigos de parametros:

Fungao

Pagina

[Comando a 2 Fios] - [

[Comando 2/3 Fios] £ [ [ , pagina 101

[Limite corrente 2]

[Limite corrente 2] [ L -

[Comando a 3 Fios] 7 [

[Comando 2/3 Fios] - [ [ , pagina 101

[+/- velocidade]

[+/- velocidade] . F -

[+/- vel ref]

[+/-velref] 5~ E-

[Injegao CC auto]

[Injegdo CC auto] A o/ [ -

[Religam. Automat.]

[Rearme auto. Falha] A - -

[Auto-Regulagem]

[Auto-Regulagem] £ . ~ , pagina 104

[Autoregulagem por DI]

[Autoregulagem porDI] - - L -

[Barramento CC]

[Barramento CC] o/ [ [ -

[Ctrl I6gico freio]

[Ctrl I6gico freio] & L [ -

[Retoma velocidade]

[Retoma velocidade] - L ~-

Canais de comando e referéncia

Canais de comando e referéncia

Parada adiada em alarme térmico

Parada adiada em alarme térmico

[Sobreaquec. Invers.]

[Sobreaquec. Invers.] = H L -

[Mon encoder]

[Mon encoder] 5 o -

[Conf encoder] [Confencoder] /£ -
[Config fabrica] [Config fabrica] ~ [ 5-1.3.2 [Config fabrica] F [ 5-, pagina 94
[Reset defeitos] [Reset defeitos] - & k-

[Fluxing by DI]

[Fluxing by DI] ~ L -

[Elevagao alta veloc.]

[Elevagéao alta veloc.] H 5 H-

[Limite Corrente Din.]

[Limite Corrente Din.] 7 L-

[JOG]

[JOG] & [i-

Comando do contator de linha

Comando do contator de linha

Medigéo da carga

Medigéo da carga

[Equilibrio carga]

[Equilibrio carga] L & A

Deteccao de variagao de carga

Deteccéo de variacdo de carga

Comutagao ou configuragdo do motor [Conf
multimotores] /7 /7 -

Comutagao ou configuragdo do motor [Conf multimotores] /77 -

Protegéo térmica do motor

Protegao térmica do motor

[Redugéo de ruido]

[Redugéo de ruido] ~ -

[Cmd contator saida]

[Cmd contator saida] = [ [ -

[Resp. Erro sobrec.]

[Resp. Erro sobrec.] o o L

[Alter valor param]

[Alter valor param] /7L F-

5 [Senha]

[Senha] coD- [Senha] COD-, pagina 401

[Controlador PID]

[Controlador PID] F / o-

Posicionamento por sensores

Posicionamento por sensores

Velocidades predefinidas

Velocidades predefinidas

Sonda PTC

Sonda PTC
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Fungao

Pagina

[Comutagao rampa]

[Comutagao rampa] - F -

[Comut freq vel]

[Comut freq vel] - £ F-

Cabo frouxo

Cabo frouxo

[Configuragao RP]

[Configuragao RP] 7 | A

Memorizagao de referéncia

Memorizagéo de referéncia

[Config. de parada]

[Config. de parada] = E k-

Parada na distancia calculada apds o interruptor de
limite de desaceleragéo

Parada na distancia calculada apds o interruptor de limite de desaceleragao

Entrada de soma / entrada de subtragéo /
multiplicador

Entrada de soma / entrada de subtragao/ multiplicador

Parametros do motor sincrono

Parametros do motor sincrono

Limitagao de torque

Limitagao de torque

Contr. transversal

Controle transversal

[Resp. Erro Subcar.]

[Resp. Erro Subcar.] . o L

Uso da entrada "Entrada de pulso” para medir a
velocidade de rotagdo do motor

Uso da entrada "Entrada de pulso" para medir a velocidade de rotagéo do motor
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-4 7" [evepayu] ¢

Sim
Sim

-1/ © 7 [oe5esunwo9]

-3 7 4 [ALNGW3IOVNVIN 11nV4]

indice de cédigos de parametros

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

-u 4 [oedeoide ap oedung]

-1/ 9 4 [oedung ap soo0ig]

- 73 1 [ej0nu09]

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

Sim
Sim
Sim
Sim

- o [(s/3) epres/epenu3]

-7 < P [10j0w ap ajos3uo9]

Sim
Sim

-3 3 5 [se03einbyuo)]

Sim,
pagi-
na
105

-1 5 [epides oedeinbyuor]

A tabela a seguir representa os codigos de parametros:

-7 4 7 [oedeinBiyuos oioep]

Sim,
pagi-
na 55
Sim,
pagi-
na 55
Sim,
pagi-
na 56

-5 1 4 [eouqey Byuo?]

na 54
pagi-
na 54
Sim,

pagi-
na 55
Sim,

pagi-
na 56
Sim,

pagi-

pagi-
Sim,

Sim,

-v 2y [DNIMOLINOW] '}

-4 3 ~ [poads asuaiajey] L'}

Indice de codigos de parametros
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Sincronos

I 4

m v m

[ I ]

- [ 1y 1oy 1y 1y 1y oy

-
L

o o - = - = - = o - o - - = T - o - o - - = o - o - o - 0 -

o T || & o o any o o o o o o o 0

1L

Caodi-
go
/__
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Indice de cédigos de pardmetros

-4 3 [evepauy] ¢

431

Sim

-1/ @ 7 [oedeoiunwo)]

-3 74 [INIW3IDOVNVIN 11nV4]

Sim

Sim

-u n 4 [oedeoide ap oedund]

Sim

-1 9 4 [oe5ung ap sod0ig]

- 73 7 [81013u09]

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

- @' [(s/3) epres/epenul]

-7 < P [10j0w ap 8j0s3u09]

Sim
Sim
Sim

-3 3 5 [seg3einbyuo)]

- 5 [epides oedeinbiyuo)]

-7 4 7 [oedeinbByuod osoey]

-5 7 4 [eauqey ByuoQ]

na70
na 57

Sim,
pagi-
na 56
Sim,
pagi-
na 52
Sim,
pagi-
na70
Sim,
pagi-
na 57
Sim,
pagi-
na 57
Sim,
pagi-
na 57
Sim,
pagi-
na 57
Sim,
pagi-
na 57
Sim,
pagi-
Sim,
pagi-
Sim,

-u o] [DNIMOLINOWI] Z°L

pagi-
na 57

pagina

Sim,
49

-4 3 - [paads aosuaiayay] L1

gy [N - [Ky] - 1 1 1 (] (] L £ 1 1 1 I
™ -y - — oL s g — o -

T | = o3 oCoc | oo g o a T o|Twuw (DX o o o oo o

]

H
1

,I:’l -
1

mu (R T o -

Cadi-

ASE
HLI“:
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-4 7 [eoepayul]l ¢

Sim

-1/ @ 7 [oedesiunwoo]

-3 7 4 [ALNIW3IOVNVI 11nV4]

Indice de cédigos de pardmetros

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

Sim
Sim
Sim

Sim

-u 4 [oedeaijde ap oedung]

Sim
Sim

-1/ 9 4 [oedung ap soo0|g]

Sim,
pagi-
na
203

- 13 1 [e1013u09]

Sim
Sim
Sim

- o1 [(s/3) epres/epesu3]

Sim
Sim
Sim

-7 2 P [10jow ap ajos3uon]

Sim
Sim
Sim
Sim

-3 3 5 [sag3einbyuo)]

Sim,
pagi-
na
102

-1 5 [epides oedeinbyuog]

-7 4 7 [oedeinBiyuod osoey]

-5 7 4 [eouqey Byuo?]

Sim,
pagi-
na 60
Sim,
pagi-
na 60

-v oy [DONIMOLINOW] '}

-4 3 - [paads aosuaiayay] L°L
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-4 3 [evepauy] ¢

Sincronos

-1/ @ 7 [oedeoiunwo)]

Sim

-3 74 [INIW3IDOVNVIN 11nV4]

Sim
Sim

Sim
Sim
Sim
Sim
Sim

Sim
Sim

-u n 4 [oedeoide ap oedund]

-1 9 4 [oe5ung ap sod0ig]

pagi-
na
199
Sim,
pagi-
na
199
Sim,
pagi-
na
198

pagi-
na
198
Sim,

- 73 7 [81013u09]

Inversores de Frequéncia para Motores Assincronos e

- @' [(s/3) epres/epenul]

Sim

-7 < P [10j0w ap 8j0s3u09]

Sim
Sim
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Glossario

A

Alarme:

Se o termo for usado fora do contexto das instru¢des de seguranca, um alarme
alerta sobre um erro potencial que foi detectado por uma fungao de
monitoramento. O aviso ndo muda o estado operacional.

C
CLP:

Controlador légico programavel

Configuragao de fabrica:

Status da maquina nas configuracdes de fabrica quando o produto foi enviado.

E

Erro:

Discrepancia entre um valor/condigéo (calculado, medido ou sinalizado)
detectado e o valor/condi¢ao especificado ou teoricamente correto.

Estagio de poténcia:

O estagio de poténcia controla o motor. O estagio de poténcia gera corrente para
controlar o motor.

F
Falha:

Falha é um estado operacional. Se as fungdes de monitoramento detectam um
erro, a unidade entra neste estado de falha de acordo com a classificagéo do
erro. E necessario fazer uma “Reinicializagao da Falha” para sair deste estado
operacional apds a causa do erro detectado tiver sido resolvida. Mais
informagbes podem ser encontradas nas normas pertinentes tais como a norma
IEC 61800-7, Protocolo Industrial Comum ODVA (CIP).

Fungao de monitoramento:

As fung¢des de monitoramento adquirem um valor continuamente ou ciclicamente
(por exemplo, medindo) a fim de verificar se ele esta dentro dos limites
permitidos. Fungdes de monitoramento sao usadas para detecgao de erros.

P

Parametro:

Dados e valores do dispositivo que podem ser lidos e definidos (até certo ponto)
pelo usuario.

PELV:

Protecéo de Tensao extrabaixa, baixa tensdo com isolamento. Para mais
informacoes: IEC 60364-4-41

R

Reinicializagao de falhas:

Uma fungao usada para restaurar o inversor para um estado operacional apés
um erro detectado ser excluido, removendo a causa do erro para que o erro
deixe de estar ativo.
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T

Terminal grafico:
Os menus do terminal de exibigao grafica sdo exibidos entre colchetes.
Por exemplo: [Comunicagao]
Os cédigos sao mostrados entre parénteses.
Por exemplo: [ o /1-

Os nomes dos parametros sao exibidos no terminal de exibigao grafica entre
colchetes.

Por exemplo: [Velocidade recuo]
Caodigos de parédmetros sédo exibidos entre parénteses.

Por exemplo: L F F
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	1.2 [MONITORING] MON- 
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	[MONIT. SAFETY] SAF- 
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	[Configurações] SET- parâmetros 
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	[Controle de motor] DRC- parâmetros 
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	[Motor assíncrono] ASY — : Modo especialista 
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	[Motor síncrono] SYN — : Modo especialista 
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	[Atribuições Entrada] FBA — 
	[Containers ADL] FAD — 
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	[Comut freq vel] REF — 
	[Config. Sensor EA1] OA1 — 
	[Comutação rampa] RPT — 
	[Config. de parada] STT — 
	[Injeção CC auto] ADC — 
	[JOG] JOG — 
	[Velocs. pré-selec.] PSS — 
	[+/- velocidade] UPD — 
	[+/- vel ref] SRE — 
	[Memória ref freq] SPM — 
	[Fluxing by DI] FLI — 
	[Ctrl lógico freio] BLC — 
	[Ctrl lógico freio] BLC — apenas no modo especialista 
	[Med peso externo] ELM — 
	[Elevação alta veloc.] HSH — 
	[Controlador PID] PID — 
	[Refs pré-selec. PID] PRI — 
	[Limitação de torque] TOL — 
	[Limite corrente 2] CLI — 
	[Limite Corrente Din.] I2T — 
	[Comand cont. princ.] LLC — 
	[Cmd contator saída] OCC — 
	[Posic por sensores] LPO — 
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	[Autoregulagem por DI] TNL — 
	[Contr. transversal] TR0 — 
	[Comutação alta vel] CHS — 
	[Barramento CC] DCC — 

	1.3.4.8 [Completo] FULL– – [FAULT MANAGEMENT] FLT– 
	Com terminal de exibição integrado 
	[PTC management] PTC — 
	[Reset defeitos] RST — 
	[Rearme auto. Falha] ATR — 
	[Ajustes de alarme] ALS — 
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	[Monit. Term. motor] THT — 
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	[Desab. detec. falha] INH — 
	[Monit Fieldbus] CLL — 
	[Mon encoder] SDD — 
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	[Carga dinâm detec] DLD — 
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	[Emparelhamento] PPI — 
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	[Sobrecarg no proc.] OLD — 
	[Velocidade recuo] LFF — 
	[Divisor rampa DEC] FST — 
	[Injecção DC] DCI — 
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	[Ent. leitor com.] ICS — 
	[Conf saída scanner] OCS — 
	[Modbus Fieldbus] MD1 — 
	[CANopen] CNO — 
	[Communication module] CBD — 
	[Forçar local] LCF — 
	[Sel Ident Fieldbus] NTID 
	[Nível acesso] LAC 
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