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Inversor de frequéncia ajustavel PowerFlex série 520 Manual do Usuario

Informagoes importantes para o usuario

Leia este documento e os documentos listados na se¢do de recursos adicionais sobre a instalagdo, configuragio e operagao deste
equipamento antes de instalar, configurar, operar ou realizar a manutencao deste produto. Os usuarios sio obrigados a se
familiarizar com as instrugdes de instala¢io e fiagdo, além das exigéncias de todos os c6digos, leis e normas aplicaveis.

Atividades incluindo instalago, ajustes, colocagdo em servigo, utiliza¢ao, montagem, desmontagem e manutenc¢io devem ser
efetuadas por pessoas com formagdo adequada, de acordo com o cédigo de prética aplicavel.

Se este equipamento for usado de forma nio especificada pelo fabricante, a prote¢io fornecida pelo equipamento podera ser
prejudicada.

Em nenhuma hipétese, a Rockwell Automation serd responsavel por danos indiretos ou resultantes do uso ou da aplicagio deste
equipamento.

Os exemplos e diagramas apresentados neste manual s3o apenas para fins ilustrativos. Devido as diversas especificagdes e
varidveis associadas a cada instalagdo especifica, a Rockwell Automation, Inc. ndo pode assumir a responsabilidade pelo uso com
base nos exemplos e diagramas.

A Rockwell Automation, Inc. nio assume responsabilidade de patente quanto ao uso de informacgdes, circuitos, equipamentos ou
softwares descritos neste manual.

E proibida a reproducio, parcial ou total, deste manual sem a permissio por escrito da Rockwell Automation, Inc.

Ao longo deste manual, quando necessario, usamos observagdes para alertar sobre as consideragdes de seguranca.

ADVERTENCIA: Identifica as informagdes sobre praticas ou circunstancias que possam causar explosdo numa area
classificada, resultando em ferimentos pessoais ou morte, prejuizos a propriedades ou perdas econdmicas.

ATENCAO: Identifica as informacdes sobre praticas ou circunstancias que podem causar ferimentos pessoais ou morte,
prejuizos a propriedade ou perdas econémicas. 0 simbolo de atencao ajuda vocé a identificar e evitar um perigo e
reconhecer as consequéncias.

> P

IMPORTANTE Identifica informagGes importantes para a correta aplicacao e compreensao do produto.

As etiquetas também podem estar sobre ou dentro do equipamento para fornecer precaugdes especificas.

PERIGO DE CHOQUE: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento (por exemplo, um inversor ou motor) para
alertar as pessoas da presenca de tensao perigosa.

PERIGO DE QUEIMADURA: As etiquetas podem estar sobre ou dentro do equipamento (por exemplo, um inversor ou motor)
para alertar as pessoas que as superficies podem atingir temperaturas perigosas.

RISCO DE ARCO ELETRICO: As etiquetas podem estar no equipamento ou dentro dele, por exemplo, em um centro de controle
de motores, para alertar as pessoas quanto a arco elétrico potencial. Arcos elétricos causam ferimentos graves ou morte.
Utilize equipamentos de protecao individual (EPI) adequados. Siga TODOS os requisitos requlatdrios quanto a praticas de
trabalho seguro e em relacao aos equipamentos de protecao individual (EPI).

B> B> >
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Prefacio

Sobre esta publicacao

Download de firmware,
Add-on Profile, EDS e outros
arquivos

Resumo das alteracoes

Quem deve usar este
manual?

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025

O objetivo deste manual é fornecer as informagoes basicas necessarias para
instalar, iniciar e localizar falhas do inversor de frequéncia ajustavel
PowerFlex® série 520.

A Rockwell Automation reconhece que alguns dos termos que sao usados
atualmente em nosso setor e nesta publica¢ao n3o estao alinhados com o
movimento em dire¢do a uma linguagem inclusiva na drea de tecnologia.
Estamos colaborando proativamente com os colegas do setor para encontrar
alternativas a tais termos e fazer alteragdes em nossos produtos e contetdo.
Pedimos desculpas pelo uso desses termos em nosso contetido enquanto
implementamos essas alteracoes.

Faga o download do firmware, arquivos associados (tais como Add-on Profile,
EDS e DTM) e acesse as notas da versdo do produto na Central de Download e
Compatibilidade de Produtos em rok.auto/pcdc.

Consulte Download de arquivos na pagina 11 para fazer download dos arquivos
do seu inversor PowerFlex 525.

Esta publicagio contém as seguintes informagoes novas ou atualizadas. Esta
lista inclui somente atualizagoes relevantes e nao se destina a refletir todas as
alteragoes.

Topico Pagina
Atualizacéo de Fusiveis e disjuntores para inversores PowerFlex série 520 23a28
Atualizagao das Certificagoes m
Atualizacao de Orientagdes comuns para todas as aplicagoes 227

Este manual destina-se a pessoal qualificado. Vocé devera ser capaz de
programar e operar dispositivos de inversores de frequéncia ajustavel.
Além disso, vocé devera conhecer ajustes do parimetro e fungdes.


https://rok.auto/pcdc

Prefacio

Recursos adicionais

Estes documentos contém informagdes adicionais em rela¢do a produtos

relacionados da Rockwell Automation. Vocé pode visualizar ou baixar
publicagoes em rok.auto/literature.

Recurso

Descricao

Dados técnicos de especificacoes do inversor PowerFlex série 520,
publicagao 520-TD001

Descreve como configurar, usar e localizar falhas dos inversores PowerFlex
série 520.

PowerFlex 4-class HIM (DSI) Quick Reference, publicagao 22HIM-QRO01

Apresenta descricGes e informagdes sobre os modulos de interface homem-maquina
(IHM) do PowerFlex classe 4.

PowerFlex 525 Embedded EtherNet/IP Adapter User Manual,
publicagao 520COM-UMO001

Descreve como usar o adaptador EtherNet/IP integrado no inversor PowerFlex 525
para comunicagao de rede.

PowerFlex 525 DeviceNet Adapter User Manual, publicagao 520COM-UM002

Descreve como usar o adaptador DeviceNet para inversores PowerFlex série 520
para comunicacao em rede.

PowerFlex 25-COMM-E2P Dual-port EtherNet/IP Adapter User Manual,
publicagao 520COM-UM003

Descreve como usar o adaptador EtherNet/IP de duas portas para inversores
PowerFlex série 520 para comunicagao em rede.

PowerFlex 25-COMM-P PROFIBUS DPV1 Adapter User Manual,
publicagao 520COM-UMO04

Descreve como usar o adaptador PROFIBUS DPV1 para inversores PowerFlex série
520 para comunicacao em rede.

PowerFlex 520-series PROFINET Adapter User Manual, publicagao 520C0M-UM005

Descreve como usar o adaptador PROFINET para inversores PowerFlex série 520
para comunicacao em rede.

PowerFlex Dynamic Braking Resistor Calculator Application Technique,
publicacao PFLEX-AT001

Apresenta informagdes sobre frenagem dinamica e como determinar os requisitos
de frenagem dinamica.

Drives in Common Bus Configurations Application Technique,
publicagao DRIVES-AT002

Apresenta orientagdes, consideracdes e limitagdes necessarias para a aplicagao
adequada dos inversores PowerFlex usados em configuraces de barramento
comum.

Wiring and Grounding for Pulse Width Modulated (PWM) AC Drives Installation
Instructions, publicagao DRIVES-INOQT

Descreve como instalar, proteger, conectar e aterrar os inversores de frequéncia
modulados por largura de pulso.

Preventive Maintenance Checklist of Industrial Control and Drive
System Equipment Service Bulletin, publicagao DRIVES-TDOOT

Fornece uma lista de verificagao e orientagdes para a realizacao da manutengao
preventiva.

EtherNet/IP Network Devices User Manual, publicagao ENET-UM006

Descreve como configurar e usar os dispositivos EtherNet/IP para se comunicar
com a rede EtherNet/IP.

Ethernet Reference Manual, publicagdo ENET-RM002

Descreve conceitos bésicos de Ethernet, componentes de infraestrutura e recursos
de infraestrutura.

Orientacoes de seguranca para a aplicacao, instalagao e manutengao de controle de
estado sélido, publicagao SGI-1.1

Criado para harmonizagao com a publicacao dos Padroes NEMA n? ICS 1.1-1987 e
fornece orientagdes gerais para a aplicagao, instalagao e manutencao de controle
de estado sélido na forma de dispositivos individuais ou conjuntos de pacotes
incorporando componentes de estado sélido.

Industrial Automation Wiring and Grounding Guidelines, publicagao 1770-4.1

Fornece as orientacGes gerais para a instalacao de um sistema industrial da
Rockwell Automation.

Ferramentas de selecao e configuragao de produtos, rok.auto/systemtools

Ajuda a configurar cadigos de catéalogos validos e completos e cria cotages
completas com base em informacdes detalhadas do produto.

Ferramenta global de classificagao de corrente de curto-circuito (SCCR) da Rockwell
Automation, rok.auto/sccr

Fornece solugdes coordenadas de circuito de desconexdo de alta falha para
partidas de motor, partidas suaves e inversores de componente.

Site de certificagoes de produto, rok.auto/certifications

Fornece declaragdes de conformidade, certificados e outros detalhes de certificacao.
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https://www.rockwellautomation.com/pt-br/support/documentation/literature-library.html

Prefacio

Download de arquivos

Siga estas etapas para fazer download dos arquivos para seu inversor

PowerFlex 525.

1. Acesse a Central de Download

e Compatibilidade de Produtos da

Rockwell Automation em rok.auto/pcdc.

@ Allen-Brs

ley | Rockwell Software

Rockwell
Automation

Compatibility & Downloads

Home » Support » Product Resources

@'(E/)

Support

Producs  Solutions &S

Compatibili

= = Compare

Product Resources Before. ‘more products, check

s Training&Events  Sales&

Support

 Share & Print

ty & Download

The Product Compatibilty and Download Genter (PCDC) can help you find product.related downloads
including firnware, release notes, associated software, drivers, tools and utiities.

& Download

T between the new produci(s) and the other products) n the.

» Catalogs sz

» Certifcations » Compare Products
Compatibiity & Dovinloads
» Electronic Data Sheets

» Lifecycle Status

» Literature Library.

* Procurement Specifications

-
= Views
-_

Configured Views Available Versions

o

views or build your own.

Literature & Medla

» Configured Views » Avallable Versions

» Product Compatibilty and
Download Centar Job Aid
[PDF)

» Product Compatilty and
Download Canter Quick
Reference [PDF]

» Product Compatibiity and

Drivers, Software & Downloads

Support your application with the atest drivers,
notes, data fes, d utit

firmware, release
and resources.

Select one or
those products

view the

» Find Downloads
» Software Downloads by Serial Number

Features & Attributes
‘Sae all products that support a spcific
feature or atrbute,

for a product.

» Features & Attibutes

Select, Design & Configure

Browss our dverse collection of ools designed to help you choose

Download Center Overview + Divors:
Video
» Firmware Updates
» Network Resources

Technical Support » Software Downloads

» Software Activations & Transfers
Our global infrastructure of

support centers and subject

matter experts are here (o

your business needs

» Connected Components Tools
» Intagrated Architecture Tools
» Product Dravings

» Product Selection

» System Configuration

IMPORTANTE Vocé deve fazer login no site da Rockwell Automation antes de
fazer o download da versao do firmware.

aparecem na caixa abaixo.

Compatibility / Download Center > Muiti Product Selector > Find Downloads

FIND DOWNLOADS

Select one or more products to view the available downloads for those products. You also have an option to view

firmware compatibility for a given product.

Clique no link Encontrar downloads.

Insira “PowerFlex 525” no campo Pesquisa de produtos. Os resultados

Download Cart
0items

Type i the catalog numbers and/or descriptions of the products you wish to find. Use the drop down lists to imit your

search

Start by selecting products
Product Search:

[PowerFlex 525 (Al Categories v |[All Families

Exampi: 1756-L61, 165, Logn, Etramet You can aiso fiter by product ategory o family

-PowerFlex 525 25B... More information: PowerFlex® 525 Site

1 HSIABHN Contact s | Legal Notces
Copyright © 2016 Rockwell Automation, Inc. Al Rights Reserved

Selecione a entrada e a versao do

Compatibility / Download Center > Muiti Product Selector > Find Downloads

DOWNLOADS

Vi

Selections | Clear All Views Save

-PowerFlex 525 A [4.001

1 items selected

compARE [l DOWNLOADS

firmware, depois clique em Downloads.

Available downloads for the selected products. Click on the expand icon to see other version downloads.

SELECTIONS )| COMPARE

Studic
show selections & Dovnloads 280002
(2]
PowérFléx 626 (Serics'8) 4.001 &3 Select Files Firmware Only [
255...More information: PowerFlax® 25 Sita
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Convencoes do manual

Dimensoes do frame do
inversor
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Clique no icone & Exibir downloads, depois clique nos links para
fazer o download da versio do firmware e dos arquivos do Add-on
Profile para seu computador.

Neste manual, chamamos o inversor de frequéncia ajustivel PowerFlex
série 520 de: inversor, PowerFlex série 520, inversor PowerFlex da série 520
ou inversor de frequéncia PowerFlex série 520.

Inversores especificos junto ao PowerFlex série 520 podem ser citados
como:

— PowerFlex 523, inversor PowerFlex 523 ou inversor PowerFlex 523.

— PowerFlex 525, inversor PowerFlex 525 ou inversor PowerFlex 525.

Os nimeros de parimetros e nomes sio mostrados neste formato:

P 031 [Tensdo nominal]

Term Type
Namero
Grupo
b |=Tela Bésica
P |=Programa Basico
t |=Bornes
C |=Comunicagdes
L |=Ldgica
d |=Exibicao Avang
A |=Programa Avang
N |=Rede
M |=Modificado
f |=Falha e diagnéstico
G |=AppView e CustomView

O Studio 5000® Engineering and Design Environment combina
elementos de engenharia e de projeto em um ambiente comum.

O primeiro elemento no ambiente Studio 5000 é a aplicagao Logix
Designer. A aplicagio Studio 5000 Logix Designer é a nova versao do
software RSLogix 5000® e continua sendo o produto para programagao
de controladores Logix5000® destinado a solugdes discretas de
processo, em massa, de movimento, de seguranga e com base em
drives. O ambiente do Studio 5000 é a base do futuro das ferramentas
e dos recursos de projeto de engenharia da Rockwell Automation®.

E olocal para engenheiros de projeto desenvolverem todos os
elementos do seu sistema de controle.

Os tamanhos semelhantes dos inversores PowerFlex série 520 sdo agrupados
em tamanhos de frame para simplificar o pedido de pegas sobressalentes,
dimensionamento e assim por diante. Uma referéncia cruzada dos cédigos
de catdlogo do inversor e seus respectivos tamanhos de frame é descrita no

Apéndice B.
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Precaucoes gerais

A\

ATENGAQO: 0 inversor contém capacitores de alta tensao, que levam algum
tempo para se descarregar apds a desconexao da alimentacao elétrica.
Depois que a energia tiver sido removida do inversor de frequéncia, espere
trés minutos para garantir que os capacitores do barramento de CC sejam
descarregados. Apos trés minutos, verifique a tensao CA L1, L2, L3 (linha
para linha e linha para terra) para garantir que a fonte de alimentagao
elétrica tenha sido desconectada. Meca a tensao CC nos terminais de
barramento de CC- e CC+ para verificar se o barramento de CC foi
descarregado para zero volt. Meca a tensao CC dos terminais L1, L2, L3, T1,
T2, T3 CC- e CC+ para aterrar e manter o medidor nos terminais até ﬂue a
tensao seja descarregada para zero volt. O processo de descarga pode
demorar alguns minutos para atingir zero volt.

Os LEDs escuros da tela nao sao uma indicagao de que os capacitores
foram descarregados para niveis de tensao seguros.

ATENGAO: Somente pessoal familiarizado com o inversor de frequéncia
ajustavel e com 0 maquinario associado deve planejar ou implementar a
instalacao, a partida e a manutencgao do sistema. 0 nao cumprimento
dessas condigdes pode resultar em lesao e/ou danos ao equipamento.

ATENCAQO: Este inversor contem pegas e conjuntos sensiveis a descarga
eletrostatica (ESD). Sdo necessarias precaucoes de controle de estatica ao
instalar, testar, manter ou reparar este conjunto. Poderao ocorrer danos
aos componentes se nao forem obedecidos os procedimentos de controle
de descarga eletrostatica. Se vocé nao conhece os procedimentos de
controle da descarga eletrostatica, consulte a publicagao 8000-4.5.2 da
Allen-Bradley®, “Protecao contra danos eletrostaticos” ou qualquer outro
manual aplicavel de protecao contra ESD.

ATENGAO: Um inversor aplicado ou instalado incorretamente poderd
provocar danos a componentes ou redugao na vida util do produto. Erros de
fiacao ou de aplicacao como dimensionamento menor do motor, fonte CA
incorreta ou inadequada ou temperatura ambiente excessiva pode resultar
em falhas do sistema.

ATENGAQO: A funcao do requlador de via é extremamente (til para prevenir
as falhas de sobretensao problematicas resultantes de desaceleragoes
agressivas, cargas de revisao, e cargas excéntricas. No entanto, ela
também pode causar uma das condigées a sequir.

1. As mudancas rapidas positivas na tensao de entrada ou as tensoes de
entrada desbalanceadas podem causar mudangas positivas de velocidade
nao comandadas.

2. Tempos de desaceleragao reais podem ser mais longos do que os tempos
de desaceleracao comandados.

Todavia, uma “falha de travamento” é gerada se o inversor permanecer

neste estado por 1 minuto. Se essa condicao for inaceitavel, o requlador de

barramento deve ser desabilitado (consulte o parametro A550 [Bus Reg

Enable]). Além disso, a instalacao de um resistor de frenagem dindmica de

tamanho adequado fornecera os requisitos de parada adequados com base

no dimensionamento do resistor de frenagem.

ATENCAO: Existe risco de lesao ou danos ao equipamento. 0 inversor nao
contém componentes de servigos ao usuario. Nao desmonte o rack do
inversor.
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Explicagao do cadigo de catalogo

1a3 4 5 6a8 9 10 n 12 13 14
258 - B 2P3 1 1 4 - -
Inversorde T < . e . -
frequéncia rago Tensao nominal | Classificagao | Gabinete Reservado Classe de emissao | Reservado Trago Trago
4 Padrao
25A PowerFlex 523 0 Sem filtro
258 PowerFlex 525 1 Filtro
v 120Vca |1 ! Padrao
A 240Vca |1
B 240Veca |3
D 480Vca |3 N IP20 NEMA/Aberto
E 600Vca |3

re |16 A 025 (02 (025 |02 14 A 05 |04 |05 |04
2P5 25 A 05 |04 (05 |04 2P3 23 A 10 {075 |10 |0,75
4P |48 B 10 (075 (10 |075  4P0O 140 1A 20 115 |20 |15
6PO 6,0 B 15 (11 15 |11 6P0 6,0 A 30 122 |30 (22
..010 |105 B 50 (40 |50 |40
013 (130 C 75 |55 |75 |55
017|170 C 100 (75 100 |75
024 240 D 150 (M0 |50 N0
300|300 [D 200 |50 |150 |10
pel 16 |A 025 (02 |025 (02 3@ 370 |E 250 (185 200 |150
2% 25 A 05 |04 105 |04 3@ 430 |[E 300 (220 [250 |185
4P8 48 A 10 {075 |10 |07
8P0 8,0 B 20 (15 {20 |15
.on{mo B 30 (22 |30 |22
0P9 09 A 05 |04 |05 |04
1P7 17 A 10 {075 |10 |05
3P0 3.0 A 20 (15 {20 |15
pel) 16 A 025 |02 |05 |02 ey (42 A (30 |22 |30 |22
5 25 |A 05 |04 |05 |04 6P6 (6,6 B 50 (40 |50 |40
5P0 50 A 10 1075 (10 |075 9P9 99 C 75 |55 |75 |55
BP0 |80 A 20 |15 |20 |15 L0210 |C 100 (75 |100 |75
L0m o no A 30 |22 |30 |22 09 190 D 150 |10 |50 (10
L0170 (175 B 50 |40 |50 (40 292|220 D 200 [150 |150 |10
02 |0 b 15 5 TS 5 o [y70 |E |20 |185 200 [160
032 32,2 D 100 {75 100 |75 o 520 . =0 0 [0 Ien
w?  |483 [£ |50 |10 |00 |15 22 : il e e
622 (621 |E 200 150 [150 |10
(1) Essa classificagao somente esta disponivel para os inversores PowerFlex 523.
(2) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estéo disponiveis para este inversor de frequéncia.
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Capitulo 1

Instalacao/fiacao

Este capitulo fornece informagdes sobre a instalagdo e fiagao dos inversores
PowerFlex série 520.

A maioria das dificuldades de partida é resultado da fiagdo incorreta. Tome as
devidas precaugdes para assegurar que a fiagdo seja feita como instruido.
Todos os itens devem ser lidos e compreendidos antes de comegar a instalagao
efetivamente.

correta. A Rockwell Automation nao se responsabiliza pela compatibilidade
ou a incompatibilidade com qualquer cddigo nacional, local ou outros,
quanto a correta instalagao deste inversor ou equipamento associado.

Ha risco de ferimentos pessoais e/ou dano ao dispositivo se os codigos
forem ignorados durante a instalagao.

2 ATENGAO: As informacdes a sequir s3o apenas um guia para a instalagao

[:onsideracﬁes de + Instale o inversor na posi¢ao vertical sobre uma superficie plana,
vertical e nivelada.
montagem
Frame Dimensao dos parafusos | Torque do parafuso
A M5(N210 a 24) 1,56 1,96 Nem (14 a 17 Ibepol.)
B M5 (N°10 a 24) 1,56 1,96 Nem (14 a 17 Ibepol.)
C M5(N210 a 24) 156 21,96 Nem (14 a 17 Ibepol.)
D M5 (N2 10 a 24) 2,45 a 2,94 Nem (22 a 26 Ibepol.)
E M8 (5/16 pol.) 6,0 a 74 Nem (53 a 65 Ibepol.)

«  Proteja o ventilador evitando poeira ou particulas metdlicas.
« Nao exponha a uma atmosfera corrosiva.
«  Proteja da umidade e luz direta do sol.

Espagos minimos de montagem

Consulte Dimensdes do produto na pagina 191 para ver as dimensdes de
montagem.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Vertical Vertical, Zero Stacking Vertical com kit de ventilador Vertical, Zero Stacking com kit de
Sem espaco entre 0s inversores. do modulo de controle ventilador do médulo de controle
Sem espaco entre 0s inversores.
@ 8 @ @® @
50 mm) (50 mm) (50 mm) 0 (50 mm)m
(2.0in 25 mm 2.0in. 2.0in 2.0in.
” N (1.0n.) A4 Aﬂ%,ﬂ, ] e AINANIINaNN 4
(T3 (1 (T3 = [T == (T3 @ ot @ e @ e
(- @ (— @ ] (] | ] { C @ (@ C @ C @&
- - N | o) @ TN L © I |
E0-s] |g8s) | 0°5) 05l 803

ﬁ@
ge

—
—
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J—]
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o

o
ininiai

Powartlex EJ) | Powariex F3

T 1T T 11

A
50 mm 50 mm
(2.0in.) (2.0in.)
A 4 A 4
{ 0 U
—~ o~ —~
oo
- € O ¥
50 = [<In | B}IE
e gg«ﬁa@; Iz o
om0

o) g

“~ B 2= /> o] =
25 B § =)
o ! ﬁ%i =

Horizontal com kit de ventilador

Horizontal, Zero Stacking com kit de
do madulo de controle

ventilador do médulo de controle
Sem espago entre os inversores.

(1) Somente para Frame E com kit de ventilador do madulo de controle, & necessario espago de 95 mm (3,7 pol).
(2) Somente para Frame E com kit de ventilador do madulo de controle, é necessario espago de 12 mm (0,5 pol).
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Temperaturas ambientes em operacao

Para acessorios e kits opcionais, consulte Acessérios e dimensdes na

pagina 179.
Temperatura ambiente

Grau de protecéao do . — aees = | Maximo com kit de ventilador do

Hontagem gabinete" Minimo Maximo (sem redugdo | Maximo (Fom ret;l)u;ao médulo de controle (com reducéo
de capacidade) de capacldade)( de capacidade)ﬂxs)

Vertical IP20/Tipo aberto 50 °C (122 °F) 60 °C (140 °F) 70 °C (158 °F)

IP30/NEMA1/UL Tipo 1 45 °C (113 °F) 55 °C (131 °F) -
Vertical. empilhamento zero IP20/Tipo aberto 45 °C (113 °F) 55 °C (131 °F) 65 °C (149 °F)

emp IP30/NEMA1/UL Tipo 1 -20°°C (-4 °F) 40 °C (104 °F) 50 °C (122 °F) -

oontalcom " % |1p20rTip abert 50 °C (122 °F) - 70°C (188 °F)
Horizontal, Zero Stacking com kit de . o o o o
ventilador do médulo degcontrole“'XS) IP20/Tipo aberto 45°CMms7F) B B57C{19F)

(M
(2)

()

montagem.

apenas para os métodos de instalagao vertical e vertical zero stacking.

(4)
(5)

0 grau de protecao IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1 requer a instalagao do kit opcional do PowerFlex série 520 [P 30/NEMA 1/UL Tipo 1, 25-JBAx.
Para os modelos 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN104, a temperatura indicada na coluna Maximo (Com redugao de capacidade) deve ser reduzida em 5 °C (9 °F) para todos os métodos de

0s modelos 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN104 nao podem ser instalados utilizando nenhum dos métodos de montagem horizontal.
Requer a instalagao do Kit de ventilador do mddulo de controle do PowerFlex série 520, 25-FANx-70C.

Curvas de dissipacao de calor de corrente

Para os modelos 25x-D1P4N104 e 25x-EOPIN10, a temperatura indicada na coluna Max. com kit de ventilador do médulo de controle (com redugéo de capacidade) é reduzida em 10 °C (18 °F)

Instalagao vertical
Inversor simples Zero Stacking

~ 10 IP30/NEMA T | === with Control _ 10 IP30/NEMAT === with Control
?\j' 110 Module Fan Kit ji:, 110 Module Fan Kit
g 10 g 100
S w S 90
= IP 20/0pen Type - IP 20/0pen Type
v v
- 80 = 80
(- (-
s 70 A s 70
@ N @
S 60 S| S 60
g 5 N S % N
- 1 B 1
& 40 L g W H

30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80

Ambient Temperature (°C)

Horizontal/autoportante

Ambient Temperature (°C)

Inversor simples Zero Stacking
10 - - = with Control 120 = == with Control
£ 10 Module Fan Kit 9§ 110 Module Fan Kit
S 10 g 10
S w0 S 9
3 3 IP 20/0pen Type
g o g0 penTyp
5 70 s 70
v
& w0 g o
g 50 g 50
& &

Ambient Temperature (°C)

40 -
30 35 40 45 50 55 60 65 70 75 80

40
30
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Orientagaes de dissipacdo de calor para altitudes elevadas

O inversor pode ser usado sem dissipa¢do de calor a uma altitude maxima de
1.000 m (3.300 pés). Se o inversor é utilizado acima de 1.000 m (3.300 pés):

Reduza a capacidade a temperatura ambiente maxima de 5 °C (9 °F)
para cada 1.000 m (3.300 pés) adicionais, sujeita aos limites listados na
tabela a seguir Limite de altitude (segundo a tens3o).

Ou

Reduza a corrente de saida em 10% para cada 1.000 m (3.300 pés)
adicionais, até 3.000 m (9.900 pés), sujeito aos limites listados na tabela
a seguir Limite de altitude (segundo a tensao).

Limite de altitude (segundo a tensao)

Aterramento do canto,
Classificacao do inversor ::::;:::::z;n(t,;al aterliamento de i(l:;(%t)adﬁncia,
ou nao aterrado
100 a 120 V monofasico 6000 m (19.685 pés) 6000 m (19.685 pés)
200 a 240 V monofasico 2.000 m (6.562 pés) 2.000 m (6.562 pés)
200 a 240 V trifasico 6000 m (19.685 pés) 2.000 m (6.562 pés)
380 a 480 V trifasico 4,000 m (13.123 pés) 2.000 m (6.562 pés)
525 a 600 V trifasico 2.000 m (6.562 pés) 2.000 m (6.562 pés)

(1) 0 disjuntor usado no inversor pode ter especificagdes de altitude diferentes. Consulte as especificagdes técnicas do
disjuntor de protecao do motor e do protetor de circuito de motor, publicagao 140-TD005 ou 140M-TD002.
(2) Os limites de impedancia aterrada e nao aterrada ndo sdo avaliados como parte das especificagdes UL.

Altitude elevada
0 60
S o
g 10 g 50
S 9 B
T g
g 0 g w
s 10 =
& w0 g 3
] =
§ 5 £
S W 20
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
Altitude (m) Altitude (m)

Protecao contra detritos

Tome precaugdes para impedir que detritos caiam em meio as saidas de
ventilagdo do invélucro do inversor durante a instalagao.

Armazenamento

Armazene em uma faixa de temperatura ambiente de -40 a +85 °C
(-40 2 +185 °F)@,

Armazene em uma faixa de umidade relativa de 0% a 95%, sem
condensacao.

Nao exponha a uma atmosfera corrosiva.

(@) Atemperatura ambiente mixima para o armazenamento de um inversor de Frame E é
70 °C (158 °F).

18
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Consideracoes de fonte
de alimentacao de CA

Sistemas de distribuicao nao aterrados

sao indicados para aterramento. Esses dispositivos devem ser desconectados
se o inversor for instalado em um sistema de distribuigao nao aterrado ou
aterrado resistivo.

ATENGAO: Remover os MOVs nos inversores com um filtro embutido
também desconectara o capacitor do filtro do aterramento.

2 ATENGAO: Os inversores PowerFlex série 520 contém MOVs de protegdo que

Desconectar os MOVs

Para prevenir danos ao inversor, os MOVs conectados ao aterramento devem
ser desconectados se o inversor for instalado em um sistema de distribui¢ao
nio aterrado (rede IT) onde as tensdes de linha para aterramento em qualquer
fase poderiam exceder 125% da tenso nominal linha a linha. Para desconectar
esses dispositivos, remova o jumper mostrado nos diagramas abaixo.

1. Gire o parafuso no sentido anti-horario para solta-lo.
2. Puxe ojumper completamente para fora do rack do inversor.
3. Aperte o parafuso para manté-lo no local.

Localizagao do jumper (tipico)

Médulo de poténcia

IMPORTANTE Aperte o parafuso apds a remogao do jumper.

Remocao do MOV de fase a terra

R/L1

Entrada CA
trifasica 3
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Condicionamento da alimentacao de entrada

O inversor é apropriado para conexao direta com a alimentagdo de entrada
dentro da tensio nominal do inversor (consulte a pagina 173). Estao listadas na
tabela abaixo de Condi¢des da alimentacao de entrada certas condigoes de
alimentac¢do de entrada que podem causar danos ao equipamento ou redugao da
vida do produto. Se houver alguma dessas condi¢es, instale um dos dispositivos
listados com o titulo A¢ao Corretiva no lado da alimentagao do inversor.

IMPORTANTE  Apenas um dispositivo por circuito de desconexao € necessario.
Este deve ser instalado 0 mais proximo possivel do circuitoe
dimensionado para suportar a corrente total do circuito de ramificagao.

Condigoes da alimentacao de entrada

Condicao da alimentacao de entrada Acao corretiva

Impedancia do neutro de alimentagao (menor que 1% de reatancia dalinha) |, |nstale o reator de linha."
ou

Transformador de alimentagao superior a 120 kVA » Instale o transformador de
isolamento.

Linha possui capacitores de corregéo do fator de poténcia Instale o reator de linha"

Linha possui frequentes interrupgoes de alimentagao ou

. . . A « Instale o transformador de
Linha possui impulsos de ruido intermitentes que excedem 6.000 V (descargas) |  isolamento.

Fase para tensdo de aterramento excede 125% da linha normal para tensao « Remova o jumper MOV para
linha a linha aterramento.

Sistema de distribuicao nao aterrado ou
+ Instale o transformador de
Sistema de distribuico aterrado bifasico isolamento com secundario

aterrado, se necessario.

Configuracao tridngulo aberto 240 V (stinger Ieg)m Instale o reator de linha.!

(1) Consulte o Apéndice B para informagdes sobre pedido de acessdrios.

(2) Parainversores aplicados em um tridngulo aberto com um sistema neutro aterrado de fase média, a fase oposta que é
derivada no meio do neutro ou terra é chamada de “stinger leg,” “high leg,” “red leg,” etc. Esta perna deve ser identificada em
todo o sistema com uma fita vermelha ou laranja no fio em cada ponto de conexao. A stinger leg deve ser conectada a Fase
B central no reator. Consulte os Reatores de linha cdd. cat. série 1321-3R na pagina 190 para obter os cddigos de peca
especificos dos reatores de linha.

Requisitos gerais O aterramento de seguranga -@ (PE) do inversor deve ser conectado ao

de aterramento aterramento do sistema. A impedancia do terra deve estar em conformidade
com as especificagdes das regulamentagdes de seguranga industrial locais e
nacionais e/ou cddigos elétricos. A integridade de todas as conexdes de
aterramento deve ser inspecionada periodicamente.

Aterramento tipico

20 Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Monitoracgao da falta a terra

Se for usado um monitor de falta a terra do sistema (RCD), somente os dispositivos
tipo B (ajustaveis) devem ser usados para evitar desarme por transientes.

Aterramento de seguranca - (PE)

Esse é um aterramento de seguranga para o inversor que requer um cédigo.
Um desses pontos deve ser conectado a uma estrutura de a¢o do prédio
adjacente (viga, caibro), um vergalhao de aterramento ao chao ou barramento.
Os pontos de aterramento devem atender as regulagdes de seguranga da
inddstria e/ou codigos elétricos locais e nacionais.

Aterramento da rede

Conecte o terminal C1a um terra limpo ao usar uma rede com topologia em
estrela (EtherNet/IP™) ou ligagao em cadeia (RS-485). E aceitavel aterrar os
terminais C1e C2.

Observagao: o aterramento C1 e C2 ajuda a imunidade a ruido para aplica¢oes
fora da rede.

Conecte o terminal CS1 ou CS2 a um terra limpo ao usar uma rede com uma
topologia de anel (EtherNet/IP).

Para obter mais informagdes sobre redes EtherNet/IP, consulte Conexdes de
aterramento para redes EtherNet/IP na pdgina 254.

Para obter mais informagdes sobre redes RS-485, consulte Fiacio da rede na
pagina 209.

Aterramento do motor

O aterramento do motor deve ser ligado a um dos terminais de terra no inversor.

Extremidade da blindagem - SHLD

Qualquer um dos terminais de terra de seguranga que estao no borne de
alimentagao fornece um ponto de aterramento para a blindagem do cabo do
motor. A blindagem do cabo do motor conectada a um desses terminais
(extremidade do inversor) também deve estar conectada a carcaga do motor
(extremidade do motor). Use uma terminagao blindada ou grampo EMI para
conectar a blindagem ao terminal de terra de seguranga. A opgao de placa de
aterramento ou caixa de eletroduto pode ser usada com um grampo do cabo
para um ponto de aterramento na blindagem do cabo.

Quando o cabo blindado é usado para fiagio de controle e de sinal, a blindagem
deve ser aterrada somente a extremidade da saida, nio a extremidade do inversor.
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Fusiveis e disjuntores
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Aterramento de filtro RFI

O uso de um inversor com filtro pode resultar em correntes de fuga de terra
relativamente altas. Portanto, o filtro deve ser usado somente em instalagdes com
sistemas de alimentagio CA aterrados e deve estar permanentemente instalado e
uniformemente aterrado (com ligagdo) ao terra de distribui¢do de energia do
prédio. Certifique-se de que o neutro da fonte de entrada esteja solidamente
conectado (com ligagdo) a0 mesmo aterramento de distribui¢ao de alimentagio
do prédio. O aterramento nio deve conter cabos flexiveis e nio deve incluir outra
forma de plugue ou soquete que permita desconexio acidental. Alguns cédigos
locais podem precisar de conexdes de aterramento redundantes. A integridade
de todas as conexdes deve ser inspecionada periodicamente.

O inversor PowerFlex série 520 n3o fornece protegao do curto circuito de
ramificacdo. Esse produto deve ser instalado seja com fusiveis de entrada seja
com um disjuntor de entrada. As leis e/ou c6digos elétricos de seguranga
industrial nacionais ou locais podem determinar especificagoes adicionais
para estas instalagdes.

As tabelas nas paginas 23 a 28 apresentam informagoes sobre o fusivel de
entrada de linha CA e o disjuntor. Consulte Fusiveis e disjuntores abaixo
quanto a especificagdes de UL e IEC. Os tamanhos listados sao os tamanhos
recomendados com base em 40 °C (104 °F) e no N.E.C. dos EUA. Outros cddigos
nacionais, estaduais ou locais podem exigir classifica¢des diferentes.

Fusiveis

Os tipos de fusiveis recomendados sao listados nas tabelas nas paginas 23 a 28.
Se as taxas de corrente disponiveis ndo corresponderem as listadas nas tabelas
fornecidas, escolha a préxima taxa mais elevada de classificagao de fusivel.

. IEC - BS88 (Norma Britinica) Partes1e z(a), EN60269-1, Partes1e 2,
tipo GG ou equivalente devem ser usados.

« Deve serusado UL — UL Classe CC, Tou]J.

Disjuntores

Asindicagdes “sem fusivel” nas tabelas das paginas 23 a 28 incluem disjuntores
de tempo inverso, interruptores de desarme instantineo (protetores de circuito
de motor) e controladores de motor combinados autoprotegidos 140M/140MT.
Se um desses for escolhido como o método de protecao desejado, as
especificacdes a seguir se aplicam:

« IEC - Ambos os tipos de interruptores e controladores de motor
combinados autoprotegidos 140M/140MT sdo aceitaveis para
instalagoes IEC.

« UL - somente os disjuntores de tempo inverso e os controladores do
motor com combinagao de autoprotegio de 140M/140MT especificados
$30 aceitaveis para as instalagoes UL.

(@) Asdesignagdes tipicas incluem, entre outras, as seguintes: Partes 1 e 2: AC, AD, BC, BD, CD,
DD, ED, EFS, EF, FF, FG, GF, GG, GH.
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Cad. cat. 140M/140MT (Controlador combinado autoprotegido)/Disjuntores UL489

Ao utilizar disjuntores com classificagdo céd. cat. 140M/140MT ou UL489,
as diretrizes que estao listadas devem ser seguidas para atender aos requisitos
NEC para protecao do circuito de ramificagao.

«  Ocdd. cat. 140M/140MT pode ser usado em aplicagdes de motor simples.

« Ocbd. cat. 140M/140MT pode ser usado a montante da unidade sem
necessidade de fusiveis.

Fusiveis e disjuntores para inversores PowerFlex série 520

Dispositivos de prote¢ao de entrada monofasica de 100 a 120 V - Frames A a B - Aplicagdes IEC (N&o UL)

Cod. de catalogo Classificagdes de saida c?:iﬂ::ggo Aplicacées IEC (ndo UL)
Tamanho | Cédigo de e
de catalogodo usiveis -
PF 523 PF 525 N HD A | kvA ;':;e::]e) carcaca | contator (Capacidade) Disjuntores
HP | kW | HP | kW ) Min Max. 140U/140UT 140M/140MT(2X3N4)
100-C09 140U-D6D2-B80 140M-C2E-B63
25A-VIPBN104 - 02502 |02 | 02|16 | 08| 64 A 100-E09 10 16 JOUT-DTD-B80 JLOMT-C3E-B63
100-C12 140U-D6D2-C12 140M-C2E-C10
25A-V2P5N104 | 25B-V2P5N104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 13 96 A 100-F12 16 20 1LOUT-DTD2-C12 LOMT-C3E-C10
100-C23 140U-D6D2-C25 140M-D8E-C20
25A-V4P8N104 | 25B-V4PBNI04 | 10 | 075 | 10 | 075 | 48 | 25 19,2 B 100-E26 25 40 140UT-D702-C25 14OMT-DSE-C20
140U-D6D2-C30 140M-FBE-C25
l 25A-V6PON104 | 25B-V6PON104 | 15 | 11 | 15 [ 11 | 60 | 32 240 B 100-C23 32 50 HOUT-D7D2-C30 14OMT-FOE-C25

(1) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(2) Asclassificagdes AIC dos dispositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagdes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de mator,
publicacao 140-TD0O05 ou 140M-TD002.

(3) 0s dispositivos cad. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(4) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagdo UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagao estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V
Y/347. Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

Dispositivos de protecao de entrada monofasica de 100 a 120 V - Frames A a B - Aplicagoes UL 61800-5-1

Cadigo de catalogo Classificagoes de saida clf::m::g:“ Aplicagdes UL 61800-5-1
Tamanho | Codigo de P
: Fusiveis .
ND HD de catalogodo : . Disjuntores
Capacidade max.
PF 523 PF 525 A KVA E‘:;e::; carcaca | contator ( p[:()digos " )
. 2)3)4
HP| kW | HP | kW catalogo/Classe. 1h0uT 140M/14OMT{2NSNE)
100-C09 140MT-C3E-B63
25A-VIP6N104 - 025(02 (02| 02| 16 | 08 6,4 A 100-F09 CLASSE CC,JouT/15 | 140UT-D7D2-B8O 140MT-D9E-BE3
100-C12 140MT-C3E-C10
25A-V2P5N104 | 25B-V2P5N104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 13 9,6 A 100-F12 CLASSE CC, JouT/20 | 140UT-D7D2-C12 14OMT-DIE-C10
25A-VAPSNI04 | 25B-V4PBNTO4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 48 | 25 | 192 B IDOL28 | CLASSECC, J ou T/40 _) J4OMT-DIE-C20
140M-FBE-C25
R X N 5
l 25A-VG6PON104 | 25B-V6PON104 | 15 | 11 | 15 | 11 | 60 | 32 240 B 100-C23 CLASSE CC, J ou T/50 _®) 1LOMT-FOE-C25

(1) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(2) As classificagdes AIC dos dispositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicacao 140-TDO05 ou 140M-TD002.

(3) 0s dispositivos cod. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(4) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagdo UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagao estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V
Y/347. Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

(5) A selegao do disjuntor nao esta disponivel para essa classificagao do inversor.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Dispositivos de prote¢ao de entrada monofasica de 200 a 240 V - Frames A a B - Aplicagoes IEC (Nao UL)

Codigo de catalogo Classificagdes de saida cg:::iﬂ:::';:o Aplicagdes IEC (nao UL)
Tamanho | Cédigo de oy
de |catalogodo usiveis isi

PF 523 PF 525 ND HD A | kv Cn’rrentle) carcaga | contator | (Capacidade) Disjuntores
We | kw | WP | kw max. A Min | Max. | 140U/140UT/1406 | 140M/140MT{2NSNA)
100-C09 140U-D6D2-C10 140M-C2E-B63
25A-ATPEN104 - 025 02 |025] 02|16 | 14| 53 A s | s 10 B o I CEB
100-C09 140U-D6D2-C10 140M-C2E-B63
25A-ATPGNTI4 - 025 02 |025] 02|16 | 14| 53 A ot | ® 10 T IR
100-C09 140U-D6D2-C10 140M-C2E-C10
250-A2PSN1OL | 25B-A2P5N104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 17 | 65 A ote | T 1 oy i ol
100-C09 140U-D6D2-C10 140M-C2E-C10
25A-A2P5NTI4 | 25B-A2P5NTI4 05| 04 | 05 | 04 | 25 | 17 6.5 A 100-F09 10 16 140UT-D7D2-CI0 LOMT-C3E-C10
100-C12 140U-D6D2-C15 140M-C2E-C16
25A-N4PBNTO | 25B-A4PSNTOG | 10 [ 075 | 10 | 075 | 48 | 28 | 107 A oogm | ® 2% ] B
100-C12 140U-D6D2-C15 140M-C2E-C16
25A-ALPENTIS | 25B-A4PBNTI4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 48 | 28 | 107 A s | 2% oA B ok
140U-D6D2-C25 140M-F8E-C25
25A-A8PON104 | 25B-A8PON104 | 20 | 15 | 20 | 15 | 80 | 48 180 B 100-C23 25 40 140UT-DTD2-C25 14OMT-FOE-C25
140U-D6D2-C25 140M-FBE-C25
25A-A8PONTI4 | 25B-ABPONTI4 20 15 20 15 80 | 48 180 B 100-C23 25 40 1LOUT-DTD2-C25 1LOMT-FOE-C25
140M-F8E-C25
25A-A0TIN104 25B-A0TIN104 30 | 22 |30 | 22 | no| 60 229 B 100-C37 32 50 1406-G6C3-C35 1LOMT-FOE-C25
140M-F8E-C25
25A-A0TINTI4 25B-A0TINTI4 30 | 22 |30 | 22 | N0 | 60 229 B 100-C37 32 50 1406-G6C3-C35 1LOMT-FOE-C25

(1) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(2) As classificagdes AIC dos dispositivos cdd. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protecao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicago 140-1D005 ou 140M-TD002.

(3) Os dispositivos cdd. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(4) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagdo UL para 208 V em ligagéo estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagdo estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V
Y/341. Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

Dispositivos de protecao de entrada monofasica de 200 a 240 V - Frames A a B - Aplicacoes UL 61800-5-1

Cadigo de catalogo Classificagdes de saida Cllfes:iﬂ:::ggo Aplicagoes UL 61800-5-1
Tamanho | Cédigo de Fusiveis .
PF 523 PF 525 w " A | kA ;";;e::ﬁ car(::ea(;a o (Cap:::adedmém) Disjuntores
HP | KW | HP ) kW catéloggolglazse. 14007 140M/140MT(2XEKA)
25A-ATPEN10L - 025 02 |025] 02|16 | 14| 53 A IDO-E03 | CLASSECC.JouT/s | 14OUT-DTD2-CIO | TAOMT-DIE-BE3
25A-ATPGNTI4 - 025 02 |025] 02|16 | 14| 53 A IO-E08 | CLASSECC.JouT/s | T4OUT-DTD2-CIO | TAOMT-DIE-B63
250-A2P5N104 | 25B-A2P5N104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 17 | 65 A | DOEOS | CLASSECCJouT/5 | WOUT-DTD2-CIO | TAOMT-DSE-CID
25A-A2PSNTIL | 25B-A2PSNTI4 | 05 | O4 | 05 | 04 | 25 | 17 | 65 A ID-ERS | CLASSECC.JouT/5 | TAOUT-DTD2-CIO | TAOMT-DOE-CTD
25A-A4PONIO4 | 25B-A4PSN1O4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 48 | 28 | 107 A L2 | CLASSECCJouT/25 | WMOUTDTD2CIS | WOMT-09E-CI6
250-A4PSNTI4 | 25B-A4PSNTI4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 48 | 28 | 107 A o | CLASSECC,JouT/25 | TAOUT-DTD2-CIS | TAOMT-DIE-CTS
250-A8PON1O4 | 25B-A8PONTO4 | 20 | 15 | 20 | 15 | 80 | 48 | 180 B 100-C23 | CLASSE CC, J ou /40 6 Byt
25A-ABPONTI4 | 25B-ASPONTI4 | 20 | 15 | 20 | 15 | 80 | 48 | 180 B 100-C23 | CLASSE CC, J ou T/40 _6 Byt
25A-AOTINIOG | 25B-AOTINO4 | 30 | 22 | 30 | 22 | mo | 60 | 229 B 100-C37 | CLASSECC, J ouT/50 _6) By
25A-AGTINTI4 | 25B-AOTINT4 | 30 | 22 | 30 | 22 | 10 | 60 | 229 B 100-C37 | CLASSE CC, J ou T/50 _6 Byt

(1) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(2) Asclassificagdes AIC dos dispositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagdes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de mator,
publicacao 140-TD005 ou 140M-TD002.

(3) 0s dispositivos cod. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(4) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagdo UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagao estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V
Y/347. Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

(5)  Aselegdo do disjuntor ndo esta disponivel para essa classificagao do inversor.
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao
Dispositivos de protec¢ao de entrada trifasica de 200 a 240 V - Frames A a E - Aplicagdes IEC (N&o UL)
Cadigo de catalogo' Classificagdes de saida cg:::iﬂ:::';:o Aplicagées IEC (no UL)
Tamanho | Cédigo de oy
de catalogodo usiveis -
PF 523 PF 525 A | kv Cn’rren(tze) carcaga | contator | (Capacidade) Disjuntores
WP | kw | WP | KW max. A Min | Max. | 1400/140UT/1406 | 140M/14OMTISN4XS)
100-C09 140U-D6D3-B30 140M-C2E-B25
25A-BIP6N104 - 025(02 (02|02 16 | 09 19 A 100-F09 3 6 140UT-D703-B30 14OMT-C3E-B25
100-C09 140U-D6D3-B40 140M-C2E-B40
25A-B2P5N104 | 25B-B2PSN104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 12 217 A 100-F09 6 6 140UT-D7D3-B40 14OMT-C3E-B40
100-C09 140U-D6D3-B8O 140M-C2E-B63
25A-B5PON104 | 25B-B5PONTO4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 50 | 27 58 A 100-E08 10 16 J40UT-D7D3-B80 JLOMT-C3E-B63
100-C12 140U-D6D3-C10 140M-C2E-C10
25A-BBPON104 | 25B-B8PON104 | 20 | 15 | 20 | 15 | 80 | 43 95 A 100-F12 16 20 140UT-D7D3-C10 TOMT-C3E-CI0
100-C23 140U-D6D3-C15 140M-C2E-C16
25A-BOTINO4 | 25B-BOTIN104 | 30 | 22 | 30 | 22 | MO | 63 | 138 A 100-£26 2 32 OUT-DTD3-CE JLOHT-C3E-CT6
140U-D6D3-C25 140M-FBE-C25
25A-BO17N104 | 25B-BOT7N104 50 | 40 | 50 | 40 | 175 | 96 21 B 100-C23 32 45 1LOUT-D7D3-C25 14OMT-FOE-C25
250-BO24NIO | 25B-BO24N104 | 75 | 55 | 75 | 55 | 240 | 122 | 266 c 10037 | 35 | 63 1406-66C3-C35 14OM-FBE-C32
, ) ; : . \ ] 140MT-FOE-C32
140M-FBE-C45
25A-BO32N104 | 25B-BO32N104 | 100 | 75 | 100 | 75 | 322 | 159 34,8 D 100-C43 45 70 1406-66C3-C60 1LOMT-FOE-C45
140M-F8E-C45
25A-B048N104 | 25B-BO4BN104 | 150 | 10 | 100 | 75 | 483 | 20, 44,0 E 100-C60 63 90 1406-66C3-C70 14OMT-FOE-CL5
25A-B062N104 | 25B-BO62N104 | 200 | 150 | 150 | 10 | 621 | 256 56,0 E }gggég 70 125 1406-66C3-C90 _(8)
1) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estao disponiveis para este inversor de frequéncia.
(2) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.
(3) As classificacdes AIC dos dispositivos cdd. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protecao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicagao 140-TD005 ou 140M-TD002.
(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.
(5) Controlador de motor combinado autoprategido Manual (Tipo E% com certificagao UL para 208 V em ligagéo estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagao estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V Y/347.
Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.
(6) A selecao do disjuntor nao esta disponivel para essa classificagao do inversor.

Dispositivos de protecao de entrada trifasica de 200 a 240 V - Frames A a E - Aplicacoes UL 61800-5-1

Cadigo de catalogo'™ Classificagdes de saida c:f:im::ﬁ“ Aplicagdes UL 61800-5-1
Tamanho | Cddigo de )
2 Fusiveis .
ND HD de catalogodo . . Disjuntores
Capacidade max.
PF 523 PF 525 A | kva :ge:(tze) carcaca | contator | { pcé digos de )
g i 3Nu)X5
HP | kW | HP | kW catalogo/Classe. TaouT 140M/140MTENAXE)
25A-BIP6N104 - 025(02 (02| 02| 18 | 09 19 A }ggggg CLASSE CC, Jou T/6 140UT-D7D3-B30 140MT-DIE-B25
25A-B2PSN104 | 25B-B2PSN104 | 05 | 04 | 05 | 04 | 25 | 12 | 27 A | 0ER | CLASSECC.JouT/S | MOUT-DIDS-BD | T4OMT-DSE-B4O
25A-B5PONI0 | 25B-B5PON1O4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 50 | 27 | 58 A | IPOL0 | CLASSECC.JouT/s | T4OUT-D703-B80 | TAOMT-D9E-B63
25A-BBPON104 | 25B-B8PON104 | 20 | 15 | 20 | 15 | 80 | 43 95 A }gggg CLASSE CC, JouT/20 | 140UT-D7D3-C10 140MT-D9E-C10
250-BOTINIO4 | 25B-BOTINIO4 | 30 | 22 | 30 | 22 [ 10 | 63 | 138 A D28 | CLASSECC,JouT/30 | TOUT-DTD3-CIS | TAOMT-DOE-CTS
250-BOTINI04 | 25B-BOTNIO | 50 | 40 | 50 | 40 | 75 | 96 | 21 B | 100C25 | CLASSECCJouT/45 | 140UT-DTD3-C25 | OM-FBE-C25
! : ! ) f ! , ' 140MT-F9E-C25
250-BO24N10 | 25B-BO24N104 | 75 | 55 | 75 | 55 | 240 | 22 | 268 c 100-C37 | CLASSE CC, J ou T/60 ® 14OM-FBE-C32
! ! ! ! ! ! ! ! - 140MT-F9E-C32
140M-F8E-C45
- | N 6
25A-B0O32N104 | 25B-BO32N104 | 100 | 75 | 100 | 75 | 322 | 159 34,8 D 100-C43 CLASSE CC, J ou T/70 _(6) 1LOMT-FOE-C45
140M-FBE-C45
N ! ! 8
25A-B048N104 | 25B-BO48N104 | 150 | MO | 100 | 75 | 483 | 20,1 440 E 100-C60 CLASSE CC, J ou T/90 _(6) 14OMT-FOE-C45
25A-BO62N104 | 25B-BO62N104 | 200 | 150 | 150 | M0 | 621 | 256 56,0 E }ggggg CLASSE CC, J ou T/125 _(6) _(6)
1) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estao disponiveis para este inversor de frequéncia.
(2) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.
(3) As classificacdes AIC dos dispositivos cdd. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protecao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicagao 140-TD005 ou 140M-TD002.
(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.
(5) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificacdo UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagéo estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V
Y/347. Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.
(6) A selecao do disjuntor nao esta disponivel para essa classificagao do inversor.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Dispositivos de protec¢ao de entrada trifasica de 380 a 480 V - Frames A a E - Aplicagdes IEC (N&o UL)

Cadigo de catalogo' Classificagoes de saida cg:::iﬂ:::';:o Aplicacées IEC (ndo UL)
Tamanho | Cédigo de —
PF 523 PF 525 D D A | KVA c","e"(‘,f) car(::ea(;a c?:t:l:'t)ag:)gn (C:::tl:‘i':;sde) Disjuntores
HP | kW | WP | kW max. A Min | Max. | 140U/140UT/1406 | 140M/140MT(HAXS)
25A-DIPANTO4 | 25B-DIPANIO4 | 05 | 04 | 05 | 04 | 14 | 17 | 19 A }ggggg 3 6 11:DUGJT-_DD67%33—_%33% 1]:00#{-%2;{-832255
25A-DIPGNTI4 | 25B-DIPGNTI4 | 05 | 04 | 05 | 04 | 14 [ 17 | 19 A }ggggg 3 6 11:+[;JGJT-_DDB7%33—_BB33% 11:[?#{_%23%-_%2255
250-D2P3NT04 | 25B-D2P3NT04 | 10 | 075 | 10 | 075 | 23 | 29 | 32 A }ggggg 6 0 11:513{_0067%33-_58%% 1]:[%%23%832%
250-D2P3NTI4 | 25B-D2P3NT4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 23 | 28 | 32 Ao oIS | s 10 JH0U-06D3-860 JRon-CIE B0
250-D4PONIO4 | 258-D4PONIOA | 20 | 15 | 20 | 15 | 40 | 52 | 57 O I I O B v 002 863
250-D4PONTI4 | 25B-DAPONTI4 | 20 | 15 | 20 | 15 | 40 | 52 | &7 Ao| Ot % J0U-06D3 860 HON-C2E-065
25A-DBPONIOG | 25B-DBPONTO4 | 30 | 22 | 30 | 22 | 60 | 69 | 75 e 16 Jiou-oons¢1o JiOMC2E C1D
25A-DBPONTI4 | 25B-D6PONTI4 | 30 | 22 | 30 | 22 | 60 | 69 | 75 A }ggggg 10 % 1%1_-[]067%33_-%11% ]1:[%24{_%23%—%%
250-D010N10G | 25B-DOTONIOA | 50 | 40 | 50 | 40 | 105 | 126 | 138 B | W0t g | x| euDORSCE 0w C2E-C
250-DOIONTI4 | 258-DOONTI4 | 50 | 40 | 50 | 40 | 105 | 126 | 138 B | DR | o | ;| OUEERECR on-C2E-C8
250-DOTENI04 | 25B-DOTSNIO | 75 | 55 | 75 | 55 | 10 | W1 | 154 R e T T B a1 ion-DBE-C2)
250-DO13NT4 | 25B-DOTSNTI4 | 75 | 55 | 75 | 55 [ 130 | 1| 154 G e I I T Ry Ao JiON-DBE-C20
25A-DOTINIOG | 25B-DOTIN1O4 | 100 | 75 | 100 | 75 | 170 | 168 | 184 c el s | w0 A Jao-DeE-C0
25A-DOTINTIG | 25B-DOTNTI4 | 100 | 75 | 100 | 75 | 10 | 168 | 184 c b I Jaou-Dens C28 Jior-D8E-C20
250-D024N104 | 25B-DO24N104 | 150 | 0 | 150 | 10 | 240 | 241 | 264 D 00c37 | 3% | 63 1406-66C3-C40 JFBE LS
25A-DO24NTI4 | 25B-DO24NTI4 | 150 | T0 | 150 | T | 240 | 241 | 264 D 00c37 | 3% | 63 1406-66C3-C40 B CSE
25-DO30NTOL | 25B-DO3ON1O4 | 200 | 150 | 160 | T0 | 300 | 302 | 330 D | T00Cs3 | 45 | 70 1406-G6C3-C50 By
25A-DO3ONTI4 | 25B-DO3ONTI4 | 200 | 150 | 150 | M0 | 300 | 302 | 330 D 0043 | 45 | 70 1406-66C3-C50 JEEECE
25A-DO37NTI4 | 25B-DO37NT4 | 250 | 185 | 200 | 150 | 370 | 308 | 337 E 0043 | 45 | 70 1406-66C3-C50 sl ey
250-D043NTI4 | 25B-DO43NTI4 | 300 | 220 | 250 | 185 | 430 | 356 | 389 E | 00C60 | 50 | 80 1406-G6C3-C60 By
(1) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estao disponiveis para este inversor de frequéncia.

(2) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificacdo do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(3) As classificagdes AIC dos dispositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicacao 140-TDO05 ou 140M-TD002.

(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/140MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(5) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificacao UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagao estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V Y/347.
Sem certificagao UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao
Dispositivos de protecao de entrada trifasica de 380 a 480 V - Frames A a E - Aplicacées UL 61800-5-1
Cadigo de catalogo” Classificagdes de saida | C1asSificacao de Aplicagdes UL 61800-5-1
Tamanho | Codigo de P
2 Fusiveis ..
de catalogodo : < Disjuntores
PF 523 PF 525 A | kA ;‘;’;9;'(';, carcaga | contator (ca":f:adedmax')
. odigos de (3X4)(5)
HP | kW | HP | kW catalogo/Classe. 1A0UT 140M/140MT

25A-DIPUNIOG | 25B-DIPANTOG | 05 | 04 | 05 | 04 | 14 | 17 | 19 A o-E08 | cuassecc JouTrs _(6) 14OMT-C3E-B25
25A-DIPNTIS | 25B-DIPANTI4 | 05 | 04 | 05 | 04 | 14 | 17 | 19 A | DoEES | cLassECC JouTrs _() T4OMT-C3E-B25
25A-D2P3N104 | 25B-D2P3NTO4 | 10 | 075 | 10 | o075 | 23 | 29 | 32 A e8| cLassEce, Jou T/ 0] J4OMT-C3E-B4O
25A-D2P3NTI4 | 25B-D2P3NTI4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 23 | 29 | 32 A ID-E08 | cLassEce Jou T/ _®) J4OMT-C3E-B4O
250-D4PONTOG | 25B-DAPONTOG | 20 | 15 | 20 | 15 | 40 | 52 | 57 A IoL08 | CLASSECE JouT/ts 0 T4OMT-C3E-B63
25A-DLPONTI4 | 25B-DAPONTI4 | 20 | 15 | 20 | 15 | 40 | 52 | 57 A e8RS | cLassECe JouT/s 0] J4OMT-C3E-B63
250-D6PONTO4 | 25B-DBPONIO4 | 30 | 22 | 30 | 22 | 60 | 68 | 75 A I-E08 | cLassECe Jou T/ _® T4OMT-C3E-CI0
25A-DGPONTI4 | 25B-DPONTI4 | 30 | 22 | 30 | 22 | 60 | 69 | 75 A IE08 | CLASSECC, JouT/ts _ () THOMT-C3E-C10
25A-DOTONIO4 | 25B-DOTONTO4 | 50 | 40 | 50 | 40 | 105 | 126 | 138 B D28 | CLASSECC, J ou T/30 _®) J4OMT-DIE-C16
25A-DOTONTI4 | 25B-DOTONTI4 | 50 | 40 | 50 | 40 | 105 | 126 | 138 B IDOE28 | CLASSECC, J 0u T/30 _® J4OMT-DIE-CT6
25A-DOT3N104 | 25B-DOVSN1O4 | 75 | 55 | 75 | 55 | 180 | w1 | 154 c oLz | cLASSECE, J ouT/35 _(6) 140MT-DOE-C20
25A-DOTNTIL | 25B-DOTNT4 | 75 | 55 | 75 | 55 | 130 | 11| 154 c IOEZS| CLASSE CC, J ou T/35 _®) J4OMT-DIE-C20
25A-DOTINIOG | 25B-DOTINI4 | 100 | 75 | 100 | 75 | 10 | 168 | 184 c IDE28 | CLASSE CC, J ou T/40 _® J4OMT-DIE-C20
25A-DOTNTG | 25B-DOTNTI4 | 100 | 75 | 100 | 75 | 10 | 168 | 184 c oLz | cLASsECE, J ouT/4 0 140MT-DOE-C20
T4OM-FBE-C32

_ _ - 6
25A-D024N104 | 25B-DO24NTOL | 150 | T | 150 | M0 | 240 | 241 | 264 D 100-C37 | CLASSE CC, J ou T/60 _® Byl
] ] - . T4OM-FBE-C32
25A-DO2UNTI4 | 25B-DO24NTI4 | 150 | T0 | 150 | O | 240 | 241 | 264 D 100-C37 | CLASSE CC,J ouT/60 0] Byt s
250-DO3ONT0G | 25B-DO3ONTO | 200 | 150 | 150 | 10 | 300 | 302 | 330 D 100-C43 | CLASSE CC, J ou T/70 ) S
0| 150 | 150 | 10 | 300 | 30, , ' - T4OMT-FOE-CL5
25A-D030NTI4 | 25B-DO3ONTI4 | 200 | 150 | 150 | T0 | 300 | 302 | 330 D 100-C43 | CLASSE CC, J ou T/70 ) T FBEC4
0| 150 | 150 | 10 | 300 | 30, ! ' = J4OMT-FIE-CL5
25A-DO3INTI4 | 25B-DO37NT4 | 250 | 185 | 200 | 160 | 370 | 308 | 337 3 100-C43 | CLASSE CC, J ou T/70 ) FOM-FBE-C45
0| 185 | 200 | 150 | 370 | 30, : : = J4OMT-FIE-CL5
250-DO43NTI4 | 25B-DOA3NTI4 | 300 | 220 | 250 | 185 | 430 | 356 | 389 3 100-C60 | CLASSE CC, J ou /80 ) S
0| 220 | 250 | 185 | 430 | 35, ! : - T4OMT-FOE-CL5

(1) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estéo disponiveis para este inversor de frequéncia.

(2) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.
(3) As classificagdes AIC dos dispositivos cdd. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protecao do motor e do protetor de circuito de motor,

publicagéo 140-TD005 ou 140M-TD002.
(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo ndo desarme.

(5) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagao UL para 208 V em ligagdo estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagdo estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V Y/347.
Sem certificagdo UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.
(6) A selegao do disjuntor ndo esta disponivel para essa classificagao do inversor.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Dispositivos de protecao de entrada trifasica de 525 a 600 V - Frames A a E - Aplicagées IEC (Nao UL)

Codigo de catalogo(" Classificagdes de saida clf::m::g:o » Aplicagdes IEC (no UL)
Tamanho | Cédigo de —
PF 523 PF 525 ND HD A |k Co’rren(tze) car?a(;a c?:t:r:lt)agt‘::n (CaF:as::‘i':Iasde) Disjuntores
HP | kW | HP | kW max. A Min | Max. | 140U/140UT/I40G | 140M/140MT3N4XS)
25A-EOPONTOG | 25B-EOPONIO4 | 05 | 04 | 05 | 04 | 09 | 14 | 12 A ot 3 6 J40U-D6D3-B20 O C2E B25
25A-EIPINIOS | 25B-EIPTNIO4 | 10 | 075 | 10 | 075 | 17 | 26 | 23 Ao 0T 6 Ji0U-DED-B30 0N COE 675
25A-E3PONIOG | 25B-E3PONTOG | 20 | 15 | 20 | 15 | 30 | 43 | 38 Ao | DL s 0| ouDesEl AON-COE-BAD
250-EAPINIO4 | 25B-E4PINIO | 30 | 22 | 30 | 22 | 42 | 61| 53 O S R VN B L JAn-L2E-563
25A-EBPBN104 | 25B-E6PENIO4 | 50 | 40 | 50 | 40 | 66 | 9/ 80 B }88%83 10 20 ]1:[?[?{_0[167%33—_%]% 11:;0[1#{_%29%_%1100
25A-ESPINI04 | 25B-E9PONIO4 | 75 | 55 | 75 | 55 | 99 | 128 | 12 c L % J40U-0603-CTo i e2E-Cle
25A-EO1INI04 | 25B-EOTZNI04 | 100 | 75 | 100 | 75 | 120 | 154 | 135 ¢ | DR w | w 140U-DBD3-C20 Jaon-LaCre
25A-E01ONI04 | 25B-EOIONIO4 | 150 | T0 | 150 | T | 190 | 274 | 240 D | woc3 | 32 | 50 1406-66C3-C30 e
25A-E022N104 | 25B-E022N104 | 20,0 | 150 | 150 | 10 | 220 | 32 | 273 D | w00-c30 | 35 | 63 1406-66C3-C35 By
25A-E027N104 | 25B-E027N104 | 250 | 185 | 200 | 150 | 270 | 282 | 247 E | woc | 3 | 50 1406-66C3-C35 By
25A-E032N104 | 25B-E032NI04 | 300 | 220 | 250 | 185 | 320 | 334 | 292 E 100C37 | 40 63 1406-66C3-C50 P ERE TS
M Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estao disponiveis para este inversor de frequéncia.

) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificacao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.
(3) As classificagdes AIC dos dispaositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagoes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicacao 140-TD005 ou 140M-TD002.
(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo ndo desarme.
(5) Controlador de motor combinado autoprategido Manual (Tipo E), com certificagdo UL para 208 V em ligagdo estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagéo estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V Y/347.
Sem certificagdo UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

Dispositivos de protecao de entrada trifasica de 525 a 600 V - Frames A a E - Aplicacées UL 61800-5-1

Codigo de catalogo'” Classificagdes de saida c?essz:g:o Aplicagdes UL 61800-5-1
Tamanho | Codigo de —
2 Fusiveis ..
ND HD de catalogodo : . Disjuntores
PF 523 PF 525 A | K ;Z’;eztf, carcaga | contator ‘cal‘:é‘::’:::d':a""
. 3NaX5
HP | kW | HP | kW catalogo/Classe. Thout 1400/ 140MTENANS)

25A-EOPONTOG | 25B-EOPONIO4 | 05 | 04 | 05 | 04 | 09 | 14 | 12 A 10-L0% | cuassecc youTr (o) J4OMT-C3E-B25
25A-EIPINIOS | 25B-E1P7NIO6 | 10 [o75 | 10 [o7s | 17 | 26 | 23 A oeos | cLassecc JouTrs _0®) J4OMT-C3E-B25
25A-E3PONI04 | 25B-E3PONTO4 | 20 | 15 | 20 | 15 | 30 | 43 | 38 A TOrEoS | cLASSECC, dou /0 _® J4OMT-C3E-B4O
J5A-ELPINIO4 | 25B-EAPONIOG | 30 | 22 | 30 | 22 | 42| 61| 53 A oS | cuassece JouTrs () T4OMT-DOE-B63
25A-E6PGN14 | 25B-EGPBNTO4 | 50 | 40 | 50 | 40 | 66 | 91 | 80 B 100-C0% | crassece, JouT/20 (o) 14OMT-DOE-C10
25A-E9PONTOG | 25B-E9PONIO4 | 75 | 55 | 75 | 55 | 99 |18 | ™2 c e | cuassece JouTrs 0] J4OMT-DIE-CI6
25A-EOTINIOG | 25B-EQTNI04 | 100 | 75 | 100 | 75 | 120 | B4 | 135 c D0-ERS | cLassE e, J ouT/30 _® J4OMT-DIE-C16
] ] i A T4OM-FBE-C25
25A-EOIONIOL | 25B-EQTONIO4 | 150 | T | 150 | M0 | 190 | 274 | 240 D 100-C30 | CLASSE CC, J ou T/50 _0B) By
25A-E022NI04 | 25B-E022N104 | 200 | 150 | 150 | 0 | 220 | 32 | 273 D 100-C30 | CLASSE CC, J ou T/60 ® UL
010 | 50 [ 10 | 220 | 3. ' ' - J4OMT-FOE-C32

25A-E02INI04 | 25B-EQ27N104 | 250 | 185 | 200 | 150 | 270 | 282 | 247 E 100-C30 | CLASSE CC, J ou T/50 ® VDU BRI o
0| 185 | 200 | 150 | 270 | 28, ; - = T4OMT-FOE-C32

25A-E03NI04 | 25B-EQ32N104 | 300 | 220 | 250 | 185 | 320 | 334 | 292 E 100-C37 | CLASSECC, J ouT/60 (® FOM FBE-C032
0| 220 | 250 | 185 | 320 | 33, ; , = J4OMT-FOE-C32

m Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado estao disponiveis para este inversor de frequéncia.
(2) Quando o inversor esta controlando os motores com uma corrente nominal mais baixa, consulte a placa de identificagao do inversor para verificar sua corrente nominal de entrada.

(3) As classificagdes AIC dos dispositivos cad. cat. 140M/140MT podem variar. Consulte as especificagdes técnicas do disjuntor de protegao do motor e do protetor de circuito de motor,
publicacao 140-TDO05 ou 140M-TD002.

(4) Os dispositivos cdd. cat. 140M/MT com faixa de corrente ajustavel devem ter o desarme de corrente definido na faixa minima para que o dispositivo nao desarme.

(5) Controlador de motor combinado autoprotegido Manual (Tipo E), com certificagao UL para 208 V em ligagao estrela (Wye) ou delta, 240 V em ligagdo estrela ou delta, 480 V Y/277 ou 600 V Y/347.
Sem certificagdo UL para uso em sistemas Delta/Delta de 480 V ou 600 V, com aterramento de canto ou aterramento de alta resisténcia.

(6) A selegao do disjuntor nao esta disponivel para essa classificagao do inversor.
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Madulo de poténcia e
modulo de controle

Os inversores PowerFlex série 520 consistem de um médulo de poténcia e um
moédulo de controle.

Separacdo dos médulos de poténcia e controle

ATENGAO: Realize esta agao somente quando o inversor NAQ estiver
energizado.

1. Pressione e mantenha pressionada a trava em ambos os lados da
tampa do frame, depois puxe e gire para cima para remové-la
(apenas frames B a E).

2. Pressione e deslize para fora a tampa superior do médulo de controle
para destrava-la do médulo de poténcia.
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Instalagao/fiagao

30

3. Segure firmemente as laterais e a parte superior do Médulo de Controle
e puxe para separa-lo do Médulo de poténcia.

Conexdo do modulo de poténcia e mddulo de controle

1. Alinhe os conectores no mddulo de poténcia e mdédulo de controle, em
seguida empurre o médulo de controle firmemente para o médulo de
poténcia.
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

2. Empurre a tampa superior do mddulo de controle em diregio ao
modulo de poténcia para travi-la.

3. Insira o encaixe na parte superior da tampa da carcaga no médulo de
poténcia, em seguida balance a tampa da carcaga para encaixar as
capturas laterais para o médulo de poténcia (somente Frames B a E).

Tampa do modulo de Para acessar os terminais de controle, porta DSI e porta Ethernet, a cobertura
controle frontal deve ser removida. Para remover:

1. Pressione e segure a seta na frente da tampa.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

2. Deslize a cobertura frontal para baixo para remover do médulo de controle.

Engate novamente a cobertura frontal quando a fiagao estiver completa.

Protecéo do terminal do Para acessar os bornes de alimentagao, a prote¢ao do terminal deve ser removida.
z A Para remover:
madulo de poténcia

1. Pressione e mantenha pressionada a trava em ambos os lados da
tampa do frame, depois puxe e gire para cima para remové-la
(apenas frames B a E).

2. Pressione e segure a guia de travamento sobre a prote¢ao do terminal.

32 Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Fiacao de alimentacgao

3. Deslize a prote¢ao do terminal para baixo para remover do médulo de
poténcia.

,,,,,

ia
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(o]
ey,

N :

@

.....

Engate novamente a prote¢ao do terminal quando a fiag3o estiver completa.

Para acessar os bornes de alimentacao do Frame A, é necessario separar os
modulos de poténcia e controle. Consulte Separacao dos médulos de poténcia e
controle na pagina 29 para obter instrugdes.

locais estabelecem disposigoes para a instalagao segura de equipamentos
elétricos. A instalacao deve estar em conformidade com as especificagoes
referentes aos tipos de cabos, bitolas dos condutores, protecao do circuito de
ramificacao e dispositivos de desconexao. A nao observancia dessas instrugoes
poderd resultar em ferimentos pessoais e/ou danos ao equipamento.
ATENGAO: Para evitar um possivel perigo de choque causado por tensoes
induzidas, os cabos nao usados no eletroduto devem ser aterrados nas duas
extremidades. Pelo mesmo motivo, se um inversor que compartilha um
eletroduto sofrer manutencao ou estiver sendo instalado, todos os inversores
usando este eletroduto devem ser desativados. Isso ajudara a minimizar o
possivel perigo de choque dos condutores “cruzados” de poténcia.

2 ATENGAO: 0s codigos e normas nacionais (NEC, VDE, BS|, etc.) e os cédigos

Tipos de cabos para motores aceitaveis para instalagoes de 100 a
600 volts

Varios tipos de cabos sdo aceitaveis para instala¢des do inversor. Para muitas
instalagoes, o cabo sem blindagem é adequado, desde que possa ser separado
dos circuitos sensiveis. Como um guia aproximado, deixe um espagamento de
0,3 m (1 pé) para cada 10 m (32,8 pés) de comprimento. Em todos os casos,
deve-se evitar comprimentos longos paralelos. Nao use cabo com uma
espessura de isolamento inferior ou igual a 15 mils (0,4 mm/0,015 pol.).

N3ao encaminhe mais de trés conjuntos de condutores do motor por um dnico
eletroduto para minimizar “diafonia”. Se mais de trés conexdes inversor/
motor por eletroduto forem necessarias, o cabo blindado deve ser usado.

« Instala¢des UL em ambiente acima de 50 °C(122 °F) devem utilizar fio
600V, 90 °C (194 °F).
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« Instala¢bes UL em ambiente de 50 °C (122 °F) devem utilizar fio 600V,
75 °C ou 90 °C (167 °F ou (194 °F).

« Instalagdes UL em ambiente de 40 °C (104 °F) devem utilizar fio 600V,
75 °C ou 90 °C (167 °F ou 194 °F).

Use somente fio de cobre. Os requisitos e recomendagdes de bitola dos fios sao
baseados em 75 °C (167 °F). Nao reduza a bitola do cabo ao usar cabo de
temperatura mais alta.

o comprimento maximo do cabo indicado nas Tabelas de Restrigoes de
comprimento do cabo do motor em “Instalagao elétrica e aterramento para
inversores de frequéncia com modulagao por largura de pulso (PWM) -
Instrucdes de instalagao”, publicagao DRIVES-INOQT.

2 ADVERTENCIA: A distancia entre o inversor e 0 motor ndo deve exceder

Ndo blindado

Cabo THHN, THWN ou semelhante é aceito para instala¢des de inversor em
ambientes secos, desde que seja fornecido espaco para ar livre e/ou limite para
as taxas de preenchimento de eletroduto. Qualquer cabo selecionado deve ter
uma espessura de isolamento minima de 15 milésimos de pol. e nio deve ter
grandes variagoes na concentricidade do isolamento.

ATENGAO: Nao use THHN ou cabo com revestimento semelhante em areas
molhadas.

Cabo blindado/armado

O cabo blindado contém todos os beneficios gerais do cabo multipolar, com a
vantagem adicional de uma blindagem trangada de cobre que pode conter
grande parte do ruido gerado no sistema de distribuigdo. As aplicagdes com
grandes nimeros de inversores em locais semelhantes, impostas pelas leis
EMC ou um alto grau de comunicagdes/rede também sao bons candidatos a
blindagem do cabo.

Ablindagem do cabo também pode ajudar a reduzir a tensio do eixo e as
correntes de transporte induzidas para algumas aplicagoes. Além disso, o
aumento da impedancia da blindagem do cabo pode ajudar a estender a
distancia pela qual o motor pode ser posicionado a partir do inversor, sem a
adi¢do de dispositivos de prote¢do do motor como redes de terminador.
Consulte “Onda refletida” em “Instrugdes de instalagdo de fiagao e aterramento
para inversores de frequéncia com modulag¢ao por largura de pulso (PWM)”,
publicacao DRIVES-INoo1.

Deve-se considerar todas as especificagbes gerais determinadas pelo ambiente da
instalagao, incluindo temperatura, flexibilidade, caracteristicas de umidade e
resisténcia quimica. Além disso, um cabo trancado deve ser incluido e
especificado pelo fabricante do cabo tendo uma cobertura de, pelo menos, 75%.
Uma blindagem adicional pode melhorar significativamente a contengao de ruido.

Um bom exemplo de cabo recomendado é o Belden 295xx (xx determina a
bitola). Esse cabo tem quatro condutores isolados em XLPE, com blindagem de
folha metalica com 100% de cobertura e malha de cobre com 85% de cobertura
(com fio dreno), envoltos por uma capa de PVC.
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Outros tipos de blindagem de cabo estao disponiveis, porém, a sele¢io destes
tipos podem limitar o comprimento permitido do cabo. Especificamente,
alguns dos cabos mais recentes torcem quatro condutores de fio THHN e os
envolvem firmemente com uma blindagem de folha metalica. Esta construgao
pode aumentar significativamente a corrente de carga do cabo necessaria e
reduzir o desempenho geral do inversor. A menos que especificado nas tabelas
individuais de distincia como testado com o inversor, esses cabos nio sio
recomendados e o desempenho deles comparado aos limites de comprimento
do condutor fornecidos é desconhecido.

Cabos blindados recomendados

Local Classificagao/tipo Descricao

« Quatro condutores de cobre estanhado com
600 V, 90 °C (194 °F) XHHW2/RHW-2 | isolamento de polietileno reticulado.

Padréo (opcéo 1) Anixter B209500-B209507, « Combinagao de malha de cobre/blindagem de
Belden 29501-29507 ou equivalente | aluminio e fio dreno de cobre estanhado.
Invélucro de PVC.

Trés condutores de cobre revestidos com estanho
com isolamento XLPE.
Bandeja classificada 600 V, 90 °C |- Fita de cobre helicoidal unica de 5 milésimos de

Padrdo (opgao 2)  |(194 °F) RHH/RHW-2 Anixter polegada (sobreposigao minima de 25%), com trés
OLF-7xxxxx ou equivalente fios terra de cobre nao revestido em contato com a
blindagem.

Invélucro de PVC.

Trés condutores de cobre nao revestido com
isolamento XLPE e armadura de aluminio corrugado

Classe le Il Bandeja classificada 600 V, 90 °¢ impermeével continuamente SOIdZi\dO.
Divis3o | e |'| (194 °F) RHH/RHW—Z.Anlxter « Invélucro de PVC preto resistente a luz solar em
TV-Txxxx-3G ou equivalente geral.
. Trés aterramentos de cobre em 6 mm%(10 AWG) e
menores.

Protecao onda refletida

O inversor deve ser instalado o mais perto possivel do motor. As instalagoes
com cabos de motor longos podem requerer a adi¢ao de dispositivos externos
para limitar as reflexdes de tensao no motor (fenémeno de onda refletida).
Consulte “Onda refletida” em “Instru¢oes de instalagio de fiagao e aterramento
para inversores de frequéncia com modulag¢io por largura de pulso (PWM)”,
publicagao DRIVES-INoo1.

Os dados de onda refletida se aplicam a todas as frequéncias portadoras 2 a
16 kHz.

Para as classificagoes 240 V e inferiores, os efeitos da onda refletida ndo
necessitam ser considerados.

Desconexao da saida

O inversor foi projetado para ser comandado por sinais de entrada de controle
que ligam e desligam o motor. Nao utilize um dispositivo que desconecte e
reconecte rotineiramente a energia de saida para o motor ao ligar e desligar o
motor. Se for necessario desligar a alimentagiao ao motor com a poténcia de
saida do inversor, um contato auxiliar deve ser usado para simultaneamente
desabilitar o inversor (falha aux. ou parada por inércia).
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Borne de alimentacao

Barramento comum/
observacoes de pré-carga

Borne de alimentacao
FrameA,B,CeD

R/LT S/L2 T/L3 UM VT2 W/T3

© DC- D+ BR- &
BR+

Frame E
RILT  S/2 T3

um o vI2 o W/

= = == =
=1 3E 3E 3E =l =l =

] — —

ol el

®

D- D+ BR- @
BR+

Terminal

Descricao

R/LY, S/L2 Conexao da tensao de linha de entrada monofasica

R/L1, S/L2, T/L3 | Conexao da tensao de linha de entrada trifasica

o Troque quaisquer dois condutores
UIM, VT2, WIT3 | Conexdo de fase do motor = @ @;@ do motor para mudar a diregao para
< frente.

DC+, DC- Conexao do barramento CC (exceto para 110 V monofasica)
BR+, BR- Conexao do resistor de frenagem dindmica
@ Aterramento de seguranga - PE

IMPORTANTE  Os parafusos de terminal podem ficar soltos durante o transporte.
Assegure-se de que todos os parafusos de terminal estejam apertados
com o torque recomendado antes de aplicar poténcia ao inversor.

Especificacoes do cabo do borne de alimentagao

Frame Bitola maxima do cabo'”  |Bitola minima do cabo!V | Torque

A 5,3 mmZ (10 AWG) 0,8 mmZ(18 AWG) 176 2 2,16 Nem (15,6 2 19,1 Ibpol.)
B 8,4 mmZ (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 176 a 2,16 Nem (15,6 2 19,1 Ib+pol.)
C 8,4 mmZ (8 AWG) 2,1 mm? (14 AWG) 176 a 2,16 Nem (15,6 a 19,1 Ibepol.)
D 13,3 mm? (6 AWG) 5,3 mm? (10 AWG) 176 2 2,16 Nom (15,6 a 19,1 Ibepol.)
E 26,7 mm? (3 AWG) 8,4 mm? (8 AWG) 3,09 23,77 Nem (273 a 33,4 Ibepol.)

(1)  Bitolas maximas/minimas do cabo que o borne pode aceitar. Estes nao sao valores recomendados.

Se os inversores forem usados com uma chave seccionadora para o barramento
comum CC, entdo um contato auxiliar na seccionadora deve ser conectado a uma
entrada digital do inversor. A entrada correspondente (parimetro to62, to63,
t065...t068 [TermBlk EnDig xx]) deve ser definida como 30, “HabPré-carga”.
Isso proporciona o intertravamento de pré-carga adequado, protegendo contra
possiveis danos ao inversor quando conectado a um barramento CC comum.
Para obter mais informagoes, consulte Técnica de aplicagio para inversores em
configuragao de barramento comum DRIVES-AToo2
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Fiacao de E/S

Precaucoes de partida/parada do motor

reaplica a linha CA ao inversor para dar partida e parar o motor pode causar
danos do hardware do inversor. 0 inversor foi projetado para utilizar sinais de
entrada de controle que darao partida ou pararao o motor. Se usado, 0
dispositivo de entrada nao deve exceder uma operagao por minuto, caso
contrario, poderd ocorrer dano ao inversor.

ATENGAO: 0 circuito de controle Jlara partida/parada inclui componentes de
estado solido. Se houver perigos decorrentes do contato acidental com maquinas
em movimento ou fluxo indesejado de liquidos, gases ou sélidos, um circuito de
Farada adicional conectado com cabo poderda ser necessario para remover a
inha CA do inversor. Quando a linha CA for removida, havera uma perda de algum
efeito inerente de frenagem regenerativa que pode estar presente - 0 motor
parard por inércia. Um método de frenagem auxiliar pode ser necessario.
Alternativamente, use a fungao de entrada de sequranca do inversor.

2 ATENGAO: Um contator ou outro dispositivo que rotineiramente desconecta e

Pontos importantes a serem lembrados sobre a fiagao de E/S:
« Sempre use cabos de cobre.
«  Recomenda-se um cabo com isolamento de 600 V ou superior.

« Afiacao de controle e de sinal deve ser separada dos cabos de
alimentagao por, pelo menos, 0,3 m (1 pé).

IMPORTANTE  Os terminais de E/S etiquetados como “Ponto comum” ndo sao referenciados
ao terminal de aterramento de sequranca (PE) e sao projetados para reduzir
significativamente a interferéncia do modo de ponto comum.

de tensao poderia causar danos aos componentes. Verifique a configuragao

ATENGAO: Conduzir a entrada analdgica de 4 a 20 mA a partir de uma fonte
A correta antes de aplicar sinais de entrada.

Tipos de cabo de sinal e controle

Recomendagdes sao para 50 °C (122 °F) de temperatura ambiente. Fio 75 °C
(167 °F) deve ser usado para 60 °C (140 °F) de temperatura ambiente.
Fio 90 °C (194 °F) deve ser usado para 70 °C (158 °F) de temperatura ambiente.

Cabos de sinal recomendados

Tipo de sinal/onde | Tipo de fio Belden(" - Classificagdo de
sao usados (ou equivalente) Descrigao isolamento min.
2 o

E/S analégica e PTC | 8760/9460 [],?5[] mm- (18 AWG),(E)ar trangado, 100%

blindado com dreno
Potencidmetro remoto | 8770 0,750 mm? (18 AWG), 3 condutores, blindado | 300 V. 80 °C (140 °F)
Encoder/Pulso E/S 9728/9730 0,196 mmZ (24 AWG) pares blindados

individualmente

(1) Cabo trangado ou sdlido.

(2) Se os cabos forem pequenos e contidos dentro de um gabinete que nao possui circuitos sensitivos, o uso do cabo blindado
pode nao ser necessario, mas € sempre recomendado.

Cabo de controle recomendado para E/S Digital

Classificagao de

Tipo Tipos de cabo Descricéo isolamento min

O Para NEC EUA ou cddigo
Néio blindado local ou nacional aplicavel

Cabo blindado multicondutor 300V, 60 °C (140 °F)

Blindado como o Belden 8770 0,750 mm? (18 AWG), 3 condutores,
(ou equivalente) blindado
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Recomendacoes de cabo de controle maximo

N2o exceda o comprimento da fiagao de controle de 30 m (100 pés).

O comprimento do cabo de sinal de controle é altamente dependente do ambiente
elétrico e praticas de instalagao. Para aprimorar a imunidade a ruido, o borne E/S
de ponto comum pode ser conectado ao terminal de terra/prote¢ao de terra.

Especificacoes do cabo do borne de controle E/S

Frame Bitola maxima do cabo!" Bitola minima do cabo!” Torque

AaE 1,3 mmZ (16 AWG) 0,13 mm? (26 AWG) 0.71a 0,86 Nem (6,2 a 7,6 Ib=pol.)

(1) Bitolas maximas/minimas do cabo que o borne pode aceitar. Estes ndo sdo valores recomendados.

Borne E/S de controle para PowerFlex 523

Diagrama de blocos da fiacao de E/S de controle do PowerFlex série 523
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— Smp“) SRz’\':viring SNI}(,eviring
| U Dy TemBlk 02 >l oq—o lc
Ari tart/Run " o
Serie A ™~ - % | DiginTermpik 03/ 7
0 Direction/Run REV — | —
SNK SRC 0 Digital Common
%7 " Digln TermBlk 05/Pulse — o] /j
0% DigIn TermBlk 06 — o] —
R o e
Relay N.0. i
—  R1 +10V +10V DC
Relay Common 2
——F  R2 —
0-10V Input
Relay N.C. R3 —— 13
T Analog Common
- | 4-20mAInput 1P°t1?l|?t|?e
- ...10kohm
| 2Wmin.
a RJ45 Shield
Q Comm Common
V V
18 n
SNK & Pulseln RS485
- 2 (0sl)
= [y S
gl & 2
=1
SRC £ Digital
A4 & Input A4

Rl R2 01 02 03 04 05 06

Slel_elelslelelel
sl_[gelslelslslel
R3 m 12 13 14

15 0 Q

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Diagrama de blocos de fiagao de controle E/S do PowerFlex 523 série B
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|
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Analog Common
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Q Comm Common
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J J13 18 17
420mA 0/420mA  SNK & Pulseln F}%‘;?)S
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Observagaes sobre o diagrama de blocos de fiagdo de controle E/S

(1) Consulte Selecdo da entrada digital para fonte de partida na pagina 51 para obter mais informagdes sobre a configuracao
das entradas digitais.

IMPORTANTE 0O Terminal E/S 01 é sempre uma entrada de parada. 0 modo de
parada é determinado pela configuracao do inversor. Consulte as
tabelas abaixo para obter mais informagoes.

Método de partida Método de parada
P046, P048, P050 [Fonte partidax] | Terminal E/S 01Parada Parada normal
1"Teclado” Coast
2 “TermBlk Enig” gggisxuolte t062, t063 [ TermBIk EnDig xx]
Para P045
3 “Serial/DSI" Coast [Modo Par]
4"0pcoes de rede” Coast
5 “EtherNet/IP" (! Coast

(1) Aconfiguragdo é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
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Método de partida Método de parada

1062, t063 [ TermBlk EnDig xx] Terminal E/S 01 Parada Parada normal
t064 [Modo 2 fios] esta definido como:

48 "2CabosP/frent” » 0,70u2 = Parada por inércia
« 3=per P045[Modo de parada]

49 “Part 3 Fios” Para P045 [Modo Par] Para PO45
1064 [Modo 2 fios] esta definido como: ([ Modo Par]

50 “REV 2 Cabos” « 0,10u 2= Parada por inércia
« 3 =per P045[Modo de parada]

51“Dir 3 Cabos” Para P045 [Modo Par]

IMPORTANTE 0 inversor é enviado com um jumper instalado entre os terminais
de E/S 07e 11. Remova esse jumper ao usar o terminal de E/S 01
como uma entrada de parada ou habilitagao.

(2) Controle por dois cabos mostrado. Para controle por trés cabos, use uma entrada temporaria 5o do terminal E/S 02 para

comandar uma partida. Use uma entrada retentiva oo para terminal E/S 03 para mudar de direcao.

(3) A saida analogica (terminal 15) esta disponivel apenas no inversor PowerFlex 523 série B e requer o firmware 3001 ou

posterior para configurar os parametros de saida analdgica (t088, t089 e t090).

(4) A conexdo do potencidmetro é aplicavel somente quando a configuragdo de 0 a 10 V (padrao) estiver selecionada para o

jumper J&.

IMPORTANTE  Somente uma fonte de frequéncia analogica pode ser conectada por vez.
Se mais de uma referéncia estiver conectada ao mesmo tempo, 0

resultado sera uma referéncia de frequéncia indeterminada.

Designacoes do terminal de E/S

Cat. | Sinal Padrao Descrigao Parametro
R1  [Relay N.O. Falha Contato normalmente aberto para relé de saida.
R2 |Relay Common Falha Ponto comum para relé de saida. t076
R3 |Relé N.F. Falha Contato normalmente fechado para relé de saida.
Parada de trés cabos. Contudo, funciona como uma parada
01 |Parada Coast sob todos os modos de entrada e nao pode ser poss!
desabilitada.
Usada para iniciar o movimento e também pode ser usada
. como uma entrada digital programavel. Pode ser
02 E%;Trﬁlgigri}glgerar Operagao programada com t062 [ Digin TermBlk 02] como controle Eﬂzg Eggg
P/frente p P/frente por trés cabos (Iniciar/Dir com Parada) ou dois cabos m’ tw’
(Operagao P/frente/Operagao REV). O consumo da corrente !
€ 6 mA.
Usada para iniciar o movimento e também pode ser usada
como uma entrada digital programavel. Pode ser
03 TermBlk EnDig 03/ |Operacao programada com t063 [ Digin TermBlk 03] como controle {063
Dir/Operar REV REV por trés cabos (Iniciar/Dir com Parada) ou dois cabos —
(Operacao P/frente/Operagdo REV). 0 consumo da corrente
€ 6 mA.
L _ Retornar para E/S digital. Eletricamente isolada (junto com |
04 | Comum digital a E/S digital) do restante do inversor de frequéncia
Programar com t065 [ TermBlk EnDig 05].
TermBlk EnDi Também funciona como uma entrada de trem de pulso
05 05/ Entr Pulsg FregPréconf |para realimentagao de referéncia ou velocidade. Requer | t065
uma entrada de pulso NPN. A frequéncia méaxima € 100 kHz.
0 consumo da corrente € 6 mA.
. ; Programar com t066 [ TermBlk EnDig 06].
06 |TermBIk EnDig 06 |FreqPréconf 0 consumo da corrente & 6 mA. 066
Reportado para ponto comum digital.
M |+24\Vce - Conduzir a alimentagao fornecida para as entradas digitais. |-
A corrente méaxima de saida é 100 mA.
Reportado para ponto comum analégico.
12 1410 vee _ Conduzir alimentagao fornecida para potencidmetro PO4T, POLY

externode 0al0V.
A corrente maxima de saida é 15 mA.
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Designacdes do terminal de E/S (Continuagao)
Cat. |Sinal Padrao Descricao Parametro
Para fo.rlte de entrada externa 0 a 10 V (unipolar) ou anel do POA4T, POLS,
. potencidmetro. 106, 1063
Para série A Nioativo | Mpedancia de entrada: 1065, 1066,
Entde0alo v Fonte de tensdo =100 kQ 1093, A5G
Faixa de resisténcia do potenciémetro permitida = ﬁ’ —
1a10 kQ .
Alimentacao de entrada analdgica, selecionavel pelo
jumper de entrada analdgica. 0 padrao é fonte de
13 alimentagao padrao de 0a 10 V (unipolar) ou anel do
potencifmetro. P047, PO4Y,
.. Impedancia de entrada: t062, 063,
ParasérieB _|Naoativo | Fonte de tensdo =100 kO 1065, t066,
9 Faixa de resisténcia do potenciémetro permitida = 093, A459,
1a10kQ AT
Altere o jumper de entrada analdgica para 4 a 20 mA para
alimentacao de entrada externa de 4 a 20 mA. Impedéncia
de entrada =250 Q
n Ponto comum _ Retorno para E/S analdgica. Eletricamente isolado (junto
analdgico com a E/S analdgica) do resto do inversor de frequéncia.
Para série A Nioativo | "ara fonte de entrada externa de 4 a 20 mA. 1062, t063,
Ent de 4 a 20 mA®@ Impedancia de entrada = 250 Q 1065, t066,
A4S, A4T1
A saida analdgica padrao é 0 a10 V. Para converter um
15 valor de corrente, altere o jumper de saida anal6gica para
0a 20 mA. Programar com t088 [Sel Saida Analég]. O valor
Para série B -n.1n |analégico maximo pode ser redimensionado com t089
Saida analogica FreqSal 0-10 [Saida Analdg Sup]. 10883, 1083
Carga maxima:
4a20mA=525Q(10,5V)
0a10V=TkQ(10 mA)
Este terminal é interligado a porta RJ45 blindada. Interligue
a o _ este terminal ao aterramento limpo para aprimorar a
imunidade a ruido quando usar os periféricos de
comunicacao externa.
C2 |C2 - Esse é 0 comum do sinal para os sinais de comunicagdo. |-

(1)

A configuracao é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

(2) Somente uma fonte de frequéncia analdgica pode ser conectada por vez. Se mais de uma referéncia estiver conectada ao
mesmo tempo, o resultado sera uma referéncia de frequéncia indeterminada.
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Borne E/S de controle para PowerFlex 525

Diagrama de blocos da fiagao de E/S de controle do PowerFlex 525

Tgpical Tlg(/pical
— Stop(” SRCwiring  SNKwiring
_Safety1 7o =0 Dign el 2/ > | oo—o | oq
Safe-Torque-Off | tart/RunfFWD "7 — |
_Safety? I'gp ! ~ - 92 | DiginTermlk 037 ] .
Safety +24 o 0 Direction/Run REV — o] ~ o]
SNK SRC Digital Common
%7 04
0 DigIn TermBlk 05 — o — o
% Digln TermBlk 06 — | — |
‘ ‘ o7 Digln TermBlk 07/Pulse — | |
08 DigIn TermBlk 08 — o] —
e
Relay 1N.0.
|k pTTTT OV +10VDC
Relay 1 Common R2 ! T— 112
! I~ | 0-10V (or £10V) Input
Relay 2 Common | R5 ! Analog Common
| Pot must b
Relay2NC | R6 ‘E | 4-20mA Input 1?'1'8111(50'];
| 2Wmin,
: Analog Output
Opto Output 1 g 2y o
Opto Output 2 Common
38v 3\( w 18 [ T
50m —
Non-inductive 19 Opto Common
a RJ45 Shield
V \V% VvV Q Comm Common
110 19 15
0/4-20mA  JF Pulseln SNK
-] 5 =
S S =
g = el
s E @ 2 @
£ = a
0-10v £ Digital SRC
& Input \/ \/

Rl _R2 RS R6 01 02 03 04 05 06 07 08 a @
Elelefe] eflelefolelefe] [Sle]
elelslelTololelelolol]

m-12 13 14 15 16 17 18

Observagaes sabre o diagrama de blocos de fiagdo de controle E/S

(1) Consulte Selecao da entrada digital para fonte de partida na pagina 51 para obter mais informagdes sobre a configuragao
das entradas digitais.

IMPORTANTE 0O Terminal E/S 01 é sempre uma entrada de parada. 0 modo de
parada é determinado pela configuracao do inversor. Consulte as
tabelas abaixo para obter mais informagoes.

Método de partida Método de parada
P046, P048, P050 [Fonte partidax] | Terminal E/S 01Parada Parada normal
1"Teclado” Coast
2 “TermBlk EnDig” an§ulte t062, t063 [ TermBlk EnDig xx]
abaixo Para P045
3 "Serial/DSI" Coast [Modo Par]
4"0pcoes de rede” Coast
5 “EtherNet/IP" Coast
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(2)
(3)

Designacoes do terminal de E/S

Capitulo 1 Instalacao/fiagao
Método de partida Método de parada
1062, t063 [ TermBlk EnDig xx] Terminal E/S 01 Parada Parada normal
t064 [Modo 2 fios] esta definido como:
48 "2CabosP/frent” » 0,70u2 = Parada por inércia
« 3=per P045[Modo de parada]
49 “Part 3 Fios” Para P045 [Modo Par] Para PO45
1064 [Modo 2 fios] esta definido como: ([ Modo Par]
50 “REV 2 Cabos” « 0,10u 2= Parada por inércia
« 3 =per P045[Modo de parada]
51“Dir 3 Cabos” Para P045 [Modo Par]

IMPORTANTE 0 inversor é enviado com um jumper instalado entre os terminais
de E/S 07e 11. Remova esse jumper ao usar o terminal de E/S 01
como uma entrada de parada ou habilitagao.

Controle por dois cabos mostrado. Para controle por trés cabos, use uma entrada temporaria 5o do terminal £/S 02 para
comandar uma partida. Use uma entrada retentiva o—o para terminal E/S 03 para mudar de direcao.
Quando usar uma saida 6tica com uma carga indutiva como um relé, instale um diodo de recuperacao paralelo ao relé como

mostrado, para prevenir danos a saida.

Cat. |Sinal Padrao Descrigao Parametro
R1[N.A.dorelél Falha Contato normalmente aberto para relé de saida.
t076
R2 rglgt]o comum do Falha Ponto comum para relé de saida. T
Ponto comum Motor , ]
RS relé 2 funcionando Ponto comum para relé de saida.
1081
R6 [Relé 2 N.F. Puontgironando Contato normalmente fechado para relé de saida.
Parada de trés cabos. Contudo, funciona como uma
01 |Parada Coast parada sob todos os modos de entrada e nao pode ser | P45
desabilitada.
Usada para iniciar o movimento e também pode ser
: usada como uma entrada digital programavel. Pode ser
02 (T]%;TnBi::kiaErr/]ODI%rar Operagao programada com t062 [ DigIn TermBlk 02] como controle % %
P/frente p P/frente por trés cabos (Iniciar/Dir com Parada) ou dois cabos m’ W’
(Operagao P/frente/Operacao REV). 0 consumo da e e
corrente € 6 mA.
Usada para iniciar o movimento e também pode ser
TermBlk EnDi usada como uma entrada digital programavel. Pode ser
03 |03/ Dir/0 eraqr Operagao programada com t063 [Digin TermBlk 03] como controle 1063
REV p REV por trés cabos (Iniciar/Dir com Parada) ou dois cabos =
(Operagao P/frente/Operacao REV). 0 consumo da
corrente € 6 mA.
- _ Retornar para E/S digital. Eletricamente isolada (junto | _
04 [Comum digital com a E/S digital) do restante do inversor de frequéncia
. , Programar com t065 [ TermBlk EnDig 05].
05 |TermBlk EnDig 05 |FregPréconf 0 consumo da corrente & 6 mA. t065
. . Programar com t066 [ TermBlk EnDig 06].
06 |TermBlk EnDig 06 |FreqPréconf 0 consumo da corrente & 6 mA. 066
Programar com t067 [ Digln TermBlk 07].
TermBlk EnDi Saida de Também funciona como uma entrada de trem de pulso
07 07/ Entr Pulsr? partida2+ |para realimentagao de referéncia ou velocidade. Requer |t067
Ref. vel 2 uma entrada de pulso NPN. A frequéncia maxima é 100
kHz. 0 consumo da corrente € 6 mA.
" Programar com t068 [ TermBlk EnDig 08].
08 |TermBlk EnDig 08 [JogP frente 0 consumo da corrente & 6 mA. t068
Este terminal é interligado a porta RJ45 blindada.
a lo _ Interligue este terminal ao aterramento limpo para _
aprimorar aimunidade a ruido quando usar os periféricos
de comunicagao externa.
C2 |C2 - Esse é 0 comum do sinal para os sinais de comunicacao. |-
S1 |Segurancal - Entrada de seguranca 1. 0 consumo da corrente 6 6 mA. |-
S2 |Seguranca2 - Entrada de seguranca 2. 0 consumo da corrente € 6 mA. |-
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Designacdes do terminal de E/S (Continuagao)

Cat. |Sinal Padrao Descricao Parametro
_ Fonte +24 V para circuito de seguranga. Internamente
§+  |Sequranga +24V interligado a fonte +24 Vcc (pino T1).
Reportado para ponto comum digital.
M |+24Vcc - Conduzir a alimentagao fornecida para as entradas digitais. |-
A corrente maxima de saida é 100 mA.
Reportado para ponto comum analégico.
_ Conduzir alimentagao fornecida para potencidmetro
12 |+10Vee externode 0a10 V. P047, PO49
A corrente maxima de saida é 15 mA.
Para fonte de entrada externa 0 a 10 V (unipolar) ou 10 V
(bipolar) ou limpador do potenciémetro. % tPU%
— Impedancia de entrada: ey
13 |Entrada £10 V Nao ativo Fonte de tensao = 100 kQ % %
Faixa de resisténcia do potenciémetro permitida = ﬁ’ —
1a10kQ =
n Ponto comum _ Retorno para E/S analégica. Eletricamente isolado (junto |
analdgico com a E/S analdgica) do resto do inversor de frequéncia.
P04, PO4S,
15 Entrada de Ndo ativo Para fonte de entrada externa de 4 a 20 mA. t062, t063,
4a20mA Impedancia de entrada = 250 Q t065, t066,
A459, A4T1
A saida anal6gica padrao é 0 a 10 V. Para converter um
valor de corrente, altere o jumper de saida analdgica para
0 a 20 mA. Programar com t088 [ Sel Saida Analdg].
. - -n1n |0 valor analégico maximo pode ser redimensionado com
16 |Saida analégica |FreqSai 0-10 1089 [Saida Analdg Sup]. 1088, t089
Carga méxima:
4a20mA=5250Q(10,5V)
0a10V=1kQ(10 mA)
Programar com t069 [ Sel Saida atical].
7 [Saidactical [N |Cada saida otica é clessificada como 30 Vec 50 mA {1902 1070
(ndo indutiva). =
Programar com t072 [Sel Saida ctica2]. 1072, 1073
18 |Saida dtica 2 Na Freq Cada saida 6tica é classificada como 30 Vcc 50 mA m’ =

(ndo indutiva).

19 Ponto comum
dtico

0s emissores das saidas de acoplador dtico (1e 2) sdo
interligados juntos ao ponto comum do acoplador Gtico.
Eletricamente isolado do resto do isolamento elétrico.

(1) Aconfiguracao é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

Exemplos de fiagao de E/S

E/S

Exemplo de conexao

Potenciometro
Potenciometro de
1a10 kQ Recomendado
(minimo 2 W)

POA4T [Ref. vel 11=5"Ent 0-10V"

||
2000000 Q)
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Exemplos de fiagao de E/S (Continuacao)

E/S (Continuagao) Exemplo de conexao
Bipolar
P047 [Ref. vel 11=5 “Ent 0-10V" e 1093 Unipolar (tensao)
[Ent Bipolar 10V]=1"Bipolar Enbl] =1 P04 [Ref. vel 1]=5 “Ent 0-10V"
“Ent Bi-Polar”
) )
) )
£V B e Bl
Common 1 ‘ 14 ) Common L ‘ 14 )
) )
= ) = )
) )
Entrada analégica S S
0...10V, 100 kQ de o ©
Lmapggé[zgi%o Qde Unipolar (corrente)
impedancia P047 [Ref. vel 1] =6 “Ent 4-20m/A
PowerFlex 523 Series A, PowerFlex 523 Series B
PowerFlex 525
o3
Common ‘\‘:4 Common 1 114 :&m
+ =tk =
! :
= 0-10
Instale o resistor PTC e externo (tipicamente combinado a resisténcia quente PTC) nos
terminais E/S 12,13, 14.
Instale a saida a relé R2/R3 (SRC) nos terminais E/S 5 e T1.
065 [ TermBlk EnDig 05] =12 “Falha Aux”
t081[Sel saida relé2] = 10 "Acima AngIV"
082 [Nivel saidarelé2] = % Desarme por tensdo
Entrada analégica, PTC

Para falha do inversor

e (71 o
©
) ® W=l RPT(“““)R X100
Rorc % ® PTC (hot) * Re

o

g 05

o

)
Entrada trem de pulso
PowerFlex 523 PowerFlex 523 PowerFlex 525
t065 TermBlk EnDig 05 I
=5 S
PowerFlex 525 SRS
tOB7[TermBIk Enqu 07] g S & Pulseln Z Pulseln
=52 S g =

Common (\ g ®| |04 % Common —= %

Use PO47, PO49 e PO51 | Pulseln —— ® (05 2 L 2
[Ref. vel x] para g © émg:}tal Pulseln _T_ | g,,:)n.gw
selecionar entrada por = o S £k
pulso.

0 jumper para TermBlk
EnDig 05 ou 07 Sel
precisa ser movido
para Entr. Pulso.

0 dispositivo conectado ao terminal 5 (para o PowerFlex 523) ou ao terminal 7
(para o PowerFlex 525) precisa ter saida do tipo NPN ou push-pull (empurrar-puxar)
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Exemplos de fiagao de E/S (Continuacao)

E/S (Continuagéo)

Exemplo de conexao

Controle SRC de 2
cabos - Nao
reversivel

P046 [ Fonte partida 1] =
2 e t062 [ TermBlk
EnDig 02] = 48

A entrada deve estar
ativa para o inversor
operar. Quando a
entrada é aberta, 0
inversor para conforme
especificado por PO45
[Modo de parada].

Se desejado, uma fonte
de alimentagao 24 Vcc
fornecida pelo usuario
pode ser usada.
Consulte o exemplo
“Fornecimento externo
(SRCY.

Fonte interna (SRC)

Fonte externa (SRC)

11

-o/o—l

Stop-Ri

@000 0000

Stop-Run

+24V Common

Cada entrada digital consome 6 mA.

Controle SNK de
2 cabos - sem
reversao

Fonte interna (SNK)

O
Stop-Run

Controle SRC de

2 cabos - operar P/
frente/operar REV
P046[Fonte partida1]=
2,062 [ TermBlk EnDig
02] = 48 e t063

[ TermBlk EnDig 03] =50
A entrada deve estar
ativa para o inversor
operar. Quando a
entrada é aberta, 0
inversor para conforme
especificado por PO45
[Modo de parada].

Se ambas as entradas
operagao para frente e
operacao reversa
estiverem fechadas ao
mesmo tempo, um
estado indeterminado
poderia ocorrer.

Fonte interna (SRC)

Fonte externa (SRC)

Stop-Run
Forward

Stop-Run
Reverse

Stop-Run

Forward

Stop-Run
Reverse

+24V Common

Cada entrada digital consome 6 mA.

Controle SNK de
2 cabos - operar P/
frente/operar REV

Fonte interna (SNK)

O
Stop-Run
Forward

Stop-Run
Reverse
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Exemplos de fiagao de E/S (Continuacao)

E/S (Continuagao) Exemplo de conexao

Controle SRC de 3 Fonte interna (SRC) Fonte externa (SRC)
cabos - Nao -
reversivel

PO46[Fonte partida1]= Stop

2, 1062 [TermBlk EnDig Stop_ 11 1

02] =49 e t063
[TermBIk EnDig 03] =51
Uma entrada
temporaria inicia o
inversor. Uma entrada
de parada no terminal
de E/S O1interrompe o
inversor conforme
especificado por PO45
[Modo de parada].

1
I_OStartO—L

Start

+24V Common

Cada entrada digital consome 6 mA.

Controle SNK de
3 cabos - sem
reversao

Stop

Start

Controle SRC de

3 cabos - com
reversao

PO46 [Fonte partida1]=
2, 1062 [TermBlk EnDig
02]=49 e t063
[TermBIk EnDig 03] =51
Uma entrada
temporaria inicia o
inversor. Uma entrada
de parada no terminal
de E/S 01interrompe 0
inversor conforme
especificado por PO45
[Modo de parada].

0 terminal E/S 03
determina a diregao.

Fonte externa (SRC)

Stop
1

Start

Direction

Direction

+24V Common

Cada entrada digital consome 6 mA.

Controle SNK de
3 cabos - com
reversao

Fonte interna (SNK)

Direction
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Exemplos de fiagao de E/S (Continuacao)

E/S (Continuagao) Exemplo de conexao

Saida optica (1e 2)(") | Saida dtical

1069 [ Sel Saida dtical]

determina a operagao

Saida optica 1(Terminal
E/ST7).

1072 [Sel Saida otica2]

determina a operacao

o@o@@@@@q
2000000

Saida dptica 2 17
(Terminal E/S 18). e
Quando usar uma saida 19

otica com uma carga
indutiva como um relé,
instale um diodo de
recuperagao paralelo L ” L
a0 relé como mostrado, | Cada saida dtica é classificada como 30 Vec 50 mA (ndo indutiva).

para prevenir danos a

S
+24V Common

saida.
088 [Sel Saida Analdg] =0 a 23
0 jumper de sele¢ao da saida analdgica deve ser configurado para corresponder ao
i L. () modo de sinal da saida analdgica configurado em t088 [ Sel Saida Analdg].
Saida analdgica
1088 [SE| Saida Anamq] PowerFlex 523 Series B PowerFlex 525

determina o tipo de
saida anal6gica e as

condicdes do inversor.
0al10V,1kQ min Common —=, 14 Common —c14
0a20mA 4a20mA, ! |

|

1

525004a20 mA/
4320 mA, 525 0 max.

16

@@@.@0@@@|
Qo020

—e|
@@@@oo@@@

(1) 0 recurso é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.
(2) Recurso nao aplicavel a inversores PowerFlex 523 série A.
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Exemplos tipicos de conexao de inversores multiplos
Entrada/saida Exemplo de conexao

R S B R B |

@f@f@@@@ @i@i@@@@ @T@T@@@@

2200000 2000000 @000
! |
I TR A
. L ustomer Inputs Optional Ground Connection

Conexdes miiltiplas — < < -
de entrada digital Quando conectar uma entrada Unica como operagao, parada, reversao ou velocidades

As entradas do cliente
podem ser ligadas por
uma fonte externa
(SRC).

pré-configuradas para inversores mltiplos, & importante conectar o terminal E/S 04 de
ponto comum em conjunto para todos os inversores. Se estas forem interligadas a outro
ponto comum (como um aterramento ou aterramento com aparato separado) somente
um ponto da ligagao em cadeia do terminal E/S 04 deve ser conectado.

ATENGAO: Os terminais E/S do ponto comum nae devem
ser interligados juntos quando usar o modo SNK (fonte

interna). No modo SNK, se a alimentacao é removida de
um inversor, a operagao inadvertida de outros inversores
que compartilham a mesma conexao de ponto comum E/S
pode ocorrer.

Conexdes analdgicas
miiltiplas

lbocooooo [0pooocoooon [cooocoooo
12 13 14 13 14 13 14
lbedecococ lpecdecooce lcoseccooa
JEll| | |
il

Remote Potentiometer /7 7 70ptiona| Ground Connection

Quando conectar um Unico potencidmetro a inversores multiplos, & importante conectar
o terminal E/S 14 do ponto comum em conjunto para todos os inversores. 0 ponto comum
do terminal E/S 14 e o terminal E/S 13 (limpador do potenciémetro) devem ser ligados em
cadeia para cada inversor. Todos os inversores devem ser energizados para o sinal
analdgico ser lido corretamente.
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Controle de partida e de
referéncia da velocidade

Selecao da fonte de partida e da referéncia de velocidade

O comando de partida e de velocidade do inversor pode ser obtido de um
namero de fontes diferentes. Por padrao, a fonte de partida é determinada por
Po46 [Fonte partida 1] e a fonte de velocidade do inversor é determinada por
Po47 [Ref. vel 1]. Contudo, virias entradas podem substituir essa selecao,
Consulte abaixo para ver a prioridade de substituigao.

Drive will start and

run at Purge Speed.
Purge Input Enabled
AND Active Direction is always

FORWARD.
Drive will start and run at
Jog Speed.

Direction is from Terminal
Block REV terminal (03),

Drive stopped

Jog Input Enabled
(NOT running)

AND Active

FWD/REV determined by
Jog FWD/Jog REV command.

No

[Speed Referencex]
k =110r 12 (PIDx Output)
Preset Inputs Active
[PID x Ref Sel]
=7 (Preset Freq)

N Run as specified by Run as specified by
0 [Preset Freq x]. [PIDx Output].
Start and Direction Start and Direction
commands come from commands come from
[Start Source x]. [Start Source x].

Start and Direction
command from
[Start Source 3].2

Run as specified by

Start S 3
[Speed Reference3]. [Start Source 3]

[Speed Reference3]
select(!

select(1)

Start and Direction
command from
[Start Source 2].2)

Run as specified by

Start Source 2
[Speed Reference2]. [Sart Source 2

[Speed Reference2]
select(!

select(!)

Start and Direction
command from
[Start Source 1].

Run as specified by
[Speed Reference1].

(1) [Fonte partida 2/3] e [Ref. vel 2/3] podem ser selecionados por meio do borne de controle ou comandos de comunicagao.
(2) Consulte Selecao da entrada digital para fonte de partida na pagina 51 para obter informagdes sobre como selecionar a

entrada digital correta.
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Capitulo 1 Instalacao/fiagao

Selecdo da entrada digital para fonte de partida

Se Po46, Po48 ou Poso [Fonta partida x] tiver sido definido como 2, “TermBlk
EnDig”, entdo to62 e to63 [TermBlk EnDig xx] devem ser configurados para
controle de 2 ou 3 cabos para que o inversor funcione corretamente.

[Start Source x]

Start and Direction
command from
Terminal Block.

[Digin TermBlk
02/03] = 48/49/50/51
(2-Wire or
3-Wire)

[Start Source x] Yes

=2 (DigIn TrmBIk)

Start and Direction Drive will not start.
command from
[Start Source x].
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Capitulo 1 Instalagao/fiagao

Selecao aceleracao/desaceleracao

A Capacidade aceleragio/desaceleragio pode ser obtida por meio de uma
variedade de métodos. A Capacidade padrio é determinada por Po41
[Tempo acelerac 1] e Po42 [Tempo desacele 1].

As classificagoes alternativas de aceleragio/desacelera¢ao podem ser
realizadas por meio de entradas digitais, comunicagdes e/ou pardmetros.
Consulte abaixo para a prioridade de substituicao.

Accel/Decel always

Purge Input Enabled
ReTiiodeiee Accel/Decel 1.

AND Active

[SyncTime] is used
for Accel/Decel rate

Active [Digin TermBlk xx]
=32 (Sync Enable)

Traverse Inc/Dec
is used for
Accel/Decel rate

Traverse active if
[Max Traverse] > 0 Hz

Accel/Decel from
[Jog Acc/Dec].

Terminal Block Jog

Drive stopped
Input Enabled AND

(NOT running)

Input(s) is
programmed as

Acc/Dec
(23/4)

Accel/Decel 2 is active
when input is selected
by Accel and Decel input.

Accel/Decel 1/2/3/4is
selected by the default
[Preset Freq ] setting.

Is speed controlled
by [Preset Freq x]

Active
[Speed Referencex]
=Comms Accel/Decel 10r2is
selected according
to Comms.

and
[Start Source x]
=3"Serial/DSI" or
4"Network Opt”or
5“EtherNet/IP

Active
[Speed Referencex]
=13 (Step Logic)m

Accel/Decel 1/2/3/4is
selected according to
Step Logic

Drive uses Accel 1
and Decel 1.

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
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Conformidade CE

A conformidade com a Diretiva de Baixa Tensio e com a Diretiva de
Compatibilidade Eletromagnética foi demonstrada utilizando normas europeias
harmonizadas (EN), publicadas no Jornal Oficial da Comunidade Europeia.

Os inversores PowerFlex série 520 atendem as normas EN listadas abaixo
quando instalados de acordo com as instru¢des de instalagiao deste manual.

As declaragdes de conformidade CE est3o disponiveis on-line em:
rok.auto/certifications.

Diretriz de baixa tensao (2014/35/UE)
« EN 61800-5-1 Sistemas de acionamento da alimentacao elétrica com

velocidade ajustavel — Parte 5-1: Especificagio de seguranca — Elétrica,
térmica e de energia.

Classificacoes de grau de poluicao de acordo com EN 61800-5-1

Grau de .

poluigéio Descrigao

1 Sem poluigao ou somente poluigdo seca e nao condutiva ocorre. A poluicao nao tem nenhuma
influéncia.

9 Geralmente, ocorre somente polui¢ao ndo condutiva. Porém, de vez em quando, uma condutividade
temporaria causada por condensacao deve ser esperada, quando o inversor estiver fora de operagao.

Diretriz EMC (2014/30/UE)

« EN 61800-3 — Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com

velocidade ajustivel — Parte 3 — Especificagdes EMC e métodos de teste
especificos.

Diretiva de maquinas (2006/42/CE)

« ENISO13849-1 — Seguranc¢a das maquinas — Seguranga relacionada as
pecas dos sistemas de controle — Parte 1: Principios gerais de projeto.

« EN 62061 Seguranga das maquinas — Seguranca funcional de sistemas
de controle elétricos, eletronicos e de controle eletrénico programavel
relacionados a seguranga.

« EN 60204-1 — Seguranc¢a das maquinas — Equipamentos elétricos das
maquinas — Parte 1: Especificaces gerais.

« EN 61800-5-2 — Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com
velocidade ajustavel — Parte 5-2: Especificacdo de seguranga —
funcional.

Consulte o Apéndice G para ver as consideragdes sobre a instalagao
relacionadas a Diretiva de maquinas.

Diretriz ATEX (2014/34/UE)

«  EN 50495 — Dispositivos de seguranga necessarios para o funcionamento
seguro do equipamento com relagio a riscos de explosao.
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A conformidade com as regulamentagdes estatutdrias da aplicagao foi
demonstrada usando padrdes harmonizados publicados na lista de padrdes
designados do Reino Unido. Os inversores PowerFlex série 520 estao em
conformidade com os padroes EN listados abaixo quando instalados de acordo
com as instrugdes de instalagdo deste manual.

As Declaragoes de conformidade do Reino Unido estdo disponiveis on-line em
rok.auto/certifications.

Regulamentos relativos a equipamentos elétricos (seguranca)
(2016 N2 1101)

« EN 61800-5-1 Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com
velocidade ajustivel — Parte 5-1: Especificagio de segurancga — Elétrica,
térmica e de energia.

Classificacoes de grau de poluicao de acordo com EN 61800-5-1

Grau de .

poluigéio Descrigao

1 Sem polui¢ao ou somente poluigao seca e nao condutiva ocorre. A poluicao nao tem nenhuma
influéncia.

9 Geralmente, ocorre somente polui¢ao nao condutiva. Porém, de vez em quando, uma condutividade
temporaria causada por condensacao deve ser esperada, quando o inversor estiver fora de operagao.

Regulamentos de compatibilidade eletromagnética (2016 N° 1091)

« EN61800-3 — Sistemas de acionamento da alimentagdo elétrica com
velocidade ajustivel — Parte 3 — Especificagdes EMC e métodos de teste
especificos.

Regulamento sobre fornecimento de maquinas (Seguranca)
(2008 N° 1597)

« ENISO13849-1 — Seguranc¢a das maquinas — Seguranca relacionada as
pecas dos sistemas de controle — Parte 1: Principios gerais de projeto.

« EN 62061 — Seguranga das maquinas — Seguranga funcional de
seguranca relacionada aos sistemas elétricos, eletronicos e aos sistemas
de controle eletrdnico programavel.

« EN 60204-1 - Seguranga das maquinas — Equipamentos elétricos das
maquinas — Parte 1: Especificac¢des gerais.

« EN61800-5-2 — Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com
velocidade ajustavel — Parte 5-2: Especificagio de seguranca — funcional.

Consulte o Apéndice G para ver as consideragdes sobre a instala¢ao
relacionadas as regulamentagdes de fornecimento de maquinas (seguranga).

Certificado para equipamentos e sistemas de protecao do Reino
Unido destinados ao uso em regulamentagoes de atmosferas
potencialmente explosivas (2016 N2 1107)

«  EN 50495 — Dispositivos de seguranga necessarios para o funcionamento
seguro do equipamento com relagao a riscos de explosao.
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Consideracoes gerais

Para conformidade com CE e Reino Unido, os inversores devem atender
aos requisitos de instalagao relacionados as normas EN 61800-5-1 e
EN 61800-3 fornecidas neste documento.

Os inversores PowerFlex série 520 devem ser instalados em um ambiente
com grau de polui¢do 1 ou 2 para estarem em conformidade com a
Diretiva CE LV e os Regulamentos LV do Reino Unido. Consulte
Classificacoes de grau de poluicio de acordo com EN 61800-5-1 na
pagina 53 para obter descri¢des de cada classificacao de grau de poluicao.

Os inversores PowerFlex série 520 estdo em conformidade com os
requisitos de EMC da norma EN 61800-3 quando instalados de acordo
com as boas préticas de EMC e as instrugdes fornecidas neste
documento. Porém, muitos fatores podem influenciar a conformidade
EMC de toda uma mdaquina ou instalagio, bem como a conformidade
do préprio inversor nao garante a conformidade de todas as aplicagoes.

Os inversores PowerFlex série 520 nao foram projetados para uso em
redes de baixa tensdo ptblicas as quais alimentam dreas domésticas.
Sem redugao adicional, é bem provavel que haja interferéncia de
frequéncia de radio se forem usados em tais redes. O instalador é
responsavel por adotar medidas como um filtro de linha suplementar
e um involucro (consulte Conexdes e aterramento na pagina 57) para
evitar interferéncias, além dos requisitos de instalagao deste
documento.

em um gabinete suplementar ou equipados com um “Kit NEMA Tipo "
para estarem em conformidade com as normas CE e do Reino Unido

2 ATENCAO: Os inversores NEMA/UL de tipo aberto devem ser instalados
no que diz respeito a protecao contra chogues elétricos.

Os inversores PowerFlex série 520 geram emissoes de corrente
harmonica no sistema de fornecimento CA. Quando utilizado em uma
rede publica de baixa tensio, é responsabilidade do instalador ou
usudrio assegurar que os requisitos aplicaveis do operador da rede de
distribuicao sejam atendidas. Pode ser necessario consultar o operador
da rede e a Rockwell Automation.

Se o kit NEMA 1 opcional no estiver instalado, o inversor deve ser
instalado em um gabinete com aberturas laterais inferiores a 12,5 mm
(0,5 pol.) e aberturas superiores inferiores a 1,0 mm (0,04 pol.) para
manter a conformidade com a Diretiva LV e os Regulamentos LV do
Reino Unido.

O cabo do motor deve ser mantido t3o curto quanto possivel para evitar
emissdo eletromagnética assim como as correntes capacitivas.

O uso dos filtros de linha em sistemas nao aterrados nao é recomendado.

Nas instalagdes CE, a alimentag¢do de entrada deve ser uma estrela
equilibrada com a configuragio de aterramento central para
compatibilidade EMC.

Requisitos de instalagdo relacionados com a norma EN 61800-5-1e a Diretiva de baixa
tensao/Regulamentos LV do Reino Unido

Somente os inversores 600 V PowerFlex série 520 podem ser usados em
um sistema de fornecimento “aterramento central” para altitudes de até
e incluindo 2.000 m (6.562 pés).

Quando usados em altitudes acima de 2.000 m (6.562 pés) até um
maximo de 4.800 m (15.748 pés), os inversores PowerFlex série 520 de
classe de tensao de até 480 V podem nio ser energizados a partir de um
sistema de fornecimento de “canto aterrado” para manter a
conformidade com a Diretriz CE LV e os Regulamentos LV do Reino
Unido. Consulte Orientacdes de dissipacio de calor para altitudes
elevadas na pagina 18.
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Os inversores PowerFlex série 520 produzem corrente de fuga no
condutor de aterramento de protec¢ao que excede 3,5 mA CA e/ou 10 mA
CC. O tamanho minimo do condutor de aterramento de prote¢ao usado
na aplicagio deve estar de acordo com as regulamentagdes de
seguranca do local para equipamentos de corrente com condutor de
aterramento com alto grau de protecao.

Quando conectados, os terminais de alimentagao CC+/BR+, CC- e BR-
devem ser protegidos com um fusivel CC. Consulte Resistores de
frenagem dindmica na pagina 180 para obter os nuimeros de pecas dos
tusiveis.

no condutor de aterramento de protegao, o que pode reduzir a
habilidade dos RCDs (dispositivos de protecao operados por corrente
residual) ou RCMs (dispositivos de monitoragao operados por
corrente residual) do tipo A ou CA para fornecer protecao para outro
dispositivo na instalagao. Quando usar um RCD ou um RCM para
protecao no caso de contato direto ou indireto, somente um RCD ou
um RCM do tipo B é permitido no lado da alimentacao deste produto.

2 ATENCAO: Os inversores PowerFlex série 520 produzem corrente CC

Especificacdes de instalagdo relacionadas a norma EN 61800-3 e a diretriz EMC

O inversor deve ser aterrado (colocado em terra) conforme descrito em
Conexdes e aterramento na pagina 57. Consulte Requisitos gerais

de aterramento na pagina 20 para recomendacoes adicionais de
aterramento.

A fia¢ao da poténcia de saida para o motor deve empregar cabos com
blindagem trangada fornecendo 75% ou mais de cobertura, ou os cabos
devem ser alojados em eletroduto de metal, ou uma blindagem
equivalente deve ser fornecida. A blindagem continua deve ser
fornecida a partir do gabinete do inversor para o gabinete do motor.
Ambas as extremidades da blindagem do cabo do motor (ou eletroduto)
devem terminar com uma conexao a terra de baixa impedancia.
Frames do inversor A a E: na extremidade do inversor do motor,

a. Ablindagem do cabo deve ser grampeada a uma “placa EMC”
devidamente instalada para o inversor. Kit nimero 25-EMC1-Fx.
ou

b. Ablindagem do cabo ou eletroduto deve terminar em um conector
blindado instalado em uma placa EMC, caixa de eletroduto, ou similar.

Na extremidade do motor, a blindagem do cabo do motor ou o
eletroduto deve terminar em um conector blindado que deve estar
devidamente instalado em uma caixa de fiagao do motor aterrado e
conectada ao motor. A cobertura da caixa de fiagio do motor deve estar
instalada e aterrada.

Toda a fiagao de E/S de controle e sinal do inversor deve usar cabos
blindados trancados que fornegam cobertura de 75% ou mais ou os
cabos devem estar alojados em eletrodutos de metal ou deve ser
fornecida blindagem equivalente. Quando for usado o cabo blindado,
somente o cabo blindado deve terminar com uma conexao aterrada de
baixa impedancia em somente uma extremidade do cabo, de
preferéncia, a extremidade em que o receptor estd localizado. Quando a
blindagem do cabo terminar na extremidade do inversor, ela pode ser
terminada com um conector blindado juntamente com uma placa ou
caixa de eletroduto ou deve estar grampeada a uma “placa EMC”.

O cabeamento do motor deve estar separado da fiag3o de controle e de
sinal sempre que possivel.

O comprimento maximo do cabo do motor nao deve exceder o
comprimento maximo indicado na tabela Especificagdes de
conformidade de emissio e de instalacio do PowerFlex série 520 RF na
pagina 57 para ver a conformidade com os limites de emissao de
radiofrequéncia para a norma especifica e o ambiente de instalagao.
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Conexdes e aterramento

|
I Shielded enclosure(") \
: ] = |
i | @9 o : IP3Q/NEMA1/ULType1
| | /option kit or EMC kit
[
| [N
i a6 a
‘ ol
: EMI fittings and metal conduit
‘ SIS | EMI filter " J () L ) A "
| T T R (4 1
‘ L L W %32 m Zg
| 13 13—
y @ @ / ]
N - T 3
Enclosure ground connection Shielded motor cable

Building structure steel

(1) Algumas instalagdes exigem um gabinete blindado. Mantenha o comprimento do cabo o mais curto possivel entre o ponto de
entrada do gabinete e o filtro EMI.

Especificacoes de conformidade de emissao e de instalacao do PowerFlex série 520 RF

Norma/Limites
EN61800-3 Categoria C2 EN61800-3 Categoria C3
Tipo de filtro | EN61800-3 Categoria C1 ENG61000-6-4 (1<100A)
EN61000-6-3 CISPRTI1 Grupo 1Classe A CISPRT1 Grupo 1Classe A
CISPRT Grupo 1Classe B |(Alimentacao de entrada (Alimentagao de entrada
<20 kVA) >20kVA)
Interno - 10 m (33 pés) 20 m (66 pés)
Externo!” 30 m (16 pés) 150 m (492 pés) 150 m (492 pés)

(1) Consulte Filtros de linha EMC na pagina 182 e pagina 201 para obter mais informagdes sobre filtros externos opcionais.

Especificacdes adicionais de instalagdo

Esta secdo fornece informagoes sobre especificagdes adicionais para instala¢ao
Categoria C1 e C2, como gabinetes e nicleos EMC.

IMPORTANTE 0Os nucleos EMC sao incluidos com:

« Inversores que tenham um filtro EMC interno (25x-xxxxN114)

« Kit de acessorio para filtro EMC externo (25-RFxxx)
IMPORTANTE Um gabinete, um cabo de entrada blindado e nicleos EMC nao sao

necessarios para atender aos requisitos da Categoria C3.
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Especificagoes adicionais de instalagao

Tamanho |Categoria C1 Categoria C2

de . (1) Cabo blindado ou Nicleos EMC necessarios . (1) Cabo blindado ou Nicleos EMC necessarios
carcaca |Gabinete eletroduto na entrada | (Incluidos no produto) Gabinete eletroduto na entrada |(Incluidos no produto)
100 a 120 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC externo, saida monofasica de 0 a120 V

A Nao Nao Nao Nao Nao Nao

B Nao Nao Nao Nao Nao Nao

200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC externo, saida trifasica de 0 a 230 V

A Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
B Sim Sim Apenas saida Nao Nao Entrada/Saida
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC interno, saida trifasica de 0 a 230 V2

A * * * Sim Nao Nao

B * * * Sim Nao Nao

200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC externo, saida trifasica de 0 a 230 V

A Sim Sim Apenas saida Nao Nao Entrada/Saida
B Sim Sim Apenas saida Nao Nao Entrada/Saida
C Sim Sim Apenas saida Nao Nao Entrada/Saida
D Sim Sim Nao Nao Nao Apenas entrada
E Sim Sim Apenas saida Nao Nao Apenas entrada
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC externo, saida trifasica de 0 a 460 V

A Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
B Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
C Sim Sim Nao Nao Nao Apenas entrada
D Sim Sim Apenas saida Nao Nao Entrada/Saida
E Sim Sim Nao Sim Nao Entrada/Saida
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC interno, saida trifasica de 0 a 460 V(2)

A * * * Nao Nao Entrada/Saida
B * * * Nao Nao Entrada/Saida
C * * * Nao Nao Entrada/Saida
D * * * Nao Nao Entrada/Saida
E * * * Nao Nao Entrada/Saida
525 a 600 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC externo, saida trifasica de 0 a 575 V

A Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
B Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
C Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
D Sim Sim Nao Nao Nao Entrada/Saida
E Sim Sim Nao Sim Nao Nao

(1) Adimensao minima do gabinete EMC ¢ 60 x 55 x 80 cm (23,6 x 21,7 x 31,5 pol.) com uma atenuagao de blindagem de pelo menos 92 dB.
(2) Um(*)indica que os requisitos EMC nao foram atendidos.
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Colocacao recomendada de nicleos EMC

Frame A

Frame B

| Frame C

| Frame D

| FrameE

Com placa EMC opcional (25-EMC-Fx)

CORE-xx-A-1 CORE-xx-B-1 CORE-xx-C-1 CORE-xx-D-1

CORExch2 CORE-xx-B-2 CORE-¢-C-2 CORE-xx-D-2
Sem placa EMC
Cabo
terra
CORE-E-1
CORE-xx-x-1 CORE-XX-X-2 CORE-E-2

Cabo de entrada para o inversor
(blindado ou nao blindado)

6 Fixe o ndcleo de blindagem
8 Mostra o contato com - :
= §
F\sb 2 camada blindada EMC utiizando bragadeiras
=D ou fitas para cabos

IMPORTANTE 0 cabo de aterramento/blindagem para entrada e saida deve passar pelos nicleos EMC, exceto pelo sequinte:

« Inversores de Frame E com filtros internos onde o cabo de entrada aterrado nao deve passar pelo EMC
CORE-E-1.

« Inversores de 600 V com filtros externos onde o cabo de saida aterrado nao deve passar pelos nicleos EMC.

{ Cabo de saida do inversor (blindado)

Colocagao recomendada de niicleos EMC em relagao ao filtro externo

Todos os tamanhos de carcaga

Poténcia de entrada

Filtro EMC Inversor Motor

Nucleo de entrada Nucleo de saida
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Observacoes:
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Capitulo 2

Inicializacao

Este capitulo descreve como iniciar o inversor PowerFlex série 520. Para
simplificar a configurag¢ao do inversor, os pardmetros mais frequentemente
programados sdo organizados em um Grupo de Programa Basico.

IMPORTANTE Leia Precaucoes gerais na pagina 13 antes de continuar.

procedimentos de inicializagao. Algumas das tensdes presentes estao no
potencial da linha de entrada. Para evitar o perigo de choque elétrico ou
dano ao dispositivo, somente pessoal de manutencao qualificado deve
realizar o procedimento a sequir. Leia e entenda todo o procedimento antes
de iniciar. Se um evento nao ocorrer durante a execucao deste
procedimento, Nao continue. Remova toda a alimentagao, inclusive as
tensoes de comando fornecidas pelo usuario. As tensoes de alimentacao do
usuario podem existir mesmo quando a alimentacao CA principal nao é
aplicada ao inversor. Corrija as falhas antes de continuar.

2 ATENGAO: A alimentagao deve ser aplicada ao inversor para realizar os

Preparacao para Lista de tarefa de partida do inversor
|n|c|aI|zat;ao do inversor 1. Desconecte e bloqueie a alimenta¢ao da maquina.
de frequenCIa 2. Verifique se a alimenta¢3o CA no dispositivo desconectado estd dentro

do valor nominal do inversor.

3. Se substituir um inversor, verifique o c6digo de catdlogo do inversor
atual. Verifique todas os opcionais instalados no inversor.

Verifique se alguma alimentag¢ao de controle digital estd em 24 V.
5. Inspecione o aterramento, fiacao, conexdes e a compatibilidade ambiental.

Verifique se o jumper de consumo (SNK)/fornecimento (SRC) esta
configurado para corresponder ao esquema de fiagao de controle. Consulte
o Borne E/S de controle para PowerFlex 523 na pagina 38 e o borne de E/S
de controle do Borne E/S de controle para PowerFlex 525 na pagina 42
para ver alocalizagao.

IMPORTANTE 0 esquema de controle padrao é fornecimento (SRC). O terminal de
parada é por jumper para permitir iniciar de um teclado ou interface de
comunicacao. Se o0 esquema de controle é alterado para consumo (SNK),
0 jumper deve ser removido dos terminais E/S 01e Tl e instalado entre os
terminais E/S 01e 04.

7. Fagaafiagdo de E/S conforme necessario para a aplicagao.

Faga a fiacdo da entrada de alimentagio e os terminais de saida.

9. Confirme se todas as entradas estao conectadas aos terminais corretos e
prenda-as.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Colete e registre as informagoes da placa de identificagdo do motor, do
encoder ou do dispositivo de realimentagao. Verifique as conexdes do
motor.

« O motor estd desacoplado?
« Em que dire¢do o motor precisa girar para a aplicagao?

Verifique a tensdo de entrada no inversor. Verifique se o inversor esti em
um sistema aterrado. Certifique-se de que os jumpers MOV estejam na
posicao correta. Consulte Consideracdes de fonte de alimentagio de CA
na pagina 19 para obter mais informagoes.

Aplique a alimentagao e reinicialize o inversor e os adaptadores de
comunicagio com os valores ajustados de fabrica. Para reinicializar o
inversor, consulte o pardmetro Pos3 [Voltar Defaults]. Para reinicializar
os adaptadores de comunicagdo, consulte o manual do usuario do
adaptador para mais informacoes.

Configure os parimetros basicos do programa referentes ao motor.
Consulte Inicializacio inteligente com parimetros do grupo de
programa basico na pagina 67.

Conclua o procedimento de autotune do inversor. Consulte o pardmetro
Po40 [Auto-ajuste] para obter mais informagdes.

Se estiver substituindo um inversor e tiver um backup dos ajustes do
parametro obtido usando a aplicac¢ao do utilitario USB, use esta aplicacao
para aplicar o backup ao novo inversor. Consulte Uso da porta USB na
pagina 69 para obter mais informagdes.

Caso contrdrio, defina os parametros necessarios para sua aplica¢io
usando a interface de teclado LCD, o software Connected Components
Workbench™ ou RSLogix™ ou a aplicagao Studio 5000 Logix Designer
se estiver usando um perfil add-on pela EtherNet/IP.

« Configure os parametros de comunicagao necessarios para a aplicagao
(nimero do nd, enderego IP, DataLinks de entrada e saida, taxa de
comunicagio, referéncia de velocidade, fonte de inicializagao e assim
por diante). Registre estes ajustes para consulta.

« Configure os outros parametros do inversor necessarios para a E/S
analdgica ou digital do inversor funcionar corretamente. Verifique a
operagao Registre estes ajustes para consulta.

Verifique o desempenho do inversor e do motor conforme especificado.
« Verifique se a entrada de parada esta presente ou o inversor nao iniciara.

IMPORTANTE  Se o terminal E/S 01 é usado como uma entrada de parada,
0 jumper entre os terminais E/S 01 e Tl deve ser removido.

« Verifique se o inversor esta recebendo a referéncia de velocidade do
local correto e se a referéncia é redimensionada corretamente.

« Verifique se o inversor esta recebendo os comandos de partida e
parada corretamente.

« Verifique se as correntes de entrada estao equilibradas.
« Verifique se as correntes do motor estio equilibradas.

Salve um backup dos ajustes do inversor usando a aplicagao do utilitario
USB. Consulte Uso da porta USB na pagina 69 para obter mais
informacgoes.
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Tela e teclas de controle

Partida, parada, controle de direcao e velocidade

Os valores de pardmetro ajustados na fabrica permitem ao inversor ser
controlado a partir de um teclado. Nenhuma programagao é necessiria para
iniciar, parar, mudar a dire¢ao e controlar a velocidade diretamente do teclado.

IMPORTANTE  Para desabilitar a operacao de reversao, consulte A544 [ Desat. reversao].

Se ocorrer uma falha ao ligar o equipamento, consulte Descri¢oes das falhas na
pagina 163 para obter uma explicagdo sobre o cédigo de falha.

Aplicagdes de torque variavel em ventilador/bomba

Para melhorar o desempenho do motor e do inversor, ajuste o motor no modo
SVC usando o parimetro Po4o [Auto-ajuste]. Se 0 modo V/Hz estiver
selecionado, use o parimetro A530 [Sele¢iao Refor¢o] para ajustar o impulso.

PowerFlex 523 Menu |Grupo de parametro e descrigao
Tela basica
t Condigoes de operagao do inversor comumente
1 | m visualizadas.

|

Programa Basico

o LT
©OLILIL
F Fungdes programaveis comumente usadas.

FAULTO 1 Bornes
[ FuncGes programaveis do terminal.

r- Comunicagoes

Esc @ L Fungdes programaveis de comunicagao.
‘@® =

Logica (Somente PowerFlex 525)
Funcoes programéveis de ldgica.

( Exibicao Avang
] Condigdes avancadas de operagao do inversor.
PowerFlex 525 1 Programa Avang
F’| Demais fungdes programaveis.
Rede

Allsn-Bradley N

(
« LI @XM
Modificado

_ E.TI LIl |
o] l‘ 1 Fungdes de outros grupos com valores alterados

FAULTCO daqueles padronizados.

- Falha e diagnéstico
+ Consiste em uma lista de cadigos para condigdes
de falha especificas.

- &
‘.@ - AppView e CustomView
K@ [] Fungdes de outros grupos organizados para

Fungdes de rede que sao mostradas somente
quando uma placa de comun. é usada.

aplicacoes especificas.
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Teclas de controle e navegacao

Estado de

Tela exibigéio Descrigao
Desligado 0 adaptador ndo esta conectado a rede.
Constante 0 adaptador esté conectado a rede e o inversor é controlado

ENET (Somente PowerFlex 525)

por Ethernet.

Intermitente

0 adaptador esté conectado a rede mas o inversor nao é
controlado por Ethernet.

LINK (Somente PowerFlex 525)

Desligado

0 adaptador nao esta conectado a rede.

Constante

0 adaptador esté conectado a rede mas nao esta transmitindo
dados.

Intermitente

0 adaptador esté conectado a rede e esta transmitindo dados.

LED Estado LED  |Descrigao
Vermelho - .
FAULT intermitente Indica falha no inversor.
Tecla Nome Descricao
.| Percorre os parametros de exibi¢ao ou grupos selecionaveis
@ Seta para cima pelo usuario.

Seta para baixo

Aumento de valores.

Volta uma etapa no menu de programacao.

Escape Cancela uma alteragao para um valor de parametro e sai do
Modo de Programagao.
Selecione Avanca uma etapa no menu de programacao.
Seleciona um digito quando visualizando o valor de parametro.
Enter Avanca uma etapa no menu de programacao.
Salva uma alteragao para um valor de parametro.
Usado para diregao reversa do inversor. 0 padrao esta ativo.
Reverso Controlado pelos parametros P046, P048 e P50 [ Fonte partida x]
e Abk4 [ Desat. reversao].
Inicio Usado para iniciar o inversor. 0 padrao esta ativo.
Controlado pelos pardmetros P046, P048 e P50 [ Fonte partida x].
Usada para parar o inversor ou remover condicao de falha.
Parada Esta tecla esta sempre ativa.

Controlado pelo parametro P045 [Modo Par].

Potencidmetro

Usado para controlar a velocidade do inversor. 0 padrao est4 ativo.
Controlado pelos parametros PO47, P049 e PO51 [Ref. velx].
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Parametros de VIsuallzat;ao A seguir, apresentamos um exemplo das fung¢des bésicas do teclado e do visor
integrados. Esse exemplo fornece as instrugdes basicas de navegagao e ilustra

e edicao

como programar um parametro.

Etapa Tecla Exemplo da tela
Quando a alimentacdo € aplicada, 0
numero de parametro do grupo de
exibicao basica selecionado pelo usuério R
;¢ brevemente exibido com caracteres o rrir
" intermitentes. A exibicdo, em sequida, LLLL L
padroniza para aquele valor atual do
parametro. (0 exemplo mostra o valor de
b001 [Freq saida] com o inversor parado.)
Pressione Esc para exibir o nimero de NI
o Parametro do grupo de exibigao basica Esc o LLTITT |
" mostrado na inicializacdo. 0 nimero de LI o
parametro pisca. YA R
Pressione Esc para entrar na lista de grupo L
3. de pardmetro. A letra do grupo de Esc FID ll::l [] l-] {
parémetro pisca. T
Pressione a seta para cima ou a seta para <
4. baixo para rolar a lista de grupo (b, P. t, C, @ UU@ A }-] : ] -] :
L. d, A feGx). S -
Pressione Enter ou Sel para entrar em um s
5. grupo. 0 digito certo do ultimo parametro ou i Fl [] -} =
visualizado naquele grupo pisca. -,
. . I
6 Pressione a seta para cima ou a seta para ou w LITT71
" baixo para rolar alista de parametro. FFed_1 1
1
Pressione Enter para visualizar o valor do
ardmetro. -~
7 Bu N [:I -} I‘]vous
Pressione Esc para retornar a lista de -
parametro.
Pressione Enter ou Sel para entrar em L,
Modo de Programacéo e editar o valor. ] =177
8 0 digito correto pisca e a palavra o o - :] L
Programa na tela LCD acende. PROSRAIA,
. . AN |
9 Pressione a seta para cima ou a seta para au . ik
" baixo para alterar o valor de parametro. ! o
PROERAVN
Se desejado, pressione Sel para mover de e T
10. um digito a outro ou de bit a bit. 0 digito ou @ D 171¢
bit que pode-se alterar pisca. = e
Pressione Esc para cancelar uma i Ty
alteracao e sair do Modo de Programacao. ) 0 -] L
Ou - -
1. Pressione Enter para salvar uma alteragdo || Esc ( 0u ou
e sair do Modo de Programagao. 173030
0 digito para de piscar e a palavra D e
Programa na tela LCD apaga.
Pressione Esc para retornar a lista de
parametro. Continue a pressionar Esc para
voltar ao menu de programacao. 1z
12.  Se pressionar Esc nao alterar a exibicao, Esc AID IU [] -} :
entao b001[Output Freq] sera exibido. =N

Pressione Enter ou Sel para entrar na lista
de grupo novamente.
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Ferramentas de Alguns recursos no inversor PowerFlex série 520 nio sio compativeis com

programacéo do inversor fe}*ramentas dg §oftware de configuragio rpais antigas. Recomenda-se que os
clientes que utilizam essas ferramentas migrem para o software RSLogix 5000
(versao 17.0 ou posterior) ou para o aplicativo Studio 5000 Logix Designer
(versdo 21.0 ou posterior) com AOP, ou ainda para o software Connected
Components Workbench versao 5.0 ou posterior, a fim de usufruir de uma
experiéncia de configuragio mais completa e com mais recursos. Para suporte
a Configura¢ao Automdtica de Dispositivo (ADC), é necessario o software
RSLogix 5000 versao 20.0 ou posterior.

Descricao Cadigo de catalogo/Versao de langamento
Software Connected Components Workbench®” Versao 5.0 ou posterior

Aplicacao Logix Designer Versao 21.0 ou posterior

Software RSLogix 5000 Versao 17.0 ou posterior

Ferramenta de software com USB incorporado -

Madulo conversor serial? 22-SCM-232

Modulo conversor USB? 1203-USB

Instalagdo remota do painel, tela Lcp? 22-1HM-C2S

Dispositivo remoto portatil, tela LCD? 22-1HM-A3

(1) Disponivel para download em rok.auto/ccw.
(2) Nao é compativel com os novos grupos de pardmetros dinamicos (AppView®, CustomView™) e a funcionalidade CopyCat é
limitada a lista de parametros lineares.

Suporte de idioma
Idioma Teclado numérico/ Apli_cacéo_RSLogix 5000/ |Software Connected
Tela LCD Logix Designer Components Workbench
Inglés Y Y Y
Francés Y Y Y
Espanhol Y Y Y
Italiano Y Y Y
Alemao Y Y Y
Japonés - Y -
Portugués Y Y -
Chinés simplificado - Y Y
Coreano - Y -
Polonés! Y - -
Turco! Y - -
Tehecol! Y - -

(1) Devido a limitagao da tela LCD, alguns caracteres para polongs, turco e tcheco serdo modificados.
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Inicializagao inteligente
com parametros do grupo
de programa basico

O inversor PowerFlex série 520 foi desenvolvido para que a inicializagao seja
simples e eficiente. O grupo de programa basico contém os pardmetros de
usuario mais frequentemente usados. Consulte Programacdo e parimetros na
pagina 73 para obter descrigoes detalhadas dos parametros listados aqui e a
lista completa dos parimetros disponiveis.

Parametros do grupo de programa basico

m = Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
=0 parametro é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.

Cat. |Parametro Min./max. Tela/Opgoes Padrao
[Idioma] 1115 1 =Inglés
2 = Frangais
3 = Espanol
4 =taliano
5 =Deutsch
6 =Reservado
Seleciona o idioma exibido. 7 = Portugués
P30 |Importante: o ajuste de parametro sera 8 = Reservado 1
executado apos desligar e ligar a alimentagao |9 = Reservado
do inversor de frequéncia. 10= Reservado
11 = Reservado
12 = Polonés
13 = Reservado
14=Turco
15=Tcheco
10 V (para inversores de
200V), 20 V (para )
x . inversores de 400 V), 25V
po31 |[Tensao nominal] (para inversores de- " Com base na classificagao do
m 600 V)/Volts classificados inversor
pelo inversor
Configura a tensdo nominal da placa de
identificagao do motor.
p32 |LFreq nominal] |15/500 Hz
® Configura a frequéncia nominal da placade  |1Hz 60 Hz
identificacao do motor.
0,0/(Correntes nominais
Sob t ~
P033 [Sobrecarga motor] do inversor x 2) 01A Com base na classificacao do
Configura a corrente de sobrecarga da placa de | Inversor
identificacao do motor.
[Corrente Nominal] 0,0/(Correntes nominais
do inversor x 2) . .
P034 - - 01A Corrente nominal do inversor
Configura a corrente nominal da placa de
identificacao do motor.
Polos NP Mot 2/4
- [ olos oer] |2/40 ;
Configura o nimero de polos no motor.
P36 [RPM PN motor] |U/24[]00 rpm
O Configura a rotagao por minuto da placa de Trpm 1750 rpm
identificagao do motor.
[Pot PN motor] Q,UU/Potenma nominal do
PO37 inversor . ‘ ’
s |Configura a poténcia da placa de identificacao 0.0TkW Poténcia nominal do inversor
do motor. Usado no regulador de modulacao de
fase.
[Modo Desemp Torg][0/4
Seleciona o0 modo de controle do motor.
(1) Aconfiguragdo ¢ especifica somente para os o
inversores PowerFlex 525. 0 =, v/ HZ
(2) Aconfiguragdo esta disponivel nos modelos 1="3VC
P039 PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores. 2 ="Economize”

(3) Quando P039 [Modo Desemp Torg] é definido
como 4 e A535 [ Tipo fdbk motor] é definido como
0,1,2 0u 3, o inversor esta no modo de controle
de motor PM de malha aberta.

Quando P039 [Modo Desemp Torg] é definido
como 4 e A535 [ Tipo fdbk motor] é definido como
4 ou b, o inversor esta no modo de controle de
motor PM de malha fechada.

3 ="Vector'!

4 ="Controle PMNNS)
5="SynRM"

—
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Parametros do grupo de programa basico (Continuagao)

m = Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

=0 parametro é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.
Cat. |Parametro Min./max. Tela/Opgoes Padrao
ppug [utogjuste]l 02 Jg_sprgnyg/ingtive’
Habilita um ajuste automético estético (ndo 1="Ajuste Estat’ 0
@) |turbilhonamento) ou dinamica (turbilhonamento | - “Auste Rotat’
do motor).
[Temp Acel 1] [0,00/60000 s
P04 [Configura o tempo de aceleragao para o inversor |0.01s 1000 s
de 0 Hz para [Freq. maxima].
[Temp Desacel 1] [0,00/60000 s
P042 [Configura o tempo de desaceleragdo parao  |0.01s 1000
inversor de [Freq. maxima] para 0 Hz.
pos3 |LFreq Minima] [0,00/500,00 Hz
@ Define a frequéncia mais baixa para as saidas 0.01Hz 0,00 Hz
do inversor.
P44 |[Freg. maxima] — [0,00/500,00 Hz
® Define a frequéncia mais alta para as saidas de |0.01Hz 60,00 Hz
inversor.
[Modo Par] [om 0="Rampa, CF"V
1= "Coast, CF{!
Comando de parada para parada normal. 2="Freio CC, CF!
Importante: o terminal £/S 01¢ sempre uma | 3= “pytoFrce, cFAY
entrada de parada. 0 modo de parada é 4="Rampa’
PO4S determinado pela configuragao do inversor. 5= "Coast” 0
Importante: o inversor é enviado com um jumper | g= “Freig CC"
instalado entre os terminais de E/S 01e Tl Remova | 7= “AtoFreio CC”
esse jumper ao usar o terminal de E/S 01 como 8= "RmantFrEMCF’“)
uma entrada de parada ou habilitagao. 9= "RmpCntFrEM"
(1) Aentrada de parada também limpa a falha ativa. |10= ”PointStp,[IF"m
T1="PointStop”
[Fonte partidal]  [1/5
Configura o esquema de controle padrao usado
para iniciar o inversor exceto se substituido por 1= Teclado™
P46, |P048|Fonte partida 2] ou PO50 [ Fonte partida 3], |' = '€¢lado o |Poss=1
P048, ) ~ L. . 2= "EnDlg TrmBIK" P48 =2
PO50 (1) Quando ativa, a t'gcla Reversao também fica at[va 3 ="Serial/DSI" "
exceto se desabilitada por AS44 [Desat. reversaol. |, _ uy oz o P050 = 3 (PowerFlex 523)
m (2) Se for selecionado “Digin TrmBIK", verifique se as | * ~ “PSd0 " ) 5 (PowerFlex 525)
entradas digitais estao configuradas 5 ="EtherNet/IP"
apropriadamente.
(3) A configuragdo é especifica somente para o0s
inversores PowerFlex 525.
[Ref. vel 1] |1/16 1="Pot Inversor”
2="Freq teclado”
3="Serial/DSI"
4="0pcao rede”
5="Ent 0-10V"
6 ="Ent 4-20mA”
Confi do de velocidade padrao |- oo recon” PO4T =1
onfigure o comando de velocidade padrao _u 1) =
Egﬁg do inversor exceto se substituido por P049 g: “ﬁratgl/}nalMult P049 =5
P05 " |[Ref. vel 2] ou PO51[Ref. vel 31. 10="EntrPulso” P051=3 (PowerFlex 523)
15 (PowerFlex 525)

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os
inversores PowerFlex 525.

T1="SaidaPID1"
12="SaidaPID2"
13="Lagica etapa’!
14="Encoder!
15="EtherNet/IP"!
16= ”Posicionam’m
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Tela LCD com tecnologia
QuickView

Uso da porta USB

Parametros do grupo de programa basico (Continuagao)

m = Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
=0 parametro é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.

Cat. |Parametro Min./max. Tela/Opgoes Padrao

[Custo médio kWh] [0,00/655,35
PO%2 Define o custo médio por kWh. oo 000

[Voltar Defaults] |0/l|

0Os pardmetros de reset para os valores de ajuste
de fabrica. Apds um comando de Reset, o valor |( = “Pronto/Inativo”
PO53 desse pardmetro retorna a zero. 1="ResetParam"

&) |1 Cictode almentacando nversor NENHUN 2="ResetFabr" |0
parametro € restaurado. 3 ="ResetEnergia
(2) A configuragdo esta disponivel nos modelos 4 = "ResetMod 23
PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores.
(3) A configuragao estéa disponivel nos modelos
PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.

A tecnologia QuickView permite que o texto percorra a tela LCD do inversor
PowerFlex série 520. Isso permite que vocé configure facilmente parimetros,
localize falhas e visualize itens de diagnéstico sem usar um dispositivo
separado.

Use o parametro As56 [Rolar texto] para configurar a velocidade em que o texto
rola por toda a tela. Selecione o “Desligado” para desligar a rolagem de texto.
Consulte Suporte de idioma na pagina 66 para ver os idiomas aceitos pelo
inversor PowerFlex série 520.

O inversor PowerFlex série 520 inclui uma porta USB que se conecta a um PC
para atualizar o firmware do inversor ou fazer upload/download de uma
configuracao de parimetros.

IMPORTANTE 0 PowerFlex 525 com versao do firmware 7.001 e posteriores é
compativel com o aplicativo USB com Microsoft Windows® 8 e 10.

Programacao MainsFree

O recurso de programagao MainsFree™ permite configurar rapidamente seu
inversor PowerFlex série 520 sem precisar energizar o médulo de controle ou
instalar software adicional. Basta conectar o médulo de controle ao seu PC com
um cabo USB tipo B e vocé pode fazer o download de uma configuragao de
parimetro para o seu inversor. Vocé também pode atualizar facilmente seu
inversor com o firmware mais recente.
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Conexao do inversor PowerFlex série 520 ao computador

Madulo de controle
Porta USB
Cabo USB Tipo B
S Z
Conecta ao computador Conecta ao Modulo

de Controle

Quando conectado, o inversor aparece no computador e contém dois arquivos:

- GUIDE.PDF
Esse arquivo contém links para a documentagao relevante do produto e
downloads de software.

| PF52XUSB.EXE
Este arquivo é uma aplicag¢do para atualizar o firmware ou fazer upload/
download de uma configuragao de parametros.

Nao é possivel apagar esses arquivos ou adicionar outros ao inversor.

Clique duas vezes no arquivo PF52XUSB.EXE para iniciar a aplicagao utilitiria
USB. O menu principal é exibido. Siga as instruc¢des do programa para
atualizar o firmware ou carregar/fazer download dos dados de configuragao.

B Powerflex 520-Series USB Application (=
Drive Peripheral Connected

PowerFlex 525
1P 240V .50HP
1.3

Only one control module can be connected via USB at any time.

Upload Upload a configuration from the drive or peripheral
Download a configuration to the drive or peripheral

Flash Flash the drive or peripheral

To obtain the latest version of Connected Components Workbench, go to:
http://ab rockwellautomation .com./Programmable-Controllers/Connected-Components-Waorkbench-Software

For the latest drive or peripheral fimware updates, go to:
http.//www ab .com/support/abdrives/webupdate index html

For the latest product manuals, go to:
http:/Aiterature rockwellautomation .com.ide./aroups.public /documentswebassets browse cateqory hest

IMPORTANTE  Verifique se o seu PC esta conectado a uma tomada CA ou se a bateria
estd totalmente carregada antes de iniciar qualquer operagao. Isso evita
que a operagao finalize antes de completar devido a alimentacao
insuficiente.
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Uso da inicializacao do
inversor no CCW ou na
aplicacao Logix Designer

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025

Limitagdo no download de arquivos de configuragdo .pf5 com a aplicagao utilitdria USB

Antes de fazer o download de um arquivo de configuragao .pfs usando a
aplicacao utilitaria USB, o parametro C169 [Sel mult invers] no inversor de
destino deve corresponder ao arquivo de configurag¢ao que chega. Se isso nao
ocorre, defina o parimetro manualmente para combinar e entio desligue e
religue a alimentac¢ao do inversor. Além disso, o tipo de inversor do arquivo
.pf5 deve corresponder ao inversor.

Isso significa que vocé nao pode aplicar uma configura¢ao de multi-inversores
usando a aplicagao utilitiria USB a um inversor em modo simples (pardmetro
C169 [Sel mult invers] definido para o “Desabilitado”), nem aplicar uma
configurac¢ao de modo simples a um inversor no modo de multi-inversores.

Para usar o Assistente de inicializagdo do PowerFlex 525 no software Connected
Components Workbench para configurar automaticamente os pardmetros,
certifique-se de ter instalado o seguinte:

« Inversores PowerFlex 525 (versdo do firmware 5.001 ou superior).

« Add-on Profile do inversor PowerFlex 525 versao 5.07 ou posterior.

« Banco de dados mais recente do inversor para o software Connected
Components Workbench.

Para obter instrugdes, consulte Uso da inicializagdo do inversor no CCW ou na
aplicacio Logix Designer na pagina 71.

Como alternativa, vocé pode configurar manualmente os pardmetros usando o
teclado do inversor. Para obter instrugdes, consulte Configuracdo manual
usando o teclado do inversor na pagina 262.

1. No software Connected Components Workbench, clique no icone
Navegador do assistente.

PowerFlex 525_1*% ¢

PowerFlex 525

i t = (i) +

Download Uplaad Compare Parameters Properties || Wizards

vomp

Powerrics f:
A W

3P 460V 5.0HF
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2. Na caixa de didlogo Assistentes disponiveis, clique em Assistente de
inicializacao do PowerFlex 525 e, em seguida, clique em Selecionar.

Available Wizards |

E|-- Startup “Wizards

I L

Applicat
4 DD;C:“:Z This ‘Wizard helps ko setup the PowerFlex 525 drive

PowerFlex 525 Pozition Steplogic Setup \Wizard

Select Cancel |
4

3. Antes de ajustar o inversor, recomenda-se reinicializar todos os

paridmetros para seus valores padrao. Selecione a op¢ao mostrada abaixo.

PowerFlex 525 Startup Wizard - (2 of 17)

‘Wizard Step

Reset Parameters

v Welcome

w2 Reset Parameters
Language
Mator Contral
Mator Data
Feedback
Stop / Brake Mode
Diirection T est
AutaTune
Famp Rates / Speed Limits
Speed Control
EtherMet/IP
Digital Inputs
Fielay Outputs
Opto Outputs
Analog Dutputs
Pending Changes

4. Conclua cada etapa do Assistente de inicializa¢ao para configurar o

i: Clicking a Reset button will cause parameters to be changed immediately [set to defaults).

Fieset the parameters when using a drive that may have unwanted parameters zet. Thiz will reset the diive to default
values bazed on the input supply selected and provides a known starting point [all parameters at default settingz] for future
edits. If you want to keep the existing parameter settings. then this step can be skipped by clicking Mexts.

Fieset all settings to factory defaults but retain the custom parameter group:

Reset

Fieset all settings to factory defaults [including the custom parameter group):

Fieset only the "Power Parameters'

Reset |

Parameters Reset: Unknown

inversor.

IMPORTANTE  Siga exatamente as etapas do Assistente de inicializagao.
Caso contrario, podem ocorrer resultados inesperados.
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Programacao e parametros

Este capitulo fornece uma listagem completa e a descri¢ao dos parametros do
inversor PowerFlex série 520. Os parametros sdo programados (visualizados/
editados) usando o teclado integrado do inversor, o software RSLogix

5000 versdo 17.0 ou posterior, a aplica¢ao Studio 5000 Logix Designer

versao 21.0 ou posterior ou o software Connected Components Workbench
versao 5.0 ou posterior. O software Connected Components Workbench pode
ser utilizado offline (via USB) para realizar upload de configuragoes de
pardmetro para o inversor ou on-line (via conexao Ethernet).

A funcionalidade limitada também esta disponivel ao utilizar o software
Connected Components Workbench online (via DSI e médulo conversor serial),
um IHM externo herdado, ou software herdado on-line (DriveTools™ SP).

Ao utilizar estes métodos, a lista de pardmetros pode ser exibida somente em
formato linear; e ndo existe acesso para a programagao de placa de opgoes de
comunicagao.

Para configurar um inversor para operar de um modo especifico, pardmetros
de inversor podem precisar ser definidos. Ha trés tipos de pardmetros:
- ENUM

Esses parimetros ENUM permitem a sele¢o de dois ou mais itens.
Cada item é representado por um ndmero.

. Parimetros numéricos
Esses parametros tém um nico valor numérico (0,1V).

« Parametros de bit
Esses parametros de bits tém cinco bits individuais associados aos
recursos e condigdes. Se o digito for 0, o recurso estd desabilitado ou a
condigdo é falsa. Se o digito for 1, o recurso estd habilitado ou a condigao
é verdadeira.

Alguns parametros estao marcados como mostrado a seguir.

@) = Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

V = Parametro de 32 bits.

=0 parametro é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.
Pardmetro de 32 bits.

Os parametros marcados como 32 bits terao dois nimeros de pardmetro ao usar
comunicagdes RS-485 e software de programacao. Por exemplo, os parimetros
bo1o [Display processo] e bo11 [Display processF] sao redimensionados e
exibidos da seguinte forma.

13
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« Po43 [Freq minima] =0 Hz

« Po44 [Freq Maxima] = 60 Hz
«  A481 [Exib proc baixo] =0

«  A482 [Exib processo alto] =10

Usando a férmula

([Exib proc alto] - [Exib proc baixo]) x ([ Freq saida] - [Freq minimap])
Valor do processo ajustado (PV) =

[Freq. maxima] - [Freq minima]

quando o inversor estd operando a 10 Hz, o Valor de processo é 1,66.

Na tela LCD do inversor, somente o pardmetro bo1o [Display processo] é
mostrado.

No software Connected Components Workbench, os pardmetros bo1o
[Display processo] e boi1 [Display processF] sio mostrados separadamente.

File. Edit Parameters - PowerFlex 525_2* Part 0
D o g Parameters |
| Group: Filter Yalue:

| Show
All Parameters | nonDefauits

# ¢ | Hame | Value | Units

| Internal ¥alue | Default | Min | Max

“ame; Project # o =
RO =l Commanded Freq 10,00 He 1000 0.00 0.00 500,00
B powerfle s Output Current 0.04 A 4 .00 0.00 9.60
B Cowerfle: |4 OutpLt Volkage 37.0 y 370 0.0 0.0 999.9
NE DC Bus Yokage 33 vDC 333 0 0 1200
*e Drive Status 000000 0000001 1 ~| 3 0000000 0000.., |0 31
Gl Fault 1 Code &1 61 1] 0 127
*|s Faul: 2 Code 4 4 [ 0 127
*le Fault 3 Cods &1 &1 [ 0 127
| #1110 | Process Display 1 1 1] 0 9999 |
| *11 |Process Fract 0.66 66 0.00 0.00 0.99 |
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Grupos de parametros

Para uma lista alfabética de parimetros, consulte Referéncia cruzada dos
parametros por nome na pagina 156.

Lista de parametros

Tela basica Tensao de saida b004 |Display processF bOT |Pot poupada b018 |Custo acum poup b025

Tensao barram CC b005 |Fonte controle b012 | Tempo decorrido b019 |C02 acum poupado b026

@ Status inversor b006 |Status ent cntrl b013 |Energia média b020 |Temp Inv b027

Codigo falha 1 b007 |Status ent dig b014 |kWh Consumido b021 |Temp de controle b028

Freq Saida b001 |Codigo falha 2 b008 |RPM Saida b015 [MWh consumido b022 |Versdo SFW b029
Freq comandada b002 |Cddigo falha 3 b009 |Velocidade Saida b016 |Energia poupada b023
Corrente saida b003 |Display processob 010 |Pot. de Saida b017 |kWh acum poupado b024

Programa basico Freq nominal P032 |Classe Tensao P038 |Freq. maxima PO44 | Fonte partida 3 P050

Sobrecarga motor P033 |Modo Desemp Torg P039 |Modo de parada PO45 | Ref. vel 3 PO51

‘ Corrente Nominal P034 |Auto-ajuste P040 |Fonte partida 1 P046 |Custo médio kWh P052

Pdlos NP Motor P035 |Tempo acelerac 1 PO41 |Ref. vel PO47 |Voltar Defaults P053

Idioma P030 |RPM PN motor P036 | Tempo desacele 1 P042 |Fonte partida 2 P048 |Display Param P054
Tensao nominal PO31 |Pot PN motor'” P037 |Freq minima P043 |Ref. vel 2 P049

Bornes Sel Saida otica 1" t069 |Tempo Desl Relé 1 t080 |Entr Aninf 0-10Vt 091 |Tempo dorméncia t102

Niv Saida 6tica 1 t070 |Sel Saida Relé 2" t081 |Entr AnSup 0-10V t092 |Nivel despertar t103

m Niv Saida Gtic F1 t071  |Nivel saidarelé 2" t082 |Ent Bipolar 10V t093 | Tempo despertar 1104

Sel Saida gtica 2" t072 |Nivel saidarelé2 t083 |Perda EnAnal V 1094 |En segur aberto” t105

TermBlk EnDig 02 t062 |Niv Saida dtica 2 t073 | Temp Lig Relé 2 1084 |EntrAninf 4-20mA t095 |CfgRst FalhaSeg!™® t106
TermBlk EnDig 03t 063 |Niv Saida 6tic F2 t074 |TempoDesl Relg 21 t085 |EntrAnSup 4-20mA t096
Modo 2 Fios t064 L(]g.SaidaGtica“) t075 |Freio Eletmg Des t086 |Perda EnAnalmA t097
TermBIk EnDig 05 t065 |Sel saida relé 1 t076 |Freio Eletmg Atv t087 |Ret. Perda Anlg t098
TermBlk EnDig 06 t066 |Nivel saidarelé 1 1077 |Sel Saida Analog'? t088 |Filtro Entr Anlg t099
TermBlk EnDig 07" t067 |Nivel saidarelé 1 t078 SaidaAnaIOgSuF(z) 1089 |Sel Dorm.-Desp. 100
TermBlk EnDig 08!" t068 | Temp Lig Relé 1 t079 |PtoAj Saida Anal'?! 1090 |Nivel dorméncia 1101

Comunicagdes Sel End ENV C128 |Cfg 3 gateway EN'" €139 |Ent1dadosEN'” C153 |Op Dados Dentr 4 C164

Cfg1end IP ENC) c129 Cfglagatewae/EN(” C140 |Ent 2 dadosEN" C154 |Op Dados Fora1 C165

" Cfg 2 end IP EN) C130 |Conf taxa EN' C141 |Ent3 dadosEN" C155 |Op Dados Fora 2 C166

Cfg 3 end IP EN() C131 | AcoFitrComut EN) C143 | Ent 4 dadosEN C156 | 0Op Dados Fora 3 C167

ModEscrCom €121 |Cfg4end IPEND C132 |AcdoFitrinat ENU Cl4t |Sda1dadosEN” €157 |Op Dados Fora 4 C168

Sel com/estado” €122 |Cfg1subrede ENV C133 | L6gCfg filtro ENV C145 |Sda 2 dadosEN) €158 |Sel mult invers C169

Taxa dados RS485 0123 |Cfg 2 subrede EN" C134 |RefConfFiltro ENT C146 |Sda 3 dadosEN) €159 |End inver 1 cm

Ender. no RS485 C124 |Cfg 3 subrede EN) C135 |EN Cfg Falh DL 17 C147 |Sda 4 dadosEN C160 |End inver 2 C172

Ac3o perda comun C125 |Cfg 4 subrede EN) C136 |EN Cfg Falh DL 20 C148 | Op Dados Dentr 1 C161 |End inver 3 C173

Tempo perdacomun C126 Cfg]gatewayENm C137 |EN Cfg Falh pL 30 C149 |Op Dados Dentr 2 C162 |End inver 4 C174

Formato R$485 €127 |Cfg 2 gateway ENU C138 [EN Cfg Falh DL 47 C150 |Op Dados Dentr 3 C163 |Conf E/S DS C175

Logica' Logica Parada 4 L184 |Tpo Log Parada 4 1194 |Unidad etapal 1202 |Unidad etapa 5 L210

Ldgica Parada 5 1185 |Tpo Ldg Parada 3 L193 |F Unidad etapal L203 |F Unidad etapa 5 L2n

@ Ldgica Parada 6 1186 |Tpo Ldg Parada 4 194 |Unidad etapa 2 1204 |Unidad etapa 6 L212

Ldgica Parada 7 L187 |Tpo Ldg Parada 5 L195 |F Unidad etapa 2 L205 |F Unidad etapa 6 L213

Ldgica Parada 0 1180 |Tpo Ldg Parada 0 1190 |Tpo Log Parada 6 L196 |Unidad etapa 3 L206 |Unidad etapa 7 L214

Légica Parada 1 L181 | Tpo Log Parada 1191 |Tpo Log Parada 7 1197 |F Unidad etapa 3 L207 | F Unidad etapa 7 L215
Légica Parada 2 L182 |Tpo Log Parada 2 1192 |Unidad etapa O 1200 |Unidad etapa 4 L208
Légica Parada 3 1183 | Tpo L6g Parada 3 1193 |F Unidad etapa 0 1201 |F Unidad etapa 4 L209

Tela avancada Status contador d364 |F Feedback vel d377 |Exibir ret PID2" d385 |Status fibra d390

Status croném d365 |Veloc encoder? d378 |Exib Ptoaj PID2" d386 |Status Log. ParV d391
@ Status crondm. F d366 |F Veloc encoder d379 | Status posigao” d387
Tipo de inversor d367 |Ripple barr.DC d380 | Unid desloc H" d388
Entr Anlg 0-10V d360 |Dados pto teste d368 |Fator Pot. Saida d381 | Unid desloc L1 d389
Entr Anlg 4-20mA d361 | NivSobrecrgMotor d369 | Corrente Torque d382 | Modo BitLst Ativi\*) d392
TempoDecorr-hora d362 |Med Hz Escor d375 |Exibir ret PIDT d383 | Estdo inv 21249) d393
TempoDecorr-min d363 | Feedback vel d376 | Exib PtoAj PIDT d384 |Estdo sda dig'?\¥) d394
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Lista de parametros (Continuagao)

Programa avangado Tempo desacele 2 443 | Exib proc baixo A481 |Freg Ki 1! A522 |Contag por unid" A559
Tempo acelerac 3 Mty |Exib proc alto 482 |Freq Kp 2V A523 |Pal contr aprim! A560
m Tempo desacele 3 445 [Sel ponto teste 483 [Freq Ki 2 A524 |Salvar Inicio AS61
Tempo acelerac 4 A446 |Limite corr 1 A484L |Freq Kp3(” A525 |Enc freq origem“) A562
Freq pré-config 0 A410 | Tempo desacele 4 A&7 | Limite corr 20 A485 |Freq ki 30 A526 Encsentorigemm A563
Freq pré-config 1 A4 |Freqgliéncia inib 1 A448 | Nivel Pino 1Cort A486 |1Kp FWKn pM(X3) A527 Tolposencoderm A5G4
Freq pré-config 2 A412 |Banda Inib Freq 1 A449 | Temp Pino Cort 1 A487 |2 Kp FWKn pMIS) A528 |Filtro Reg Pos'" A565
Freq pré-config 3 M43 |Fregiiéncia inib 2 A450° [Nivel Pino 2 Cort!” A488 |Cfg ctrie PMIXS) A529 | Ganho Reg Pos' A566
Freq pré-config & A4l | Banda Inib Freq 2 A451 | Temp Pin Cort 21 A489 | Selecao Reforgo A530 | Transv méx A567
Freq pré-config b A415 Freqﬁénciainib3(” A452 | Nivel PerdaCarga(” A490 |Reforgo partida A531 | Inc transv A568
Freq pré-config 6 A416 | Banda Inib Freq 30 A453 | Tempo PerdaCarga(” A491 | Tensao Interrup A532 |Dec transv A569
Freq pré-config 7 AT Freqi]énciainibém A454 | Tpo FalhaParalis A492 [Freq. Interrup A533 |Salto P A570
Freq pré-config g A418 | Banda Inib Freq 4 A455 | Sel sobrec motor A493 | Tensdo maxima A534 | Tempo sinc A5TI
Freq pré-config 9" A419 | Ajuste Sup PID 1 A456 |Ret sobrec motor 494 |Tipo fdbk motor®? A535 |Razdo veloc A572
FreqPré-config 101 A420 |Ajuste Inf PID 1 A457 |ModoSobrecar Inv A495 | PPR encoder'” A536 | CfgOpcMotor2l®) A573
FreqPré-config 1) A421 |Sel Corte PID 1 458 |Queda Tensao RI A496 |Escala ent pulso A537 | Cfg Modo BitLst2t4) AS74
FreqPré-config 12 A422 |Sel Ref PID1 459 |Ref. Corr. Fluxo 497 |Kiloop veloc? A538 | Freio fluxo Ent2XS) AS575
FreqPré-config 13" 423 |SelFeedbackPID 1 A480 |Rr motor! A498 [Kp loop veloc'?! A539 | NivelPérdrase!t9) A576
FreqPré-config 14 A424 |Ganho Prop PID 1 A48T |Lm motor!” A499 |Desat PWM Var A540 | BW malha corr™3) A580
FregPré-config 15" A425 |Tempolnteg PID 1 A462 | Lx motor” A500 |Tent Rein Autom AS41 |1freq estav PMIKS) AS81
Freq teclado A426 | Taxa Dif PID 1 A463 | Tens IR PMS) A501 | Ret. rein auto A542 |2 freq estav PMIX3) A582
Freq MOP A427 |Pto ajuste PID 1 464 |Tens IXd pMUXS) A502 |Partida energ. A543 | 1Kp estav PMIN3) A583
Sel Reset MOP A428 |BandaMorta PID 1 A485 | Tens IXg PMIXS) A503 | Desat. reversdo A4 |2 Kp estay PMOIS) A584
Pré-carga MOP A429 | Pré-Carga PID 1 A466 | Tens BEMF pMIXS) A504 | Partid mov ativ. A545 | Pt frei estv PMIXS) A585
Tempo MPO A430 | Errolnvers PID 1 A467 Selecreqvelm A509 |[Lim corr inicio A546 | Kp CrgaEtap pM(1k3) A586
Freqiiéncia Jog A431 | Ajuste Sup PID 2V 468 |Freq 1V A510 | Compensagao As47 | Efic PM 1) A587
Acel/Desacel Jog A432 |Ajuste Inf PID 20) 469 |Freq 1 BW ASTl |Modo perda pot A548 | Efic PM 2109) A588
Freqiiéncia purga A433 |SelecCorte PID 21V 470 |Freq 2V A512 | Ativ met barram A549 | PM Algor Sel3) A589
Tempo Fren CC] A434 | Sel Ref PID 27 AGTI | Freq 2 BW® A513  |Habilit barr reg A550 |SYNRM SW Freg A590
Nivel Fren CC 435 |SelFeedbackpip 27 472 |Freq 30 A1 |Remogdo falha AS51 |SYNRM Flux Cur A591
TpoFrenCCpartida A436 |Ganho Prop PID 2V 4T3 |Freq 38w AS15 |Blog programacéo A552 |SYNRM Freql Volt A592
Sel resistor FD A437 |Tempolnteg PID 27 474 |Sel inic PMOKE) A516 | Mod blog prog A553 |SYNRM Freql Kp A593
Lim Tenso FD A438 | Taxa Dif PID 2 A4T5 | Corr inj CC PMIXE) A5T7 | Sel amb inver AS54 | SYNRM Freq] Comp A594
% Curva'$S A439 |Pto ajuste PID 21 A476 | Tmp alin PMS) A518  |Reset Medid A555 [SYNRM Freq2 BW A595
Fregiiéncia PWM A440 | BandaMorta PID 2" A4TT | Corr HFI NS pMXS) A519  |Rolar texto A556 |SYNRM Freq2 Kp A596
Droop Hertz@ FLAY  A441 [Pré-Carga PID 20 A4T8 | Kd reg bus PM9) A520 | HabHesbFaseSaid A557
Tempo acelerac 2 442 |Errolnvers PID 21 A4TY |Freq Kp1m A521 |Modo posicionamm A558
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Lista de parametros (Continuagao)

Rede Este grupo contém parametros para a placa de opgdes de rede que est4 instalada.
i‘ Veja 0 manual de usuério da placa de opgdes de rede para mais informagdes sobre os parametros validos.
Modificado Este grupo contém pardmetros que possuem valores alterados em relagao aos valores de fabrica.
Quando o valor padrao de um parametro é alterado, ele é automaticamente adicionado a este grupo. Quando um pardmetro possui seu
valor retornado ao padrao de fabrica, ele é automaticamente removido deste grupo.
Falha e diagnéstico Tempo-minFalha 5 F625 |Falha Corr 10" F650 |Atual vel EN' F685 |Ref inver 1 F710
Tempo-minFalha 6l F626 |FalhaTens Barr 1 F651 |Acao E/S DSI F686 |Statldginver1 Fm
E Tempo-minFalha 7V F627 |FalhaTens Barr 2 F652 |End THW! FB87 |Feedback inver T 2
Tempo-minfalha 8 F628 |FalhaTens Barr 3 F653 |End 2 Hw(V F688 | Com ldg inver 2 73
Codigo falha 4 F604 | Tempo-minFalha 9% F629 |FalhaTens Barr 4 F654 [End 3 HW F689 | Ref inver 2 FTl4
Codigo falha 5 F605 |Tempo-minFalha10  F630 |FalhaTens Barr 5 F655 [End 4 HW F690 | Stat lag inver 2 F715
Codigo falha 6 F606 |FalhaFreq 1 F631 |FalhaTens Barr 6" F656 [End 5 HW F691 |Feedback inver 2 F716
Codigo falha 7 F607 |FalhaFreq 2 F632 |FalhaTens Barr 7V F657 [End 6 HW® F692 |Com I6g inver 3 F717
Codigo falha 8 F608 |FalhaFreq 3 F633 |FalhaTens Barr 8 F658 |Ato1End 1P F693 | Ref inver 3 F718
Codigo falha 9 F609 |FalhaFreq 4 F634 |FalhaTens Barr 9" F659 [Ato 2 End IPY F694 |Stat log inver 3 F79
Cadigo falha 10 F610 |Falhafreq5 F635 |FalhaTensBarr 101 F660 [Ato 3 End IPY F695 |Feedback inver 3 F720
Tempo-horaFalha 1 F6N | FalhaFreq 6" F636 |Falha Status 1 F661 [Ato 4 End 1P F696 | Com log inver 4 F12
Tempo-horaFalha 2 F612 |FalhaFreq 7V F637 |Falha Status 2 F662 [Ato1Subred” F697 |Ref inver 4 F722
Tempo-horaFalha 3 F613 | FalhaFreq 8" F638 |Falha Status 3 F663 |Ato 2 Subred” F698 |Stat log inver 4 F723
Tempo-horaFalha 4 F614 | FalhaFreq 9" F639 |Falha Status 4 F664 |Ato 3 Subred” F699 |Feedback inver 4 F724
Tempo-horaFalha 5 F615 |FalhaFreq 101" F640 |Falha Status 5 F665 [Ato 4 Subred™ F700 |EN R Expansdes!” F725
Tempo-horaFalha 6 F616 [Falha Corrente 1 F641 |Falha Status 6! F666 [Ato 1Gateway!! F701 |EN Rx Pacotes” F726
Tempo-horaFalha 7! F617 |Falha Corrente 2 F642 |Falha Status 7 F667 [Ato 2 Gateway” F702 |Erros Rx ENU F727
Tempo-horaFalha 8" F618 [Falha Corrente 3 F643 |Falha Status 8" F668 [Ato 3 Gateway” F703 |EN Tx Pacotes'” F728
Tempo-horaFalha g F619 |Falha Corrente 4 F644 |Falha Status 9" F669 AtnAGatewaym F704 |Erros Tx ENV F729
TempoHoraFalha 10" F620 | Falha Corrente 5 F645 |Falha Status 107 F670 |Com log inver 0 F705 |EN Falta [0 Pac” F730
Tempo-minFalha F621 |Falha Corrente 6" F646 |Status Com - DSI F681 |Refinver 0 F706 |Erros DSI F731
Tempo-minFalha 2 F622 |Falha Corrente 7 F647 |Status Com - Opc F682 |Stat lag inver 0 F707
Tempo-minFalha 3 F623 |Falha Corrente 87 F648 |Com Est-Inc EN F683 | Feedback inver 0 F708
Tempo-minFalha 4 F624 |Falha Corrente 9% F649 [EN Ender Src F684 |Com log inver1 F709

(1) 0 parametro ¢ especifico somente para os inversores PowerFlex 525.

(2) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores
(3) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores.

(4) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 3.xxx e posteriores.

(5) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 2.xxx e posteriores.
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Grupo de parametros

Grupos de parametros Appview

Os inversores PowerFlex série 520 incluem diversos grupos de parametros

AppView que agrupam certos pardmetros para acesso rapido e facil segundo
diferentes tipos de aplicagdes. Consulte Grupos de pardmetros Appview na
pagina 154 para obter mais informacgdes.

Transportador Tensao nominal P031  |Tempo desacele 1 P042 | TermBlk EnDig 03 t063 |Perda EnAnalmA t097
Freq nominal P032 |Freq minima P043 |Sel Saida otical t069 |Med Hz Escor d375
‘ Sobrecarga motor P033 |Freq. maxima PO44  |Sel saida relél t076 | Freq pré-config0 A410
Corrente Nominal P034 |Modo de parada PO45  |Entr Aninf 0-10V t091  |Freqiiéncia Jog A431
|dioma P030 |Pdlos NP Motor P035 |Fonte partida 1 P046  |Entr AnSup 0-10V t092 | Acel/Desacel Jog A432
Freq Saida b00T |Auto-ajuste P040  |Ref. vel1 PO47 | EntrAninf 4-20mA t095 |% Curva$S A439
Freq comandada b002 |Tempo acelerac 1 P041 | TermBlk EnDig 02 t062 | EntrAnSup 4-20mA t096 |Desat. reversao ASh4
Misturador Freq comandada b002 |Pdlos NP Motor P035 |Modo de parada P045  |EntrAninf 4-20mA t095
Corrente saida b003 |Auto-ajuste P040 |Fonte partida P046 | EntrAnSup 4-20mA t096
‘ Tensao nominal PO31 | Tempo acelerac 1 PO41  |Ref. vel1 P047 |Perda EnAnalmA t097
Freq nominal P032 |Tempo desacele 1 P042 |Sel saidarelé 1 t076 | Freq pré-config0 A410
|dioma P030 |Sobrecarga motor P033  |Freq minima P043 | Entr AnInf 0-10V t091 | Tpo FalhaParalis A492
Freq Saida b001 |Corrente Nominal P034  |Freq. méxima PO44 | Entr AnSup 0-10V t092
Compressor Freq nominal P032 |Freq. maxima PO44  |Entr Aninf 0-10V t091  |Partida energ. A543
Sobrecarga motor P033 |Modo de parada PO45  |Entr AnSup 0-10V t092 |Desat. reversao AbL4
‘ Corrente Nominal P034 |Fonte partida 1 P046  |EntrAninf 4-20mA t095 |Modo perda pot A548
Pdlos NP Motor P035 |Ref. vel1 PO47 | EntrAnSup 4-20mA t096 |Ativ met barram A549
Idioma P030 |Auto-ajuste P040 | Sel saida relél t076  |Perda EnAnalmA t097
Freq Saida b001T |Tempo acelerac 1 PO41 | Sel Saida Analdg t088 |Freq pré-config0 A410
Freq comandada b002 |Tempo desacele 1 P042 |Saida Analdg Sup t089 |Tent Rein Autom Ab41
Tensao nominal P031 | Freq minima P043  |PtoAj Saida Anal t090 |Ret. rein auto Ab42
Bomba centrifuga Sobrecarga motor P033 |Fonte partida 1 P046 | EntrAnSup 4-20mA t096 |TaxaDif PID1 A463
Corrente Nominal P034 |Ref. vel1 PO47 |Perda EnAnalmA t097 |Ptoajuste PID 1 A4BL
‘ Pdlos NP Motor P035 |Sel saida relél t076  |Freq pré-config0 A410  |BandaMorta PID 1 A485
Auto-ajuste P040 |Sel Saida Analdg t088 |Ajuste Sup PID1 A456  |Pré-CargaPID 1 A466
Idioma P030 |Tempo acelerac 1 P04l | Saida Analdg Sup t089 |Ajuste InfPID 1 A457 | Tent Rein Autom AB41
Freq Saida b001 |Tempo desacele1 P042  |PtoAj Saida Anal t090 |Sel Ref PID1 A459 | Ret. rein auto AB42
Freq comandada b002 |Freq minima P043 |Entr Aninf 0-10V t091 | SelFeedbackPID 1 A460  |Partida energ. AB43
Tensao nominal PO31  |Freq. maxima PO44 | Entr AnSup 0-10V t092 |Ganho Prop PID 1 A461  |Desat. reversao AS44
Freq nominal P032 |Modo de parada P045 | EntrAninf 4-20mA t095 |Tempolnteg PID 1 A462
Soprador/Ventilador Sobrecarga motor P033  |Fonte partida 1 P046 | EntrAnSup 4-20mA t096 |TaxaDif PID1 A463
Corrente Nominal P034 | Ref. vel1 PO47  |Perda EnAnalmA t097 |Pto ajuste PID1 A4B4L
‘ Pélos NP Motor P035 |Sel saida relél t076 | Freq pré-config0 A410  |BandaMorta PID 1 A4B5
Auto-ajuste P040 |Sel Saida Analdg t088 |Ajuste Sup PID1 A456 | Pré-Carga PID1 A466
Idioma P030 |Tempo acelerac 1 P041 | Saida Analdg Sup t089  |Ajuste Inf PID1 A457 | Tent Rein Autom AB4]
Freq Saida b001 |Tempo desacele 1 P042  |PtoAj Saida Anal t090 |SelRef PID1 A459 | Ret. rein auto A542
Freq comandada b002 |Freq minima P043 | Entr Aninf 0-10V t091 | SelFeedbackPID 1 A460 | Partida energ. A543
Tensdo nominal P031  |Freg. méaxima PO44 | Entr AnSup 0-10V t092 |Ganho Prop PID1 A461 | Desat. reversao Abbk
Freq nominal P032 |Modo de parada P045 | EntrAninf 4-20mA t095 | Tempolnteg PID 1 A462 | Partid mov ativ. Ab4h
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Extrusora Freq nominal P032 |Modo de parada P045  |EntrAninf 4-20mA t095 | Tipo fdbk motor A535

Sobrecarga motor P033 |Fonte partida1 P046  |EntrAnSup 4-20mA t096 |PPR encoder A536

‘ Corrente Nominal PO34 | Ref. vel1 PO47  |Perda EnAnalmA t097 |Escala ent pulso A537

Pélos NP Motor P035 |Sel saida relél t076  |Med Hz Escor d375 |Kiloop veloc A538

|dioma P030 | Auto-ajuste P040 | Sel Saida Analdg t088 |Feedback vel d376  |Kp loop veloc A539

Freq Saida b001 |Tempo acelerac 1 P041  |Saida Analdg Sup t089 |F Feedback vel d377  |Modo perda pot A548

Freq comandada b002 |Tempo desacele 1 P042 |PtoAj Saida Anal t090 |Veloc encoder d378 | Ativ met barram A549
Corrente saida b003 |Freq minima P043  |Entr Aninf 0-10V t091  |Freq pré-configl A410
Tensao nominal PO31 |Freq. maxima PO44 | Entr AnSup 0-10V t092 | Tpo FalhaParalis A492

Posicionamento'” Modo de parada PO45 |Logica Parada 5 1185 |Unidad etapa 6 1212 |Acel/Desacel Jog A432

Fonte partida 1 P046 |Ldgica Parada 6 L186  |Unidad etapa 7 L2154 |Lim Tensao FD A438

‘ Ref. vel 1 P047 |Logica Parada7 L187  |Med Hz Escor d375 | %Curva$ A439

TermBlk EnDig 02 t062 | Tpo Log Parada 0 L190 |Feedback vel d376 | Tipo fdbk motor A535

Idioma P030 |TermBlk EnDig 03 t063 |Tpo Log Parada1 191 | Veloc encoder d378 |PPR encoder A536

Freq Saida b001 | TermBlk EnDig 05 t065 |Tpo Log Parada 2 192 |Unid desloc H d388 |Escala ent pulso A537

Freq comandada b002 |TermBlk EnDig 06 t066 |Tpo Log Parada 3 1193 | Unid desloc L d389 |Kiloop veloc A538

Tensao nominal PO31 | Sel Saida ética 1 t069 | Tpo Log Parada 4 L194  |Freq pré-config0 A410 | Kp loop veloc A539

Freq nominal P032 | Sel Saida dtica 2 t072 | Tpo Log Parada 5 1195 |Freq pré-configl A4T1 | Habilit barr reg A550

Sobrecarga mator P033 | Sel saida relé 1 t076 | Tpo Ldg Parada 6 196  |Freq pré-config2 A412 | Modo posicionam A558

Corrente Nominal P034 |Freio Eletmg Des t086 |Tpo Log Parada7 1197  |Freq pré-configd A413 | Contag por unid A559

Pdlos NP Motor P035 |Freio Eletmg Atv t087 |Unidad etapa 0 1200 |Freq pré-configh A414 | Pal contr aprim A560

Auto-ajuste P040 |Légica Parada 0 1180 |Unidad etapa1l 1202 |Freq pré-configh A415  |Enc freq origem A562

Tempo acelerac 1 P04l  |Ldgica Paradal 181 |Unidad etapa 2 204  |Freq pré-configh A416  |Enc sent origem A563

Tempo desacele 1 P042 |Logica Parada 2 182  |Unidad etapa 3 206 |Freq pré-config7 A417 | Tol pos encoder A5B4

Freq minima P043 |Logica Parada 3 183  |Unidad etapa 4 208 |Freq pré-config8 A48 |Filtro Reg Pos A565

Freq. maxima PO44 |Logica Parada & 184  |Unidad etapa 5 L210  |Freqiiéncia Jog A431 | Ganho Reg Pos A566

Tecido/Fibra Corrente Nominal P034 | TermBlk EnDig 02 t062 |Med Hz Escor d375 |Transv max A567

Pélos NP Motor P035 | TermBlk EnDig 03 t063 | Status fibra d390 |Inc transv A568

‘ Auto-ajuste P040 |Sel Saida ctical t069 |Freq pré-configl A410 | Dec transv A569

Tempo acelerac 1 P04l | Sel Saida ¢tica2 t072 | Freqiiéncia Jog A3l |Salto P A570

|dioma P030 |Tempo desacele 1 P042 | Sel saida relél t076  |Acel/Desacel Jog A432 | Tempo sinc A5TI

Freq Saida b001 |Freq minima P043 | Entr Aninf 0-10V t091 | % Curva S A439  |Razao veloc A572
Freq comandada b002 |Freq. maxima PO44 | Entr AnSup 0-10V t092 |Desat. reversao AB44
Tensao nominal PO31  |Modo de parada P045 | EntrAninf 4-20mA t095 |Modo perda pot AB48
Freq nominal P032 |Fonte partida1 P046 |EntrAnSup 4-20mA t096 | Ativ met barram AB49
Sobrecarga motor P033 |Ref. vell P047  |Perda EnAnalmA t097 | Habilit barr reg A550

(1) Este grupo de parametro AppView é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.

Grupo de Parametros CustomView

Os inversores PowerFlex série 520 incluem um grupo de parimetros
CustomView para que vocé armazene parametros usados frequentemente para
a sua aplicagdo. Consulte Grupo de Pardmetros CustomView na pagina 155
para obter mais informagdes.

Grupo personalizado

Este grupo pode armazenar até 100 par&metros.

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025

19



Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo de tela basica
b001 [Freq. saida] Parametros relacionados: b002, b010, bOT1, P043, P044, P048, P50, P052
Frequéncia de saida presente em T1, T2 & T3 (U, V & W). Nao inclui frequéncia de escorregamento.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/[Freg. maxima]
Display: 0,01Hz
b002 [Freq Comando] Parametros relacionados: b001, b013, P043, P044, P048, P050, P052

Valor do comando de frequéncia ativo mesmo se o inversor nao estiver em operagao.

IMPORTANTE 0 comando de frequéncia pode vir de um nimero de fontes. Consulte Controle de partida e de referéncia da
velocidade na pagina 50 para obter mais informagaes.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/[Freq. maxima]
Display: 0,01Hz

b003 Corrente saida
Corrente de saida presente em T1, T2 & T3 (U, V & W).

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: 0,00/(Correntes nominais do inversor x 2)
Display: 0,01A
b004 [Tensao de saida] Parametros relacionados: P31, A530, A534
Tensdo de saida presente em T1, T2 & T3 (U, V & W).
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/Tensao nom do inversor
Display: 01v

b005 [Tensao barram CC]
Nivel de tensao de barramento CC filtrada do inversor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/1200 Vcc
Display: 1Vee
b006 [Status do Inversor] Parametros relacionados: Ab44

Condigao de operagao presente do inversor.

r1[F[rrr
u‘ u‘ u‘ Lif[Ld
1= Verdadeiro/Ativo, 0 = Falso/Inativo
Operando Digito 1
Para frente Digito 2
Acelerando Digito 3
Desaceler Digito 4
SafetyActivell Digito 5
(1) Aconfiguragdo é especifica somente para os inversores
PowerFlex 525.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 00000/mm
Display: 00000
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Tela basica (continuagdo)

b007 Cadigo falha 1 Parametros relacionados: F604 a F610
b008 [Codigo falha 2]
b009 [Cédigo falha 3]

Um cadigo que representa uma falha do inversor. Os codigos aparecem nesses parametros na ordem em que ocorrem (b007 [Codigo falha 1] = a falha mais recente).
Falhas repetitivas sao gravadas somente uma vez.
Consulte o Grupo Falha e diagndstica para obter mais informagdes.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: FO/F127
Display: FO
b010 [Display processo] Parametros relacionados: b001, A481, A482

W Parametro de 32 bits

Frequéncia de saida redimensionada por A481 [Exib proc alto] e A482 [Exib proc baixo].
Valor de processo (PV) ajustado = ((([Exib proc alto] - [Exib proc baixo]) x ([ Freq saida] - [Freq minima])) / ([Freq. maxima] - [ Freq minima])

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/9999.00
Display: 0,01
b0 Display processF Parametros relacionados: b001, A481, A482

Frequéncia de saida redimensionada (parte fracionada) por A481[Exib proc alto] e A482 [Exib proc baixo].
Valor de processo (PV) ajustado = (([ Exib proc alto] - [Exib proc baixo]) x ([Freq saida] - [ Freq minima])) / ([ Freq. maxima] - [ Freq minima])

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/0,99
Display: 0,01
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Tela basica (continuagdo)

b012 [Fonte controle]

Fonte ativa do comando de acionamento e comando de frequéncia. Normalmente definido pelas configuragdes de P046, P048, PO50 [ Fonte partida x] e P047, P049, P51

[Ref. vel x].

Consulte Controle de partida e de referéncia da velocidade na pagina 50 para obter mais informagdes.

goong

Fontes de comando de partida Digito 1
1=Teclado

2 = EnDig TrmBIk (Parametros t062, t063, t065 a t068)
3 = Serial/DSI

4=0pgao redel!
b = EtherNet/IP

Fonte do comando de frequéncia Digito 2e 3
00 = Outro

01="Pot Inversor

02 = Teclado

03 = Serial/DSI

04 = Opgao rede"

05=Ent0-10V

06 = Ent 4-20 mA

07= FreqPre’—con{z(Parémetros A410 a A425)
08 = EntrAnalMalt?

09 = MOP

10 = Entr Pulso

11 = Saida PID1

12 = SaidaPID2?

13 = Légica etﬂpa (Parametros L180 a L187)"
14 = Encoder'2

15 = EtherNet/IP?)

16 = Posicionamento

Fonte do comando de frequéncia Digito 4
0= Outro (Digito 2 e 3 sdo usados. Digito 4 nao mostrado.)

Nao Usado

(1) Selecione essa configuragao se estiver usando os adaptadores opcionais
PowerFlex 25-COMM-E2P, 25-COMM-D ou 25-COMM-P como fonte de partida
e/ou fonte de frequéncia.

(2) A configuragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

Exemplo

Atelamostra |Descricao

2004 Fonte de acionamento vem de opgao rede e fonte de frequéncia é purga.

3 Fopte de acionamento vem de Serial/DS| e fonte de frequéncia vem de
saida PID1.

155 A fonte de partida e a fonte de frequéncia vém de EtherNet/IP.

052 A fonte de partida vem de EnDig TrmBIk e a fonte de frequéncia vem da
entrada0al0V.

o Fonte de acionamento vem de Teclado e fonte de frequéncia vem de Pot

inversor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/2165
Display: 0000

b013 [Status ent cntrl]
Estado dos bornes digitais 1a 3 e transistor DB.

Parametros relacionados: b002, P44, PO45

IMPORTANTE Comandos de controle reais podem vir de uma fonte diferente do borne de controle.

mr n‘ |
L || L[ [ Ld][Ld
1= estado fechado, 0 = estado aberto

EnDig TBIk 1 Digito 1
EnDig TBIk 2 Digito 2
EnDig TBIk 3 Digito 3
Trans DB Lig" Digito &
Nao Usado

(1) Aindicagao de "energizado” do transistor DB precisa ter uma histerese
de 0,5 s. Ele liga e permanece ligado por pelo menos 0,5 s toda vez que
o transistor DB é acionado.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/1m
Display: 0000
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Tela basica (continuagdo)

b014 [Status ent dig]
Estado das entradas digitais programaveis.

Parametros relacionados: t065 a t068

n‘ T|[T|[TT ‘n‘
LJJ|LJ| L) [Ld||LY
1=estado fechado, 0 = estado aberto
EnDig TBIk 5 Digito 1
EnDig TBIk 6 Digito 2
EnDig TBIk 77 Digito 3
EnDig TBIk 81" Digito &
Nao Usado
(1) Aconfiguragdo é especifica somente para os inversores
PowerFlex 525.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/Tm
Display: 0000

b015 [RPM Saida]
Frequéncia de saida de corrente em rpm. Fator de escala é sequndo os P035 [Polos NP Motor].

Parametros relacionados: P035

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/24000 rpm
Display: Trpm

b016 [Velocidade Saida]
Frequéncia de saida de corrente em %. Fator de escala é de 0% em 0,00 Hz a 100% no P044 [Freg. méxima].

Parametros relacionados: P044

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0.1%

b017 [Pot. de Saida]
Poténcia de saida presente em T1, T2 & T3 (U, V & W).

Parametros relacionados: b018

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/(Poténcia nominal do inversor x 2)
Display: 0.01kW

b018 [Pot poupada]

Economias instantaneas de energia utilizando esse inversor em comparagao com um ao longo do acionador da linha.

Parametros relacionados: b017

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/655,35 kW
Display: 0.01kW

b019 [Tempo decorrido]
Tempo acumulado que o inversor esta emitindo energia. 0empo € exibido com incrementos de 10 horas.

Parametros relacionados: Ab55

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535x10 h
Display: 1=10h
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Tela basica (continuagdo)

b020 [Energia média] Parametros relacionados: A555
Energia média utilizada pelo motor desde o Gltimo reset dos medidores.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/(Poténcia nominal do inversor x 2)
Display: 0.01kW
b021 [kWh Consumido] Parametros relacionados: b022
Energia de saida acumulada do inversor. Quando o valor maximo deste pardmetro ¢ atingido, ele reseta para zero e b022 [MWh Consumido] é aumentado.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/100,0 kWh
Display: 01kWh
b022 [MWh consumido] Parametros relacionados: b021

Energia de saida acumulada do inversor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5 MWh
Display: 0,1 MWh
b023 [Energy Saved] Parametros relacionados: A555
A economia total de energia ao usar esse inversor comparado com um ao longo do acionador da linha desde o Gltimo reset dos medidores.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Display: 0,1kWh
b024 [kWh acum poupado] Parametros relacionados: b025
Energia acumulada total aproximada, utilizando esse inversor, em comparagao com o que se teria utilizando um ao longo do acionador da linha.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5 kWh
Display: 01=10 kWh
b025 [Custo acum poup] Parametros relacionados: b024, P052, A555
Custo acumulado poupado aproximado, utilizando esse inversor, em comparagao com o que se teria utilizando um ao longo do acionador da linha.
[Custo acum poup] =[Custo médio kWh] x [kWh acum poupado]
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5
Display: 01
b026 [C02 acum poupado] Parametros relacionados: A555
Reservas de C02 acumuladas total aproximadas, utilizando esse inversor, em comparagao com o que se teria utilizando um ao longo do acionador da linha.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5 kg
Display: 01kg

84 Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Capitulo 3

Programagao e parametros

Grupo Tela basica (continuagdo)

b027 [Temp Inv]
Temperatura em operagao atual do dissipador de calor (mddulo interno).

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/120°C
Display: 1°C

b028 [Temp de controle]
Temperatura em operagao atual do controle do inversor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/120°C
Display: 1°C

b029 [Versao SFW]
Versao atual do firmware do inversor de frequéncia

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,000/65,535
Display: 0,001
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Programa basico

P030 [Idioma] Suporte a idioma
Seleciona o idioma exibido. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selecao. lﬁ?rliz[:loco/ Aplicagao RSLogix [S:gmg;%ﬁtosnnected
Telalcp  |°000 LogixDesigner |yonpench
1 Inglés (padrao) Y Y Y
2 Frangais Y Y Y
3 Espanol Y Y Y
4 Italiano Y Y Y
5 Deutsch Y Y Y
6 Japonés - Y -
7 Portugués Y Y
Opcoes 8 Chinés Chinés simplificado - Y Y
9 Reservado
10 Reservado
T Coreano - Y -
12 Polonés™ Y - -
13 Reservado
1 Turco” Y - -
15 Tcheco Y - -
(1) Devido a limitagao da tela LCD, alguns caracteres para polonés, turco e tcheco sao modificados.
P031 [Tensao nominal] Parametros relacionados: b004, AB30, Ab31, A532, AB33

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
Configura a tensdo nominal da placa de identificagao do motor.

Padrao: Tensao nominal do inversor

Valores  Min/Max: ;Ev\éggrra inversores de 230 V), 20 V (para inversores de 460 V), 25 V (para inversores de 600 V)/Volts classificados pelo
Display: v

P032 [Freq nominal] Parametros relacionados: A493, A530, AB31, A532, A533

m Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
Configura a frequéncia nominal da placa de identificacao do motor.

Padrao: 60 Hz
Valores  Min/Max: 15/500 Hz
Display: THz
P033 [Sobrecarga motor] Parametros relacionados: t069, t072, t076, t081, A484, A485, A493

Configura a corrente de sobrecarga da placa de identificacao do motor. Usada para determinar as condigdes de sobrecarga do motor e pode ser definida entre 0,1A a
200% da corrente nominal do inversor.

IMPORTANTE 0 inversor apresentara uma falha F007 “Sobrecar Motor” se o valor deste parametro for excedido com base na
protecao contra sobrecarga do motor classe 10, de acordo com o artigo 430 da NEC, e na protecao contra
sobretemperatura do motor, de acordo com o artigo 430.126 (A) (2) da NEC. UL 508C Arquivo 29572.

Padrao: Corrente nominal do inversor
Valores  Min/Max: 0,0/(Correntes nominais do inversor x 2)
Display: 01A
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Grupo Programa Basico (continuagdo)

P034 [Corrente Nominal] Parametros relacionados: P040
Configura a corrente nominal da placa de identificagao do motor. Utilizado para auxiliar na rotina Autotune e controle do motor.

Padrao: Com base na classificagao do inversor
Valores  Min/Max: 0,1/(corrente nominal do inversor x 2)

Display: 01A
P035 [Polos NP Motor] Parametros relacionados: b015
Configura o nimero de polos no motor.

Padrao: 4
Valores  Min/Méax: 2/40

Display: 1

P036 [RPM PN motor]
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Configura as rpm na placa de identificagao do motor. Usado para calcular o escorregamento nominal do motor. Para reduzir a frequéncia de escorregamento, defina este
parametro mais proximo a velocidade sincrona do motor.

Padrao: 1750 rpm
Valores  Min/Méx: 0/24000 rpm
Display: Trpm

P037 [Pot PN motor]
Somente PowerFlex 525
Configura a poténcia da placa de identificagao do motor. Usado no regulador de modulagao de fase.

Padrao: Poténcia nominal do inversor
Valores  Min/Max: 0,00/Poténcia nominal do inversor
Display: 0.01kW

P038 Classe Tensao
m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Define a classe de tensao para inversores de 600 V.

. 2 "Baixa tensdo” 480V
Opgoes ~ ~
3 “Mlta tensao” (padréo) 600 V
P039 [Modo Desemp Torq] Parametros relacionados: P040, A530, A531, A532, A533, A535

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Seleciona 0 modo de controle do motor.
Os inversores PowerFlex 523 e PowerFlex 525 sao capazes de funcionar com os seguintes modos de controle do motor.

0 “VIHZ
1 “SVC”"(Default)
2 "Economize”

3 “Vetor™ Somente vetorial de tensao (ndo é possivel controlar o torque). Recomenda-se o uso com um encoder ao usar o modo VVC.

4 “Controle M@ Quando P039 [Modo Desemp Torg] é definido como 4 e A535 [ Tipo fdbk motor] é definido como 0,1,2 ou 3, 0 inversor esta
no modo de controle de motor PM de malha aberta.
Quando P039 [Modo Desemp Torq] é definido como 4 e A535 [ Tipo fdbk motor] é definido como 4 ou 5, 0 inversor esta no
modo de controle de motor PM de malha fechada.

Opcoes

5 "SynRM’“) Ajuste P039 [Modo Desemp Torg] para 5 para habilitar o uso do controle do motor de relutancia sincrona.

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
(2) A configuragdo esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores.
(3) Aconfiguragao esté disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 7.xxx e posteriores.
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Grupo Programa Basico (continuagdo)

P040 Auto-ajuste Parametros relacionados: P034 P039, A496, A497

TUOa T ' i

E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Habilita um autoajuste estatico (sem turbilhonamento) ou dindmico (com turbilhonamento do motor) para automaticamente definir os parametros do motor. Ajuste o valor
do parametro para um ou dois, entao emita um comando “Iniciar” vélido para iniciar a rotina. Apds a rotina ser concluida, o parametro é resetado para zero. Uma falha
(como se um motor nao estiver conectado) resulta em uma Falha Auto-ajuste.

Recomenda-se realizar um ajuste rotativo completo ao usar o modo VVC.

IMPORTANTE Todos os parametros de motor no grupo de programa basico precisam ser definidos antes de executar a rotina.
Se um comando de acionamento nao for dado (ou um comando de parada for dado) dentro de 30 s, o pardmetro
automaticamente retorna a zero e uma falha Autotune ocorre.

ATENGAO: Durante este procedimento, pode ocorrer a rotagao do motor em uma diredo indesejada. Para proteger
contra possiveis ferimentos e/ou danos ao equipamento, recomenda-se que o motor seja desconectado da carga antes
de continuar.

0 “Pronto/Inat” (padréo)

1 “Ajuste Estat” Um comando temporério que inicia um teste de resisténcia do estator do motor nao rotativo para o melhor ajuste
automatico possivel de A496 [ Queda Tensao RI]. Um comando de partida é necessario apés o inicio deste ajuste.
0 parametro retorna a 0 “Pronto/Inat” apds o teste, momento em que é necessaria outra transicao de partida para operar
o inversor no modo normal. Usado quando o motor nao pode ser desacoplado da carga.

Opgdes 2 “Girar sintonia" Um comando temporario que inicia uma “Sint Est” sequida por um teste rotacional para o melhor ajuste automatico

possivel de A497 [ [Ref. Corr. Fluxo]. Um comando de partida é necessario apés o inicio deste ajuste. 0 pardmetro retorna
a 0 “Pronto/Inat” apds o teste, momento em que é necessaria outra transigao de partida para operar o inversor no modo
normal. IMPORTANTE Usado quando o motor esté desacoplado da carga. Os resultados podem nao ser vélidos se uma
carga estiver acoplada ao motor durante este procedimento.

Se [P039 =5], ¢ 0 mesmo que 0 “Ajuste Estat".

P041 [Tempo acelerac 1] Parametros relacionados: P044, A439

Define o tempo para o inversor acelerar de 0 Hz & P044 [ Freq. maxima).
Taxa de aceleragao =[Freq. maximal/[ Tempo acelerac x]

[Maximum Freq]
S 2
Speed § 0@@
0
.0 [Accel Timex] [@  Time | [Decel Timex] |4
Padrao: 10,00s
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s
P042 [Tempo Desacele 1] Parametros relacionados: P044, A439

Configura o tempo de desaceleragao para o inversor de PO44 [Freq. maxima] para 0 Hz.
Taxa de desaceleragdo = [Freq. maxima]/[ Tempo desacelerac x]

[Maximum Freq]
S 2
Speed \‘:@ ’5}/,0;
0
‘0 [Accel Timex] |[@  Time  ®| [Decel Timex] |4
Padrao: 1000s
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s
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Grupo Programa Basico (continuagdo)

P043 [Freq Minima] Parametros relacionados: b001, b002, b013, PO44, A530, AB31
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Define a frequéncia mais baixa para as saidas do inversor.
Embora esse parametro possa ser ajustado como PO44 [ Freq. maximal, o inversor usa PO44 [ Freq. maxima] para determinar a frequéncia maxima real.

Padrao: 0,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 001Hz
PO44 [Freq. maxima]) Parametros relacionados: b001, b002, b013, b016, P043, A530, AB31

E Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Define a frequéncia mais alta para as saidas de inversor.

IMPORTANTE  Este valor precisa ser maior do que o valor configurado em P043 [Freq minima].

Padrao: 60,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/500,00 Hz

Display: 0.01Hz
P045 [Modo de parada] Parametros relacionados: 1086, t087, A434, A435, AB50
Determina o modo de parada utilizado pelo inversor guando uma parada € iniciada.

0 “Rampa, CF" (padrao) Parada por rampa. Comando de parada remove a falha ativa.

1 “Coast, CF” Parada por inércia. Comando de parada remove a falha ativa.

2 "“Freio CC, CF'| Frenagem por injecao CC. Comando de parada remove a falha ativa.

3 "AutoFrCC,CF" Frenagem por injeao CC com autodesligamento.

« Frenagem por injegao CC padrao para valor definido em A434 [Tempo Fren CC].
ou

« Inversor se desliga caso detecte que o motor parou.
Comando de parada remove a falha ativa.

4 "Rampa” Parada por rampa.

5 "Coast” Parada por inércia.

6 “Freio CC" Frenagem por injecao CC.

7 "AutoFreio CC" Frenagem por injecao CC com autodesligamento.
. Eruenagem por injegéo CC padrao para valor definido em A434 [ Tempo Fren CCl.
« Inversor se desliga caso detecte que o mator parou.

Opcdes 8 “RmpCntFrEMCF” Desaceleracao até parada com controle de frenagem EM. Comando de parada remove a falha ativa.

9 “RmpCntFrEM” Desaceleracao até parada com controle de frenagem EM.

10 “PointStp,CF” PointStop. Comando de parada Oferece um método de parar a uma distancia constante em vez de uma taxa fixa.
remove a falha ativa. Quando um comando de parada é fornecido, a distancia necessaria para a maguina

deslocar-se até a parada com base na velocidade maxima programada e no tempo
de desaceleracao é calculado. Se o inversor estiver funcionando abaixo da
velocidade méxima, a funcao aplica um tempo de desaceleracao calculado que
permite que a maquina pare na mesma distancia com base na velocidade atual.
Recomenda-se usar resistores de frenagem ou definir Ab50 [Habilit barr reg] como
0 “Desabilitado” para um melhor desempenho.

T “PointStop”

Stop
PointStop. [Maximum Freq]

Speed

(alculated Stop Time

i [Decel Timex] 3 Time
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Grupo Programa Basico (continuagdo)

P046 [Fonte partida 1] Parametros relacionados: b012, 1064, C125
P048 [Fonte partida 2]
P050 [Fonte partida 3]

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
Configura a fonte de partida do inversor. Alteragdes a essas entradas entram em efeito assim que sao inseridas. P046 [Fonte partida 1] é a fonte de partida padrao de

fabrica, a nao ser que seja anulada.
Consulte Controle de partida e de referéncia da velocidade na pagina 50 para obter mais informagées.

IMPORTANTE  Para todos os ajustes, exceto quando t064 [Modo 2 Fios] estiver definido como 1“Sensor Nivel”, o inversor deve
receber uma borda inicial da entrada de partida para que o inversor seja iniciado apos uma entrada de parada, perda
de poténcia ou condicao de falha.

1 “Teclado” [Fonte partida 1] padrao
2 "EnDig TrmBIK” [Fonte partida 2] padrao
Opgoes 3 “Serial/DSI" [Fonte partida 3] padrao para PowerFlex 523

4 "Opgao rede™

5 “EtherNet/IP"? [Fonte partida 3] padrao para PowerFlex 525

(1) Selecione essa configuragdo se estiver usando os adaptadores opcionais PowerFlex 25-COMM-E2P, 25-COMM-D ou 25-COMM-P como fonte de partida.
(2) A configuragdo é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

P047 [Ref. vel1] Parametros relacionados: C125
P049 [Ref. vel 2]
P051 [Ref. vel 3]

Seleciona a fonte do comando de velocidade para o inversor. Alteracdes a essas entradas entram em efeito assim que sao inseridas. PO47 [Ref. vel 1] é a referéncia de
velocidade padrao de fabrica, a ndo ser que seja anulada.
Consulte Controle de partida e de referéncia da velocidade na pagina 50 para obter mais informagées.

1 “Pot Inversor” [Ref. vel 1] padrao

“Freq teclado”

“Serial/DSI" [Ref. vel 3] padrao para Powerflex 523

“Opcao rede

“Ent 0-10V" [Ref. vel 2] padrao

“Ent 4-20mA”

“FreqPréconf”

) “EntrAnalMglt?
Opcoes

O X N oo g NN

“MOP”

10 “EntrPulso”

T "SaidaPID1"

12 “SaidaPID2

13 “Légica etapam

14 “Encoder”®

15 “EtherNet/[P*? [Ref. vel 3] padrao para PowerFlex 525

16 “Posicionam? Usando como referéncia A558 [Modo posicionam]

(1) Selecione esta configuragdo se estiver usando os adaptadores opcionais PowerFlex 25-COMM-E2P, 25-COMM-D ou 25-COMM-P como referéncia de velocidade.
(2) A configuragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

P052 [Custo médio kWh] Parametros relacionados: b025
Define o custo médio por kWh.

Padrao: 0,00
Valores  Min/Max: 0,00/655,35

Display: 0,01
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Capitulo 3

Programagao e parametros

P053 [Voltar Defaults]

Grupo Programa Basico (continuagdo)

E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Retorna todos os pardmetros aos seus valores padrao de fabrica. Apés um comando de Reset, o valor desse parametro retorna a zero.

Parametros que NAO sdo reinicializados quando P053 =1

Parametro Parametro Parametro Nome do parametro
P030 [Idioma] C138 [Cfg 2 gateway EN] 159 [Sda 3 dadosEN] P31[Tensdo nominal]
C121[Modo Grav Comun] C139 [Cfg 3 gateway EN] C160 [Sda &4 dadosEN] P033 [Sobrecarga motor]
C122 [Sel com/estado] C140 [Cfg 4 gateway EN] C161[0p Dados Dentr 1] P034[Corrente Nominal]
(123 [Taxa dados RS485] C141[Conf taxa EN] C162 [Op Dados Dentr 2] P035 [Polos NP Motor]
C124[Ender. nd RS485] C143 [AcaoFltrComut EN] C163 [Op Dados Dentr 3] A435 [Nivel Fren CC]
C124[Acao perda comun] Cl44 [AcaoFltrinat EN] C164 [0Op Dados Dentr 4] A484 [ Limite corr 1]
(126 [ Tempo perdacomun] C145 [LogCfg filtro EN] C165 [Op Dados Fora 1] A485 [ Limite corr 2]
C127[Formato RS485] C146 [RefConfFiltro EN] C166 [ Op Dados Fora 2] A486 [Nivel Pinol Cort]
128 [Sel End EN] C147 [EN Cfg Falh DL 1] €167 [Op Dados Fora 3] A488 [Nivel Pino2 Cort]
C129[Cfg1end IP EN] C148 [EN Cfg Falh DL 2] C168 [Op Dados Fora 4] A490 [Nivel PerdaCarga]
C130[Cfg 2 end IP EN] C149 [EN Cfg Falh DL 3] C169 [Sel mult invers] A496 [ Queda Tensao RI]
C131[Cfg 3 end IP EN] C150 [EN Cfg Falh DL 4] C171[End inver 1] A497 [Ref. Corr. Fluxo]
C132[Cfg 4 end IP EN] C153 [Ent 1dadosEN] C172 [End inver 2] A530 [Selegao Reforgo]
C133[Cfg 1subrede EN] C154[Ent 2 dadosEN] C173 [End inver 3] A531[Reforgo partida]
C134 [Cfg 2 subrede EN] C155 [Ent 3 dadosEN] C174[End inver 4] A532 [Tensao Interrup]
C135[Cfg 3 subrede EN] C156 [Ent 4 dadosEN] C175[Conf E/S DSI] Ab33 [Freq. Interrup]
C136 [Cfg 4 subrede EN] C157[Sda 1dadosEN] Egr[smggégo]s no grupo A534 [ Tenséo méxima]
C137[Cfg 1 gateway EN] C158 [Sda 2 dadosEN]

Parametros que sao reinicializados quando P053 = 3

“Pronto/Inat” (padréo)

“ResetParam”

Nao reinicializa grupos personalizados, o parametro PO30 [Idioma] e pardmetros de comunicagao.

Restaura o inversor as condigdes padrao de fabrica.

0
1

Opcoes 2 “Reset Fabr"
3 "ResetEnergia”

Reseta somente parametros de energia. Pode ser usado ao trocar mddulos de poténcia.

4 “ResetMod @

Ciclo de alimentagao do inversor, NENHUM pardmetro é restaurado.

(1) Aconfiguragdo esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores.
(2) A configuragao esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.

P054 [Display Param]

Define o parametro a ser exibido na tela LCD do inversor quando o inversor é energizado.

Parametros relacionados: b001

0 “Keypad Disp” (padrao)

Opcoes

Sem ADC = mostra o Ultimo parametro de tela selecionado
Com ADC = mostra o parametro b001[Freq saida]

1 “Freq saida”

Parametros do grupo Tela basica
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Programacao e parametros

Grupo Bornes

Entrada digital programavel

1062 [TermBlk EnDig 02]
065 [TermBlk EnDig 05]

t063 [TermBlk EnDig 03]
t066 [TermBlk EnDig 06]

1067 [TermBlk EnDig 07]
Somente PowerFlex 525

1068 [TermBlk EnDig 08]

m Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Entrada digital programavel. Alteracdes a essas entradas entram em efeito assim que sao inseridas. Se uma entrada digital é configurada para uma selegao que sé pode
ser utilizada em uma entrada, nenhuma outra entrada pode ser definida para a mesma selegao.

0 “Nao Usado” 0 terminal nao tem fungao mas pode ser lido sobre comunicagdes de rede com b013 [Status ent cntrl] e b014
[Status ent dig].

1 “Ref Vel 2" Seleciona P043 [ Ref. vel 2] como comando de velocidade do inversor.

2 "Ref Vel 3" Seleciona P051[Ref. vel 3] como comando de velocidade do inversor.

3 "PartFon?2" Seleciona P048 [Fonte partida 2] como fonte de controle para iniciar o inversor.

4 "Part Fon 3" Seleciona P050 [Fonte partida 3] como fonte de controle para iniciar o inversor.

5 “Vel+Part 2" Padrao [TermBlk EnDig 07].
Seleciona uma combinacao de P049 [ Ref. Vel 2] e P048 [ Fonte partida 2] como comando de velocidade com fonte de
controle para acionar o inversor.

6 “Vel+Part 3" Seleciona uma combinacao de PO51[Ref. Vel 3] e P50 [Fonte partida 3] como comando de velocidade com fonte de
controle para acionar o inversor.

7 "FregPréconf” Padrao [TermBlk EnDig 05] e [ TermBlk EnDig 06].

(PF523: somente para TermBlk EnDig
)
(PF525: somente para TermBlk EnDig

03,05e 06

« Seleciona uma frequéncia pré-selecionada no modo Velocidade (P47, P049, PO51 [Ref Vel x]=1a15). Consulte A410 a
A425 [FregPré-conf x].

- Seleciona uma frequéncia pré-selecionada e posicdo em modo de Posicionamento (P047, P049, P05 [Ref Vel x] = 16).
Consulte L200...L.214 [Unidad etapa x] (apenas para inversores PowerFlex 525).

05a08)
IMPORTANTE Entradas digitais tém prioridade para controle de frequéncia quando forem
programadas como velocidade pré-configurada e estiverem ativas. Consulte
Selecao da fonte de partida e da referéncia de velocidade na pagina 50 para
obter mais informagoes.
8 “Jog” - Quando a entrada esta presente, o inversor acelera de acordo com o valor definido em A432 [Acel/Desacel Jog] e
muda gradualmente para o valor definido em A431 [Frequéncia Jog].
- Quando a entrada é removida, o inversor desacelera até parar sequndo um valor definido em A432 [Acel/Desacel Jog].
« Um comando partida valido anula essa entrada.
Opcoes g jogP frente’ Padrao [ TermBlk EnDig 08].
0 inversor acelera para a A431 [Frequéncia Jog] sequndo A432 [Acel/Desacel Jog] e desacelera até parar quando a
entrada fica inativa. Um comando partida valido anula essa entrada.
10 “Jog reverso” 0 inversor acelera para a A431[ Frequéncia Jog] sequndo A432 [Acel/Desacel Jog] e desacelera até parar quando a
entrada fica inativa. Um comando partida valido anula essa entrada.
1 "Sel Ace/Des2™V Se ativo, determina qual tempo de Acel./Desacel. serd utilizado para todas as taxas de acel./desacel. com a excecao de jog.
Pode ser utilizado com a opgao 29 “SelAce/Des 3" para tempos de aceleragao/desaceleragao. Consulte A442
[ Tempo acelerac 2] para obter mais informagdes.
12 “Falha Aux” Quando habilitado, uma falha FO02 “Entr Auxiliar” ocorrera quando a entrada for removida.
13 “Rem Falha" Quando ativo, remove uma falha ativa.
14 "ParRampa,CF” Faz com que o inversor automaticamente desacelere até parar independentemente de como o P045 [Modo de parada]
estiver configurado.
15 “ParCoast,CF” Faz com que o inversor automaticamente pare por inércia independentemente de como o P045 [Modo de parada]
estiver configurado.
16 “ParlnjCC,CF” Faz com que o inversor automaticamente inicie um movimento de parada de injegao CC independentemente de como o
P045 [Modo de parada] estiver configurado.
17 “Elev MOP” Aumenta o valor do parametro A427 Freq MOP] na taxa definida em A430 [ Tempo MPO].
18 “Dim MOP” Diminui o valor do parametro A427 Freq MOP] na taxa definida em A430 [ Tempo MPO].
19 “Iniciar Cron™ Limpa e inicia a fungao tempoarizador. Pode ser usado para controlar as saidas a relé ou dticas.

20 “Ent Contador!

Inicia a fungao do contador. Pode ser usado para controlar as saidas a relé ou dticas.

2

“Reset Cron”

Redefine o temporizador ativo interno, d365 [ Status crondm]. Para obter mais informagdes, consulte Fungo do
temporizador na pagina 219.

22 "Reset Cont”

Redefine a contagem no contador ativo interno acumulado, d364 [Status Contador]. Para obter mais informagdes,
consulte Funcao do contador na pagina 220.

23 “RstCron&Cont”

Reinicia o temporizador ativo interno e o contador ativo interno acumulado.
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Entrada digital programavel (Continuagao)

Opcoes

24 “Ent Légica 11

Numero de entrada da fungao logica 1. Pode ser usado para controlar o relé ou as saidas Opticas (t076, t081[Sel saida reléx]
e t069, t072 [ Sel Saida dticax], opgdes T a 14). Pode ser usado com parametros StepLogic L180 a L187 [Lagica Parada x].

25 “Ent Légica 22

Numero de entrada da fungao ldgica 2. Pode ser usado para controlar o relé ou as saidas dpticas (t076, t081[Sel saida reléx]
e t069, t072 [Sel Saida dticax], opcdes Tl a 14). Pode ser usado com pardmetros StepLogic L180 a L187 [Légica Parada x].

26 “Lim Corr 22

Quando ativa, A485 [Limite corr 2] determina o nivel de limite de corrente do inversor.

27 "Invers Anal”

Inverte a conversao de escala dos niveis de entrada analdgica definidos em t091 [Entr Aninf 0-10V] e t092
[Entr AnSup 0-10V] ou t095 [ EntrAninf 4-20mA] e 096 [ EntrAnSup 4-20mA].

28 “Lib Freio EM"

Se a fungdo de freio EM estiver habilitada, essa entrada libera o freio. Consulte t086 [Freio Eletmg Des] para obter mais
informagoes.

ATENGAO: Se houver o risco de ferimentos devido ao movimento do equipamento
ou do material, um dispositivo de frenagem mecénica auxiliar deve ser usado.

29 “SelAce/Des 3V

Se ativo, determina qual tempo de Acel./Desacel. sera utilizado para todas as

taxas de acel./desacel. com a excecao de jog. Usado com opgao 11 “Sel Ace/Des2” Opgao Descrigao
para os tempos de aceleracao/desaceleragao listados nessa tabela. 29 M
0 [0 [Acel/desacell
0 |1 |Acel/Desac.2
1 |0 |Acel/Desac.3
T |1 |Acel./Desac.4

30 “HabPré-carga”

Forca o inversor para o estado de pré-carga. Tipicamente controlado por contato auxiliar na desconexao na entrada CC
ao inversor. Se essa entrada for atribuida, ela precisa ser energizada para que o relé de pré-carga se feche e o inversor
funcione. Se estiver desenergizada, o relé de pré-carga se abre e o inversor para por inércia.

31 “Desaclnércia”

Forca o inversor em um estado de percurso de inércia. 0 inversor tenta regular o barramento CC no nivel de corrente.

32 "Hab Sincr”

Precisa ser utilizado para manter a frequéncia existente quando o Tempo sinc for definido para sincronizacao de
velocidade. Quando essa entrada for liberada, o inversor acelera para a frequéncia comandada no A571[ Tempo sinc].

33 “Des Transv”

Quando uma entrada é programada, a funcao de travessia é desabilitada enquanto essa entrada estiver ativa.
Consulte AS67[Transv méx%.

34 “Lim Origem?

35 “Enc Origem?

Usa A562 [Enc freq origem] e A563 [Enc sent origem] até que a entrada “Lim Origem” seja ativada. Se ultrapassar este
ponto, passa a funcionar na direcao inversa a 1/10 da frequéncia de [ Enc freq origem] até que o “Lim Origem” seja
ativado novamente. Desde que essa entrada esteja ativa, qualquer comando de acionamento faz com que o inversor
entre na rotina de utilidades. Somente funciona se estiver em modo de Posicionamento. Uma vez que a rotina de Enc
Origem tenha terminado, o inversor para. Consulte Apéndice E para obter mais informagdes sobre Posicionamento.

36 “Manter Etapa’m

No modo de Posicionamento, anula outras entradas e faz com que o inversor permanega na sua etapa atual (operando
em velocidade zero uma vez que atinge sua posicao) até que seja liberado.

Enquanto estiver em retengao, o inversor ignora qualquer comando de entrada que poderia normalmente resultar em
um movimento para uma nova etapa. Os temparizadores continuam a funcionar. Portanto, quando a retengao é
removida, o inversor precisa consultar a transicao de quaisquer entradas digitais requeridas (mesmo que elas ja
tenham feito a transicao durante a retengao), mas nao reseta nenhum temporizador. Consulte Apéndice E para obter
mais informagoes sobre Posicionamento.

37 "RedefinPos™®

No modo de Posicionamento, reseta a posicao inicial a posi¢ao atual da maquina. Consulte Apéndice E para obter mais
informagdes sobre Posicionamento.

38 “Forgar CC"

Se o inversor nao estiver funcionando, faz com que o inversor aplique uma corrente para manutencao do contato CC
(A435 [Nivel Fren CC], ignorando A434 [Tempo Fren CC]) enquanto a entrada é aplicada.

39 “Entr amortec”

Quando ativa, o inversor tem permissao para operar normalmente.
Quando inativa, o inversor ¢ forgado a entrar no modo de espera e impedido de acelerar para a velocidade de comando.

40 "Purqar”m

Inicia o inversor na A433 [Frequéncia purga] independentemente da fonte de controle selecionada. Substitui a fungéo
de controle de teclado e qualquer outro comando de controle, para assumir o controle do inversor. A purga pode ocorrer,
e estd operacional, a qualquer momento tanto com o inversor operando quanto parado, independentemente da selecao
de fonte de ldgica escolhida. Se uma parada valida (de origem diferente de habilitar SW ou interface de comunicagao)
estiver presente, 0 inversor nao sera acionado ao ocorrer a transicao de entrada de purga.

ATENGAO: Se houver o risco de ferimentos devido ao movimento do equipamento
ou do material, um dispositivo de frenagem mecanica auxiliar deve ser usado.

41 "Cong-Aquec”

Quando inativo, causara imediatamente uma falha F094 “Perda Funcao”. Use para fazer um bypass seguro do inversor
com um dispositivo de chaveamento externo.

42 "Habilitar SW”

Funciona como um intertravamento que precisa estar ativo para que o inversor funcione.
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Entrada digital programavel (Continuagao)

43 "Dis SherPinl" Desabilita o pino de corte 1, mas deixa o pino de corte 2 ativo. Se A488 [Nivel Pino2 Cort] for maior que 0,0 A, o pino de
corte 2 é habilitado.

44 Reservado

45 Reservado

46 Reservado

47 Reservado

48 "2FiosP/frent” Padrao [TermBlk EnDig 02]. Seleciona 2FiosP/frent para esta entrada. Matriz d dicao d ida d

(somente para TermBIk EnDig 02) Selecione essa opgao e defina P046, P048 ou P50 [ Fonte partida x] como 2 Matriz de con 'gg; eo%a;t' ado
“EnDig TrmBIK” para configurar [Fonte partida x] para um modo de operagao inversor para t062 e t

para frente com 2 fios. Consulte também t064 [Modo 2 Fios] para configuragdes

; : Ajuste de
. de d|s.par0 de Tuvel. . parametro 1062
49 "Part 3 Fios” Seleciona partida de 3 fios para essa entrada. Niuste d
(somente para TermBlk EnDig 02) Selecione essa opgao e defina P046, PO48 ou PO50 [ Fonte partida x]como 2“EnDig ~ JUS'€C€ part3 |2 FiosP/
rametr
b0 TrmBIk" para configurar [Fonte partida x] para um modo de partida com 3 fios. fﬂaﬁg B0 \Fios  |frent
PEOES 50 “REV 2 Fios” Padrao [ TermBlk EnDig 03]. Seleciona REV de 2 fios para esta entrada. —
(somente para TermBlk EnDig 03) Selecione essa opgao e defina P046, PO48 ou P050 [ Fonte partida x] como 2 REV 2 Fios Jml’. o ok
“EnDig TrmBIK” para configurar [Fonte partida x] para um modo de operagéo nao liga
reversa com 2 fios. Consulte também t064 [Modo 2 Fios] para configuragoes de Dir3 Fios | 0K 0 motor
disparo de nivel. nao liga
Para os inversores PowerFlex 523, este ajuste de parametro é desabilitado se
[ TermBlk EnDig 03] for definido como 7 “FregPréconf”.
51 “Dir 3 Fios" Seleciona Dir 3 Fios para essa entrada.
(somente para TermBlk EnDig 03) Selecione essa opgao e defina P046, P048 ou P50 [ Fonte partida x] como 2
“EnDig TrmBIk” para mudar a direcao de [Fonte partida x].
Para os inversores PowerFlex 523, este ajuste de par&metro é desabilitado se
[ TermBlk EnDig 03] for definido como 7 “FreqPréconf".
52 "TremPulso’ Selecione o trem de pu[lso para e]ssa entrada.
: -~y Use PO47, P049 e POS5I [ Ref. vel x] para selecionar entrada por pulso.
(PF523: somente para TermBlk EnDig 05) ; . !
(PF525: somente para TermBlk EnDig 07) 0 jumper para TermBlk EnDig 05 ou 07 Sel precisa ser movido para Entr. Pulso.
(1)  Essa fungao pode ser ligada a somente uma entrada.
(2) A configuragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
t064 Modo 2 Fios Parametros relacionados: P045, P046, P048, P050, t062, t063

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

[Programa 0 mod}o de disparo apenas para t062 [ TermBlk EnDig 02] e t063 [ TermBlk EnDig 03] quando a opgéo de 2 fios esta sendo selecionada como P046, P04
Fonte partida x].

oo
o
f=t
O
o
(=]

0 "Disp Borda” (padrao) Operagao padrao de 2 fios.

1 “Sensor Nivel” « "Parada” de terminal de E/S 01= Parada por inércia. Inversor reiniciara apés um comando de parada quando:
- A parada for removida

e
- A partida for mantida ativa
« Terminal de E/S 03 “Operagao REV”

t064 [Modo 2 Fios] estiver definido na opgao 1, e a entrada de operagao é mantida,
as entradas de operacao nao precisam ser alternadas apds uma entrada de
parada para o inversor funcionar novamente. Uma funcao de parada sera
fornecida somente quando a entrada de parada estiver ativa (aberta).

2 ATENGAO: Perigo de ferimento existe devido a operagéo nao intencional. Quando

Opcoes

PowerFlex 523 e PowerFlex 525 devem ser controlados somente a partir dos bornes de

ATENGAO: Ao operar em Sensor Nivel de 2 fios (nivel de operagao), os inversores
A entrada digital. Isso NAQ deve ser usado com nenhum outro dispositivo DSI ou de rede.

2 "BordaAltaVel”

IMPORTANTE  Existe uma tensao potencial maior nos terminais de saida ao usar essa opgao.

Saidas sao mantidas em um estado pronto para operagao. 0 inversor responde a um comando de partida em até 10 ms.
“Parada” de terminal de E/S 01= Parada por inércia.
Terminal de E/S 03 “Operacao REV”

0 inversor iniciara apés uma entrada temporaria seja da entrada de operagao para frente (terminal de E/S 02) ou da
entrada de operagdo REV (terminal de E/S 03).
Terminal de E/S 01 “Parada” = Parada segundo o valor configurado em P045 [Modo de parada].

3 “Temporério”
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Capitulo 3

Programagao e parametros

Saidas digitais programaveis

t069 Sel Saida étical
t072 Sel Saida otica2

Somente PowerFlex 525

Determina a operagao das saidas digitais programaveis.

Opgodes

A saida da configuragdo muda de estado quando a...

Histerese

0 “Pronto/Falha”

Saidas opticas ficam ativas quando alimentacgao é aplicada. Indica que o inversor esta pronto para
operacao. Saidas oticas ficam inativas quando a alimentagao é removida ou uma falha ocorre.

Nenhum

Existe uma condicao de sobrecarga no motor.

1 “NafFreq” Inversor atinge a frequéncia comandada. 0,5 Hz acima; 1,0 Hz abaixo

2 "Motor Opera” Motor esté recebendo alimentagao do inversor. Nenhum

3 "Reverso” Inversor é comandado a operar em diregao reversa. Nenhum

4 "Sobrcrga mtr” Tempo de atraso de 100 ms ligado ou

desligado

5 “Reg Rampa”

Regulador de rampa esta modificando os tempos de aceleragao/desaceleragao para evitar que
ocorra uma falha por sobrecorrente ou sobretensao.

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

6 “Acima Freq"

t073 [Niv Saida oticax].

0 inversor excede o valor da frequéncia (Hz) definido em t070 ou

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

7 "Acima Corr”

0 inversor excede o valor da corrente (% A) definido em t070 ou t073 [Niv Saida 6ticax].

IMPORTANTE  Valor para t070 ou t073 [Niv Saida 6ticax] precisa ser inserido
em percentual da corrente de saida nominal do inversor.

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

8 “Acima tensCC”

0 inversor excede o valor da tensdo do barramento CC definido em t070 ou t073 [Niv Saida dticax].

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

9 “Encer Tent"

0 valor definido em Ab41 [ Tent ReinAut] é excedido.

Nenhum

10 “Acima AnglV”

Tenséti de entrada analdgica (entrada de 0 a 10 V) excede o valor definido em t070 ou t073 [Niv Saida
Gticax].

IMPORTANTE  Nao utilize se t093 [Ent Bipolar 10V] estiver definido como 1
“Ent Bi-Polar”.

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

T “AnglAcimaPF”

0 angulo do fator de poténcia excede o valor definido em t070 ou t073 [Niv Saida dticax].

Tempo de atraso de 100 ms ligado ou
desligado

12 “PrdaEntrAnal”

Ocorreu perda na entrada analagica. Programe t094 [ Perda EnAnal V] ou t097 [ Perda EnAnalmA] para
a acao desejada quando ocorrer perda na entrada.

Ligado, 2 mA / £1V
Desligado, 3mA/ 15V

13 “ContrParam”

Saida ¢ diretamente controlada pelo estado de t070 ou t073 [ Niv Saida dticax]. Um valor de 0 faz com

que a saida se desligue. Um valor de 10u superior nesse parametro faz com que a saida seja ligada. Nenhum
14 “Falha NaoRec” « 0 valor definido em A541[Tent ReinAut] é excedido ou

« A541[Tent ReinAut] ndo esté habilitado ou Nenhum

« Ocorreu uma falha nao reinicializavel.
15 “CntrlFreEM” 0 freio EM é energizado. Programe t087 [ Freio Eletmg Atv] e t086 [ Freio Eletmg Des] para a agao desejada.| Nenhum
16 “Sobrec Térm" 0 relé é energizado quando o contador de sobrecarga do motor térmico fica acima do valor definido

em t077 ou t082 [ Nivel saidareléx]. Ele também ¢ energizado se o inversor estiver aaté 5 °C do ponto | Nenhum

de desarme de sobreaquecimento do inversor.
17 "AltaTempAmb” Relé é energizado quando uma sobretemperatura de modulo de controle ocorre. Nenhum
18 “Local Ativo” Ativo quando P046, P048 ou PO50 [Fonte partida x] do inversor esta no controle do teclado local. Nenhum
19 “Perda Comun” Ativa quando a comunicacao é perdida em qualquer fonte de comunicagao com referéncia ou controle. | Nenhum
20 “Ent Ldgica 1" Uma entrada é programada como “Ent Ldgica 1" e fica ativa. Nenhum
21 “Ent Ldgica 2" Uma entrada é programada como “Ent Légica 2" e fica ativa. Nenhum
22 “Logicale 2’ Ambas as entradas logicas estao programadas e ativas. Nenhum
23 "LégTou2” Uma ou ambas as entradas lgicas estao programadas uma ou ambas estao ativas. Nenhum
24 "SaidParlLdgic” 0 inversor entra na etapa de StepLogic com palavra de comando definida para habilitar saida ldgica.|Nenhum
25 “Cron desl" 0 temporizador atingiu o valor definido em t070 ou t073 [ Niv Saida 6ticax] ou ndo ha temporizagao. |Nenhum
26 “Cont desl” 0 contador atingiu o valor definido em t070 ou t073 [Niv Saida dticax] ou ndo ha contagem. Nenhum

27 “NaPosicao”

0 inversor estd em modo de Posicionamento e atingiu a posicao comandada. A tolerancia é ajustada
com A564 [Tol pos encoder].

28 “Na origem”

A564 [Tol pos encoder].

29 "Seg-Desl"

Ambas as entradas safe-off estao ativas.

30 “PermTrqSeq”

Ambas as entradas safe-off estdo inativas (fechadas).

0 inversor esta em contagem regressiva até uma reinicializagao automatica.

31 “CntReinAut”
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Saidas digitais programaveis (Continuagao)

Padrao:
Sel Saida dtical:
Sel Saida otica2:

Min/Max:
Display:

Valores

0/31

t070 Niv Saida étical
t073 [Niv Saida otica2]

V Parametro de 32 bits
Somente PowerFlex 525

Parametros relacionados: t069, t072

Determina o ponto de ligado/desligado para as saidas digitais quando t069 ou t072 [ Sel Saida dticax] estiver configurada para os valores mostrados abaixo.

Faixa de valor min./méax. segundo a configuracao [Sel Saida oticax]

6: [0ab500Hz 10: |{0a100% 16: [0,1a29999 s 20: (0N
7. |0a180% n: |01 17: |1a9999 contagens |26: |0a150%
8: [0a8lsV 13: |0a800 18: [0a180° -
Padrao: 00
Valores  Min/Max: 0.0/9999,0
Display: 01

t071 Niv Saida oticF1
t074 Niv Saida oticF2

Somente PowerFlex 525

Determina o ponto liga/desliga (porgao fracionaria) para as saidas digitais.

Valores  Min/Max:

Padrao: Somente leitura
0,0/09s
Display: 01s

t075 [Lég. Saida Otica]
Somente PowerFlex 525

Determina a logica (normalmente aberta/NA ou normalmente fechada/NF) somente das saidas digitais.

necessario | Logica de saida digital 1 |Ldgica de saida digital 2
0 NAD NAD
1 NC NAD
2 NAD NC
3 NC NC
Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/3

Display:
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Bornes (continuagdo)
Saidas a relé programaveis
t076 Sel saida relél

t081 [Sel Saida Relé2]
Somente PowerFlex 525

Parametros relacionados: P046, P048, P050, t070, t073, t077, t082, t086, t087, t093, t094, t097, AS4], ABG4

Determina a operagao do relé de saida programavel.

Opgoes

Relé de saida muda de estado quando a

Histerese

0 "Pronto/Falha”

Relé muda de estado quando aplica-se a alimentacao. Indica que o inversor esta pronto para operagao. Relé retorna o
inversor ao estado de estante quando a alimentagao é cortada ou ocorre uma falha.

Nenhum

1 “NafFreq" Inversor atinge a frequéncia comandada. 0,5 Hz acima; 1,0 Hz abaixo
2 "Motor Opera” Motor esta recebendo alimentagao do inversor. Nenhum
3 "Reverso” Inversor é comandado a operar em diregao reversa. Nenhum

4 "Sobrcrga mtr”

Existe uma condigao de sobrecarga no motor.

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

5 “Reg Rampa”

Regulador de rampa esta modificando os tempos de aceleragao/desaceleragao para evitar que ocorra uma falha por
sobrecorrente ou sobretensao.

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

6 “Acima Freq”

0 inversor excede o valor da frequéncia (Hz) definido em t077 ou t082 [ Niv Saida dticax].

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

7 "Acima Corr”

0 inversor excede o valor da corrente (% A) definido em t077 ou 082 [Niv Saida dticax].

IMPORTANTE  Valor para t077 ou t082 [Nivel saidareléx] precisa ser inserido em
percentual da corrente de saida nominal do inversor.

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

8 “Acima tensCC"

0 inversor excede o valor da tensdo do barramento CC definido em t077 ou t082 [Niv Saida dticax].

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

9 “Encer Tent”

0 valor definido em Ab41 [ Tent ReinAut] é excedido.

Nenhum

10 “Acima AnglV”

Tensao de entrada analdgica (entrada de 0 a 10 V) excede o valor definido em t077 ou t082 [ Nivel saidareléx].

IMPORTANTE  Nao utilize se t093 [ Ent Bipolar 10V] estiver definido como 1”Ent Bi-Polar”.

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

1 “AnglAcimaPF”

0 4ngulo do fator de poténcia excede o valor definido em t077 ou t082 [Niv Saida dticax].

Tempo de atraso de 100 ms
ligado ou desligado

12 "PrdaEntrAnal”

Ocorreu perda na entrada analdgica. Programe t034 [Perda EnAnal V] ou t097 [ Perda EnAnalmA] para a acao desejada
quando ocorrer perda na entrada.

Ligado, 2mA/ +1V
Desligado, 3 mA / 15V

13 “ContrParam”

Saida ¢ diretamente controlada pelo estado de t077 ou t082 [ Nivel saidareléx]. Um valor de O faz com que a saida se

desligue. Um valor de 1ou superior nesse pardmetro faz com que a saida seja ligada. Nenhum
14 “Falha NaoRec” « 0 valor definido em A541 [ Tent ReinAut] é excedido ou

« A41[Tent ReinAut] ndo esta habilitado ou Nenhum

« Ocorreu uma falha nao reinicializavel.
15 “CntrlFreEM” 0 freio EM é energizado. Programe t087 [ Freio Eletmg Atv] e t086 [Freio Eletmg Des] para a agao desejada. Nenhum
16 “Sobrec Térm” 0 relé é energizado quando o contador de sobrecarga do motor térmico fica acima do valor definido em t077 ou t082

[Nivel saidareléx]. Ele também é energizado se o inversor estiver a até 5 °C (9 °F) do ponto de desarme de Nenhum

sobreagquecimento do inversor.
17 “"AitaTempAmb” Relé é energizado quando uma sobretemperatura de mddulo de controle ocorre. Nenhum
18 “Local Ativo” Ativo quando P046, P048 ou P050 [ Fonte partida x] do inversor esta no controle do teclado local. Nenhum
19 “Perda Comun” Ativa quando a comunicagao é perdida em qualquer fonte de comunicagao com referéncia ou controle. Nenhum
20 "Ent Légica 1 Uma entrada é programada como “Ent Lagica 1" e fica ativa. Nenhum
21 "Ent Logica 20 [Uma entrada é programada como “Ent Légica 2" e fica ativa. Nenhum
22 "Logicale 21 Ambas as entradas Idgicas estao programadas e ativas. Nenhum
23 "LégTou 210 Uma ou ambas as entradas légicas estao programadas uma ou ambas estao ativas. Nenhum
24 ”SaidParL(’Jgic’“) 0 inversor entra na etapa de StepLogic com palavra de comando definida para habilitar saida logica. Nenhum
25 “Cron desl” 0 temporizador atingiu o valor definido em t077 ou t082 [ Niv Saida 6ticax] ou ndo ha temporizagao. Nenhum
26 “Cont desl" 0 contador atingiu o valor definido em t077 ou t082 [Sel saida reléx] ou nao ha contagem. Nenhum

27 “NaPosigao""

0 inversor estd em modo de Posicionamento e atingiu a posicao comandada. A tolerancia é ajustada com A564
[Tol pos encoder].

28 “Na Urigem”“)

29 "Safe-0ff!

Ambas as entradas safe-off estao ativas.

30 "PermTrqSeq’mz)

Ambas as entradas safe-off estao inativas (fechadas).

31 “CntReinAut®X?)

0 inversor esta em contagem regressiva até uma reinicializagao automatica.

(1) Aconfiguragdo ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
(2) A configuracao esta disponivel nos modelos FRN 5.xxx e posteriores.
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Saidas a relé programaveis (Continuagao)

Padrao:

Sel saida relél: 0
Valores el saida rele: 9

Min/Max: 0/

Display: ]

t077 Nivel saidarelél
t082 [Nivel saidarelé2]
[PF525) Somente PowerFlex 525

V Parametro de 32 bits

Parametros relacionados: t076, t081

Determina o ponto de ligado/desligado para o relé de saida quando t076 ou t081[Sel saida reléx] é definido para os valores mostrados abaixo.

Faixa de valor min./méax. segundo a configuracao [Sel saida reléx]

6: |0ab00Hz 10: |0a100% 16: 0129999 s 20: |01
7. [0a180% m: (0N 17: {1a9999 contagens |26: |0a150%
8: |0a8lby 13: |0a 800 18: [0a180°C -
Padrao: 0,0
Valores  Min/Méax: 0.0/9999,0
Display: 01

t078 Nivel saidarelF1

t083 Nivel saidarelF2
[PF525) Somente PowerFlex 525

Determina o ponto liga/desliga (porgao fracionaria) para o relé de saida.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: 00/09s
Display: 01s

1079 [Temp Lig Relé1]
1084 [Temp Lig Relé2]
Somente PowerFlex 525
Define o tempo de retardo antes que relé seja energizado apés a condigao necesséria ser atingida.

Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/600,0 s
Display: 01s

1080 [Tempo Desl Relél]

085 [TempoDesl Relé 2]
Somente PowerFlex 525
Define o tempo de retardo antes que relé seja desenergizado apds a condicao necessaria cessar.

Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/6000 s
Display: 01s
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Bornes (continuagdo)

t086 Freio Eletmg Des Parametros relacionados: P045

Define o tempo pelo qual o inversor permanece na frequéncia minima antes de acelerar para a frequéncia comandada (e acionar o relé da bobina de frenagem) se 0 modo
de controle de freio eletromecanico (EM) estiver habilitado com P045 [Modo de parada].

Frequency
[EM Brk Off Delay] [EM Brk On Delay]
! ! S % ' !
S &
[Minimum Freq] P -~ -———/= === === === — = mmd o mm oo o m— o= 2N ---
V'S VN T' PN VN PN
Start EM Brk op ~ EMBl Drive stops
commanded energized (Off) commanded de-energized (On)
Padrao: 200s
Valores  Min/Max: 0,00/10,00 s
Display: 001s

t087 Freio Eletmg Atv Parémetros relacionados: P045

Define o tempo pelo qual o inversor permanece na frequéncia minima (apés liberar o relé da bobina de frenagem) antes de parar se o modo de controle de frenagem EM
estiver habilitado com P045 [Modo de parada].

Frequency
[EM Brk Off Delay] [EM Brk On Delay]
: : S : :
.y ‘-
[Minimum Freq] b |- e 2D -=-
V'S VN PN VN PN
Start EM Brk Stop .~ EMBrk Drive stops
commanded energized (Off) commanded de-energized (On)
Padrao: 200s
Valores  Min/Max: 0,00/1000 s
Display: 001s
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Capitulo 3

Programacao e parametros

t088 Sel Saida Analdg

Grupo Bornes (continuagdo)

Parametros relacionados: 1090

A saida analégicade 0 a10 V, 0 a 20 mA ou 4 a 20 mA pode ser utilizada para fornecer um sinal proporcional a diversas condigdes do inversor. Esse parametro também
detecta quais pardmetros de calibragao analdgica utilizar "

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores. E necessario o inversor PowerFlex 523 série B.

Valor de saida maximo = t089

~ o , , . . . (1) ~ .
Opcoes Faixa de saida Valor de saida minimo [Saida Analog Sup] Filtro Parametro relacionado
0 "“FregSai 0-10" 0al0Vv 0V=0Hz [Freg. maxima] Nenhum b001
1 “CorrSai 0-10" 0alov 0vV=0A 200% da corrente nominal do inversor  |Filtro A b003
2 "TensSai 0-10" 0alov ov=0V ]ﬁ\[llg/;sg? tensao de saida classificada do Nenhum b004
3 "PotSai 0-10" 0alov 0V=0kwW 200% de poténcia nominal do inversor |Filtro A b017
4 "TorgSai 0-10" 0alov 0vV=0A 200% da corrente nominal do inversor |Filtro A d382
5 "DadTest 0-10" 0alov 0V=0000 65535 (Hex FFFF) Nenhum -

6 “PtoAj 0-10" 0alov 0V=0% 100,0% Configuracéo de ponto de ajuste | Nenhum t090
7 "TensCC 0-10" 0alov ov=0v 100,0% do valor de desarme Nenhum b005
8 “FreqSai 0-20" 0a20mA OmA=0Hz [Freg. maxima] Nenhum b001
9 “CorrSai 0-20" 0a20mA OmA=0A 200% da corrente nominal do inversor |Filtro A b003
10 "TensSai 0-20" 0220 mA OmA=0V ]l%\[/]g/;sg? tensao de saida classificadado |y o b004
T “PotSai 0-20" 0a20mA 0mA=0kW 200% de poténcia nominal do inversor |Filtro A b017
12 “TorgSai 0-20" 0a20mA O0mA=0A 200% da corrente nominal do inversor |Filtro A d382
13 “DadTest 0-20" 0a20mA 0 mA=0000 65535 (Hex FFFF) Nenhum -

14 “PtoAj 0-20" 0a20mA 0mA=0% 100,0% Configuracao de ponto de ajuste |Nenhum t090
15 “TensCC 0-20" 0a20mA OmA=0V 100,0% do valor de desarme Nenhum b005
16 “FreqSai 4-20" 4-20 mA 4mA=0Hz [Freg. maxima] Nenhum b001
17 “CorrSai 4-20" 4-20 mA 4mA=0A 200% da corrente nominal do inversor  |Filtro A b003
18 “TensSai 4-20" 4-20 mA 4mA=0V ]ﬁ\[llg/;sg? tensao de saida classificada do |y b004
19 “PotSai 4-20" 4-20 mA 4mA=0kW 200% de poténcia nominal do inversor |Filtro A b017
20 “TorgSai 4-20" 4-20 mA 4mA=0A 200% da corrente nominal do inversor |Filtro A d382
21 "DadTest 4-20" 4-20 mA 4'mA=0000 65535 (Hex FFFF) Nenhum -

22 "Ptohj 4-20" 4-20 mA 4mA=0% 100,0% Configuracao de ponto de ajuste [Nenhum t090
23 "TensCC 4-20" 4-20 mA 4mA=0V 100,0% do valor de desarme Nenhum b005

(1) Filtro A é uma filtragem digital de polo simples com uma constante de tempo de 162 ms. Dado um degrau de entrada de 0...100% a partir do estado estacionario, a saida do Filtro A leva
500?ms para atingir 95% do valor méaximo, 810?ms para atingir 93% e 910?ms para atingir 100%.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/23
Display: 1

089 [Saida Analog Sup]

Dimensiona o valor maximo de saida (V ou mA) quando a configuragao de fonte esta no méximo.

Padrao: 100%
Valores  Min/Max: 0/800%
Display: 1%

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores. E necessario o inversor PowerFlex 523 série B.

t090 PtoAj Saida Anal

Define a porcentagem de saida desejada quando t088 [Sel Saida Analdg] é definido como 6, 14 ou 22 “Analog Setpoint".‘”

Paradmetros relacionados: 1088

Padrao: 00%
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

(1) 0 pardmetro tambeém esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores. E necessario o inversor PowerFlex 523 série B.
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Bornes (continuagdo)

t091 Entr Aninf 0-10V Parametros relacionados: P043 , 092, t093

E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Define a porcentagem (com base em 10 V) de tensao de entrada aplicada a entrada analdgica de 0 a 10 V utilizada para representar P43 [ Freq Minima].
Inverséo analdgica pode ser realizada ao configurar esse valor maior que t092 [Entr AnSup 0-10V].
Se 093 [ Ent Bipolar 10V] for definido como 1“Ent Bi-Polar”, esse parametro € ignorado.

Padrao: 00%
Valores  Min/Max: 0,0/2000%
Display: 01%
t092 Entr AnSup 0-10V Parametros relacionados: P044 , t091, t093

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Define a porcentagem (com base em 10 V) de tensao de entrada aplicada a entrada analdgica de 0 a 10 V utilizada para representar P044 [ Freq. méaximal.
Inversao analdgica pode ser realizada ao configurar esse valor menor que t091 [ Entr Aninf 0-10V].
Se t093 [Ent Bipolar 10V] for definido como 1“Ent Bi-Polar’, o mesmo valor aplica-se as tensdes positiva e negativa.

Padrao: 100.0%
Valores  Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 01%
t093 Ent Bipolar 10V Parametros relacionados: t091, t092

(PFs25) Somente PowerFlex 525

Habilita/desabilita controle bipolar. No modo bipolar, a direcéo é controlada pela polaridade da tensao.
Se o controle bipolar estiver habilitado, P043 [Freq Minima] e t091 [Entr Aninf 0-10V] sao ignorados.

0 “EntUni-Polar” (padrao) Somente 0a10V
1 "“Ent Bi-Polar” 10V

Opcoes

t094 Perda EnAnal V Parametros relacionados: P043, P044, A426, A42

~

Configura a resposta para uma perda de entrada. Quando a entrada de 0 a 10 V (ou -10 a +10 V) é utilizada para qualquer referéncia, qualquer entrada menor que 1V é
reportada como perda de sinal. A entrada precisa exceder 1,5 V para que a condigao de perda de sinal cesse.
Se habilitada, essa funcao afeta qualquer entrada que esteja sendo utilizada como uma referéncia de velocidade, referéncia PID ou ponto de ajuste PID no inversar.

0 “Desabilitad” (padrao)
“Falha (F29)'
“Parada”

“Ref. Zero”

“Ref Freq Max”

“Ref Freq Min"
“"RefFreqChave”

“Ref Freq MOP”

“Cont Ultimo”

Opcoes

O N o g NN

t095 EntrAninf 4-20mA Parametros relacionados: P043, t096

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Define a porcentagem (com base em 4 a 20 mA) de corrente de entrada aplicada a entrada analogica de 4 a 20 mA utilizada para representar P043 [Freq Minima].
Inversdo analdgica pode ser realizada ao configurar esse valor maior que t096 [ EntrAnSup 4-20mA].

Padrao: 00%
Valores  Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 0.1%
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t096 EntrAnSup 4-20mA Parametros relacionados: P044, t095

E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Define a porcentagem (com base em 4 a 20 mA) de corrente de entrada aplicada a entrada analdgica de 4 a 20 mA utilizada para representar P044 [Freq. maxima].
Inverséo analdgica pode ser realizada ao configurar esse valor menor que t095 [EntrAninf 4-20mA].

Padrao: 100.0%
Valores  Min/Max: 0,0/200,0%
Display: 01%
t097 Perda EnAnalmA Parametros relacionados: P043, P044, A426, A427

Configura a resposta para uma perda de entrada. Quando a entrada de 4 a 20 mA é utilizada para qualquer referéncia, qualquer entrada de menos de 2 mA é reportada
como perda de sinal. A entrada precisa exceder 3 mA para que a condigao de perda de sinal cesse.
Se habilitada, essa funcao afeta qualquer entrada que esteja sendo utilizada como uma referéncia de velocidade, referéncia PID ou ponto de ajuste PID no inversor.

0 “Desabilitad” (padrao)

“Falha (F29)'

“Parada”

“Ref. Zero”

Opcoes “Ref Freq Max"

“Ref Freq Min"

“RefFreqChave”

“Ref Freq MOP”

O N oo g NN

“Cont Ultimo”

099 [Filtro Entr Anig] Parametros relacionados: t091, t092, t095, t09

(=p]

Configura o nivel de filtragem adicional dos sinais de entrada analdgica. 0 niimero mais alto aumenta a filtragem e reduz a largura de banda. Cada configuragao duplica a
filtragem aplicada (1= 2x filtro, 2 = 4x filtro, e assim sucessivamente). Nenhuma filtragem adicional é aplicada quando definido como “0".

Padrao: 0
Valores  Min/Méax: 0 /14
Display: 1
t098 Ret. Perda Anig Parametros relacionados: t094, t097

Define o periodo de tempo apés a energizacao durante o qual o inversor nao detecta perda de sinal.
Resposta a perda de sinal é configurada em t094 ou t097 [ Perda Entr Anal x].

Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/200s
Display: 01s
100 [Sel Dorm.-Desp] Parametros relacionados: t101, t102, 1103

0inversor entra em espera se a entrada analdgica apropriada for reduzida abaixo do t101[Nivel dorméncia] configurado para o tempo configurado em t102 [ Tempo dorméncia]
e 0 inversor estiver em operagao. Ao entrar no modo de espera, o inversor desacelera gradualmente até zero e o indicador de operagao no teclado pisca para indicar que o
inversor esta em modo de espera.

Quando a entrada analogica aumenta acima do [ Nivel despertar] configurado, o inversor “desperta” e acelera gradualmente até a frequéncia comandada.

Ainversao pode ser alcangada configurando um [Nivel dorméncia] com valor maior que 103 [ Nivel despertar].

Pode haver dano ao equipamento e/ou ferimentos pessoais se este parametro for usado em uma aplicacao inadequada. Além

ATENGAO: A habilitacdo da funco esperar/ativar pode causar a operagao inesperada da maquina durante o modo Ativar.
A disso, deve-se considerar todos os codigos, normas, regulamentos e diretrizes industriais locais, nacionais e internacionais.

0 “Desabilitad” (padrao)

Ooc 1 "Ent0-10V" Espera habilitada pela entrada analdgicalde 0a10 V
des
he 2 "Ent 4-20mA” Espera habilitada pela entrada analdgica 2 de 4 a 20 mA
3 "Freq Comando” Espera habilitada segundo a frequéncia comandada do inversor
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t101 [Nivel dorméncia]
Configura o nivel de entrada analdgica que o inversor precisa atingir para entrar em modo de espera.

Padrao: 100%
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%

1102 [Tempo dorméncia]
Configura o tempo de entrada analdgica abaixo do qual o inversor precisa ficar para entrar em modo de espera.

Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/600,0 s
Display: 01s

103 [Nivel despertar]
Configura o nivel de entrada analdgica que o inversor precisa atingir para sair do modo de espera.

Padrao: 150%
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

t104 [Tempo despertar]
Configura o tempo de entrada analdgica acima do qual o inversor precisa ficar para sair do modo de espera.

Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/600,0 s
Display: 01s

105 [En sequr aberto]
Somente PowerFlex 525
Configura a agao para quando ambas as entradas de sequranga (Seguranga 1e Sequranca 2) estiverem desabilitadas (desenergizadas - sem alimentacao fornecida).

0 “Hab Falha”(padrao)

Opgodes
pé 1 “Desab Falha”

106 [CfgRst FalhaSeg]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Define 0 método de restauragao da falha F111“Sequr Hardware” com um ciclo de alimentagao ou operagao de remogao de falha.

0 “RsetCicPot" (padrao) Restaure a falha F111 usando o ciclo de alimentagao.

Opcdes
pe 1 “RsetCntFalh” Restaure a falha F111 usando o0 mecanismo de remogao de falhas sem desligar e ligar a alimentacao.

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025 103



Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo de comunicagoes

€121 [Modo Grav Comun]
Salva valores de parametro na memoria do inversor ativo (RAM) ou na memoria nao volatil do inversor (EEPROM).

ATENGAO: Se for utilizada a configuragdo automatica de inversor (ADC), este parametro deve permanecer no seu
valor-padrao de 0 “Salvar”.

IMPORTANTE  Valores de parametro definidos antes de configurar 1°RAM somente” sdo salvos na RAM.

0 “Salvar”(padrao)

Opcoes
pe 1 “Apenas RAM"

C122 [Sel com/estado]
Somente PowerFlex 525
Seleciona definicoes de bit de Comando e Palavra de Status especificos de velocidade ou de fibras/posicao para uso em uma rede de comunicagao. Consulte Gravacao

dos dados de comanda légico (06) na pagina 211 para obter mais informagdes. Este pardmetro nao pode ser modificado quando uma conexao de E/S ¢ estabelecida por
meio do adaptador de comunicagao ou da porta EtherNet/IP incorporada no inversor.

_ 0 “Velocidade" (padréo)
Opcoes

1 "Posigao”

C123 [Taxa dados RS485]
Configura a baud rate (bits/sequndo) para a porta RS485. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selegao.
0 "200"

2400

. "4800"
Opcoes

"9600" (padréo)

“19,200

ol Sl NN

“38,400"

C124 [Ender. né RS485]

Configura o nimero de nd do inversor Modbus (enderego) para a porta RS-485 se estiver usando uma conexao de rede. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario
apos fazer a selecao.

Padrao: 100
Valores  Min/Max: 11247
Display: 1
C125 [Acéo perda comun] Parametros relacionados: P45

Configura a resposta do inversor a perda de conexao ou erros de comunicagao excessivos na porta RS-485.
0 “Falha”(padrao)

Oucé “Parada coast” Realiza “parada por inércia” do inversor.
oes
pe 2 “Parada” Para o inversor usando a configuragao P045 [Modo de parada].
3 “Cont Ultimo” 0 inversor continua operando a velocidade de comunicacao comandada salva na RAM.
C126 Tempo perdacomun Parametros relacionados: C125

Configura o tempo pelo qual o inversor permanece em perda de comunicagao com a porta RS-485 antes de realizar a agao especificada em C125 [Acao perda comun].
Consulte o Apéndice C para abter mais informagoes.

IMPORTANTE Essa definicao tem efeito somente se a E/S que controla o inversor for transmitida pela porta RS485.

Padrao: 50s
Valores  Min/Max: 01/600s
Display: 01s
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C127 [Formato RS485]
Determina os detalhes relacionados ao protocolo Modbus especifico utilizado pelo inversor. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selegao.

0 "RTU 8-N-1"(padrao)
1 “RTU 8-E-1"
2 "RTU 8-0-1
3 "RTU 8-N-2"
4
5

Opgoes

“RTU 8-E-2°
“RTU 8-0-2"

C128 [Sel End EN] Parametros relacionados: C129 a C132 C133 a C136, C137 a C140
Somente PowerFlex 525

Permite que o endereco IP, a mascara de sub-rede e o endereco de conversor de protocolos sejam definidos com um servidor BOOTP. Identifica as conexdes que seriam
tentadas em um reset ou ao desligar e ligar novamente a alimentacao. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selegao.

1 "Parametros”

Opgdes
pe 2 "BOOTP”(Padrao)

C129 [Cfglend IP EN] Parametros relacionados: C128
C130 [Cfg2end IP EN]
C131 [Cfg3end IPEN]
C132 [Cfg 4 end IP EN]

Somente PowerFlex 525
Define os bytes no endereco IP. Um reset ou desligar/ligar a alimentacao é necessario apés fazer a selecao.

192.168.1.62

[CfgTend IP EN]
[Cfg 2 end IP EN]
[Cfg 3 end IP EN]
[Cfg & end IP EN]

IMPORTANTE (128 [EN Addr Sel] deve ser definido para 1“Pardmetros”.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1
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C133 [Cfg1subrede EN] Parametros relacionados: C128
C134 [Cfg 2 subrede EN]
C135 [Cfg 3 subrede EN]
C136 [Cfg 4 subrede EN]

Somente PowerFlex 525
Energiza os bytes da mascara de sub-rede. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selecao.
255.255.255.0

[Cfg 1subrede EN]
[Cfg 2 subrede EN]
[Cfg 3 subrede EN]
[Cfg 4 subrede EN]

IMPORTANTE (128 [EN Addr Sel] deve ser definido para 1“Parametros”.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1
C137 [Cfg1gateway EN] Parametros relacionados: C128

C138 [Cfg 2 gateway EN]
C139 [Cfg 3 gateway EN]
C140 [Cfg 4 gateway EN]

Somente PowerFlex 525
Define os bytes do endereco do gateway. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario ap6s fazer a selegao.
192.168.1.1

[Cfg 1gateway EN]
[Cfg 2 gateway EN]
[Cfg 3 gateway EN]
[Cfq 4 gateway EN]

IMPORTANTE  C128 [EN Addr Sel] deve ser definido para 1“Parametros”.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1

C141 [Conf taxa EN]
Somente PowerFlex 525

Define a taxa de dados de rede na qual o EtherNet/IP se comunica. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apos fazer a selegao.
0 "Auto detecg.” (padrao)

“10Mbps Cheio”

“I0MbpsMetade”

“100MbpsCheio”

“100MbpsMet”

Opcoes

D~ NN
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C143 AcaoFitrComut EN Parametros relacionados: P045, C145, C146, C147 a C150
Somente PowerFlex 525
Define a agao que a interface EtherNet/IP e inversor realizam se a interface EtherNet/IP detectar que as comunicagdes Ethernet foram interrompidas.

IMPORTANTE  Esta definicdo tem efeito somente se a E/S que controla o inversor for transmitida pela interface EtherNet/IP.

determine a agdo que a interface EtherNet/IP e inversor conectado realizam se as comunicacoes forem interrompidas.
Por padrao, esse parametro causa falhas no inversor. E possivel definir este parametro de forma que o inversor continue
a operar. Deve-se tomar precaucoes para garantir que a definigao deste pardmetro nao crie um risco de ferimento ou de
dano ao equipamento. Ao comissionar o inversor, verifique se seu sistema responde corretamente a diversas situagoes
(por exemplo, um inversor desconectado).

2 ATENGAGO: Existe risco de lesdo ou danos ao equipamento. Pardmetro C143 [AcaoFltrComut EN] permite que vocé

0 “Falha"(padrao)

1 “Parada” 0 inversor para pela configuragao P045 [Modo de parada].
) 2 "Zero Dados” Observagao: os valores de referéncia e de Datalink transmitidos ao inversor serao definidos em “0".
Opgdes 3 “ManterUltimo” Observacao: os valores de Comando de Idgica, referéncia e de Datalink transmitidos ao inversor serao mantidos em seu
Gltimo valor.
4 "EnvCfgFltr Observagao: os valores de comando de I8gica, referéncia e Datalink sao transmitidos ao inversar como configurado em
C145, C146 e C147 a C150.
Cl44 [AcaoFltrinat EN] Parametros relacionados: P045, C145, C146, C147 a C150

Somente PowerFlex 525

Define a agao que a interface EtherNet/IP e inversor realizam se a interface EtherNet/IP detectar que o scanner esta inativo porque o controlador foi alternado para o
modo de programa.

acao que a interface EtherNet/IP e inversor conectado realizam se o scanner estiver inativo. Por padrao esse parametro
causa falha no inversor, é possivel definir este parametro de modo que o inversor continue a operar. Deve-se tomar
precauc6es para garantir que a defini¢ao deste pardmetro ndo crie um risco de ferimento ou de dano ao equipamento.

Ao comissionar o inversor, verifique se seu sistema responde corretamente a diversas situagdes (por exemplo, um inversor

2 ATENGAO: Existe risco de lesdo ou danos ao equipamento. Parametro C144 [ AcoFltrInat EN] permite que vocé determine a

desconectado).
0 “Falha’(padrao)
1 “Parada” 0 inversor para pela configuragao P045 [Modo de parada].
Opcdes 2 "Zero Dados” Os valores de referéncia e de Datalink transmitidos ao inversor serao definidos em “0".
3 “ManterUltimo” Os valores de Comando de Igica, referéncia e de Datalink transmitidos ao inversor serao mantidos em seu tltimo valor.
4 "EnvCfgFitr 0s valores de comando de l6gica, referéncia e Datalink s&o transmitidos ao inversor como configurado em C145, C146 e
C147 a C150.
C145 [LogCfg filtro EN] Parametros relacionados: C143, Cl44

V Parémetro de 32 bits
Somente PowerFlex 525

Define os dados do Comando Lagico que serdo enviados para o inversor se alguma das sequintes situacées for verdadeira:
- C143 [AcaoFltrComut EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e as comunicagdes sdo interrompidas.
- C144 [AcaoFltrinat EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e o scanner é colocado em modo de programa ou de teste.
Consulte Gravacao dos dados de comanda légico (06) na pagina 211 para obter mais informagdes.

Padrao: 0000
Valores  Min/Max: 0000/FFFF
Display: 0000
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C146 [RefConfFiltro EN] Parametros relacionados: C143, Cl44
V Parametro de 32 bits
Somente PowerFlex 525

Define os dados da Referéncia que serao enviados para o inversor se alguma das seguintes situacdes for verdadeira:
- C143 [AcaoFItrComut EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e as comunicagdes sao interrompidas.
- C144 [AcaoFltrinat EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e o scanner é colocado em modo de programa ou de teste.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/50000
Display: 1

C147 [EN CfgFalh DL 1]
C148 [EN Cfg Falh DL 2]
C149 [EN Cfg Falh DL 3]
C150 [EN Cfg Falh DL 4]

Somente PowerFlex 525

Define os dados de entrada de Datalink Ethernet que serao enviados ao inversor se qualquer uma das condicoes abaixo for verdadeira:
- C143 [AcaoFltrComut EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e as comunicagdes sao interrompidas.
- C144 [AcaoFltrinat EN] é definido como 4 “EnvCfgFltr” e o scanner é colocado em modo de programa ou de teste.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

C153 [Ent1dadosEN]
C154 [Ent 2 dadosEN]
C155 [Ent 3 dadosEN]
C156 [Ent 4 dadosEN]

(PFs25) Somente PowerFlex 525

Nimero do parametro Datalink cujo valor esta gravado a partir da tabela de dados EtherNet/IP integrada. Este pardmetro ndo pode ser madificado quando uma conexao
de E/S é estabelecida por meio da porta EtherNet/IP incorporada no inversor.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/800
Display: 1

C157 [Sda1dadosEN]
C158 [Sda 2 dadosEN]
C159 [Sda 3 dadosEN]
€160 [Sda &4 dadosEN]

(PFs25) Somente PowerFlex 525

Nimero do parametro Datalink cujo valor € lido a partir da tabela de dados EtherNet/IP integrada. Este parametro nao pode ser modificado quando uma conexao de E/S é
estabelecida por meio da porta EtherNet/IP incorporada no inversor.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/800
Display: 1

€161 [Op Dados Dentr 1]
C162 [Op Dados Dentr 2]
C163 [Op Dados Dentr 3]
€164 [Op Dados Dentr 4]

Namero de parametro Datalink cujo valor é gravado a partir da tabela de dados da interface serial do inversor de alta velocidade (HSDSI). Este parametro nao pode ser
modificado quando uma conexao de E/S é estabelecida por meio do adaptador de comunicagao.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/800
Display: 1
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C165 [Op Dados Fora1]
166 [Op Dados Fora 2]
€167 [Op Dados Fora 3]
€168 [Op Dados Fora 4]

Nimero do parametro Datalink cujo valor ¢ lido a partir da tabela de dados HSDSI. Este parametro nao pode ser modificado quando uma conexao de E/S é estabelecida por
meio do adaptador de comunicagao.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/800
Display: 1

€169 [Sel mult invers]

Define a configuragao do inversor que esta em modo multi-inversores. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selegao.

0 "Desabilitad” (padrao) Nao ha mestre multi-inversores do madulo opcional de rede interno ou porta Ethernet integrada. 0 inversor ainda pode
funcionar como um secundario multi-inversores ou um inversor simples (sem uso de varios inversores).

1 "Opcao rede” A funcao multi-inversores é habilitada com a opgao de rede interna como um mestre multi-inversores. 0 inversor host é

Opgoes “Inversor 0" e até quatro inversores secundarios podem ser colocados em cadeia a partir da sua porta RS-485.

2 “EtherNet/(P! A fungdo multi-inversores ¢ habilitada com a porta Ethernet integrada como o mestre multi-inversores. 0 inversor host é
“Inversor 0" e até quatro inversores secundarios podem ser colocados em cadeia a partir da sua porta RS-485.

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

€171 [End inver 1] Parametros relacionados: C169
C172 [End inver 2]
C173 [End inver 3]
C174 [End inver 4]

Define os enderegos de nd correspondentes dos inversores colocados em cadeia quando C169 [Sel mult invers] esta definido como 1“EtherNet/IP” ou 2 “Opgéo Rede”. Um
reset ou desligar/ligar a alimentacao é necessario apds fazer a selecao.

Padrao:

End inver 1:
End inver 2:
End inver 3:
End inver 4:

Min/Max: 11247
Display: 1

Valores

Ol NN

C175 [Conf E/S DSI]

Define a configuracao dos inversores que estao ativos em modo multi-inversores. Identifica as conexdes que seriam tentadas em um reset ou ao desligar e ligar
novamente a alimentagao. Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é necessario apds fazer a selegao.

0 “Inversor 0" (padrao)

1 “Inversor 0-1"

Opgoes 2 ‘Inversor 0-2"

3 “Inversor 0-3"

4 "Inversor 0-4"
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Entradas StepLogic

L180 [Légica Parada 0]
L182 [Légica Parada 2]
L184 [LogicaParada4] L185 [Légica Parada5]
L186 [LégicaParada6] L187 [Légica Parada?7]

E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
Somente PowerFlex 525

L181 [Légica Parada1]
L183 [Logica Parada 3]

Padrao: 00F1
Valores  Min/Max: 0000/FAFF
Exibicao 0001

Consulte o Apéndice D e o Apéndice E para obter mais informacdes sobre a aplicagao da funcao StepLogic® e a aplicagao de posicao StepLogic.

0s parametros L180 a L187 s6 estardo ativos se P047, P04 ou P05 [ Ref. vel x] estiver definido como 13 “Lagica etapa” ou 16 “Posicionamento”. Esses parametros podem
ser utilizados para criar um perfil personalizado de comandos de frequéncia. Cada “etapa” pode ser baseada em tempo, estado de uma entrada Idgica ou uma combinagao
entre os dois.

Os digitos 1...4 para cada pardmetro [ Ldgica Parada x] devem ser programados de acordo com o perfil desejado. Uma entrada Idgica é estabelecida ajustando uma
entrada digital, pardmetros t062, t063, t065...t068 [ TermBlk EnDig xx] como 24 “Ent Ldgica 1" e/ou 25 “Ent Logica 2 ou usando os bits 6 e 7 de A560 [ Pal contr aprim].

Um intervalo de tempo entre as etapas pode ser programado usando os parametros L190 a L197 [ Tpo Ldg Parada x]. Consulte a tabela abaixo para parametros relacionados.
A velocidade para cada etapa é programada usando os pardmetros A410 a A417 [ Freq pré-config x].

Parametro de frequéncia pré-selecionada relacionado - . . .

Etapa | Parametro StepLogic (SI:::fosgei:: ;mvado independentemente de parametros dpiagri:‘l:;elh::l dze dt:lil_'l]l;% Ztmll.;zlsct arzl:z;?l:lizi:(s;:z tl]}l;n[(:l'odo:u 6
0 1180 [ Logica Parada 0] |A410 [Freq pré-config0] 1190 [ Tpo Ldg Parada 0]

1 1181[Logica Parada 1] | A4T1[Freq pré-configl] 1191[Tpo Log Parada 1]

2 1182 [Logica Parada 2] |A412 [Freq pré-config2] 1192 [Tpo Lég Parada 2]

3 1183 [Logica Parada 3] |A413 [Freq pré-config3] 1193 [Tpo Log Parada 3]

A L184 [Logica Parada 4] |A4l4 [Freq pré-configh] 1194 [Tpo Log Parada 4]

5 1185 [Logica Parada 5] |A4l5 [Freq pré-configh] 1195 [Tpo Log Parada 5]

) 1186 [ Logica Parada 6] |A416 [Freq pré-configb] 1196 [ Tpo Log Parada 6]

7 1187 [Logica Parada 7] |A417[Freq pré-config7] 1197 [ Tpo Log Parada 7]

A posicdo para cada etapa é programada utilizando os pardmetros 1200 a L214 [ Unidad etapa x].

Etapa | Parametro de posicionamento StepLogic

1200 [Unidad etapa 0] & L201[Unidad etapa F 0]
1202 [Unidad etapa 1] & L203 [Unidad etapa F 1]
1204 [Unidad etapa 2] & L205 [Unidad etapa F 2]
1206 [Unidad etapa 3] & L207 [Unidad etapa F 3]
1208 [Unidad etapa 4] & L209 [Unidad etapa F 4]
1210 [Unidad etapa 5] & L2T1 [Unidad etapa F 5]
1212 [Unidad etapa 6] & L213 [Unidad etapa F 6]
1214 [Unidad etapa 7] & L215 [Unidad etapa F 7]

~N| o g | N o

Como a StepLogic funciona

A sequéncia StepLogic & iniciada com um comando de acionamento valido. Uma sequéncia normal sempre comega com L180 [ Lagica etapa 0].

Digito 1: légica para a proxima etapa

Esse digito define a l6gica para a proxima etapa. Quando a condicao € atingida, o programa avanca para a préxima etapa. Etapa 0 vem ap6s a etapa 7. Exemplo: Digito 1é
definido como 3. Quando “Ent Ldgica 2" torna-se ativa, 0 programa avanga para a proxima etapa.

Digito 2: logica para saltar a uma etapa diferente

Para todas as configuragdes diferentes de F, quando a condigao € atingida, o programa anula o Digito 0 e salta para a etapa definida pelo Digito 3.

Digito 3: etapa diferente para a qual saltar

Quando a condicao para o Digito 2 € atingida, essa configuragao de digito determina a préxima etapa ou o fim do programa.

Digito 4: Configuragées de etapa

Esse digito define caracteristicas adicionais de cada etapa.

Qualquer parametro de StepLogic pode ser programado para controlar uma saida a relé ou 6tica, mas vocé nao pode controlar saidas diferentes segundo a condigao de
comandos StepLogic diferentes.
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Entradas StepLogic (Continuagao)

Ajustes de parametro StepLogic
Algica para cada funcao é determinada pelos quatro digitos para cada parametro StepLogic. A sequir, seque uma lista dos ajustes de parametro disponiveis para cada digito.
Consulte o Apéndice D para obter mais informacaes.

oonan
I

Logica para a proxima etapa Digito 1

Logica para saltar a uma etapa diferente Digito 2

Etapa diferente para a qual saltar Digito 3

Configuragdes da etapa Digito 4

Nao Usado
Configuragoes de controle de velocidade (digito &) Ajustes de parametro (digito 3)
Ajuste de Param. de ] o necessario  Descrigao
pardmetro ORI Geploge T comendada 0 Saltar para etapa 0
necessario usado 1 Saltar para etapa 1
0 Acel/desacel 1 Desligado Avanco 2 Saltar para etapa 2
1 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso 3 Saltar para etapa 3
2 Acel/desacel 1 Desligado Sem saida 4 Saltar para etapa 4
3 Acel/desacel 1 Ligado Avango 5 Saltar para etapa 5
4 Acel/desacel 1 Ligado Retrocesso 6 Saltar para etapa 8
5 Acel/desacel 1 Ligado Sem saida 7 Saltar para etapa 7
6 Acel/desacel 2 Desligado Avanco 8 Finalizar o programa (parada normal)
7 Acel/desacel 2 Desligado Retrocesso 9 Finalizar o programa (parada por inércia)
8 Acel/desacel 2 Desligado Sem saida A Finalizar programa e entrar em falha (F2)
9 Acel/desacel 2 Ligado Avango
A Acel/desacel 2 Ligado Retrocesso
b Acel/desacel 2 Ligado Sem saida
Ajustes de posicionamento (digito 4) Ajustes de parametro (digitos 2 e 1)
Ajuste de Param. de ] . ] ] necessario Descri¢ao
parametro :celeralt;aol ) g:‘afo dasaida glf?ﬁa? apartir  Tipo ded 0 Ignore a etapa (salte imediatamente)
necessario u::Z:e eragao epLogic 0 Inicio comando 1 Etapa segundo [Tpo Log Parada x]
0 Acel/desacel 1 Desligado Avanco Absoluto 2 Etapa se :Ent Lf:Jg!ca 1””est|.ver atlyo
1 Acel/desacel 1 Desligado Avanco Incremental 3 Etapa se ”Ent Lr?g!ca 2 est.lver.atlv.o
2 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso Absoluto 4 Etapa se "Ent ng!ca 1”98“.\’” |.nat|.vo
3 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso Incremental J gapa 5 EntdLoglcaAZ e:tlve”rEmtalt_l}/o' o0 Ert hoica 7
4 Acel/desacel 1 LFgadu Avanco Absoluto 6 es?irleaersgtlijvn; 0S parametros “tnt Logica " ou “tnt Logica
] Acel/desacel | Ligado Avango Incremental 7 Etapa se ambos os parametros “Ent Logica 1" e “Ent Logica 2°
6 Acel/desacel 1 Ligado Retrocesso Absoluto estiverem ativos
7 Acel/desacel 1 Ligado Retrocesso Incremental 8 Etapa se “Ent Lagica 1" e “Ent Légica 2" estiverem ambos inativos
8 Acel/desacel 2 Desligado Avango Absoluto 9 Etapa se “Ent Logica 1" estiver ativo e “Ent Logica 2” inativo
9 Acel/desacel 2 Desligado Avango Incremental A Etapa se "Ent Logica 2” estiver ativo e "Ent Légica I" inativo
A Acel/desacel2  Desligado Retrocesso Absoluto b Etapa ap6s [Tpo Log Parada x] e “Ent Légica I” estando ativo
b Acel/desacel 2 Desligado Retrocesso Incremental C Etapa apos[Tpo Log Parada x] e “Ent Légica 2" estando ativo
C Acel/desacel2  Ligado Avango Absoluto d Etapa apos [Tpo Log Parada x] e “Ent Logica 1" estando inativo
d Acel/desacel 2 Ligado Avango Incremental E Etapa ap6s [Tpo Log Parada x] e “Ent Logica 2" estando inativo
E Acel/desacel2  Ligado Retrocesso Absoluto F Nao ignore/pule ajustes de parametro do digito 2
F Acel/desacel 2 Ligado Retrocesso Incremental
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Capitulo 3

Programacao e parametros

L190 [Tpo Lég Parada 0]
L192 [Tpo Lég Parada 2]
L194 [Tpo Log Parada 4]
L196 [Tpo Log Parada 6]

Somente PowerFlex 525

Configura o tempo para permanecer em cada etapa se a palavra de comando correspondente estiver configurada para “Etapa baseada em tempo”.

Grupo Lagica (continuagdo)

L191 [Tpo Log Parada 1]
L193 [Tpo Log Parada 3]
L195 [Tpo Log Parada 5]
L197 [Tpo Log Parada 7]

Padrao: 300s
Valores  Min/Max: 0,0/999,9 s
Display: 01s

L200 [Unidad etapa 0]
L204 [Unidad etapa 2]
L208 [Unidad etapa &]
L212 [Unidad etapa 6]
W Parametro de 32 bits
[PF525) Somente PowerFlex 525

Configura a posigao em unidades definidas pelo usuario que o inversor precisa atingir a cada etapa.

L202 [Unidad etapa1]
L206 [Unidad etapa 3]
L210 [Unidad etapa 5]
L214 [Unidad etapa 7]

Padrao: 0,00
Valores  Min/Max: 0,00/6400,00
Display: 0,01

L201 [F Unidad etapa 0]
L205 [F Unidad etapa 2]
L209 [F Unidad etapa 4]
L213 [F Unidad etapa 6]

L203 [F Unidad etapa]
L207 [F Unidad etapa 3]
L211 [F Unidad etapa 5]
L215 [F Unidad etapa 7]

Somente PowerFlex 525
Configura a posigao em unidades definidas pelo usuario (parte fracionaria) que o inversor precisa atingir a cada etapa.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/0,99
Display: 0,01
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Tela avancada
d360 [Entr Anlg 0-10V] Parametros relacionados: t091, 1092
Exibe a entrada analdgica de 0 a 10 V como percentual da escala total.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%
d361 [Entr Anlg 4-20mA] Parametros relacionados: t095, t096
Exibe a entrada analdgica de 4 a 20 mA como percentual da escala total.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%
d362 [TempoDecorr-hora] Parametros relacionados: A555
Exibe o tempo total decorrido com alimentacao (em horas) desde o reset do temporizador. 0 temporizador para quando atinge o valor maximo.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/32,767 h
Display: 1h
d363 [TempoDecorr-min] Parametros relacionados: d362, A555

Exibe o tempo total decorrido com alimentacao (em minutos) desde o reset do temporizador. Reseta para zero quando o valor maximo é atingido e aumenta o valor de d36
[ TempoDecorr-hora] em um.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/60,0 min
Display: 01 min

d364 [Status contador]
Exibe o valor atual do contador se habilitado.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

d365 [Status crondm.]
V Pardmetro de 32 bits
Exibe o valor atual do temporizador se habilitado.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/9999,0 s
Display: 01s

d366 [Status crondm. F]
Exibe o valor atual do temporizador (parte fracionaria), se habilitado.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 00/09s
Display: 01s
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Tela avancada (continuagdo)

d367 [Tipo do inversor]

Exibe a configuragdo do tipo de inversor. UUsado pelo pessoal de servigo de campo da Rockwell Automation (ndo acessivel para gravagao por pessoal técnico que ndo seja
da Rockwell Automation).

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1
d368 [Dados pto teste] Parametros relacionados: A483
Exibe o valor atual da fungao selecionada em A483 [Sel ponto teste].
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: O/FFFF
Display: 1

d369 [NivSobrecrgMotor]
Exibe o contador de sobrecarga do motor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/150,0%
Display: 01%
d375 Med Hz Escor Parametros relacionados: P032

Exibe a quantidade atual de escorregamento ou estatismo (valor absoluto) sendo aplicado a frequéncia do motor. 0 inversor aplica escorregamento segundo a configuragao
em P032 [ Freq nominal].

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/25,0 Hz
Display: 01Hz

d376 [Feedback vel]
V Pardmetro de 32 bits
Exibe o valor da velocidade real do motor independentemente de ser medida por retorno do encoder/trem de pulso ou estimada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/64000,0 rpm
Display: 0.1rpm

d377 [F Feedback vel]
Exibe o valor da velocidade real do motor (parte fracionaria) independentemente de ser medida por retorno do encoder/trem de pulso ou estimada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: 0,0/09 rpm
Display: 01rpm

d378 [Veloc encoder]
V Parametro de 32 bits

Fornece um ponto de monitoramento que reflete a velocidade medida a partir do dispositivo de retorno. Isso mostra a velocidade do encoder ou trem de pulso mesmo se
nao for usado diretamente para controlar a velocidade do motor.)

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/64000,0 rpm
Display: 0.1rpm

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Tela avancada (continuagdo)

d379 [F Veloc encoder]

Fornece um ponto de monitoramento que reflete a velocidade (parte fracionaria) medida a partir do dispositivo de retorno. Isso mostra a velocidade do encoder ou trem
de pulso mesmo se nao for usado diretamente para controlar a velocidade do motor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: 0,0/09 rpm
Display: 01rpm

d380 [Ripple barr. DC]
Exibe o valor em tempo real da tensao ripple de barramento CC.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/410 Ve para inversores de 230 Vca; 820 Vce para inversores de 460 Vca; 1025 Vee para inversores de 600 Vca
Display: 1Vee

d381 [Fator Pot. Saida]
Exibe o &ngulo em graus elétricos entre a tenséo e a corrente do motor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/180,0 grau
Display: 0,1 grau

d382 [Corrente Torque]
Exibe o valor atual da corrente de torque do motor medida pelo inversor.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/(Correntes nominais do inversor x 2)
Display: 001A

d383 [Exibir ret PID1]

d385 [Exibir ret PID2]
Somente PowerFlex 525

Exibe o valor de retorno do PID ativo.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/1000%
Display: 01%

d384 [Exib PtoAj PID1]

d386 [Exib PtoAj PID2]
Somente PowerFlex 525

Exibe o valor do ponto de ajuste do PID ativo.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Tela avancada (continuagdo)

d387 [Status posicéo]
Somente PowerFlex 525
Exibe a condicao de operacao atual do inversor. Quando esta em modo de posicionamento, Bit 1indica posicao positiva ou negativa em relagao ao inicio.

oo

L L
| 1= condicao verdadeira, 0 = condicao falsa
DirPositiva Digito 1
NaPosicao Digito 2
Na origem Digito 3
Inv origem Digito &4
Nao Usado
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Méax: 0ooo/m
Display: 0000
d388 [Unid desloc H] Parametros relacionados: d38

m Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
V Parémetro de 32 bits
Somente PowerFlex 525

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/64000
Display: 1
d389 [Unid desloc L] Parametros relacionados: d387

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
[PF525) Somente PowerFlex 525

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/0,99
Display: 0,01

d390 [Status fibra]
Status atual das caracteristicas das fibras.

n‘ [ ‘n ‘n‘
L L L ||La L
| 1= condicao verdadeira, 0 = condicao falsa
Mant Sinc Digito 1
Ramp Sinc Digito 2
Transv Ativ Digito 3
Dec transv Digito &4
Nao Usado
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/1m
Display: 0000
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Programagao e parametros

d391 [Status Log. Par.]
Somente PowerFlex 525

Exibe a etapa atual do perfil StepLogic, conforme definido pelos pardmetros L180 a L187 [ Ldgica etapa x] quando PO47 [Ref. vel 1] esta definido como 13 “Légica etapa” ou 16

“Posicionam”.

Grupo Tela avancada (continuagdo)

Parametros relacionados: P047, L180 a L18

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0/8

Display:

1

d392 [Modo BitLst Ativ]

(Com PowerFlex 525 FRN 3.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)
Exibe o valor de A574 [Cfg Modo BitLst].

Parametros relacionados: A574

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0n

Display:

1

d393 [Estdo inv 2]

(Com PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)

Exibe a condicao de operacao atual do inversor.

X \ X \ 0 \ 0
B4 1312/m w09 8
r Nibble 4 Nibble 3 Nibble 2

Nibble 1 x=Reserved

Bit #

(1) 0 status do bit & especifico apenas para os inversores PowerFlex 525.

1=Condition True
0=Condition False

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0/65535

Display:

1

d394 [Estdo sda dig]

(Com PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)

Exibe o status da saida a relé e da saida opcional.

rrryrn
oo - -
| Status Valor do bit =0 Valor do bit =1
Estrelé 1 Digito 1 Status do relé 1(normalmente aberto)  |N&o ativado (Relé 1aberto)  |Ativado (Relé 1fechado)
Est relé 27 Digito2 ~Status do relé 2 (normalmente fechado) |Nao ativado (Relé 2 fechado) | Ativado (Relé 2 aberto)
Est opto TV Digito 3 — -
m = Estopto1 N&o ativado Ativada
Est opto 2 Digito 4 — .
Nao Usado Est opto 2 Nao ativado Ativada
(1) Aconfiguragao é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/15
Display: 1
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Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Programa avancgado

A410 [Freq pré-configd] A4l [Freq pré-configl]
A412 [Freqpré-config2] A413 [Freq pré-config3]
A4l4 [Freq pré-configh] A415 [Freq pré-config5]
A416 [Freq pré-configs] A417 [Freq pré-config7]

A418 [Freq pré-config8] A419 [Freq pré-config9]
A420 [FreqPré-configl0] A421 [FreqPré-configll]
A422 [FreqPré-configl2] A423 [FreqPré-configl3]
A424 [FreqPré-configls] A425 [FreqPré-configl5]
Somente PowerFlex 525

Define a frequéncia pré-configurada das saidas do inversor para o valor programado quando selecionado.

Para o PowerFlex 525

Aceleracao/Desaceleracao padrao |EntrPréCfg. 1 EntrPréCfg. 2 EntrPréCfg. 3 Entrada pré-config. 4

utilizadas (TermBlk EnDig 05) (TermBlk EnDig 06) (TermBlk EnDig 07) (TermBlk EnDig 08)
Pré-configuragao 0! 1 0 0 0 0
Pré-configuragao 1 1 1 0 0 0
Pré-configuragao 2 2 0 1 0 0
Pré-configuragao 3 2 1 1 0 0
Pré-configuragao 4 1 0 0 1 0
Pré-configuragao 5 1 1 0 1 0
Pré-configuragao 6 2 0 1 1 0
Pré-configuragao 7 2 1 1 1 0
Pré-configuragao 8 1 0 0 0 1
Pré-configuragao 9 1 1 0 0 1
Pré-configuragao 10 2 0 1 0 1
Pré-configuragao 11 2 1 1 0 1
Pré-configuragao 12 1 0 0 1 1
Pré-configuragao 13 1 1 0 1 1
Pré-configuragao 14 2 0 1 1 1
Pré-configuragao 15 2 1 1 1 1
Para o PowerFlex 523

Aceleragao/Desaceleragao padrao |EntrPréCfg. 1 EntrPréCfg. 2 EntrPréCfg. 3

utilizadas (TermBlk EnDig 05) (TermBlk EnDig 06) (TermBlk EnDig 03)
Pré-configuragao 0 1 0 0 0
Pré-configuragéo 1 1 1 0 0
Pré-configuragao 2 2 0 1 0
Pré-configuragao 3 2 1 1 0 _
Pré-configuragao 4 1 0 0 1
Pré-configuragao 5 1 1 0 1
Pré-configuragao 6 2 0 1 1
Pré-configuragao 7 2 1 1 1

(1) Apré-configuragdo 0 esta disponivel somente se P047, P049 ou PO51[Ref. vel x] estiver definido como 7 “FregPré-conf".

Padrdes:
Freq pré-config0: 0,00 Hz
Freq pré-configl: 500 Hz
Freq pré-config2: 10,00 HZ
Freq pré-config3: 20,00 Hz
Freq pré-config: 30,00 Hz
Valores Freq pré-configb: 40,00 Hz
Freq pré-config6: 50,00 Hz
Freq pré-config7 a 15: 60,00 Hz
Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 001Hz
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Capitulo 3 Programagao e parametros

Grupo Programa avancado (continuacdo)

A426 [Freq teclado] Parametros relacionados: P047, P049, P05

Fornece a frequéncia de comando do inversor usando a navegagao pelo teclado integrado. Quando P047, P49 ou P051 [Ref. vel x] seleciona 2 “Freq teclado”, o valor
definido para esse parametro controla a frequéncia do inversor. 0 valor desse parametro também pode ser alterado ao navegar com o teclado e pressionando as teclas de
seta para cima ou baixo.

Padrao: 60,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz

A427 [FreqMOP]
Fornece a frequéncia de comando do inversor usando a navegacgao pelo potencidmetro operado pelo motor (MOP).

IMPORTANTE  Frequéncia nao é gravada em memdria nao-volatil até que o inversor seja desenergizado. Se ambos Elev MOP e Dim
MPO forem aplicados simultaneamente, as entradas sao ignoradas e a frequéncia nao é alterada.

Padrdo: 60,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0.01Hz

A428 [Sel Reset MOP]
Determina se 0 comando de referéncia MOP atual é salvo ao cortar a alimentagao.

0 “Ref MOP Zero” Reseta a frequéncia MOP a zero ao cortar a alimentagao e para.

Opgoes
pe 1 “SalvarRefMOP” (Default)

A429 [Pré-carga MOP]
Determina a operagao da fungao MOP.

0 “SemPré-carga” (padréo)

Opcoes 1 "Pré-carga” Transferéncia sem desestabilizagao: sempre que 0 modo MOP for selecionado, o valor de saida atual da velocidade sera
carregado.

A430 [Tempo MPO]
Configura a taxa de mudanga da referéncia MOP.

Padrao: 100s
Valores  Min/Max: 0,1/6000 s
Display: 01s
A431 [Frequéncia Jog] Parametros relacionados: P044
Define a frequéncia de saida quando um comando jog é realizado.
Padrao: 10,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/[Freq. maxima]
Display: 0,01Hz

A432 [Acel/Desacel Jog]
Define o tempo de aceleragao e desaceleragao utilizado quando se est4 em modo jog.

Padrdo: 1000s
Valores  Min/Max: 0,01/600,00 s
Display: 001s
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A433 [Frequéncia purga] Parametros relacionados: 1062, t063, t065 a t068
Fornece um valor de comando de frequéncia fixo quando t062, t063, t065 a t068 [ TermBlk EnDig xx] esté definido como 40 “Purga”.

Padrao: 5,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/500,00 Hz
Display: 0,01Hz

Parametros relacionados: P045, A435

A434 [Tempo Fren CC]
Ajusta o periodo de tempo que a corrente de frenagem CC é “injetada” no motor quando P045 [Modo de parada] é definido como 10 “PointStp,CF” e 11 “PaintStop” ou

0 “Rampa,CF” e 4 “Rampa”.
Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/99.9 s
Display: 01s

A435 [Nivel Fren CC] Parametros relacionados: P045
Define a corrente de frenagem CC maxima, em ampéres, aplicada ao motor quando P045 [Modo de parada] é definido como 0 “Rampa,CF”, 2 “Freio CC, CF", 4 “Rampa”,

6 “Freio CC", 10 “PointStp,CF" ou T “PointStop”.

Ramp-to-Stop Mode DClInjection Stop Mode
[DCBrake Time]
Voltage -
=
g p k:
9 & % | speed
2 e [DCBrake Tme] g pore
= Magnitude s Magnitude
} depends on depends on
-~ Time [DC Brake Level] P Time [DC Brake Level]
Stop Command Stop Command

ATENGAO: Se houver o risco de ferimentos devido ao movimento do equipamento ou do material, um dispositivo de

frenagem mecanica auxiliar deve ser usado. Este recurso nao deve ser utilizado com motores sincronos. 0s motores
podem ser desmagnetizados durante a frenagem.

Padrao: Corrente nominal do inversor x 0,05
0,00/(Correntes nominais do inversor x 1,80)

Valores  Min/Max:
Display: 001A

A436 [TpoFrenCCpartida] Parametros relacionados: P045, A435
Ajusta o tempo pelo qual a corrente de frenagem CC & introduzida no motor apés um comando de acionamento valido ter sido recebido.

Z &
g DCBrkTi Strt
£ [DCBrk Time@Strt] 3\3*6
[DC Brake Level]{
-~ Time
Start Command
Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/999 s
Display: 01s
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A437 [Sel resistor FD] Parametros relacionados: A438, A550
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
Habilita/desabilita a frenagem dindmica externa e seleciona o nivel de protecao do resistor.

IMPORTANTE  Quando A437[Sel resistor FD] é definido com um valor maior que “0", o valor definido no parametro A550 [Habilit barr reg]
nao é executado.

0 “Desabilitad” (padrao)

. 1 “ResRA Normal” 5%
Opcoes _
2 "SemProtecao” 100%
32993 a99%CicloServ”
A438 [Lim Tensdo FD] Parametros relacionados: A437

Define o limite de tensao do barramento CC para operagao de frenagem dinamica. Se a tensao de barramento CC subir acima desse nivel, a frenagem dinamica € ligada.
Valores mais baixos tornam a fungao de frenagem dinadmica mais responsiva, mas podem resultar na ativacao indesejada do freio dindmico (o IGBT pode modular
continuamente).

resistor de frenagem dinamica dissipe poténcia excessiva. Defini¢des de pardmetro inferiores a 100% devem ser
avaliadas cuidadosamente para garantir que o a poténcia em watts do resistor de frenagem dindmica nao seja excedida.
Em geral, valores inferiores a 90% nao sao necessarios. A definicao desse parametro é especialmente importante se o
parametro A437 [Sel resistor FD] estiver definido como 2 “Sem Protecao”.

2 ATENGAO: Danos ao equipamento podem ocorrer se esse parametro for definido com um valor que faca com que o

Padrao: 100,0%
Valores  Min/Max: 10,0/M0,0%
Display: 01%

A439 [% Curva S]

Habilita uma curva S de forma fixa que é aplicada as rampas de aceleracao e desaceleragao (incluindo jog).
Tempo da curva S = (tempo acel. ou tempo desacel.) x (configuragao da curva S em porcentagem)

100% S-Curve 50% S-Curve %xemplo: | 0
empo acelerac.=10's
T | kh T Configuragao da curva S =30%
TempodacurvaS=10x03=3s

:‘ S-Curve Time = Accel Time m‘ ! :‘ S-Curve Time ): !

14 Total Time to Accelerate = Accel Time + S-Curve Time b: 14 Total Time to Accelerate = Accel Time + S-Curve Time ):
Padrao: 0%
Valores  Min/Méax: 0/100%
Display: 1%
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A440 [Frequéncia PWM] Parametros relacionados: A540

Configura a frequéncia portadora para a onda de saida PWM. A tabela abaixo fornece orientagdes de dissipagao de calor sequndo a configuragao da frequéncia PWM.
100

95

90
= 8
E 80
3 ;g Se 0 modo vetor (malha aberta) for selecionado e 16 kHz for
3 selecionado, o inversor reduzira forcadamente a frequéncia
S o portadora para 8 kHz.
= 55

50

45

40

01 2 3 45 6 7 8 9 10 1 1213 14 15 16
Carrier Frequency (kHz)

IMPORTANTE Ignorar orientagdes de dissipacao de calor pode diminuir o desempenho do inversor. 0 inversor pode
automaticamente reduzir a frequéncia portadora PWM a velocidades de saida baixas, a menos que isso seja evitado
pela A540 [Desat PWM Var].

Padrao: 4,0 kHz
Valores  Min/Max: 2,0/16,0 kHz
Display: 0,1 kHz

AL441 [Droop Hertz@ FLA]
Somente PowerFlex 525

Reduz a frequéncia de acordo com a corrente. Essa frequéncia é subtraida da frequéncia de saida comandada. Geralmente escorregamento e estatismo nao seriam
ambos utilizados, mas se ambos estiverem habilitados eles simplesmente subtraem-se um do outro. Tipicamente usados em esquemas de compartilhamento de carga.

Padrao: 0,0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/10,0 Hz
Display: 0,1 Hz
A442 [Tempo acelerac 2] Parametros relacionados: P044

Hora para o inversor acelerar de 0,0 Hz para PO44 [ Freq. maxima] se o Tempo acelerac 2 estiver selecionado.
Taxa acelerac = [Freq. maxima]/[ Tempo acelerac]

[Maximum Freq] s
S 2
Speed @%\Q ‘%‘
0
‘0 [Accel Timex] [@  Time  m| [Decel Timex] |4
Padrao: 1000s
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s
A443 Tempo desacele 2 Parametros relacionados: P044

Tempo para que o inversor acelere gradualmente de P044 [Freq. maxima] a 0,0 Hz se Tempo desacele 2 x estiver selecionado.
Taxa desacele = [Freq. maxima)/[ Tempo desacele]

Padrao: 10,00's
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

Attt [Tempo acelerac 3]
AL446 [Tempo acelerac 4]

Define a taxa de aceleragao para todos os aumentos de velocidade quando selecionado por entradas digitais.

Padrao: 1000s
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s

A445 [Tempo desacele 3]
A44] [Tempo desacele 4]

Define a taxa de desaceleragao para todas as reducdes de velocidade quando selecionado por entradas digitais.

Padrao: 1000's
Valores  Min/Max: 0,00/600,00 s
Display: 001s
A448 Freqiiéncia inibl Parametros relacionados: A449, A451, A453, A455

A450 [Frequéncia inib2]

A452 [Frequéncia inib3]
AL454 [Frequéncia inib4]
[PF525) Somente PowerFlex 525

Funciona em conjunto com A449, A451, A453 e A455 [Banda Inib Freq x] criando uma faixa de frequéncias nas quais o inversor nao opera continuamente.

Padrao: 0,0 Hz (desabilitado)
Valores  Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 01Hz
A449 Banda Inib Freql Parametros relacionados: A448, A450, A452, A4S4

A451 [Banda Inib Freq2]

A453 [Banda Inib Freq3]
A455 [Banda Inib Freq]

(PFs25) Somente PowerFlex 525

Determina a banda em torno dasA448, A450, A452 e A454 [Frequéncia inib x].

Frequency Command
‘Frequen(y

Drive Output —
Jrequen(y

2x Skip

Skip Frequency B Frequency Band
O X\_____H/_/_______vq y

Time
Padrao: 0,0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/30,0 Hz
Display: 01Hz
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A456 [Ajuste Sup PID1]

A468 [Ajuste Sup PID 2]
Somente PowerFlex 525
Faz o escalonamento do valor superior da frequéncia de corte quando o corte esta ativo.

Padrao: 60,0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A457 [Ajuste Inf PID 1]

A469 [Ajuste Inf PID 2]
Somente PowerFlex 525
Faz o escalonamento do valor inferior da frequéncia de corte quando o corte esta ativo.

Padrao: 0.0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A458 [Sel Corte PID 1]

A470 [SelecCorte PID 2]
[PF525) Somente PowerFlex 525

E Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Configura a saida PID como corte para a fonte de referéncia.

0 “Desabilitad” (padrao) Corte PID esta desabilitado.

“Pot TrimLOn"

“Tecl TrimOn”

“DSI TrimOn”

“OpRedeTrim0n”

“TrimOn 0-10v"

“TrimOn 4-20"

Opgdes
pe “TrimOnPréSel”

“Trim0n AnMit®

O o N o g NN

“TrimOn MOP”

10 “Pulso TrimOn"

T “TrimOn Slgic"m

12 “Cod TrimonV

13 “ENet TrimOnt!

(1) Aconfiguragdo é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
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A459 [Sel Ref PID 1]
A&T1 [Sel Ref PID 2]
Somente PowerFlex 525

Grupo Programa avancado (continuacdo)

@ Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Seleciona a fonte para a referéncia PID.

0 “PID Setpoint” (padrao)

“Pot Inversor”

“Freq teclado”

“Serial/DSI"

“Opgao rede”

“Ent 0-10V"

. “"Ent 4-20mA”
Opcoes

“FreqPréconf”

“EntrAnalMalt™

O o N o g NN

“Freq MOP”

10 “EntrPulso”

T “Légica etapa(”

12 “Encoder™V

13 “EtherNet/IP1)

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

A460 [SelFeedbackPID 1]

A472 [SelFeedbackPID 2]
Somente PowerFlex 525

Seleciona a fonte para o retorno PID.

0 “Ent 0-10V" (padréo)

Observagao: PID nao funciona com entrada bipolar. Tenses negativas sao ignoradas e tratadas como zero.

“Ent 4-20mA”

“Serial/DSI"

Opcoes “Opgao rede”

“EntrPulso”

“Encoder™)

o ol B~ NN

“EtherNet/ P!

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

A461 [Ganho Prop PID 1]

A473 [Ganho Prop PID 2]
Somente PowerFlex 525

Configura o valor para o companente proporcional PID quando o modo PID é habilitado.

Pardmetros relacionados: A459, A4

Valores  Min/Max:

Padrdo: 0,01
0,00/99,99
Display: 0,01
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A462 [Tempolnteg PID 1]
A474 [Tempolnteg PID 2]
Somente PowerFlex 525
Configura o valor para o componente integral PID quando o modo PID é habilitado.

Parametros relacionados: A459, A4T1

Padrao: 20s
Valores  Min/Max: 0,0/999.9 s
Display: 01s

A463 Taxa Dif PID 1

A475 [Taxa Dif PID 2]
Somente PowerFlex 525
Configura o valor (em 1/segundo) para o componente diferencial PID quando o modo PID é habilitado.

Pardmetros relacionados: A459, A4

Padrao: 0,00
Valores  Min/Max: 0,00/99,99
Display: 0,01

A464 Pto ajuste PID1

AL476 [Pto ajuste PID 2]
[PF525) Somente PowerFlex 525

Fornece um valor interno fixo para ponto de ajuste de processo quando o modo PID é habilitado.

Parametros relacionados: A459, A471

Padrao: 0.0%
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 0,1%

A465 [BandaMorta PID1]
A477 [BandaMorta PID 2]
Somente PowerFlex 525
Define uma faixa, em porcentagem acima e abaixo da referéncia do PID, que a saida do PID ignora.

Padrao: 0,0%
Valores  Min/Max: 0,0/100%
Display: 01%

AL466 [Pré-Carga PID 1]

A478 [Pré-Carga PID 2]
Somente PowerFlex 525

Define o valor utilizado para realizar a pré-carga do componente integral no ato do acionamento ou da habilitagdo.

Padrao: 0.0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 0,1Hz

A467 [Errolnvers PID 1]

A479 [Errolnvers PID 2]
Somente PowerFlex 525
Muda o sinal do erro do PID.

- 0 “Normal”(padrao)
Opgoes

1 “Invertido”
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A481 [Exib proc baixo] Parametros relacionados: b010, P043
Define o valor exibido em b010 [Display processo] quando o inversor esta operando na P43 [ Freq Minimal.

Padrao: 0,00
Valores  Min/Max: 0,00/99,99

Display: 0,01
A482 [Exib proc alto] Parametros relacionados: b010, P044
Define o valor exibido em b010 [ Display processo] quando o inversor esta operando na PO44 [ Freq. maximal.

Padrao: 0,00
Valores  Min/Max: 0,00/99,99

Display: 001

A483 [Sel ponto teste]
Usado pelo pessoal de trabalho de campo da Rockwell Automation.

Padrao: 400
Valores  Min/Méax: O/FFFF
Display: 1
A484 [Limite corr 1] Parametros relacionados: P033
Corrente de saida maxima permitida antes que ocorra limitagao de corrente.
Padrao: Corrente nominal do inversor x 1,1(regime de trabalho normal); Corrente nominal do inversor x 1,5 (para aplicagao pesada)
Valores  Min/Max: 0,0/Corrente nominal do inversor x 1,5 (regime de trabalho normal); Corrente nominal do inversor x 1.8 (para aplicagao pesada)
Display: 01A
A485 [Limite corr 2] Parametros relacionados: P033

Somente PowerFlex 525
Corrente de saida maxima permitida antes que ocorra limitagao de corrente.

Padrao: Corrente nominal do inversor x 1,1

Valores  Min/Max: 0,0/Corrente nominal do inversor x 15 (regime de trabalho normal); Corrente nominal do inversor x 1,8 (para aplicagéo pesada)
Display: 01A

A486 [Nivel Pinol Cort] Parametros relacionados: A487, A489

A488 [Nivel Pino2 Cort]
Somente PowerFlex 525

Define o valor de corrente no qual ocorre a falha do pino de corte apds o tempo definido em A487, A489 [ Temp Pino Cort x]. Definir o valor como 0,0 A desabilita essa fungao.

Padrao: 0,0 A(desabilitado)
Valores  Min/Max: 0,0/(Correntes nominais do inversor x 2)
Display: 01A
A487 [Temp Pino Cort 1] Parametros relacionados: A486, A488

A489 [Temp Pin Cort 2]
Somente PowerFlex 525

Define o tempo continuo pelo qual o inversor precisa ficar acima ou no nivel do valor definido A486, A488 [Nivel Pinox Cort] antes que ocorra uma falha no pino de corte.

Padrdo: 000s
Valores  Min/Max: 0,00/30,00 s
Display: 001s
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A490 [Nivel PerdaCarga] Parametros relacionados: A491
Somente PowerFlex 525

Fornece um desarme via software (falha de perda de carga) quando a corrente cair abaixo desse nivel pelo tempo especificado em A491[Tempo PerdaCargal.

Padrao: 00A
Valores  Min/Max: 0.0/corrente nominal do inversor
Display: 01A
A491 [Tempo PerdaCarga] Parametros relacionados: A490

Somente PowerFlex 525
Define o tempo pelo qual exige-se que a corrente permaneca abaixo do A490 [ Nivel PerdaCarga] antes que uma falha de perda de carga ocorra.

Padrao: 0s
Valores  Min/Méax: 0/9999 s
Display: 1s

A492 [Tpo FalhaParalis]

Define o tempo pelo qual o inversor permanece em mado de travamento antes que uma falha seja atribuida.
0 “60 Sequndos” (padrao)

1 "120 Segundos”
. 2 "240 Segundos”

Opcées - -

3 "360 Segundos

4 "480 Segundos”

5 "“Fal Desab”
A493 [Sel Sobrec Motor] Parametros relacionados: P032, P033
0 inversor fornece uma protecdo contra sobrecarga de classe 10. As configuragoes 0 a 2 selecionam o fator de redugao para a funcao de sobrecarga 2.

No Derate Min Derate Max Derate
__ 100 100 _
g 8 g % 2
S 3 3
3 60 3 60 3
é 40 é 40 g
s 20 s 2 =
s 0 s 0! * 0t
0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200 0 25 50 75 100 125 150 175 200
% of [Motor NP Hertz] % of [Motor NP Hertz] % of [Motor NP Hertz]

0 “Sem Redugao” (padrao)
Opgoes 1 “Min. Reducao”
2 "Max. Redugao”

A494 [Ret Sobrec Motor]
Seleciona se o contador de sobrecarga do mator € salvo no ato da desenergizagao ou resetado na energizacao.
0 “Reset’(padrao)

Opcoes

1 “Salvar”
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A495 [ModoSobrecar Inv]
Determina como o inversor gerencia condigdes de sobrecarga que poderiam de outro modo causar falha no inversor.

0 “Desabilitad”

1 “Reduzir CLim"

2 "ReduzirPWM"

3 "Ambos-PWM 1" (padréo)

Opcoes

A496 [Queda Tensao Ri] Parametros relacionados: P040
Valor em volts que caiu ao longo da resisténcia do estator do motor (autotune) para o motor de indugao.
Padrao: Com base na classificagao do inversor
Valores  Min/Méax: 0,0/600,0 Vca
Display: 01Vca
A497 [Ref. Corr. Fluxo] Parametros relacionados: P040

Essa é a corrente necessaria para fluxo pleno do motor. 0 valor deve ser definido para a velocidade total de corrente sem carga do motor.

Padrao: Com base na classificacao do inversor
Valores  Min/Max: 0,00/(corrente nominal do inversor x 1,4)
Display: 0,01A

A498 [Rr motor]
Somente PowerFlex 525
Resisténcia do rotor do motor de indugao. 0 valor desse parametro é preenchido quando um ajuste rotativo completo é realizado.

Padrao: Com base na classificagao do inversor
Valores  Min/Max: 0,00/655,35 Ohm
Display: 0,010hm

A499 [Lm motor]
[PF525) Somente PowerFlex 525

Indutancia mutua do motor de inducao. O valor desse parametro é preenchido quando um ajuste rotativo completo é realizado.

Padrao: Com base na classificagao do inversor
Valores  Min/Méax: 0,0/6553,5 mH
Display: 0,1 mH

A500 [Lx motor]
Somente PowerFlex 525
Fuga de induténcia do motor de inducao. O valor desse pardmetro é preenchido quando um ajuste rotativo completo é realizado.

Padrao: Com base na classificacao do inversor
Valores  Min/Max: 0,0/6553,5 mH
Display: 0,1 mH

A501 Tens IR PM
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Tensao através da resisténcia do estator do motor com ima permanente ou SynRM na corrente nominal do motor exibida no valor de corrente eficaz linha a linha.

Padrao: 50V
Valores  Min/Max: 0,00/655,35V
Display: 001V
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A502 [Tens IXd PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Tensdo através da indutancia do estator do eixo d do motor com ima permanente (PM) ou SynRM na corrente e na frequéncia nominais do motor exibidas no valor de
corrente eficaz linha a linha.

Padrdo: 1791V
Valores  Min/Max: 0,00/655,35V
Display: 001V

A503 [Tens IXq PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Tensao através da indutancia do estator do eixo g do motor com ima permanente ou SynRM na corrente e na frequéncia nominais do motor exibidas no valor de corrente
eficaz linha a linha.

Padrdo: 552V
Valores  Min/Max: 0,00/655,35 V
Display: 001V

A504 [Tens BEMF PM]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
Tensdo de forca eletromotriz traseira (EMF) do motor PM ou SynRM.

Padrao: 3280V - PM,164,0 V- SynRM
Valores  Min/Max: 0,0/1200,0 V
Display: 01V
A509 [Selec reg vel] Parametros relacionados: A521, Ab22, A523, Ab24, A525, A526

(PFs25) Somente PowerFlex 525

Determina se o ganho PI do regulador de velocidade do modo de controle “Vetor” é configurado automaticamente ou manualmente. Esse parametro ajusta
automaticamente os parametros Ab21 a A526.

~ 0 “Automatico” (padréo)
Opcoes

1 “Manual”

A510 [Freq1]
A512 [Freq2]
A514 [Freq 3]

Somente PowerFlex 525
Define a frequéncia do modo de controle “Vetor”.

Padrao:

Freq1: 8,33%

Freq2: 1500%
Valores Freq3: 20,00%

Min/Max: 0,00/200,00%

Display: 001%

A511  [Freq1BW]
A513 [Freq2BW]
AS515 [Freq3BW]

(PFs25) Somente PowerFlex 525
Largura de banda de malha de controle de velocidade para o modo de controle “Vetor”.

Padrao: 10 Hz
Valores  Min/Max: 0/40 Hz
Display: 1Hz
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A516  Sel inic PM
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Detecgao do angulo inicial do motor PM.

0 “Alin"(padrao)

Opcoes 1 “HFI" Injecao de alta frequéncia para detectar o angulo inicial.

2 "6Pulsos”

A517 [Corr inj CC PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Corrente CC maxima em ampéres aplicada ao motor para reinicializar a posi¢ao do rotor de um motor PM.

Padrao: 30%
Valores  Min/Max: 0/300%
Display: 1%

A518 [Tmp alin PM]
[PF525) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
Tempo de reorientacao do polo magnético.

Padrao: 07s
Valores  Min/Max: 0,0/600s
Display: 01s

A519 Corr HFI NS PM
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
Corrente norte-sul de injegao de alta frequéncia (HFI) para detectar o polo N/S do ima.

Padrdo: 100%
Valores  Min/Max: 0/300%
Display: 1%

A520 Kd reg busPM
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Ganho derivativo para o regulador de barramento.

Padrao: 2
Valores  Min/Max: 0/500
Display: 1

A521 [Freq1Kp]
A523 [FreqKp2]
A525 [FreqKp 3]
[PF525) Somente PowerFlex 525

Parametros relacionados: A509, A510

Configura o ganho P do modo de controle “Vetor” quando na faixa de frequéncia 1, 2 ou 3 para resposta de velocidade mais rapida durante estado dindmico quando o
motor ainda estiver acelerando. Se A509 [Selec reg vel] estiver definido como 1“Manual”, esses parametros podem ser alterados.

Padrao: 100,0%
Valores  Min/Max: 0,0/500,0%
Display: 01%

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025

131



Capitulo 3 Programacao e parametros

Grupo Programa avancado (continuacdo)

A522 [FreqKi1] Parametros relacionados: A509, A510
A524 [FreqKi 2]
A526 [FreqKi 3]

Somente PowerFlex 525

Configura o ganho | do modo de controle “Vetor” quando na faixa de frequéncia 1, 2 ou 3 para resposta de velocidade mais rapida durante estado imével quando o motor
estiver em sua velocidade nominal. Se Ab09 [ Selec reg vel] estiver definido como 1"Manual’, esses pardmetros podem ser alterados.

Padrdo: 0100s
Valores  Min/Max: 0,000/10,000 s
Display: 0001s

A527 [1Kp FWKn PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
0 ganho para garantir um bom desempenho na regiao de enfraquecimento do campo.

Padrao: 350%
Valores  Min/Max: 0/2000%
Display: 1%

A528 [2 Kp FWKn PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
0 ganho para garantir robustez sob carga em degrau na regiao de enfraquecimento.

Padrao: 300%
Valores  Min/Max: 100/8000%
Display: 1%

A529 [Cfg cntrle PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Configuragdo de controle para desacoplamento de feedforward (FFD), torque maximo por ampére (MTPA) e observador de disturbio de carga (LDOB).

r|rr n
ooooo

[

Ly|Ld|[Ld| LS
| 1= condicao verdadeira, 0 = condicao falsa
FFD (desacoplamento de alimentagdo
para a frente) Digito 1
MTPA (Torque maximo por A) Digito 2
LDOB (observador de distdrbio de carga) Digito
Nao Usado
Ndo Usado
Padrao: oom
Valores  Min/Max: 00000/00m
Display: 00000
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A530 [Selecéo Reforgo]

Configura a tensao de reforgo (% de PO31[Tensao nominal]) e redefine a curva V/Hz. Utilizado apenas para os modos de controle VHz.

Ifitis > [Motor NP Volts] then it defines a point on the V/Hz curve 100

Ifitis < [Motor NP Volts] then it functions as a limit only

[Maximum Voltage] can be set anywhere.

Grupo Programa avancado (continuacdo)

[Maximum Voltage] can be set anywhere. .

(does not change the V/Hz curve)

Parametros relacionados: b004, PQ31, P032, P039

Opcoes

i
|
|
|
|
|
|
= ‘ l
= | |
= I I
o 1/2 [Motor NP Volts] I |
=Z50F-———————— I I
S CE I I
S L3 | |
= L--2 | !
= fogl 1
b4 | ® [ |
Settings 2 % } }
. | = | | % [Motor NP Hertz]
- — t t otor ertz]
= 50 L0
[Maximum Freq] can be set anywhere. .\ \‘ [Maximum Freq] can be set anywhere.
Ifitis < [Motor NP Hertz] then it functions as a limit only ! } Ifitis > [Motor NP Hertz] then it defines a
(does not change the V/Hz curve) point on the V/Hz curve
0 "V/HzPerson”
1 300, TB"
2 "350,TB" . y
- - Curvas de bomba/ventilador (torque variavel)
3 "40,0,TB
4 "h50,TB"
5 “00, sem IR
6 “25TC
(Padrao para os inversores de
400V e 600V, 5 HP e acima)
7 "25,TC

(Padrao para os inversores de
200V, 5 HP e acima)

8 50, TC"
(Padrao para os inversores
abaixo de 5 HP)

Tensao de reforgo (% da base) (torque constante)

9 75, TC"

10 10,0, TC"

m 125, 1C

12 "150, TC*

13 “175, TC"

14 20,0, TC*
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A531 [Reforgo partida] Parametros relacionados: P031, P032, P039, A530
Configura a tensao de reforgo (% de P031[Tensao nominal]) e redefine a curva V/Hz quando A530 [ Selecao Reforgo] = 0 “V/HzPerson” e P039 [Modo Desemp Torg]=0 “V/Hz".

[Maximum Voltage]
[MotorNPVolts] }—————————————— - ‘
7
g |
K |
S i
Fe A |
3ElL |
o 1L i
- - ‘ ‘ Frequency
' [Break Frequency] [Motor NP Hertz]
[Minimum Freq] [Maximum Freq]
Padrao: 25%
Valores  Min/Max: 0,0/250%
Display: 01%
A532 [Tensao Interrup] Parametros relacionados: P031, P032, P039, A530, AB33
Define a tensao (em porcentagem da [Frequéncia nominal]) na A633 [ Freq. Interrup] se A530 [ Selegao Reforco] estiver definida como 0 “V/HzPerson”.
Padrao: 250%
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%
A533 [Freq. Interrup] Parametros relacionados: P031, P032, P039, A530, A532
Define a frequéncia em que a A532 [Tensao Interrup] é aplicada se A530 [ Selecao Reforgo] estiver definida como 0 “V/HzPerson”.
Padrao: 15,0 Hz
Valores  Min/Max: 0,0/500,0 Hz
Display: 01Hz
A534 [Tensao maxima] Parametros relacionados: b004
Define a tensao mais alta para as saidas do inversor.
Padrao: Tensao nominal do inversor
Valores Min: 10 Vca (em inversores 230 Vca); 20 Vca (em inversores 460 Vca); 25 Vca (em inversores 600 Vca)
Max: 255 Vca (em inversores 230 Vca); 510 Vca (em inversores 460 Vca); 637,5 Vca (em inversores 600 Vca)
Display: 1Vca
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A535 [Tipo fdbk motor] Parametros relacionados: P039, A537
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Seleciona o tipo de encoder.!)

ATENGAO: A perda de entrada analdgica, encoder ou outra realimentagéo pode causar velocidade ou movimento néo
intencionais. Tome as precaugdes apropriadas para proteger contra possiveis movimento ou velocidade nao intencionais.

Modos de controle permitidos

(Consulte P039 [Modo Desemp Torq]) Entradas de hardware
0 “Nenhum’(padrao) V/Hz, SVC, Economize, Vetor, Controle PM -
1 “TremPulso” . [TermBIk EnDig 05] para PowerFlex 523
V/Hz, SVC. Economize, Controle PM [TermBIk EnDig 07] para PowerFlex 525
Opgies 2 ‘Can Simples®?) V/Hz, SVC, Economize, Controle PM
3 “Ver Simples’m V/Hz, SVC, Economize, Controle PM 5 . .
- ) - Cartao de encoder incremental opcional (25-ENC-1)
4 "Quadratura V/Hz, SVC, Economize, Vetor, Controle PM
5 “Ver Quadr.®? V/Hz, SVC, Economize, Vetor, Controle PM

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.
(2) Aconfigurago é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

A536 [PPR encoder]
Somente PowerFlex 525

Especifica os pulsos por revolugao do encoder (PPR) quando ha utilizagao de um.

Para atingir a faixa e a precisao de velocidade no controle em malha fechada SVC e VVC, recomenda-se um encoder com no minimo 1024 PPR. 0 pulso méximo do encoder
é de 250 kHz.

Para obter mais informagdes, consulte Determinar a especificacdo de pulso por rotacao do encoder (PPR) com base na resolucéo de velocidade na pagina 225.

Padrao: 1024 PPR
Valores  Min/Max: 1/20000 PPR
Display: 1PPR
A537 [Escala ent pulso] Parametros relacionados: t065, t067, Ab35

Define o fator de escala/ganho para a entrada de pulso quando t065 [ TermBlk EnDig 05] ou t067 [ TermBlk EnDig 07] esta definido como 52 “TremPulso” ou A535 [ Tipo fdbk
motor] esta definido como 1"TremPulso”.

Frequéncia de entrada (Hz)/Escala ent pulso = frequéncia de saida (Hz)

Padrao: 64
Valores  Min/Max: 0/20000
Display: 1

A538 [Ki loop veloc]

Define o ganho | utilizado no célculo P da malha de velocidade quando hé utilizacao de realimentacdo. Aplicavel somente aos modos V/Hz e SVC no controle de malha fechada

Padrao: 20
Valores  Min/Max: 0,0/400,0
Display: 01

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.

A539 [Kp loop veloc]

Define 0 ganho P utilizado no célculo PI da malha de velocidade quando ha utilizagao de realimentagao. Aplicavel somente aos modos V/Hz e SVC no controle de malha fechada!

Padrao: 05
Valores  Min/Max: 0,0/200,0
Display: 01

(1) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A540 [Desat PWM Var] Parametros relacionados: A440
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
Habilita/desabilita um recurso que varia a frequéncia transportadora para a onda de saida PWM definida por A440 [Frequéncia PWM].

N 0 “Habilitado” (Padrao)
Opcoes

1 “Desabilitad”

A541 [Tent ReinAut] Parametros relacionados: A542
Define 0 nimero maximo de vezes em que o inversor tentara fazer o reset da falha e reiniciar. Consulte o Capitulo 4 para obter mais informagdes sobre falhas e seus
cddigos.

Remova a falha tipo 1e reinicie o inversor.

1. Defina Ab41[Tent ReinAut] com um valor diferente de “0".

2. Defina A542 [Ret. rein auto] para um valor que nao seja “0".

Remova uma sobretensao, subtensao ou falha de AltaTemp Aquec sem reiniciar o inversor.
1. Defina A541[Tent ReinAut] com um valor diferente de “0".

2. Defina Ab42 [Ret. rein auto] para “0".

inadequada. Nao use essa fungao sem considerar o local aplicavel, os cddigos nacionais e internacionais, as normas,

ATENGAO: Pode haver dano ao equipamento e/ou ferimentos pessoais se este parametro for usado em uma aplicagao
A regulagdes ou orientagoes da industria.

Padrao: 0
Valores  Min/Max: 0/9
Display: 1
A542 [Ret. rein auto] Parametros relacionados: Ab41

Define 0 tempo entre tentativas de reinicializagao se A541 [ Tent ReinAut] for diferente de zero.

Padrao: 10s
Valores  Min/Max: 0,0/1200s
Display: 01s

A543 [Partida energ.]
@ Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Habilita/desabilita a inicializagao do inversor no ato da energizagcao sem que um comando de acionamento seja removido e realizado novamente. Requer uma entrada
digital que é configurada para operagao e um sinal de operagao valido.

inadequada. Nao use essa funcao sem considerar o local aplicavel, os cddigos nacionais e internacionais, as normas,

ATENGAO: Pode haver dano ao equipamento e/ou ferimentos pessoais se este parametro for usado em uma aplicagao
A regulagdes ou orientagoes da inddstria.

. 0 “Desabilitad” (padrao)
Opgoes

1 “Habilitado”

A544 [Desat. reversao] Parametros relacionados: b006

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Habilita/desabilita a fungao que permite que a direcao da rotagao do motor seja alterada.

. 0 “Rev ativado”(padrao)
Opgoes

1 "Rev Desativ”

A545 [Partid mov ativ.]
Define a condicao que permite que o inversor se reconecte a um motor em rotagao no valor real de RPM.

0 “Desabilitad” (padrao)

Opcdes - . . . .
1 “Habilitado” Captura e aceleracao para a velocidade comandada a cada acionamento do inversar.
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A546 [Lim corr inicio]

Utilizado para determinar quando o inversor correspondeu a frequéncia do motor se a partida com motor em movimento estiver habilitada.

Padrao: 65%
Valores  Min/Max: 30/200%
Display: 1%

A547 [Compensagao]
Habilita/desabilita opgoes de corre¢ao que podem melhorar problemas com instabilidade do motor.

0 "Desabilitad” Sem compensagao.
1 “Elétrico” (padréo) Algumas combinacées de inversores/motores tém instabilidades inerentes que sao exibidas como corrente do motor
Ooc nao-senoidal. Essa configuragao busca corrigir essa condigao.
pcoes ~ A — " N P -
Mecanico Algumas combinagdes de motor/carga tém ressonancias mecdnicas que podem ser acionadas pelo regulador de
corrente do inversor. Essa configuracao desacelera a resposta do regulador de corrente e busca corrigir essa condicao.
3 "Ambos”

A548 [Modo Perda Pot]
Configura a resposta para uma perda de poténcia de entrada.

. 0 “Coast”(padrdo) 0 inversor sofre falha e 0 motor para por inércia.
Opcoes

1 “Desacelerar” 0 inversor desacelera e busca manter a tensao de barramento CC acima do nivel de subtensao.

A549 [Ativ met barram]

Habilita/desabilita o fluxo de energia pela fungao tempo maximo de permanéncia em funcionamento que permite ao inversor manter a alimentagao ao motor a 50% da
tensao de entrada do inversor durante condicoes de breves oscilagdes de tensao.

corrente de energizacao quando a linha de alimentagao é recuperada. A impedancia de entrada deve ser igual ou
superior ao equivalente a 5% do transformador com uma classificagao VA igual a 6 vezes a classificacao VA de entrada

2 ATENGAO: Para proteger contra dano o inversor, uma impedancia de linha minima deve ser fornecida para limitar a
do inversor se a funcao de metade do barramento estiver habilitada.

0 “Desabilitad” (padrao)

Opgoes
pe 1 "Habilitado”

A550 [Habilit barr reg] Parametros relacionados: A437
Habilita/desabilita o requlador de barramento.

0 “Desabilitad"
1 “Habilitado” (Padrao)

Opgoes

A551 [Remogao falha]
m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

Reseta uma falha e remove a entrada dela em fila de espera.

0 “Pronto/Inat” (padrao)

Opgoes 1 “Reset Falha” Reseta a falha ativa mas nao remove nenhum buffer de falha.
2 "Remov Buffer” Reseta a falha ativa e muda todos os buffers de falha para “0".
A552 [Blog programacéo] Parametros relacionados: Ab53
Protege parametros contra mudancas por pessoal nao autorizado com um codigo de acesso de 4 digitos.
Padrao: 0000
Valores  Min/Max: 000079999
Display: m
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A553 [Mod bloq prog] Parametros relacionados: A552

Determina o modo de blogueio usado no pardmetro A552 [ Blog programagao]. Quando definido para 2 ou 3, Ab52 [ Blog programagao] é adicionado ao grupo personalizado
para permitir o desbloqueio de pardmetros.

0 “Travam Total" (padrao) Todos os parametros sao bloqueados exceto [Blog programagao].
1 "Trav Teclado” Todos os parametros sdo blogueados de acesso por teclado exceto [Blog programagéo], mas ainda podem ser acessados
N por comunicagdes.
Opcoes - - . - - -
2 "ApenasPerson Todos os parametros sdo blogueados e ocultos exceto grupo personalizado e [Blog programagao].
3 "PersonTeclad” Todos os parametros sdo ocultos e bloqueados de acesso por teclado exceto grupo personalizado e [Blog programagao],

mas ainda podem ser acessados por comunicagoes.

A554 [Sel amb inver]

Define 0 ambiente méaximo esperado do inversor quando utilizado acima de 50 °C. Quando a temperatura ambiente estiver acima de 50 °C, o inversor aplica a redugao de
capacidade de corrente necessaria.

0 “Normal”(padrao)

1 "B5C"

Opgoes 2 “60C”

3 "B5C+Kit Vent”

- Kit de ventilador requerido.
4 "70C+Kit Vent”

AB55 [Reset medidores] Parametros relacionados: b019, b021, b022, b023, b024,

Reseta os valores armazenados nos parametros que rastreiam os tempos de falha e o uso de energia.

0 “Pronto/Inat” (padrao)

Opcées 1 “Reset Medid" Reseta os valores dos parametros kWh, MWh, kWh Acum poupado, Custo acum poupado, e C02 Acum poupado.

2 "Reset Tempo” Reseta Min, h, e x10 h.

A556 [Rolar texto]
Define a velocidade de rolagem do texto na tela de LCD.

0 "Desligado” Sem rolagem.

“Baixa Vel"

Opgoes
PeOeS el média (padrao)

3 "Alta Vel

A557 [HabHesbFaseSaid ]
Habilita/desabilita deteccao de desbalanceamento de fase de saida.

inadequada. Nao use essa fungao sem considerar o local aplicavel, os cddigos nacionais e internacionais, as normas,

ATENGAO: Pode haver dano ao equipamento e/ou ferimentos pessoais se este parametro for usado em uma aplicagao
A regulagdes ou orientagdes da indistria.

. 0 “Desabilitar” (padrao)
Opgoes

1 “Habilitar”

A558 [Modo posicionam]

m Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.

Somente PowerFlex 525

Define 0 modo de transigao de posicionamento utilizado para as etapas de posicionamento.

0 “Etapas tempo”(padrao) Etapas baseadas em tempo.
1 "“EntrPréCfg" Entradas pré-configuradas comandam diretamente uma dada etapa.
Opgées 2 “Logica etapa” Utiliza comandos de StepLogic. Sempre comega pela etapa 0.
3 "PréCfgLogEt” Utiliza entradas pré-configuradas para determinar a etapa inicial e entao os comandos de StepLogic.
4 “UltLogEtapa” Utilize os comandos de SteplLogic a partir da Gltima etapa da I6gica na Gltima parada do inversor.
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A559 [Contag por unid]
Somente PowerFlex 525

Grupo Programa avancado (continuacdo)

Define o nimero de contagens de encoder igual a uma unidade definida pelo usuério.

Padrao:

4096

Valores  Min/Max:

1/32000

Display:

1

A560 [Pal contr aprim]
Somente PowerFlex 525

Permite controle de posicionamento e outras fungdes via controle de pardmetro para utilizagao por comunicagdes. As fungdes replicam as opgoes de entrada digital e

funcionam do mesmo modo.

o o ﬂ\

[—

1= Entrada presente, 0 = Entrada ausente

Lim Origem Digito 1
Enc Origem Digito 2
Manter Etapa Digito 3
RedefinPos Digito &4
Hab Sincr Digito 5
Des Transv Digito 6
Ent Logica 1 Digito 7
Ent Logica 2 Digito 8
Ndo Usado

Valores  Min/Max:

Padrao: 0000 0000
0000 0000/Tm T
Display: 0000 0000

0 "“Lim Origem”

1 “Enc Origem"

Quando definido, o proximo comando de partida faz com que o inversor encontre a posicao inicial. Defina esse bit como
0 apds completar a rotina de volta ao inicio.

2 “"Manter Etapa”

No modo de Posicionamento, essa entrada anula outras entradas e faz com que o inversor permanega na sua etapa atual
(operando em velocidade zero uma vez que atinge sua posigao) até que seja liberado.

3 "RedefinPos”

a rotina de volta ao inicio.

4 "Hab Sincr”
Digitos

Precisa ser utilizado para manter a frequéncia existente quando o Tempo sinc for definido para sincronizacao de
velocidade. Quando esse bit é resetado para zero, o inversor acelera para a nova frequéncia comandada segundo a
configuragao de A571[ Tempo sinc].

5 “Des Transv”

Quando definido, a fungao de travessia é desabilitada.

6 "“EntLogica 1"

Isso oferece uma funcao idéntica a opgao de entrada digital “Ent Ldgica 1. Esse bit é logicamente ORed com uma entrada
digital t062, t063, t065...t068 [ TermBlk EnDig xx] definida como 24 “Ent Logica 1". Pode ser utilizado para navegar pelas

fungdes de StepLogic (velocidade ou posigao) por meio de controle de interface de comunicagéo sem precisar de
transigdes de entrada digitais reais.

7 "EntLégica 2"

Isso oferece uma fungao idéntica a opgao de entrada digital “Ent Ldgica 2". Esse bit é logicamente ORed com uma
entrada digital t062, t063, t065...t068 [ TermBlk EnDig xx] definida como 25 “Ent Logica 2”. Pode ser utilizado para navegar

pelas funcoes de StepLogic (velocidade ou posicao) por meio de controle de interface de comunicagao sem precisar de
transigdes de entrada digitais reais.

A561 [Salvar Inicio]
Somente PowerFlex 525

Determina se a posicao atual é salva no ato da desenergizagao.

0 “Reset Origem” (padrao)

A posicao é resetada para zero no ato da energizagao.

Opcoes
he 1 "“Origem Salvo”
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A562 [Enc freq origem]
Somente PowerFlex 525
Define a frequéncia maxima que o inversor utiliza quando “Enc Origem” é atribuido.

Padrao: 100 Hz
Valores  Min/Max: 0,1/500,0 Hz
Display: 01Hz

A563 [Enc sent origem]
m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
Somente PowerFlex 525

Define a direcao que o inversor comanda quando “Enc Origem” é atribuido.

_ 0 “Para frente” (padréo)
Opcoes

1 “Reverso”

A564 [Tol pos encoder]
Somente PowerFlex 525

Define a tolerancia de “Na Posigao” “Na origem’ em torno da contagem do encoder. 0 valor é adicionado ao valor da unidade desejada do encoder e subtraido dela para
criar a faixa de tolerancia.

Padrao: 100
Valores  Min/Max: 1/50000
Display: 1

A565 [Filtro Reg Pos]
Somente PowerFlex 525
Define o filtro de sinal de erro no regulador de posicao.

Padrao: 8
Valores  Min/Max: 0/15
Display: 1

A566 [Ganho Reg Pos]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

Define o ajuste de ganho para o regulador de posicao.

Padrao: 3.0
Valores  Min/Max: 0,0/200,0
Display: 01
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A567 [Trav max]

Grupo Programa avancado (continuacdo)

Define a amplitude da modulacao de velocidade de ondas triangulares.

E—— T
[Max Traverse]
[Output Freq] L
J Traverse Bit L [Fiber Status]
J \— Traverse Enable Bit
Seconds
Padrao: 0,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Display: 0.01Hz

A568 [Inc transv]

Parametros relacionados: A567

Define o tempo necessario para a funcao de travessia acelerar da frequéncia minima de travessia para a maxima. Consulte o diagrama em A567 [ Transv méax].

Padrao: 000s
Valores  Min/Max: 0,00/300,00 s
Display: 001s

A569 [Dec transv]

Parametros relacionados: A567

Define o tempo necessario para a fungao de travessia desacelerar da frequéncia maxima de travessia para a minima. Consulte o diagrama em A567 [ Transv méax].

Padrao: 000s
Valores  Min/Max: 0,00/300,00 s
Display: 001s

A570 [SaltoP]

Define a amplitude de frequéncia que é adicionada ou subtraida da frequéncia comandada. Consulte o diagrama em A567 [ Transv méax].

Parametros relacionados: A567

Padrao: 0,00 Hz
Valores  Min/Max: 0,00/300,00 Hz
Display: 0,01Hz

A571 [Tempo sinc]

Habilita a fungdo que mantém o inversor na frequéncia atual mesmo se a frequéncia comandada mudar. Utilizado com t062, t063, t065 a t068 [ EnDig TBIk xx] 32 “Hab Sincr”.

« [Sync Time]
New Drive #2 Reference
5 New Drive #1 Reference
=
— Speed Sync Bit L— [Fiber Status]
Change Ref's Drive #1 and #2 Sync Enable Input
Time
Padrao: 00s
Valores  Min/Max: 0,0/32000 s
Display: 01s
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A572 [Razao veloc]
E Desligue o inversor antes de alterar este pardmetro.
Faz o escalonamento do comando de velocidade do inversor.

Padrao: 100
Valores  Min/Max: 0,01/99,99
Display: 0,01
A573 [CfgOpcMotor]
(Com PowerFlex 525 FRN 2.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)
Define a configuracao da opgao do motor.
oioooo Opgdes Descrigao
| 0 = "Habilitado" = "Desabilitado” Limita a taxa de mudanga para a referéncia de velocidade para melhor
Selec Jerk Digito 1 Selec Jerk limitagao de corrente. Defina como 0 “Desabilitado” para aplicagdes do tipo
EscorVelZero Digito 2 posicionamento com tempos rapidos de aceleragao ou desaceleragao.
Nao Usado Ajusta a compensagao de escorregamento para 0,0 Hz quando as sequintes
Nao Usado condigdes forem atendidas:
Nao Usado EscorVelZero |+ Velocidade comandada = 0,00 Hz
« Status do inversor = “At speed ”
« EscorVelZero = 1"Habilitado”
Padrao: il
Valores  Min/Max: 0o/m
Display: 00

A574 Cfg Modo BitLst
m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.

(Com PowerFlex 525 FRN 3.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)

Parametros relacionados: d392

Determina quais condigdes de parada fazem com que o bit Pronto do inversor (bit de status lgico de rede 1) fique baixo (0). Um reset ou desligar/ligar a alimentagao é

necessario apds fazer a selegao.

Status do bit pronto!”
Condigdes de parada Padrao Aprimorado
Falha do inversor 0 0
Terminal de entrada digital de parada 01/11 aberto 1 0
Manter pressionado o teclado do inversor ou o botdo Parar DSI HIM remoto 1 0
Parada comandada por meio de comunicagao (bit de parada =1) 1 0
Terminal de entrada digital habilitado para software (SW) aberto 1 0
Condicao Safe Torque-0ff (STO) com valor de t105 [En sequr aberto] definido como 1
“Desab Falha? 0 0

(1) 1= Ativo; 0 = inativo
(2) Acondicao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

. 0 “Padrao” (padrao)
Opcoes

1 “Aprimorado”

A575 Freio fluxo En

(Com PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posterior.)
(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)
Habilita/desabilita a frenagem de fluxo.

Parametros relacionados: A550

0 “Desabilitar” (padréo)

Opgoes
pe 1 "Habilitar”
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A576 NivelPérdFase

(Com PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posterior.)

(Com PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posterior.)

Nivel de desbalanceamento de fase de saida. Ajuste o nivel limite que é usado para determinar uma condigao de desbalanceamento de fase de saida.
Cada fase do motor deve exceder este valor. Diminuir o valor do parametro reduz a sensibilidade.

Padrao: 25,0% para motor de indugao; 4,0% para motor PM
Valores  Min/Max: 0,0/100,0%
Display: 01%

A580 BW malha corr
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Largura de banda da malha de corrente (0 = Calcular automaticamente o ganho de controle da malha de corrente).

Padrao: 0Hz
Valores  Min/Max: 0/65535 Hz
Display: 1Hz

A581 [1freq estav PM]
[PF525) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Afrequéncia de partida para a malha de estabilizagdo (P032 [Freq nominal] x A581[1freq estav PM]).

Padrao: 0%
Valores  Min/Max: 0/100%
Display: 1%

A582 2 freq estav PM
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
A fungao de estabilizacao retornara a saida normal apos essa frequéncia (P032 [ Freq nominal] x A582 [2 freq estav PM]).

Padrdo: 45%
Valores  Min/Max: 0/100%
Display: 1%

A583 [1Kp estav PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Porcentagem do ganho para a malha de estabilizagao. 0 ganho é definido em A584 [2 Kp estav PM]

Padrao: 40%
Valores  Min/Max: 0/100%
Display: 1%

A584 [2 Kp estav PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
0 ganho para a malha de estabilizagao.

Padrao: 250%
Valores  Min/Max: 0/2000%
Display: 1%
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A585 [Pt frei estv PM]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Parcentagem da poténcia nominal P037 [Pot PN motor] para o ganho de (A584 [2 Kp estav PM] x AB83 [1 Kp estav PM]).

Padrao: 40%
Valores  Min/Max: 0/100%
Display: 1%

A586 Kp CrgaEtap PM
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
0 ganho para garantir a robustez sab carga em degrau em regiao de baixa velocidade.

Padrao: 0%
Valores  Min/Max: 0/1000%
Display: 1%

A587 EficPM1
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
Reduza a corrente em plena carga.

Padrao: 120%
Valores  Min/Max: 0/2000%
Display: 1%

A588 [Efic PM 2]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN b.xxx e posterior.)
Reduzir a corrente sem carga.

Padrao: 500%
Valores  Min/Max: 0/2000%
Display: 1%
A589 [PM Algor Sel] Parametros relacionados: Ab50

m Desligue o inversor antes de alterar este parametro.
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 5.xxx e posterior.)
Seleciona o algoritmo a ser usado com seu motor. Verifique com o fabricante do seu motor para determinar se € um motor iPM ou sPM.

0 “Algorithm 1" (padréo) Sugerido para a maioria dos motores.

Opgoes  { “Algorithm 2" Habilite um algoritmo incorporado para reduzir a oscilagao na forma de onda de saida (use apenas com o motor sPM, ndo
habilite para o motor iPM).

A530 [SYNRM SW Freq]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)
Ponto de frequéncia de comutagao do observador de baixa velocidade (Freq1) para o observador de alta velocidade (Freq2).

Padrao: 10 Hz
Valores

Min/Max: 0/600 Hz
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Grupo Programa avancado (continuacdo)

A591 [SYNRM Flux Cur]
Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)

Corrente de excitacao de campo SynRM.

Aumentar a configuragao nao melhora o desempenho de carga, mas tem baixa eficiéncia.
Diminuir a configuragao reduz o desempenho de carga, mas a boa eficiéncia.

Padrao: 35%
Min/Max: 0/150%

Valores

A592 [SYNRM Freql Volt]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)
A amplitude do sinal injetado do observador de baixa velocidade (Freq1).
Aumentar a configuragao melhora o desempenho de carga durante a operagao Freql.

Padrao: 30%
Min/Max: 0/100%

Valores

A593 [SYNRM Freql Kp]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)

A escala da largura de banda no observador de baixa velocidade (Freq).

Aumentar o ajuste de pardmetro melhora o desempenho de carga durante a operagao de baixa velocidade (Freql), mas um valor muito alto causa vibragdo do motor.
Diminuir o ajuste de parametro faz com que o motor pare durante a partida e a operagao de baixa velocidade (Freq1).

Quando a velocidade de operacao do motor for menor que a frequéncia de comutagao A530, ajuste a configuragao.

Padrao: 100
Min/Max: 0,01/5,00

Valores

A594 [SYNRM Freql Comp]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)
A conversao de escala da compensacao de indutancia matua no observador de baixa velocidade (Freq1).
Aumentar ou diminuir a configuragao melhora o desempenho de carga durante a operagao Freql, dependendo do motor.

Padrao: 100
Min/Max: 0/10,00

Valores

A595 [SYNRM Freq2 BW]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)

Alargura de banda no observador de alta velocidade (Freq2).

Aumentar o ajuste de parametro melhora o desempenho de carga durante a operagao em alta velocidade (Freq2), mas um nivel muito alto causa vibragao.
A redugao do ajuste de parametro faz com que o motor pare durante a partida e as operagdes de alta velocidade (Freg2).

Quando a velacidade de operagao do mator for maior que a frequéncia de comutacao A590, ajuste a configuragao.

Padrao: 10 Hz
Min/Max: 0/50 Hz

Valores

A596 [SYNRM Freq2 Kp]
(PFs25) Somente PowerFlex 525

(Com FRN 7.xxx e posterior.)

A escala do estimador de ligagao magnética no observador de alta velocidade (Freg2).

Para ajustar a configuragao quando o motor ainda nao estiver estavel apos o ajuste A595.

0 aumento do ajuste do motor melhora o desempenho de carga durante a operagdo em alta velocidade (Freq2). mas o excesso de vibragao pode ocorrer.
A redugao do ajuste de pardmetro faz com que o motor pare durante a partida e as operagées de alta velocidade (Freq2).

Quando a velocidade de operacao do motor for maior que a frequéncia de comutagao A590, ajuste a configuragao.

Padrao: 100
Min/Max: 0,1/10,00

Valores
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Grupo Parametro de rede Esse grupo contém parametros para a placa de opgdes de rede que estd

instalada.

Veja o manual de usudrio da placa de op¢des de rede para mais informagoes

sobre os parametros validos.

Grupo Parametro Esse grupo contém pardmetros que tém valores alterados em relagdo aos

modificado ajustes de fabrica.

Quando o valor padrao de um parametro é alterado, ele é automaticamente
adicionado a este grupo. Quando um parametro possui seu valor retornado ao
padrao de fabrica, ele é automaticamente removido deste grupo.

Grupo Falha e diagnéstico

F604 [Codigo falha 4]
F605 [Cadigo falha 5]
F606 [Codigo falha 6]
F607 [Cédigo falha7]
F608 [Cadigo falha 8]
F609 [Codigo falha 9]
F610 [Codigo falha 10]

Parametros relacionados: b007 a h009

Um cadigo que representa uma falha do inversor. Os cadigos aparecem nesses parametros na ordem em que ocorrem ([ Cadigo falha 1] b007 = a falha mais recente).

Falhas repetitivas sao gravadas somente uma vez.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: FO/F127
Display: FO

F611 [Tempo-horaFalhal] F612 Tempo-horaFalha2
F613 [Tempo-horaFalha3] F614 [Tempo-horaFalha4]
F615 [Tempo-horaFalha5]
F616 [Tempo-horaFalha6] F617 [Tempo-horaFalha7]
F618 [Tempo-horaFalha8] F619 [Tempo-horaFalha9]
F620 [TempoHoraFalhal0]

Somente PowerFlex 525
Exibe o valor de d362 [ TempoDecorr-hora] quando a falha ocorre.

Parametros relacionados: d362

Padrao: Somente leitura
Valores Min/Max: 0/32,767 h
Display: Th

F621 [Tempo-minFalhal] F622 Tempo-minFalha2
F623 [Tempo-minFalha3] F624 [Tempo-minFalha4]
F625 [Tempo-minFalha5]
F626 [Tempo-minFalha6] F627 [Tempo-minFalha7]
F628 [Tempo-minFalha8] F629 [Tempo-minFalha9]
F630 [Tempo-minFalhal0]
Somente PowerFlex 525

Exibe o valor de d363 [ TempoDecorr-min] quando a falha ocorre.

Parametros relacionados: d363

Padrao: Somente leitura
Valores Min/Max: 0,0/320,0 min
Display: 0,1 min
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F631 [FalhaFreq1]
F633 [FalhaFreq 3]
F635 [FalhaFreq5]

Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F632 [FalhaFreq 2]
F634 [FalhaFreq 4]

F636 [FalhaFreq 6]
F638 [FalhaFreq 8]
F640 [FalhaFreq 10]

Somente PowerFlex 525

F637 [FalhaFreq7]
F639 [FalhaFreq 9]

Exibe e armazena o valor de b001[Freq saida] com as 10 falhas mais recentes que ocorreram.

Parametros relacionados: b001

[FalhaFreq 1] armazena a falha mais recente, [ FalhaFreq 2] armazena a sequnda falha mais recente e [ FalhaFreq 3] armazena a terceira falha mais recente.

Valores  Min/Max:

Padrao: Somente leitura
0,00/500,00 Hz
Display: 0.01Hz

F641 [Falha Corrente 1]
F643 [Falha Corrente 3]
F645 [Falha Corrente 5]

F642 Falha Corrente 2
F644 [Falha Corrente 4]

F646 [Falha Corrente 6]
F648 [Falha Corrente 8]
F650 [Falha Corr10]

Somente PowerFlex 525

F647 [Falha Corrente 7]
F649 [Falha Corrente 9]

Exibe e armazena o valor de b003 [Corrente saida] com as 10 falhas mais recentes que ocorreram.

Parametros relacionados: b003

[Falha Corrente 1] armazena a falha mais recente, [ Falha Corrente 2] armazena a sequnda falha mais recente e [Falha Corrente 3] armazena a terceira falha mais recente.

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0,00/(Correntes nominais do inversor x 2)

Display:

001A

F651 [FalhaTens Barr 1]
F653 [FalhaTens Barr 3]
F655 [FalhaTens Barr 5]

F652 FalhaTens Barr 2
F654 [FalhaTens Barr 4]

F656 [FalhaTens Barr 6]
F658 [FalhaTens Barr 8]
F660 [FalhaTensBarr 10]

(PFs25) Somente PowerFlex 525

F657 [FalhaTens Barr 7]
F659 [FalhaTens Barr 9]

Exibe e armazena o valor de b005 [ Tenséo barram CC] com as 10 falhas mais recentes ocorridas.

Parametros relacionados: b005

[FalhaTens Barr 1] armazena a falha mais recente, [ FalhaTens Barr 2] armazena a sequnda falha mais recente e [FalhaTens Barr 3] armazena a terceira falha mais recente.

Valores  Min/Max:

Padrao: Somente leitura
0/1200 Vce
Display: 1Vce
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Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F662 Falha Status 2
F664 [Falha Status 4]

F661 [Falha Status1]
F663 [Falha Status 3]
F665 [Falha Status 5]

F666 [Falha Status 6]
F668 [Falha Status 8]
F670 [Falha Status 10]

Somente PowerFlex 525

F667 [Falha Status 7]
F669 [Falha Status 9]

Exibe o valor de b006 [ Status inversor] com as 10 falhas mais recentes ocorridas.
[Falha Status 1] armazena a falha mais recente, [ Falha Status 2] armazena a sequnda falha mais recente e [Falha Status 3] armazena a terceira falha mais recente.

n‘ T[T ‘n ‘n‘

LI ||| L3 ]| LY
| 1= condicao verdadeira, 0 = condicdo falsa
Operando Digito 1
Para frente Digito 2
Acelerando Digito 3
Desaceler Digito 4
SafetyActive'! Digito 5

(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

Parametros relacionados: b006

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/0x1F
Display: 1

F681 [Status Com - DSI]
Exibe o status da porta serial RS-485 (DSI) para o inversor.

n‘ 1 ‘F‘I ‘F‘I‘
L L] L]l — —
| 1= condigao verdadeira, 0 = condigio falsa  Digito 3 (status de conexao)
Rx Digito1 0  “N&o ativo”
Tx Digito2 1 "Rede de secundario Modbus (mestre Modbus externo)’
Status D!g!to 3 2 "Modbus multi-inversor com mestre opcional de comunicagao interna”
Erro Digito 4 — — 7]
N5o Usado 3 "Multi-inversores Modbus c/mestre de comunicacao integrado
4 "Periférico DSI conectado”
5 a 8 “Reservado”
9  “Falha narede RS-485"
(1) Aconfiguragao ¢ especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/191
Display: 0000

F682 [Status Com - Opc]
Exibe o status da comunicacao interna ao inversor.

ﬂ‘ i ‘I"I ‘l"l‘

Digito 3 = “Opgao de com. interna”

Li{|LdjjLaj
| 1= condicdo verdadeira, 0 = condicao falsa 0 “Inativo (sem conexao)’
R Digito] 1 “Dpgao interna conectado/ativo”
Tx D!g!m 2 2 a 8 "Reservado”
Status Digito 3 — — -
Erro Digito & 9 Opcao de comunicagao interna com falha
Nao Usado
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/19M
Display: 0000
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Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F683 [Com Est-Inc EN]
Somente PowerFlex 525
Exibe o status da interface EtherNet/IP integrada ao inversor.

ﬂ‘ i ‘I"I ‘l"l‘

L1j[LA][Laj[Ld — -
| 1= condicdo verdadeira, 0 = condigdo falsa  Digito 3 = “EtherNet/IP integrada”
RX Digito1l 0 “Inativo (sem conexao)’
Tx Digito2 1" “EtherNet/IP integrada ativa’
Status D!q!m 3 2 a 8 "Reservado”
Erro Digito &4 - - -
Nao Usado 9 “EtherNet/IP integrada com falha
Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0000/19M
Display: 0000

F684 [EN Ender Src]
Somente PowerFlex 525

Exibe a fonte real da configuracao Ethernet (endereco IP, mascara de sub-rede e endereco de conversor de protocolos).

. 1 “Parémetros” .
Opcoes Somente leitura
2 "BOOTP”

F685 [Atual vel EN]
Somente PowerFlex 525

Exibe a taxa de dados de rede utilizada atualmente pela interface EtherNet/IP integrada.

0 “Sem Link"

“10Mbps Cheio”

“10MbpsMetade”

“100MbpsCheio” Somente leitura
“100MbpsMet”

“End IP Dup”

“Desabilitad”

Opcoes

o Ol BN N

F686 [AcaoE/SDSI]
Exibe os inversores que estao ativos no modo multi-inversores.

oo

| 1=1inversor ativo, 0 = inversor inativo

Inver 0 Ativ Digito 1

Inver 1Ativ Digito 2

Inver 2 Ativ Digito 3

Inver 3 Ativ Digito 4

Inver 4 Ativ Digito 5
Padrao: Somente leitura

Valor Min/Max: 00000/mm

Display: 00000
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Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F687 [End THW]
F688 [End 2 HW]
F689 [End 3 HW]
F690 End 4 HW]
F691 [End5HW]
F692 [End 6 HW]

Somente PowerFlex 525
Exibe o enderego MAC para a interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1

F693 [Ato1EndIP]
F694 [Ato2End IP]
F695 [Ato 3 End IP]
F696 [Ato4EndIP]

(PFs25) Somente PowerFlex 525
Exibe o enderego IP real utilizado pela interface EtherNet/IP integrada no momento. Isso indica 0 se nenhum endereco for configurado.
255.255.255.255

[Ato1End IP]
[Ato 2 End IP]
[Ato 3 End IP]
[Ato 4 End IP]

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1

F697 [Ato1Subred]
F698 [Ato 2 Subred]
F699 [Ato 3 Subred]
F700 [Ato 4 Subred]

Somente PowerFlex 525
Exibe a mascara de sub-rede real utilizada pela interface EtherNet/IP integrada no momento. Isso indica 0 se nenhum enderego for configurado.
255.255.255.255

[Ato 1Subred]
[Ato 2 Subred]
[Ato 3 Subred]
[Ato 4 Subred]

Padrao: Somente leitura

Valores  Min/Max: 0/255

Display: 1
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Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F701 [Ato1Gateway]
F702 [Ato 2 Gateway]
F703 [Ato 3 Gateway]
F704 [Ato 4 Gateway]

Somente PowerFlex 525
Exibe o endereco gateway real utilizado pela interface EtherNet/IP integrada no momento. Isso indica 0 se nenhum enderego for configurado.

255.255.255.255

[Ato 1 Gateway]
[Ato 2 Gateway]
[Ato 3 Gateway]
[Ato 4 Gateway]

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/255
Display: 1

F705 [Com lég inver 0]
F709 [Com lég inver1]
F7T13 [Com léginver 2]
FT17 [Com lég inver 3]
F721 [Com lég inver 4]

Em um modo multi-inversores, esse é o comando légico sendo transmitido ao inversor 0/1/2/3/4.
Em modo de inversor simples, esse & o comando logico sendo utilizado pelo inversor (independentemente de ser HS-DSI, EtherNet/IP ou DSI) no momento. Se o controle de
comunicagdes NAO estiver sendo utilizado, e o inversor estiver em modo de inversor simples, entdo esse parametro sera exibido como 0.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: O/FFFF
Display: 1

F706 [Ref inver 0]
F710 [Ref inver1]
F74 [Ref inver 2]
F78 [Ref inver 3]
F722 [Refinver 4]

Em um modo multi-inversores, essa é a referéncia sendo transmitida ao inversor 0/1/2/3/4. R
No modo de acionamento Unico, esta ¢ a referéncia utilizada pelo inversor (seja HS-DSI, EtherNet/IP ou DSI) no momento. Se o controle de comunicagdes NAO estiver
sendo utilizado, e o inversor estiver em modo de inversor simples, entdo esse parametro sera exibido como 0.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/5000,00 Hz
Display: 0,01Hz

F707 [Statléginver 0]
FI  [Stat léginver 1]
F715 [Statloginver 2]
F7T19 [Stat léginver 3]
F723 [Statl6g inver 4]

Em um modo multi-inversores, esse é o status l6gico sendo recebido pelo inversor 0/1/2/3/4.
Em um modo de inversor simples, esse é o status lgico do inversor no momento.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: O/FFFF
Display: 1
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Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

F708 [Feedback inver 0]
FN2 [Feedback inver 1]
F716 [Feedback inver 2]
F720 [Feedback inver 3]
F724 [Feedback inver 4]

Em um modo multi-inversores, essa é a realimentacao sendo recebida pelo inversor 0/1/2/3/4.
Em um modo de inversor simples, essa é a realimentagao do inversor no momento.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0,00/5000,00 Hz
Display: 0,01Hz

F725 [EN Rx Expansées]
(PFs25) Somente PowerFlex 525
Uma contagem do numero de erros de superposicao recebidos reportados pela interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

F726 [EN Rx Pacotes]
Somente PowerFlex 525

Uma contagem do nimero de pacotes recebidos reportados pela interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

F727 [Erros Rx EN]
Somente PowerFlex 525
Uma contagem do nimero de erros recebidos reportados pela interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

F728 [EN Tx Pacotes]
(PFs25) Somente PowerFlex 525
Uma contagem do nimero de pacotes transmitidos reportados pela interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

F729 [Erros TxEN]
Somente PowerFlex 525

Uma contagem do nimero de erras transmitidos reportados pela interface EtherNet/IP integrada.

Padrao: Somente leitura
Valores  Min/Max: 0/65535
Display: 1

152 Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Capitulo 3

Programagao e parametros

F730 [EN Falta 10 Pac]
Somente PowerFlex 525

0 namero de pacotes de E/S perdidos.

Grupo Falha e diagnéstico (continuagdo)

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0/65535

Display:

1

F731 [ErrosDSI]
0 namero total de erros DSI.

Padrao:

Somente leitura

Valores  Min/Max:

0/65535

Display:

1
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Grupos de parametros
Appview

154

Os grupos de parimetros AppView fornecem um ponto de partida simples
para usar os inversores PowerFlex série 520 ao agrupar determinados
parimetros frequentemente usados com base em diferentes tipos de
aplicacoes. Use esses grupos de parametros para configurar rapida e
facilmente o inversor PowerFlex série 520 para sua aplicagao.

Os grupos de parametros AppView estao disponiveis para as seguintes aplicagoes:

« Transportador

. Misturador

« Compressor

- Bomba Centr

« Soprador/Ventilador
« Extrusora

« Posicionamento (Somente PowerFlex 525)

« Tecido/Fibra

Nao ¢é possivel adicionar ou remover parametros de ou para os grupos de
pardmetros AppView. Se vocé precisar de acesso rapido a parametros
adicionais para o que ja estiver incluso nos grupos de pardmetros AppView
diferentes, utilize o grupo de pardmetros CustomView em vez disso.

Os parametros no grupo de pardmetros AppView podem ser rapidamente
adicionados ao grupo de parametros CustomView com as seguintes agoes:

Etapa

Teclas

Exemplos de tela

1 Pressione a seta para cima ou para baixo
" |pararolar até um grupo AppView (G1 a G8).

Pressione Enter ou Sel para entrar em um
2. |grupo. 0 digito mais a direita do Ultimo
parametro visualizado nesse grupo pisca.

3 Pressione a tecla para cima ou para baixo
" |para rolar até o comando G1->GC.

Pressione Enter ou Sel para adicionar todos
4 |08 parametros nesse grupo AppView para o
" |grupo CustomView. A tela LCD mostra uma

confirmacao.

TG
T

N
T
1 {111

/111

r-
FWD
L

ol T
Ll l’i LIL.

W w
ok
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Capitulo 3

Programagao e parametros

Grupo de Parametros

CustomView

O CustomView permite acessar rapidamente apenas os parimetros necessarios
para sua aplicacdo, armazenando-os em um grupo de parametros
personalizados. Adicione seus pardmetros usados com frequéncia a este grupo e,

em seguida, oculte todos os outros parametros com As52 [Bloq programacao]

para simplificar o processo de configuragio do inversor.

Até 100 pardmetros podem ser armazenados no grupo de parimetros
CustomView. Vocé pode copiar um grupo de parimetros AppView inteiro para
o grupo de pardmetros CustomView como demonstrado na pigina 154 ou
adicionar parametros individuais como demonstrado abaixo.

Etapa Teclas Exemplos de tela
AN I |
Pressione a tecla para cima ou para baixo A ou r’'r.
L para rolar até o grupo CustomView (GC). Q v FWD|_:| L. + + ‘{'
111
Pressione Enter para visualizar os parametros |
2. |que podem ser adicionados ao grupo <J FW“+ + LALd |
CustomView. oo
| W4
3 Pressione as teclas para cima ou para baixo A ou . .l. LTIT1 2]
para rolar pela lista de parametros. v LA
T PROBRLIN,
Pressione Enter para adicionar o parametro R R
4. |ao grupo CustomView. Atela LCD mostrauma | | <= i‘i i{i i

confirmacao.

Para excluir pardmetros do grupo de parametros CustomView:

Etapa Teclas Exemplos de tela
L1l
1. |Pressione a tecla para cima ou para baixo ou wr' |",|"| ]
para rolar até o grupo CustomView (GC). J |_‘ LALdC
Pressione Ent isuali Ior. "'II'I
o |Pressione Enter para visualizar os N Il
- CLILLLILIL

parametros que estao no grupo CustomView.

3 Pressione a tecla para cima ou para baixo
" |para rolar até o comando GC---.

Pressione Enter para visualizar os
4, | parametros que estao armazenados no
grupo CustomView.

5 Pressione as teclas para cima ou para baixo
" |para rolar pela lista de parametros.

Pressione Enter para excluir o pardmetro do

T
%
T

AN |

o I I
LIL..

Z1

o

FI) @e ==

=
[
=
|
=_l q

1
J

PRSI

FIlD ==

u]
1N

=

W

6. |grupo CustomView. A tela LCD mostra uma < W IN N
confirmacao.
0 software Connected Components Workbench pode ser utilizado para
Q acelerar esse processo com funcionalidade de arrastar e soltar.
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Referéncia cruzada dos parametros por nome

Parametros
Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat.
Ent Bipolar 10" 093 BW malha corr 580 Stat og inver 4 723
Modo 2 Fios 064 Sel resistor FD 437 Ref inver 4 122
Tempo acelerac 1 041 Lim Tensao FD 438 Sel amb inver 554
Tempo acelerac 2 442 Nivel Fren CC 435 Erros DS 731
Tempo acelerac 3 A Tempo Fren CC] 434 Acao E/S DSI 686
Tempo acelerac & 446 TpoFrenCCpartida 436 Conf E/S DSI 175
C02 acum poupado 026 Ripple barr. DC 380 kWh Consumido 021
Custo acum poup 025 Tensao barram CC ..005 MWh consumido 022
kWh acum poupado 024 Tempo desacele 1 042 Tempo decorrido 019
Entr Anlg 0-10V 360 Tempo desacele 2 443 TempoDecorr-hora 362
Entr Anlg 4-20mA 361 Tempo desacele 3 4i4h TempoDecorr-min 363
Filtro Entr Anlg 099 Tempo desacele 4 L7 Freio Eletmg Des 086
Saida Analdg Sup®® 089 Status ent dig Ol Freio Eletmg Atv 087
Sel Saida Analog?! 088 Estdo sda dig2® 39 Sel End EN 18
Entr AnSup 0-10V 092 TermBlk EnDig 02 062 EN Ender Src” 684
Entr Aninf 0-10V 091 TermBlk EnDig 03 063 AcaoFitrComut EN) 143
Perda EnAnalmA 097 TermBlk EnDig 05 065 Ent 1dadosEN™ 153
Perda EnAnal V 094 TermBlk EnDig 06 066 Ent 2 dadosEN!" 154
EntrAnSup 4-20mA 096 TermBlk EnDig 07" 067 Ent 3 dadosEN 155
EntrAninf 4-20mA 095 TermBlk EnDig 08" 068 Ent & dadosiN® 156
Ret. Perda Anlg 098 ModoSobrecar Inv 495 Sda 1dadosEN™ 157
PtoAj Saida Anal®” 090 Status inversor ..008 Sda 2 dadosEn 158
Ret. rein auto 542 Estdo inv 212X3d 393 Sda 3 dadosEN” 159
Tent Rein Autom B4l Temp Inv 027 Sda 4 dadosEN" 160
Auto-ajuste 040 Tipo de inversor 367 EN Cfg Falh DL 1V 147
Custo médio kWh 052 Droop Hertz@ FLAY 44 EN Cfg Falh DL 2 148
Energia média 020 Feedback inver 0 708 EN Cfg Falh DL 37 149
Selecao Reforgo 530 Com 18 inver 0 705 EN Cfg Falh DL 47 150
Freg. Interrup 533 Stat Iog inver 0 707 LagCfg filtro EN 145
Tensao Interrup 532 Ref inver 0 706 RefConfFiltro EN(" 146
Habilit barr reg 550 End inver 1 m Ato 1 Gateway” 701
Sel com/estado!” 122 Feedback inver 1 n Ato 2 Gateway"! 702
Com Est-Inc EN) 683 Com log inver 1 709 Ato 3 Gateway'" 703
Acao perda comun 125 Stat l6g inver 1 1l Ato 4 Gateway'! 704
Tempo perdacomun 126 Ref inver 1 710 Cfg 1 gateway eN? 137
Status Com - DS| 681 End inver 2 172 Cfg 2 gateway EN) 138
Status Com - Opc 682 Feedback inver 2 716 Cfg 3 gateway EN() 139
ModEscrCom 12 Com log inver 2 713 Cfg 4 gateway ENU) 140
Freq comandada ...002 Stat l6g inver 2 715 AcaoFltrinat N 144
Compensagao 547 Ref inver 2 Tih Ato1End 1P 693
Status ent cntrl ..013 End inver 3 173 Ato 2 End 1P 694
Fonte controle 012 Feedback inver 3 720 Ato 3 End 1P 695
Versdo SFW 029 Com log inver 3 il Ato & End 1P 696
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Parametros (Continuagao)

Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat.
Temp de controle 028 Stat 16g inver 3 79 Cfglend IP Nt 129

Status contador 364 Ref inver 3 718 Cfg 2 end IP EN) 130

Contag por unid” 559 End inver 4 174 Cfg 3 end IP ENC) 131

Limite corr 1 484 Feedback inver 4 724 Cfg 4 end IP EN) 132

Limite corr 2 485 Com log inver 4 72 EN Falta 0 Pac” 730
Atual vel ENU 685 FalhaTens Barr 67 656 Ativ met barram 549
Conf taxa EN 14 Codigo falha 6% 606 Salvar Inicio” 561

Erros Rx ENU) 21 Falha Corrente 67 646 End 1 HW( 687
EN Rx Expansdes'! 725 Falhafreg 67 636 End 2 HW! 688
EN Rx Pacotes'” 726 Tempo-horaFalha 6 616 End 3 HW! 689
Ato 1Subred™ 697 Tempo-minFalha 6 626 End 4 HW) 690
Ato 2 Subred 698 FalhaTens Barr 7V 657 End 5 HW 691

Ao 3 Subred! 699 Codigo falha 7" 607 End 6 HW® 692
Mo 4 Subred ! 700 Falha Corrente 7 647 Queda Tensao R 496
Cfg 1 subrede EN) 133 Falhafreq 7" 637 Acel/Desacel Jog 432
Cfg 2 subrede EN 134 Tempo-horaFalha 77 617 Freqiiéncia Jog 431

Cfg 3 subrede ENT 135 Tempo-minFalha 7 627 Freq teclado 426
Cfg 4 subrede EN" 136 FalhaTens Barr 8" 658 Ki loop veloc? 538
Erros Tx ENO 729 Codigo falha 8% 608 Kp loop veloc'?! 539
EN Tx Pacotes'! 728 Falha Corrente 87 648 Idioma 30

Tol pos encoder!” 564 Falhafreq 8% 638 Nivel PerdaCarga!” 490
PPR encoder!” 536 Tempo-horaFathag ! 618 Tempo PerdaCarga!” 491

Veloc encoder®? 378 Tempo-minFalha 8" 628 Transv max 567
Energia poupada 023 FalhaTens Barr 9" 659 Freq. maxima 044
Pal contr aprim!” 560 Codigo falha 9" 609 Tensdo maxima 534
FalhaTens Barr 1 651 Falha Corrente 9 649 Freq minima 043
Codigo falha ..007 FalhaFreq 9 639 Freq MOP 427
Falha Corrente 1 641 Tempo-horaFalha 9" 619 Pré-carga MOP 429
FalhaFreq 1 631 Tempo-minFalha g 629 Sel Reset MOP 428
Tempo-horaFalha 1 ] Remogao falha 551 Tempo MPO 430
Tempo-minFalha 1 621 FalhaTensBarr 10 660 Tipo fdbk motor®? 535
FalhaTens Barr 2 652 Cadigo falha 101 610 Lm motor'! 499
Cadigo falha 2 ...008 Falha Corr 107 650 Lx motor! 500
Falha Corrente 2 642 FalhaFreg 101" 640 Corrente Nominal 034
FalhaFreq 2 632 TempoHoraFalha 10" 620 Freq nominal 032
Tempo-horaFalha 2 612 Tempo-minFalha 107 630 Polos NP Mator 035
Tempo-minFalha 2 622 Status fibra 390 Pot PN motor'” 037
FalhaTens Barr 3 653 Enc sent origem!” 563 RPM PN motor 036
Codigo falha 3 ...009 Enc freq origem'! 562 Tensdo nominal 031

Falha Corrente 3 643 Freio fluxo En'2X3) 575 Sobrecarga motor 033
FalhaFreq 3 633 Ref. Corr. Fluxo 497 NivSobrecrgMotor 369
Tempo-horaFalha 3 613 Partid mov ativ. 545 Ret sobrec motor 494
Tempo-minFalha 3 623 Lim corr inicio 546 Sel sobrec motor 493
FalhaTens Barr 4 654 Freq 1" 510 Rr motor!” 498
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Parametros (Continuagao)

Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat.
Cédigo falha & 604 Freq 18w 511 Cfg0pcMotor! M) 573
Falha Corrente 4 644 Freq Ki 1V 522 Sel mult invers 169
FalhaFreq 4 634 Freq kp 1 521 Op Dados Dentr 1 161
Tempo-horaFalhak 614 Freq o1 512 Op Dados Dentr 2 162
Tempo-minFalha4 624 Freq 2 BW" 513 Op Dados Dentr 3 163
FalhaTens Barr 5 655 Freq ki 2 524 Op Dados Dentr 4 164
Codigo falha 5 605 Freq kp 2" 523 Op Dados Fora 1 165
Falha Corrente 5 645 Freq 3" B14 Op Dados Fora 2 166
FalhaFreq 5 635 Freq 3 gwm 515 Op Dados Fora 3 167
Tempo-horaFalha 5 615 Freq ki 3 526 Op Dados Fora 4 168
Tempo-minFalha 5 625 Freq kp 3" 525 Lég. Saida Otical” 075
Niv Saida 6tical” 070 1Kp FWKn pM1X3) 527 Temp Lig Relé 2 084
Sel Saida gtical” 069 2 Kp FWkn pMX3) 528 Nivel saidarelé 2 082
Niv Saida otica2!" 073 Corr HFI NS PMAS) 519 Sel saida relé 21 081
Sel Saida otica2l" 072 Sel inic PMXS) 516 Reset Medid 555
HabHesbFaseSaid 557 Tens IR PM{X3) 501 Voltar Defaults 053
Corrente saida ...003 Tens IXd PMTX3) 502 Desat. reversao 54t
Freq saida ..001 Tens IXq PMM3) 503 Taxa dados RS485 123
Pot. de Saida 017 1freq estav PMIS) 581 Formato RS485 127
Fator Pot. Saida 381 1Kp estav pM1S) 583 Ender. no RS485 124
RPM Saida ..015 2 freq estav pML3) 582 % Curva S 439
Velocidade Saida ..018 2 Kp estav pMIX3) 584 En segur aberto!” 105
Tenso de saida ..004 Pt frei estv PMIE) 585 CfgRst FalhaSeg!®) 106
Salto P 570 Kp Crgaktap PM(IS) 586 Temp Pino Cort 1 487
NivelPérdFase®® 576 Filtro Reg Pos'” 565 Nivel Pinol Cort 486
BandaMorta PID 1 465 Ganho Reg Pos!” 566 Temp Pin Cort 2 489
Taxa Dif PID1 463 Status posigao!” 387 Nivel Pino2 Cort! 488
SelFeedbackPID 1 460 Modo pgsicionam(” 558 Banda Inib Freq 1 449
Tempolnteg PID 1 462 Modo perda pot 548 Banda Inib Freq 2 451
Errolnvers PID 1 467 Pot poupada 018 Banda Inib Freq 3" 453
Pré-Carga PID 1 466 Freq pré-config 0 410 Banda Inib Freq 4 455
Ganho Prop PID 1 461 Freq pré-config 1 il Freqiiéncia inib 1 448
Sel Ref PID 1 459 Freq pré-config 2 412 Fregiiéncia inib 2 450
Pto ajuste PID 1 464 Freq pré-config 3 413 Freqiéncia inib 3 452
Ajuste Sup PID 1 456 Freq pré-config 4 TATA Frequéncia inib 47 454
Ajuste Inf PID 1 457 Freq pré-config 5 415 Nivel dorméncia 101
Sel Corte PID 1 458 Freq pré-config 6 416 Tempo dorméncia 102
Exibir ret PID1 383 Freq pré-config 7 47 Sel Dorm.-Desp. 100
Exib PtoAj PID1 384 Freq pré-config gl 418 Med Hz Escor 375
BandaMorta PID 2 471 Freq pré-config 9" 49 Feedback vel 376
Taxa Dif PID 21 475 FregPré-config 101 420 Razo veloc 572
SelFeedbackPID 2" 472 FreqPré-config 117 421 Ref. vel 1 047
Tempolnteg PID 2 414 FregPré-config 127 422 Ref. vel 2 049
Errolnvers PID 2" 479 FregPré-config 13" 423 Ref. vel 3 051
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Parametros (Continuagao)

Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat. Nome do parametro Cat.
Pré-Carga PID 2 478 FreqPré-config 14" 424 Selec reg vell! 509
Ganho Prop PID 21 473 FreqPré-config 15" 425 Tpo FalhaParalis 492
Sel Ref PID 21V 4n Exib proc alto 482 Partida energ. 543
Pto ajuste PID 2V 476 Exib proc baixo 481 Reforgo partida 531
Ajuste Sup PID 2" 468 Display processo ..010 Fonte partida 1 046
Ajuste Inf PID 27 469 Blog programagéo 552 Fonte partida 2 048
SelecCorte PID 2V 470 Mod blog prog 553 Fonte partida 3 050
Exibir ret PID 2 385 Escala ent pulso 537 Falha Status 1 661
Exib Ptoj PID 27 386 Freqiiéncia purga 433 Falha Status 2 662
Efic pM 1109) 587 Freqiiéncia PWM 440 Falha Status 3 663
Efic PM 289 588 Modo BitLst Ativi2t®) 392 Falha Status 4 664
PM Algor Sei® 583 Cfg Modo BitLstX*) 574 Falha Status 5 665
Tmp alin PMKS) 518 Tempo Des! Relé] 080 Falha Status 6" 666
Tens BEMF pMTIS) 504 Temp Lig Relé] 079 Falha Status 7 667
Kd reg bus PMKS) 520 Nivel saidarelé] 077 Falha Status 87 668
Cfg cntrle P! 529 Sel saida relg1 076 Falha Status 9" 669
Corr inj CC P ol TempoDes Relé 2 085 Falha Status 107 670
Unidad etapa 0! 200 Status Log. Par. 391 Sel ponto teste 483
Unidad etapa 1 202 Tpo Log Parada 0% 190 Rolar texto 556
Unidad etapa 2V 204 Tpo Lég Parada 1" 191 Dados pto teste 368
Unidad etapa 3" 206 Tpo Log Parada 2 192 Status cronm. 365
Unidad etapa 47 208 Tpo Lég Parada 3" 193 Status crondm. F 366
Unidad etapa 5" 20 Tpo Lég Parada 4 194 Corrente Torque 382
Unidad etapa 6 22 Tpo Log Parada 5 195 Modo Desemp Torg 039
Unidad etapa 7"/ 24 Tpo Log Parada 67 196 Dec transv 569
Modo de parada 045 Tpo Log Parada 71" 197 Inc transv 568
Logica Parada 0" 180 Tempo sinc 571 Unid desloc H" 388
Logica Parada 1" 181 SynRM SW Freq 590 Unid desloc 1" 389
Logica Parada 27 182 SynRM Flux Cur 591 Desat PWM Var 540
Logica Parada 3% 183 SynRM Freq 1Volt 592 Classe Tensdo 038
Logica Parada 47 184 SynRM Freq TKp 593 Nivel despertar 103
Légica Parada 51 185 SynRM Freq 1Comp 594 Tempo despertar 104
Ldgica Parada 6! 186 SynRM Freq 2 BW 595
Légica Parada 7" 187 SynRM Freq 2 Kp 596
(1) 0 parametro é especifico somente para os inversores PowerFlex 525.
(2) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 5.xxx e posteriores.
(3) 0 parametro também esta disponivel nos modelos PowerFlex 523 FRN 3.xxx e posteriores.
(4) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 2.xxx e posteriores.
(5) 0 parametro esta disponivel nos modelos PowerFlex 525 FRN 3.xxx e posteriores.
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Observacoes:
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Capitulo ll'

Status inversor

Falhas

Localizagao de falhas

Este capitulo fornece informagdes necessarias pra guid-lo nalocalizagao de
falhas do inversor PowerFlex série 520. Estd incluida uma lista e descrigio das
falhas do inversor com possiveis solu¢des, quando aplicaveis.

contém componentes de servicos ao usuario. Nao desmonte o rack do

ATENGAGO: Existe risco de lesdo ou danos ao equipamento. 0 inversor no
inversor.

A condigdo ou estado do seu inversor é constantemente monitorada.
Quaisquer mudancas sao indicadas pela tela de LCD integral.

Consulte Tela e teclas de controle na pdgina 63 para obter informagdes sobre os
indicadores e controles de status do inversor.

Uma falha é uma condi¢ao que para o inversor. Ha dois tipos de falhas.

Tipos de falha

Tipo |Descricao de falha

Quando esse tipo de falha ocorre e 0 A541 [ Tent ReinAut] é definido com um valor
superior a “0," um temporizador configuravel pelo usuario, A542 [Ret. rein auto]
1 Auto Reset/Operacao |inicia. Quando o temporizador atingir zero, o inversor tenta reinicializar
automaticamente a falha. Se a condigao que causou a falha nao estiver mais
presente, a falha sera apagada e o inversor sera reiniciado.

Esse tipo de falha pode precisar de reparo do inversor ou motor, ou é causado por
2 Nao Reinicializavel |erros de fiagao ou programagao. A causa da falha deve ser corrigida antes da falha
poder ser apagada.
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162

Indicagao de falhas
Condicao Tela
Crre
0 inversor esta indicando uma falha. 1 LIJILIJ\'I]
Atela de LCD integral fornece uma notificagao visual de uma condigao de falha pela oy

exibicao do seguinte.

« Codigo de falha intermitente

« Indicador de falha intermitente (LED)

Pressione a tecla Esc para recuperar o controle da tela.

&
-l
o

Remocao de falhas manualmente

Etapa

Teclas

1. Pressione Esc para reconhecer a falha. As informagoes sobre falhas sao removidas
de modo que seja possivel usar o teclado integral.
Acesse b007 [ Cadigo falha 1] para visualizar as informagdes sobre falhas recentes.

2. Aborde a condigao que causou a falha.
A causa deve ser corrigida antes de remover a falha. Consulte Tipos de falhas
descricGes e acdes na pagina 163.

3. Depois que a acao corretiva foi tomada, remava a falha por um destes métodos.

« Pressione Parar se P045 [Modo de parada] estiver configurado para um valor entre
“0"e"3".

« Faca o ciclo da alimentagao do inversor.

« Configure A551[Remogao falha] para 1°Reset Falha” ou 2 “Remov Buffer”.

« Aentrada digital do ciclo se t062, t063, t065...t068 [ TermBIk EnDig xx] estiver
definido como 13 “Rem Falha".

Remocao de falhas automatica

Opcgao/Etapa

Remova a falha tipo 1e reinicie o inversor.
1. Defina Ab41 [ Tent ReinAut] com um valor diferente de “0".
2. Defina A542 [Ret. rein auto] para um valor que nao seja “0".

Rgmova uma sobretensao, subtensao ou falha de AltaTemp Aquec sem reiniciar
o inversor.

1. Defina Ab41 [ Tent ReinAut] com um valor diferente de “0".

2. Defina A542 [Ret. rein auto] para “0".

se estes parametros forem usados em uma aplicacao nao apropriada.
Nao use essa fungao sem considerar o local aplicavel, os codigos nacionais

2 ATENGAO: Danos ao equipamento e/ou ferimentos pessoais podem resultar

e internacionais, as normas, requlacoes ou orientagoes da inddstria.

Partida Automatica (Reinicio/Operacao)

O recurso de partida automatica oferece a habilidade para o inversor executar

automaticamente uma reinicializagio de falha seguida por uma tentativa de
partida sem a interven¢ao do usuario ou da aplicagao. Isso possibilita a
operagao remota ou “nao supervisionada”. Somente determinadas falhas

podem ser reinicializadas. Certas falhas (Tipo 2) que indicam um possivel mau

funcionamento do componente do inversor nio podem ser reiniciadas.
Os tipos de falha estao listados na tabela Tipos de falha na pagina 161.

Consulte Descrigoes das falhas na pdgina 163 para obter mais informagoes.
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Descricoes das falhas

Tenha cuidado quando habilitar esta fungao, ji que o inversor tenta emitir seu
préprio comando de inicio com base na programagao selecionada do usudrio.

Tipos de falhas, descrigoes e agoes

Cat. |Falha Tipo'? |Descrigo Acdo
F000 |Sem Falha - Sem falha presente. -
« Verifique a fiagao remota.
F002 | Entr Auxiliar 1 Entrada de desarme externo « Verifique a programagao de
(Auxiliar). comunicagoes para uma falha
intencional.
« Monitore alinha CA de entrada para a
Operacéo de fase simples tensao baixa ou interrupgao da
F003 |Perda Pot 2 . alimentacao.
detectada com carga excessiva. |, Verifiquecfusiveis de entrada.
+ Reduza a carga.
s . . . Monitore a linha CA de entrada para a
FO04 |Subtensao 1 C;%?ﬁ?nﬂﬁg'a CC caiu abaixo do tensao baixa ou interrupgao da
) alimentacao.
Monitore a linha CA por alta tens&o na
linha ou condigdes transientes. A
< Atensdo da via CC excedeu o valor |sobretensao da via também pode ser
FO05 | Sobretensao ! maximo. causada pela regeneracao do motor.
Estenda o tempo de desaceleracao ou
instale a opcao de frenagem dinamica.
« Aumente POA4I, A442, Abhh, A4hE
[ Tempo acelerac x] ou reduza a carga
0i - d | para que a corrente de saida do
F006 |Motor Par 1 |r:jversor|e |ncapazt & acelerar inversor nao exceda a corrente
ou desacelerar 0 motor. definida pelos parametros A484, A485
[ Limite corr x] por muito tempo.
« Verifique uma carga de revisao.
« Existe uma carga excessiva do
motor. Reduza a carga para que a
D int b corrente de saida do inversor nao
FOO7 |Sobrecar Motor |1 lf:sta[n]e INterno por sobrecarga | oyceda a corrente configurada pelo
gletronica. parametro P33 [Sobrecarga motor].
« Verifique a configuragao A530
[Selecao Reforgo].
« Verifique se h aletas do dissipador
At wura do dissinador d de calor blogueadas ou sujas.
F008 | AltaTemn A : Iem/pe(?j L:rad 0 'ts.s'p.a or ed Verifique se a temperatura ambiente
aTemp Aquec calor {nn u% ?p((]j éncia excedel | 3 eycedeu a temperatura
um valor predetinido. ambiente classificada.
« Verifique o ventilador.
« Verifique a temperatura ambiente do
A temperatura do modulo de produto.
F009 |AlitaTemp CC 1 controle excede um valor « Verifique a obstrugao do fluxo de ar.
predefinido. « Verifique se ha detritos ou sujeira.
« Verifique o ventilador.
Verifique a programacao. Verifique se
A corrente de saida do inversor | ha excesso de carga, configuragao
F012 | Sobrecorr HW 2 excedeu o limite de corrente do  |incorreta do A530 [ Selegdo Reforgo],
hardware. tensdo de freio CC definida muito alta ou
outras causas de excesso de corrente.
F013 |Faltaaterra 12 oU mais dos terminais de saida do aterramento no motor e fiacao externa
h dos terminais de saida do inversor.
inversor.
A corrente de torque de saida esta |, yqrifique as conexdes entre o motor
abaixo do valor programado em e a carga
Fo15%) | PerdCarr 2 A490 [Nivel PerdaCarga] por um :

periodo superior ao programado
em A491 [ Tempo PerdaCargal.

- Verifique as especificagdes de nivel
e tempo.
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Tipos de falhas, descrigdes e agées (Continuagao)

Cat. |Falha Tipo'? |Descrigo Acdo
Desbalanceamento de Fase de
: Saida (se habilitado). « Verifique a fiagao do motor.
FO2I  (Perda Fase Saida |1 Configure com A557 « Verifique o mator.
[HabHesbFaseSaid].
Uma entrada analdgica esta
Sonflggraga p.aral fSIhar emdcadsn « Verifigue se ha conexdes quebradas/
F029 |Perda Entr Anal 1 s;gftr)cgrrgusma. ma peraa de frouxas nas entradas.
Configure com t034 [ Perda EnAnal |* Verifidue os parametros.
V] ou t097 [Perda EnAnalmA].
0 inversor tentou sem sucesso
. reiniciar uma falha e remover a Corrija a causa da falha e remova
FO33  (Tent Rein Autom |2 operagao para 0 numero manualmente.
programado de A541 [ Tent ReinAut].
F038 |FaseUaTerra « Verifique a fiagao entre o inversor e
F033 |FaseVaTerra Uma falha de fase a terra foi 0 motor. .
2 detectada entre o inversor e 0 : ng'r];'g#: se hd no motor a fase
F040 |FaseWaT motor nesta fase. o ~
ase W a lerra « Substitua o inversor se a falha nao
puder ser removida.
FO41 |Fase UV Curto « Verifique a fiagao do motor e
FO42 |Fase UW Curto Foi detectada corrente excessiva | terminal de saida do inversor para
2 entre estes dois terminais de uma condicao encurtada.
FO43 | Fase VW Curto saida. « Substitua o inversor se a falha nao
puder ser removida.
« Remova a falha ou desligue e ligue a
A 5 0 inversor foi comandado a gravar |  alimentagéao ao inversor.
F048 | Param Padrao ! os valores padrdes para EEPROM. |« Programe os parametros do inversor
conforme o necessario.
(e o s do S eriquos s s vt
F059'%) | Sequranga Aberta |1 estao habilitadas. seguranga. Se nao estiver usando a
Configure com 1105 [En segur seguranga, verifigue e aperte o jumper
aberto]. = para os terminais de E/S, S1, S2 e S+.
A486, A488 [Nivel Pinox Cort] « Verifique as conexdes entre o motor
programado foi excedido por um e acarga.
FOB3 | Sobrecorr SW 1 periodo maior que o programado |- Verifique as especificagdes de nivel
em A487, A489 [Temp Pin Cortx]. | e tempo.
Ataxa de sobrecarga do inversor  |Reduza a carga ou estenda o tempo de
FOB4 | Sobrecar Invers |2 foram excedidas. aceleragao.
« Verifique se a temperatura ambiente
. maxima ndo foi excedida.
FO70 |Unidade Pot 2 ﬁ;?;gglgohg?m?é%? haparteda |, Desligue e ligue a alimentacao.
’ « Substitua o inversor se a falha nao
puder ser removida.
« Desligue e ligue a alimentagao.
0 controle sobre o link de « Verifique os cabos de comunicagao.
FO7T1 | Perda Rede 2 comunicagao Modbus ou DSl foi |« Verifique a configuragao do Modbus
interrompido. ou DSI.
« Verifique o status do Modbus ou DSI.
» Desligue e ligue a alimentagao.
0 controle sobre a rede remota da |+ Verifique os cabos de comunicagao.
FO72 |Opc PerdaRede |2 placa de opgoes da rede foi « Verifique os ajustes do adaptador de
interrompido. rede.
« Verifique o status de rede externa.
« Desligue e ligue a alimentagao.
0 controle pelo adaptador \ Verifi A
F0731%) | EN Perda Rede 2 EtherNet/IP incorporado foi xer!?que os cabos de comunicagao.
interrompido. + Verifique a configuracao EtherNet/IP.
« Verifique o status de rede externa.
FO80 |Falha Ajus Autom |2 Afuncao Auto-ajuste foi cancelada Reinicie o procedimento.

pelo usuario ou falhou.
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Tipos de falhas, descrigdes e agées (Continuagao)

Cat. |Falha Tipo'? |Descrigo Acdo

« Desligue e ligue a alimentagao.

« Verifique os cabos de comunicagao.

« Verifique a configuracao do Modbus
ou DSI.

« Verifique o status do Modbus ou DSI.

As comunicagGes entre o inversor |« Modifique usando C125 [Acdo perda
F081 |Perda Comun 2 e o dispositivo mestre Modbus ou | comun].
DSI foram interrompidas. « 0s terminais de conexao E/S Cle C2
para aterramento podem improvisar
a imunidade a ruido.

« Substitua a fiagao, o dispositivo
mestre Modbus ou 0 mddulo de
controle.

« Desligue e ligue a alimentagao.

« Reinstale a placa de opgdes no

As comunicagdes entre 0 inversor inversor.
F082 |Opc Perda Comum |2 e a placa de opcdes da rede foram |* Moqu]ue usando C125 [Acao perda
interrompidas. comunl

« Substitua a fiagao, expansor da
porta de comunicagdo, placa de
opgoes ou modulo de controle.

« Desligue e ligue a alimentagao.

« Verifique a configuracao EtherNet/IP.

P « Verifique as configuracdes Ethernet
As comunicagdes internas entre o A L
F083'3) | EN Perda Comunic |2 inversor e o adaptador EtherNet/|P aog.garametro; dtég%at[;zo?hco. y
incorporado foram interrompidas. |* Cgm'u'[?]”e usando L1229 [AGao perda

« Substitua a fiagao, a chave Ethernet
ou 0 madulo de controle.

« Verifique a fiagdo.

» Se P047, P49, PO5I [Ref. vel x] =

Necessita de encoder diferencial. | 16 “Posicionam e A535 [ Tipo fdbk
Fog1® |Perda Encoder 2 Um dos 2 sinais do canal do motor] =5 “Ver Quadr.’, troque as
encoder estd faltando. entradas do canal do codificador ou
troque quaisquer dois cabos do motor.
« Substitua o encoder.
A entrada “Cong-Aquec” (Perda de
x Funcao) esta inativa, a entrada Feche a entrada para o terminal e
FO34 | Perda Fungao 2 para o terminal programado estd | desligue e ligue a alimentagao.
aberta.
0 armazenamento nao volétil de ,
F100 | Param Chksum 2 parametros do inversor esta PI;J:ng%uFréeb%[Voltar Defauits] para 2
corrompido. :
0 armazenamento nao volatil Configure P053 [ Voltar Defaults] para 2
FIOT | Armaz Externo 2 externo falhou. “Reset Fabr".
. . Remova a falha e verifique os ajustes
0 madulo de controle foi 5 = ;
s : de par&metro. Nao remova ou instale o
F105 |Erro Conexao C 2 ?;s:ﬁgre(;tzz;%%enquanto oinversor | <t o de controle enquanto a energia
9 ) é aplicada.
0 mddulo de controle PowerFlex |« Mude para um mddulo de poténcia
. 525 nao é compativel com mddulos | diferente.
F106 | C-P Incompat 2 de poténcia com poténcia nominal |« Mude para um mddulo de controle
de 0,25 HP. PowerFlex 523.
« Mude para um mddulo de poténcia
0 modulo de controle ndo pode diferente.
F107 | C-P Substit 2 reconhecer 0 modulo de poténcia. |« Substitua o modulo de controle se
Falha no hardware. trocar 0 médulo de poténcia nao
funcionar.
0 madulo de controle foi montado ,
F109 |Diferenga C-P 2 em um modulo de poténcia de tipo Plggsférigrr]%r(%[vmtar Defaults] para 3
de inversor diferente. gia.

« Desligue e ligue a alimentagao.

F10  |Membrana Teclado |2 Falha de membrana do teclado/ |, Substitua 0 mddulo de controle se a

teclado desconectado.

falha nao puder ser removida.
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Tipos de falhas, descrigdes e agées (Continuagao)

Cat. |Falha Tipo'? |Descrigo Acdo
« Verifique os sinais de entrada de
- seguranca. Se nao estiver usando a
o e ot | g, e prc
Fm®  [Sequr Hardware |2 entradas de segqurang% nd0 est jsuzmpgr para os terminais de E/S, S1,
s e S+
habilitada. « Substitua o médulo de controle se a
falha ndo puder ser removida.
« Desligue e ligue a alimentagao.
« Verifique os requisitos de
aterramento. Consulte Requisitos.
FM4  |FalhauC 2 Falha de microprocessador. gerais de aterramento na pagina 20
para obter mais informagoes.
« Substitua o médulo de controle se a
falha nao puder ser removida.
« Desligue e ligue a alimentagao.
A falha foi detectada no controle |« Substitua o inversor ou médulo de
F22  |FalhaPlacat/s |2 do inversor e segdo E/S. controle se a falha ndo puder ser
removida.
0 firmware no inversor esta Realize uma operagao de atualizagao
F125  |Atu Flash Necess |2 corrompido, & diferente ou E:rfrlsggrduon?E?r\gl?rrftzop\?{;ﬁdtsTjt:r
incompativel com o hardware. firmware.
Um erro irrecuperavel de firmware | Remova a falha ou desligus e figue 2
ou hardware foi detectado. 0 alimentagao ao inversor.
F126  |Erro Irrecuperav |2 inversor foi automaticame}lte « Substitua o inversor ou mddulo de
parado e reinicializado controle se a falha nao puder ser
) removida.
Um problema critico com o
firmware foi detectado e o Realize uma operacao de atualizacao
F27 | AtuFiNecesDSI |2 inversor esta funcionando usando |de flash do firmware usando

um firmware de backup que
somente suporta comunicagées
DSI.

comunicagoes DSI para tentar carregar
um conjunto valido de firmware.

(1) Consulte Tipos de falha para obter mais informagaes.
(2) Essa falha pode ser removida pela rotina de reinicio automatico e é tentada apenas uma vez. Ela ignora o valor definido no

parametro A541 [ Tent ReinAut .
(3) Esta falha nao é aplicavel aos inversores PowerFlex 523.
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Sintomas comuns e agoes
corretivas

O inversor foi desenvolvido para ser iniciado a partir do teclado quando
enviado. Para um teste basico da operagao do inversor:

1. Remova toda a fiagdo E/S do usudrio.
2. Verifique se o jumper dos terminais de seguranca (S1, S2 e S+) estd no
lugar e apertado.
3. Verifique se o jumper da fiagao estd no lugar entre os terminais E/S o1 e 11.
4. Verifique se os trés jumpers estao nas suas posi¢oes padrao adequadas na
placa de controle. Consulte Borne E/S de controle para PowerFlex 525 na
pagina 42 para obter mais informagodes.
5. Reinicie os valores de parimetros padrao pela configuracao Pos3
[Voltar Defaults] para 2 “Reset Fabr”.
6. Se for seguro fazé-lo para a sua aplicacao, pressione Iniciar no teclado do
inversor. O inversor opera de acordo com o potenciometro de velocidade.
0 motor nao inicia.
Causas Indicagao Agao corretiva
Verifique o circuito de alimentagao.
« Verifique a tensao de alimentagao.
« Verifique todos os fusiveis e seccionadores.
Verifique o motor.
« Verifique se o motor esté conectado adequadamente.
Verifique os sinais de entrada de controle.
Sem tensao de saida no motor. Nenhum « Verifique se existe um sinal de Iniciar. Se o controle de 2 fios for usado, verifique
se 0 sinal operagao para frente ou operagao reversa esta ativo, mas nao ambos.
« Verifique se o terminal de E/S 01 esta ativo.
- Verifique se PO46, P048, P050 [ Fonte partida x] correspondem a sua
configuracao.
« Verifique se Ab44 [Desat. reversao] ndo esta proibindo o movimento.
- Verifique se as entradas de seguranga (Seguranga 1e Seguranga 2) esto ativas.
Configuragdo de impulso imprapria na partida inicial. Nenhum Configure A530 [Selegao Reforco] para 2 “35,0, TB".

0 inversor esta com falha

Sinaleira vermelha
intermitente

Remova a falha.

« Pressione Parar se P045 [Modo de parada] estiver configurado para um valor
entre “0"e "3".

« Faca o ciclo da alimentacao do inversor.

« Configure A551[Remogao falha] para 1“Reset Falha” ou 2 “Remov Buffer”.

- Aentrada digital do ciclo se t062, t063, t065...t068 [ TermBlk EnDig xx] estiver
definido como 13 “Rem Falha".

Programacao incorreta.

- P046, P048, P050 [Fonte partida x] estéa definido Nenhum Verifique a configuragao para b012 [ Fonte controle].
incorretamente.

Flagao de entrada incorreta. Ligue a fiagao das entradas corretamente e/ou instale o jumper.

Consulte a pagina 44 los de fiagao. ) o .

. Ogscuonirileacéﬁz figsrrzgl):s;noppgfag%olzz?g frente « Se a funcdo de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 for usada, verifique se as
operacao reversa ou jog ' Nenhum entradas sao ativas.

. 0 controle a 3 fios reque.r entradas iniciar e parar « Se for utilizado 0 modo de 2 ou 3 fios, verifique se t062 [ TermBlk EnDig 02]

; o ’ t063 [ TermBlk EnDig 03] estéo definidos corretamente.
« Aentrada de parada é sempre necessaria.
Configuracao de jumper de entrada/saida incorreta. Nenhum Configure a chave para combinar com o esquema de fiagao.
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A unidade nao inicia a partir das entradas Iniciar ou Executar conectadas ao bloco de terminais.

Causas Indicacao

Acao corretiva

Sinaleira vermelha

0 inversor esta com falha intermitente

Remova a falha.

« Pressione Parar se P045 [Modo de parada] estiver configurado para um valor
entre 0" e “3".

« Faca o ciclo da alimentacao do inversor.

« Configure Ab51[Remogao falha] para 1"Reset Falha” ou 2 “Remov Buffer”.

« Aentrada digital do ciclo se t062, t063, t065...1068 [ TermBIk EnDig xx] estiver
definido como 13 “Rem Falha".

Programacao incorreta.
- P046, P048, P050 [Fonte partida x] estéa definido

incorretamente. Nenhum Verifique os ajustes de parametro.
- 1062, t063 [ TermBlk EnDig 02/03] esté definido
incorretamente.
Fiacao de entrada incorreta.
nsulte a pagina 44 para exemplos de fiagao. . o . .
Co[] UI1e a pagina 1 para Exemp'o dg aca0 « Ligue a fiagao das entradas corretamente e/ou instale o jumper.
« 0 controle com 2 fios requer operagao para frente, Nenh N -
operacao reversa ou jog. enhum + Se a fungao de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 for usada, verifigue se as
- - ntradas sao ativas.
« 0 controle com 3 fios requer as entradas iniciar e parar. ¢
« Aentrada de parada é sempre necessaria.
Configuracao de jumper de entrada/saida incorreta. Nenhum Configure a chave para combinar com o esquema de fiagao.

0 inversor nao responde as mudangas no comando de velocidade

Causas Indicacao

Acao corretiva

0 indicador do inversor
Nenhum valor esté4 chegando da fonte do comando.

“Operacao” esta aceso e

« Verifique b012 [Fonte controle] para uma saida correta.
« Se a fonte € uma entrada analdgica, verifique a fiagao e use um medidor para
verificar a presenca de sinal.

asaida € 0 iz « Verifique b002 [ Freq comandada] para verificar um comando correto.
« Verifique b012 [Fonte controle] para uma saida correta.
« Verifique b014 [ Status ent dig] para consultar se as entradas estéo
selecionando uma saida alternativa. Verifique as configuragdes para t062, t063,
Fonte de referéncia incorreta selecionada por meio de Nenhum 1065-t068 [ TermBlk EnDig xx].

dispositivo remoto ou de entradas digitais.

Verifique POA47, P04, P51 [Ref. vel x] para obter a fonte da referéncia de
velocidade. Reprograme conforme a necessidade.
Revise o gréfico de controle de referéncia de velocidade na pagina 50.

Verifique as comunicagdes, se usadas.

0 motor e/ou o inversor nao acelerara até a velocidade comandada.

Causas Indicagao Acdo corretiva

0 tempo de aceleragao é excessivo. Nenhum Reprograme POA4I, A442, Abht, AL46 [ Tempo acelerac x].

0 excesso de carga ou tempos de aceleragao curtos forgam : Eompare bO03 [Corrente saita] com A484 e 8485 [Limite corr x]

o inversor de frequéncia até o limite de corrente, Nenhum - Remova o excesso de carga ou reprograme P41, A442, A44h, A446 [ Tempo de

retardando ou parando a aceleragao.

aceleragao xJ.
Verifique se ha uma configuragao imprdpria Ab30 [ Selecéo Reforgo].

Fonte ou valor de comando de velocidade nao é o esperado. | Nenhum

Verifique b002 [ Freq comandada].
Verifique b012 [Fonte controle] para o comando de velocidade adequado.

A programagao nao esta permitindo que o inversor produza

Verifique PO44 [Freq. maxima] para assegurar que a velocidade ndo seja

. i Nenhum limitada pela programagao.
além dos valores limites. - Verifique a programacao da A572 [ Razao veloc].
« Configure os ampéres de plena carga na placa de identificagao do motor em
0 desempenho do torque ndo combina com as Nenhum parametro P034 [Corrente Nominal].
caracteristicas do motor. « Faca o procedimento P040 [Auto-ajuste] “Ajuste Estat” ou “Ajuste Rotat".
« Configure P039 [Modo Desemp Torg] para 0 “V/Hz".
A operacao do motor esta instavel
Causas Indicagao Acao corretiva
« Insira corretamente os dados da placa de identificagao do motor em P031, P032
0Os dados do motor foram inseridos incorretament Nenh e B3l
s dados do motor foram inseridos incorretamente. enhum . Habilite A547 [Compensagéol.
« Use A530 [Selegao Reforgo] para reduzir o nivel de impulso.
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0 inversor nao revertera a diregao do motor

Causas Indicagao Acao corretiva
Areversao esta desabilitada. Nenhum Verifique A544 [ Desat. reversao).
A entrada digital ndo esta selecionada para o controle de Nenhum Verifique [ TermBlk EnDig xx] (Consulte a pagina 92). Escolha a entrada correta e
reversao. programe para modo de reversao.
A entrada digital esta com fiagao incorreta. Nenhum Verifique a fiagao de entrada (Consulte a pagina 44).
Afiagcdo do motor esta com a fase incorreta para reversao. |Nenhum Alterne os dois condutores do motor.
0 inversor nao energiza
Causas Indicacao Acao corretiva
« Verifique o circuito de alimentag&o.
Nao ha alimentacao de entrada no inversor. Nenhum « Verifique a tensao de alimentagao.
« Verifique todos os fusiveis e seccionadores.
« Remova a alimentacao.
0 madulo de controle nao esta conectado adequadamente Nenhum « Verifique se 0 modulo de controle esté instalado adequada e completamente no
ao mddulo de poténcia. modulo de poténcia.
« Aplique novamente a alimentagao.

0 motor esta rotacionando em zero Hz ou a freq

uéncia de escorregamento nao esta correta

Causas

Indicacao

Acao corretiva

Calculo incorreto de velocidade.

Velocidade imprépria.

« Verifique P032 [Freq nominal].
« Reduza o impulso com A530 [ Selecao Reforgo].
« Configure P036 [RPM PN motor] para a velocidade sincrona do motor.
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Observacoes:
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J Certificagoes

Informacoes complementares sobre o inversor

Certificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525
c-UL-us Com certificagdo UL 508C e CSA C22.2 Ne 274
c,,s Com certificagdo 61800-5-1e CSA €22.2 Ne 274-17
Australian Communications e Media Authority
RCM Em conformidade com:

&

Lei de Radiocomunicagdes: 1992 (incluindo emendas até 2018)
Norma de radiocomunicagdes: 2017
Aviso de rotulagem de radiocomunicagoes: 2017
Normas aplicaveis:
EN 61800-3

(3

Em conformidade com as Diretrizes Europeias a sequir:

Diretriz de baixa tensao (LVD) 2014/35/EU

Diretriz de compatibilidade eletromagnética (EMC) 2014/30/EU

Diretriz ATEX (ATEX) 2014/34/EU

Diretriz de maquinas (MD) 2006/42/EC

Diretriz de restrigdo de substancias perigosas (RoHS) 2011/65/EU
Normas aplicaveis:

EN 61800-3

EN 61800-5-1

UKCA

Em conformidade com as sequintes requlamentacdes do Reino Unido:
2016 N2 1101 - Regulamentacdes de equipamentos elétricos (seguranga) (LV)
2016 N21091 - Regulamentagdes de compatibilidade eletromagnética
2016 N° 1107 - Regulamentagdes sobre equipamentos e sistemas de protecao destinados
ao uso em atmosferas potencialmente explosivas (Ex)
2008 N2 1597 - Regulamentagdes sobre fornecimento de maquinas (Seqguranga) (MD)
2012 N2 3032 - Restrigao do uso de certas substancias perigosas em regulamentagaes de
equipamentos elétricos e eletronicos (RoHS)
2021 N2 745 - Requlamentacdes de EcoDesign para produtos relacionados a energia e
informagdes energéticas (Eco)

Normas aplicaveis:
EN 61800-3
EN 61800-5-1

Seguranca
funcional

7 =

| Functional
safety
Type
o || Approved
TUVRheinland
ERTIFIED | BRAAS

/tuv.com
1D 0600000000

(Aplicavel somente a inversores PowerFlex 525)
TUV Rheinland
Normas aplicaveis:
EN 1S0 13849-1
EN 61800-5-2
EN 61508 PARTES 1-7
EN 62061
EN 60204-1
Certificado pela IS0 13849-1 SIL2/nivel de desempenho d com fungao de Safe-Torque-0ff
integrada
Atende a Seguranga funcional (FS) quando usado com a fungao de Safe-Torque-Off integrada

ATEX

@ 1(2)6D

TUV 12 ATEX 7199 X
TUV 21 UKEX 7031 X

(Aplicavel somente a inversores PowerFlex 525)

Certificado pela diretriz ATEX 2014/34/UE
Aplicagdes GD de Categoria Grupo |1 (2) com Motores Aprovados ATEX

Certificado para equipamentos e sistemas de protegao do Reino Unido destinados ao uso
em regulamentagdes de atmosferas potencialmente explosivas (2016 N2 1107)
Aplicagdes GD de Categoria Grupo 11 (2) com Motores Aprovados ATEX

KCe

Registro coreano de equipamentos de comunicagao e radiodifusao
Certificado em conformidade com as normas a sequir:
Artigo 58-2 do Lei das Ondas de Radio, Clausula 3
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Certificacoes PowerFlex 523 | PowerFlex 525

Regulamento de Ecodesign (UE) 2019/1781, classe de eficiéncia IE2. Consulte as
Classe de Especificagoes de desempenho do inversor de frequéncia PowerFlex de acordo com o
eficiéncia Regulamento de Ecodesign (UE) 2019/1781 e os Dados Técnicos do Reino Unido (RU) SI 2021

N2 745, publicagao PFLEX-TD0Q3, para obter mais informagoes.

Testado pela Trentec para estar em conformidade com o critério de aceitacao para teste

AC 156 de qualificagao sismica de componentes nao estruturais AC156 e codigo de construgao
internacional de 2003 para o pior nivel sismico possivel para os E.U.A. excluindo a classe de
local F
Certificado em conformidade com as seguintes normas:

SEMI F&7 SEMI F&47

IEC 61000-4-11
IEC 61000-4-34

(Aplicavel somente a inversores PowerFlex 525)

Lioyd's Register Certificado de aprovagao de tipo Lloyd's Register 12/10068(E1)
:3;;:2;:;:: Em conformidade com a diretriz europeia sobre “restricao de substéncias perigosas”
perigosas Diretriz 2011/65/UE

0 inversor também é projetado para atender as partes apropriadas das sequintes especificagoes:
NFPA 70 - Cadigo nacional elétrico dos EUA
NEMA ICS 7.1 - Normas de seguranga para construgao e guia para selecao, instalagao e operagao de sistemas de
inversores de velocidade variavel.

Especificagoes ambientais

Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525
Consulte Curvas de dissipacao de calor de corrente na pagina 17 para obter
Altitude orientacoes sobre redugao de capacidade.

Sem reducao de capacidade |1.000 m (3.300 pés) max.
Com redugao de capacidade | Até 4.000 m (13.200 pés) méx., com excegao dos inversores de 600 V a 2.000 m
(6.600 pés) max.

. Consulte Curvas de dissipacao de calor de corrente na pagina 17 para obter
I?r?l?ﬁégm? max. do ar orientacoes sobre redugao de capacidade.
< . -20a+50 °C(-4a+122 °F)
[S:grnq {Zgﬂcgg gg E‘;p:g'igggz -20a+60 °C(-4a+140 °F)ou-20a+70 °C(-4a+158 °F)com o kit de ventilador
¢ p do mddulo de controle opcional.

Temperatura de

armazenamento
CarcagaAaD -40 a +85 °C (-40 a +185 °F)
Carcaca E -40 a+70 °C (-40 a +158 °F)

IMPORTANTE 0 inversor nao deve ser instalado em uma area
na qual a atmosfera ambiente contenha gases
Atmosfera volteis ou corrosivos, vapores ou poeira. Se 0
inversor nao for instalado imediatamente, ele
deve ser armazenado em uma area onde nao
fique exposto a uma atmosfera corrosiva.

Umidade relativa 0 a95% sem condensagao
Chogque Em conformidade com a IEC 60068-2-27
Vibracao Em conformidade com a IEC 60068-2-6:1995
Tamanho |Em operacao e fora de operagao Fora de operacao (transporte)
2:,.:3,;3 Forca (choque/vibracao) | Tipo de montagem |Forca (choque/vibragao) | Tipo de montagem
A 15g/2g Trilho DIN ou parafuso |30 g/25 g Somente parafuso
B 159/2g Trilho DIN ou parafuso |30 g/25 g Somente parafuso
C 159/2g Trilho DIN ou parafuso |30 g/25 g Somente parafuso
D 159/2¢ Somente parafuso  [309/25¢ Somente parafuso
E 159/15¢ Somente parafuso  [309/25¢ Somente parafuso
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Especificacoes técnicas

Especificacdes

PowerFlex 523 | PowerFlex 525

Protecdo contra ambientes
agressivos

Em conformidade com:
IEC 60721-3-3 para nivel 3C2 (somente gases e produtos quimicos)

Grau de poluicao do ambiente
circundante
Grau de poluicao e 2

Consulte Classificacdes de grau de poluicao de acordo com EN 61800-5-1 na
pagina 53 para ver as descrigoes.
Todos os gabinetes sao aceitaveis.

Nivel de pressao sonora
(ponderado A), méax.

As medicdes sdo obtidas a Tm (3,3 pés) do inversor.

Frame Ae B 53 dBA
Carcaca C 57 dBA
Carcaca D 64 dBA
Carcaca E 68 dBA
Protecdo
Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525

Desarme do barramento por
sobretensao
Entrada de 100 a 120 Vca
Entrada de 200 a 240 Vca
Entrada de 380 a 480 Vca
Entrada de 525 a 600 Vca

Barramento 405 Vcc (equivalente a linha de entrada 150 Vca)
Barramento 405 Vcc (equivalente a linha de entrada 290 Vca)
Barramento 810 Vcc (equivalente a linha de entrada 575 Vca)
Barramento 1005 Vcc (equivalente a linha de entrada 711 Vca)

Desarme do barramento por
subtensao
Entrada de 100 a 120 Vca
Entrada de 200 a 240 Vca
Entrada de 380 a 480 Vca

Barramento 190 Vcc (equivalente a linha de entrada 75 Vca)
Barramento 190 Vcc (equivalente & linha de entrada 150 Vca)
Barramento 390 Vcc (equivalente a linha de entrada 275 Vca)

Tempo maximo de
permanéncia em
funcionamento

100 ms

Tempo de permanéncia em
operagao de controle logico

0,5 s minimo, 2 s tipico

Protecdo de sobrecarga do
motor eletronico

Oferece protegao contra sobrecarga do motor classe 10 de acordo com NEC artigo
430 e protecao contra sobretemperatura do motor de acordo com NEC artigo
430.126 (A)(2). UL 508C Arquivo 29572.

Sobrecorrent

200% limite de hardware, 300% falha instantanea

Ground Fault Trip

Fase a terra na saida do inversor

Desarme por curto-circuito

Fase a fase na saida do inversor

Elétricas

Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525
Tolerancia de tenséo -15%/+10%

Tolerancia de frequéncia 47a 63 Hz

Fases de entrada

A entrada trifasica fornece a poténcia nominal total. A entrada monofasica
fornece 35% da poténcia nominal em inversores trifasicos.

Fator de poténcia de
deslocamento

098 por toda a faixa de velocidade

Classificagdo maxima de
curto-circuito:

100.000 amperes simétricos

Classificacao de curto-circuito
real:

Determinado pela classificagao AIC do disjuntor/fusivel instalado

Tipo de transistor

Transistor bipolar de porta isolada (IGBT)

Filtro interno do barramento CC
Entrada de 200 a 240 Vca
Entrada de 380 a 480 Vca
Entrada de 525 a 600 Vca

Somente para classificagdes de inversor carcaga E
T KW (15 HP)

15a18,5 kW (20 a 25 HP) - para aplicagao pesada
15a18,5 kW (20 a 25 HP) - para aplicagao pesada
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Controle
Especificacdes PowerFlex 523 | PowerFlex 525
Modulacao por largura de pulso senoidal, Volts/Hertz, Controle vetorial em malha
aberta, Controle do motor Economizer SVC, Controle vetorial de velocidade em
Método malha fechada, Montagem em superficie e Motor de ima permanente interno

(sem encoder), Motor de ima permanente interno (com encoder)
Controle Vetorial de Velocidade em Malha Fechada, Controle do motor PM
(motor de ima permanente) e SynRM nao se aplicam aos inversores PowerFlex 523

Frequéncia da portadora

2 a16 kHz, taxa do inversor baseada em 4 kHz

Precisdo de frequéncia
Entrada digital
Entrada analdgica
Saida analdgica

Dentro de +0,05% da frequéncia de saida definida
Dentro de 0,5% da frequéncia de saida maxima, resolugao de 10 bits
+2% de fundo de escala, resolugao de 10 bits

Desempenho
VHz (Volts por hertz)
SVC (Vetor em malha aberta)
Economizer SVC

VVC (Controle vetorial de
velocidade)

Motor PM ()

+1% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 60:1
+0,5% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 100:1
+0,5% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 100:1

(Aplicavel somente a inversores PowerFlex 525)
+0,5% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 60:1
+0,5% da velocidade nominal até a faixa de velocidade 20:1

Desempenho com encoder
SVC (Vetor em malha aberta)
Economizer SVC
VVC (Controle vetorial de
velocidade)

Motor PM (motor iPM, taxa de

10 HP e abaixo) !

(Aplicavel somente a inversores PowerFlex 525)
+0,1% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 100:12
+0,1% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 100:12)

+0,1% da velocidade nominal por toda a faixa de velocidade 1000:12
+0,1% da velocidade nominal até a faixa de velocidade 60:1

Faixa da Output Voltage

0V para a tensao nominal do motor

Faixa de frequéncia de saida

0 a 500 Hz (programavel)

Eficiéncia

975% (tipica)

Modos de parada

Modos multiplos de parada programaveis incluindo - rampa, parada por inércia,
freio CC e parada por rampa

Accel/Decel

Quatro tempos de aceleracao e desaceleracao programaveis independentemente.
Cada tempo pode ser programado de 0 a 600 s, em incrementos de 0,01s.

Sobrecarga intermitente
Regime de trabalho normal

Aplicagao pesada

Capacidade de sobrecarga de 110% para até 60 s, 150% para até 3 s
Aplica-se somente & poténcia nominal acima de 15 kW (20 HP).
Baseado na classificacao do inversor de 480 V.

Capacidade de sobrecarga de 150% para até 60 s, 180% para até 3 s

(1) Para obter detalhes sobre o desempenha especifico do motor, consulte o artigo da base de conhecimento A34823, “Resumo
dos testes de desempenho do mator PM do inversor PowerFlex 525".

(2) Para obter mais informagdes, consulte Determinar a especificacdo de pulso por rotacdo do encoder (PPR) com base na
resolucdo de velocidade na pagina 225.
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Entradas de controle
Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525
Largura de banda 10 Rad/s para malha aberta e fechada
. 1, especificas para parada 1, especificas para parada
Quantidade 4, programavel 6, programavel
Corrente 6 mA
Tipo
Modo de
Digital fornecimento (SRC) {18 a 24 V = energizado, 0 a 6 V = desenergizado
Modo de consumo de |0 a 6 V = energizado, 18 a 24 V = desenergizado
corrente (SNK)
Trem de pulso
Quantidade 1, Compartilhado com um dos terminais de entrada digital programavel.
Sinal de entrada Contato do transistor (coletor aberto)
Frequéncia de entrada| 0 a 100 kHz
Consumo de corrente|7 mA a 24 Vcc maximo
Quantidade (1)Isolado, 0a10 Ve 4 a20 mA |(2) Isolado, -10 2 +10 V e 4 a 20 mA
Especificagao
Analogico | Resolugao 10 bits
g 0a10 Vcc analdgica |Impedancia de entrada de 100 kQ
4220 mA analdgica |Impedancia de entrada de 250 Q
Pot. externa 1a10 kQ, 2 W minimo
Saidas de controle
Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525
- . . 2,1 contato programavel 1do tipo
Quantidade 1, contato programavel do tipo Form C Form A e 1 do tipo Form B
Rele Especificaco
Faixa resistiva 30Aa30Vcc, 30Aal125V,3,0Aa240 Vea
Faixa indutiva 05Aa30Vcc,05Aa125V,05Aa240 Vea
ica: Quantidade 2, programavel
' Especificagao 30 Ve, 50 mA nao indutivo
Quantidade 1, ndo isolado, 0 a 10 V ou 4 a 20 mA")
- Especificagao
Analogico | Regolycao 10 bits
0a10 Vcc analégica |Minimo de 1kQ
43220 mA analdgica |Maximo 525 Q

(1)

Recurso ndo aplicavel a inversores PowerFlex 523 série A.

Encoder

Especificagoes PowerFlex 523 PowerFlex 525

Tipo Incremental, canal duplo

Alimentacao 12V, 250 mA

Quadratura 90 °C, +27°C a 25 °C (194 °F, +48,6 °F a 77 °F)

Ciclo de trabalho

Requisitos

50%, +10%

Os encoders devem ser do tipo de linha de comando, quadratura
(canal duplo) ou pulso (canal tinico), saida de 3,5 a 26 Vcc, de
terminagao Unica ou diferencial e capazes de fornecer um minimo
de 10 mA por canal.

A entrada permitida é CC até uma frequéncia maxima de 250 kHz.
0 encoder E/S reduz automaticamente a escala para permitir as
tensdes nominais de 5, 12 e 24 Vec.
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Especificacoes de
alimentacao Perda de watts
Tensdo Corrente de saida (A) Perda total de watts

16 200

100 a 120 V, 50/60 Hz monofasica 25 210
4,8 53,0

6,0 67,0

16 200

25 29,0

200 a 240V, 50/60 Hz monoféasica |48 50,0
8,0 810

1.0 mo

16 200

» 25 29,0

]ch]/ﬂfﬁtgée%r\qltwmﬂ Hz monofésica 48 530
8,0 84,0

10 16,0

16 200

25 290

50 500

8,0 790

e 10 1070

200 a 240V, 50/60 Hz trifasica s 180
24,0 259,0
322 323,0
48,3 584,0
62,1 7080

14 270

23 310

40 62,0

6,0 86,0

380 a 480V, 50/60 Hz trifasica 105 129,0
130 1700

170 2210
24,0 3030

300 3870

14 270

23 370

40 63,0

6,0 88,0

o 10,5 1330

g?(f]l I?rlt;BEDMVC' 50/60 Hz trifasica 130 1750
170 2300

24,0 313.0
300 4020

370 6020

430 6970
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Perda de watts (Continuagdo)

Tensao Corrente de saida (A) Perda total de watts
09 220
17 320
30 500
42 65,0
6,6 95,0

525a 600 V, 50/60 Hz trifasica 99 1380
120 164,0
19,0 2900
22,0 3360
270 466,0
320 562,0

Dimensionamento da corrente de entrada (opcional)

E possivel utilizar um inversor de maior capacidade dimensionando a corrente
de entrada com base na corrente de saida necessaria para a sua aplicagao.
Também é possivel utilizar uma corrente nominal de entrada menor com base
no ampere de carga total (FLA) do motor. Consulte a Corrente nominal de
entrada do PowerFlex série 520 dimensionada pelo FLA do motor na pagina 177
para obter mais informagoes.

Utilize o ampeére de carga total do motor nas colunas 1 a 4 e verifique a corrente
de entrada correspondente nas colunas A a D. Por exemplo, a0 usar um
inversor 25A-V1P6N104, se o motor tiver um ampere de carga total de 1,6 A,

a corrente de entrada serd de 6,4 A.

Corrente nominal de entrada do PowerFlex série 520 dimensionada pelo FLA do
motor

Corrente nominal de entrada
do inversor de frequéncia

Codigo de catalogo|Codigodecatalogo1 |2 [3 |4 [A [B [c  [p
100 a 120 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V

25A-VIP6N104 - 1,6 13 10 08 6,4 52 40 3.2
25A-V2P5N104 25B-V2P5N104 25 20 16 13 9,6 17 6.2 4,8
25A-V4PBN104 25B-V4PBN104 48 3.8 31 24 19.2 154 125 9,6
25A-V6PON104 25B-V6PON104 6,0 48 3.9 30 240 (19,2 15,6 120
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V
25A-A1P6N104 - 16 13 10 0.8 53 4,3 3.4 21
25A-A2P5N104 25B-A2P5N104 25 20 16 13 6.5 52 4,2 3.3
25A-A4P8N104 25B-A4PBN104 48 3.8 31 2.4 10,7 8,6 70 5.4
25A-A8PON104 25B-A8PON104 8.0 6,4 52 40 18,0 144 n7 90
25A-A0TINT04 25B-A01IN104 1.0 8.8 12 55 229 18,3 149 n5
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 230 V
25A-ATPBNTIL - 1,6 13 10 0.8 53 43 3.4 27
25A-A2P5NTI4 25B-A2P5N114 25 20 16 13 6.5 52 4,2 33
25A-A4P8NT14 25B-A4P8NTI4 48 3.8 31 2.4 10,7 8,6 70 5.4
25A-A8PONTI4 25B-A8PONTI4 8.0 6,4 52 40 18,0 144 n7 90

PowerFlex 523 PowerFlex 525 Corrente de saida: FLA do motor

25A-A0TINTI4 25B-A0TINTIA4 1.0 8,8 72 55 229 18,3 149 b
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 230 V
25A-BIPEN104 - 16 13 10 08 19 15 12 10

25A-B2P5N104 25B-B2P5N104 25 20 16 13 27 22 18 14
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Corrente nominal de entrada do PowerFlex série 520 dimensionada pelo FLA do

motor (Continuagao)

PowerFlex 523 PowerFlex 525 Corrente de saida: FLA do motor E:ri:l‘:rlt:sg?zl:}::e:z;r:ir :da
Cadigo de catalogo| Cédigo de catalogo|1 2 3 4 A B c D
25A-B5PON104 25B-B5PON104 50 40 32 25 58 46 3.8 29
25A-B8PON104 25B-B8PON104 8,0 6.4 52 40 9,5 76 6.2 48
25A-BOTIN104 25B-BOTIN104 1.0 8.8 12 55 13.8 1.0 9.0 6,9
25A-B0O17N104 25B-BOT7N104 175 140 4 8.8 2,1 169 137 106
25A-B024N104 25B-B024N104 24,0 19.2 156 12,0 26,6 0.3 173 13.3
25A-B032N104 25B-B032N104 322 |258 [209 |16] 348 12718 226 (174
25A-BO4BN104 25B-B048N104 483 (386 |34 242 |440 352 (286 {220
25A-B062N104 25B-B062N104 62,1 497 (404|311 560 |448 [364 280
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 460 V

25A-D1P4N104 25B-D1P4N104 14 11 09 07 19 15 12 10
25A-D2P3N104 25B-D2P3N104 2.3 18 15 12 3.2 26 21 1.6
25A-D4PON104 25B-D4PON104 40 3.2 26 20 57 46 37 29
25A-D6PON104 25B-D6PON104 6,0 4,8 39 30 75 6.0 49 3.8
25A-DOTON104 25B-DOT0N104 105 8.4 6,8 53 13.8 1.0 9.0 6,9
25A-D0T3N104 25B-DO13N104 13,0 104 85 6.5 154 12,3 100 17
25A-DOT7N104 25B-DOT7N104 170 13,6 T 8,5 18,4 147 120 9,2
25A-D024N104 25B-D024N104 24,0 19.2 156 12,0 26,4 21 172 13.2
25A-D030N104 25B-D030N104 300 (240 |185 150 330 |264 |25 16,5
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 460 V
25A-DIP4NTI4 25B-D1P4NTI4 14 11 09 07 19 15 12 10
25A-D2P3NT4 25B-D2P3NTI4 2.3 18 15 12 3.2 26 21 1.6
25A-D4PONTI4 25B-D4PONTI4 40 3.2 26 20 51 4,6 37 29
25A-D6PONTI4 25B-DEPONTI4 6,0 48 39 3.0 15 6,0 49 3.8
25A-DOTONTIA 25B-DOTONTI4 105 (84 6,8 53 138 (N0 90 6.9
25A-DO13NTI4 25B-DO13NTI4 130 104 8.5 6.5 154 12,3 100 17
25A-DO17NT4 25B-DOT/NTI4 170 13,6 11 8.5 184 147 120 9.2
25A-D024NT4 25B-D024NT14 24,0 19.2 15,6 120 26,4 21 172 3.2
25A-DO30ONTI4 25B-DO30NTI4 300 (240 |185 150 330 |264 |25 16,5
25A-DO37N114 25B-DO3TNTIA4 370|296 |21 |85 |337 (2710 |219 169
25A-DO43NTI4 25B-D043NTI4 430 (344|280 |215 389 |3 253|195
525 a 600 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 575 V

25A-EOPINT04 25B-EOPIN104 09 07 06 0,5 12 10 0,8 0,6
25A-E1P7N104 25B-ETP7N104 17 14 11 09 23 18 15 12
25A-E3PON104 25B-E3PON104 30 24 20 15 3.8 30 25 19
25A-E4P2N104 25B-E4P2N104 42 3.4 27 21 53 42 34 27
25A-E6PBN104 25B-E6P6N104 6,6 53 43 33 8,0 6.4 52 40
25A-E9PIN104 25B-E9PIN104 99 19 6,4 50 12 90 73 5,6
25A-E012N104 25B-EQ12N104 120 9,6 78 6,0 135 (108 |88 6.8
25A-E019N104 25B-E019N104 190 15.2 12,4 95 24,0 19,2 156 120
25A-E022N104 25B-E022N104 220 (176 %3 (10 2713 |28 177 137
25A-E027N104 25B-E027N104 210 |26 176 135 (247 |98  [161 124
25A-E032N104 25B-E032N104 320 |256 [208 |160 292 |234 190 |46
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Descricao do cédigo de catalogo

25B - |V 2P5 N 1 0 4
}?ZSLZ?{C?S Tensao nominal Classificacao |Gabinete |IHM Classe de emissao | Versao
Classificacao do inversor PowerFlex série 520

Classificagdes de saida

Regime de Aplicagao Faixa de Tamanho |PowerFlex523 |PowerFlex 525
trabalho normal | pesada Corrente de g::f::ade de carcaga

T LR Cod. de catalogo| Cod. de catalogo
100 a 120 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V

025 (02 025 (02 |16 85a132 A 95A-y1IPeNT04M |-

05 04 05 04 25 852132 A 25A-V2P5N104  |25B-V2P5N104
10 075 10 075 |48 852132 B 25A-V4P8N104 | 25B-V4PBN104
15 11 15 11 6,0 852132 B 25A-V6PON104  |25B-V6PON104
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V

025 (02 025 (02 |16 1702264  |A 95A-APeNTosY |-

05 04 05 04 25 170 a 264 A 25A-A2P5N104 | 25B-A2P5N104
10 075 10 075 |48 170 a 264 A 25A-A4P8N104 | 25B-A4PBN104
20 15 20 15 8.0 170 a 264 B 25A-A8PON104 | 25B-A8PON104
3.0 22 30 22 10 170 a 264 B 25A-A0TIN104 25B-A0TIN104
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 230 V

0.25 02 025 (02 16 170 a 264 A 25A-ATPBNTI4 -

05 04 05 04 25 170 a 264 A 25A-A2P5NT14 25B-A2P5NTIL
10 075 10 075 |48 170 a 264 A 25A-A4P8NT14 25B-A4P8NTI4
20 15 20 15 8.0 170 a 264 B 25A-A8PONTI4 25B-A8PONTI4
30 2.2 30 22 10 170 a 264 B 25A-A0TINTIA 25B-A0TINTI4
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasicade 0 a 230 V

02 |02 |025 [02 |16 70a264  |A 25A-B1PeNTOA" |-

05 04 05 04 25 170 a 264 A 25A-B2P5N104  {25B-B2P5N104
10 075 10 075 |50 170 a 264 A 25A-B5PON104 | 25B-B5PON104
20 15 20 15 8.0 170 a 264 A 25A-B8PON104  |25B-B8PON104
3.0 22 30 22 1.0 170 a 264 A 25A-BOTIN104 25B-BOTIN104
50 40 50 40 175 170 a 264 B 25A-B017N104 25B-BOT7N104
75 55 75 55 24,0 170 a 264 C 25A-B024N104 | 25B-B024N104
100 15 100 |75 32,2 170 a 264 D 25A-B032N104  {25B-B032N104
150 1.0 100 |75 48,3 170 a 264 E 25A-B048BN104 | 25B-B048N104
200 150 %0 |10 62,1 170 a 264 E 25A-BO62N104 | 25B-B062N104

380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 460 v

05

|0,4

\0,5 \0,4 \1,4

\323a528 \A

|250-01Pan104") | 25B-D1P4NTOAY
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Classificagao do inversor PowerFlex série 520 (Continuagao)

Classificagdes de saida

Regime de Aplicagao Faixa df' Tamanho |PowerFlex523 |PowerFlex 525
trabalho normal | pesada g:i’t::'zt:)de g::f::a € | de carcaca

HP kw HP  |kW Cad. de catalogo | Cad. de catalogo
10 0,75 10 075 |23 3232528 A 25A-D2P3N104 | 25B-D2P3N104
20 15 20 15 40 3232528 A 25A-D4PON104 | 25B-D4PON104
30 22 30 22 6,0 323 ab28 A 25A-D6PON104 | 25B-D6PON104
50 40 50 40 105 323ah28 B 25A-DOTON104 | 25B-DO10N104
75 55 75 55 13,0 323ah28 C 25A-DO13N104 | 25B-DO13N104
10,0 75 100 |75 170 3232528 C 25A-DOT7N104 | 25B-DOT7N104
150 1.0 150 N0 240 3232528 D 25A-D024N104 | 25B-D024N104
200 150 150 N0 30,0 3232528 D 25A-D0O30ON104 | 25B-DO3ON104

380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 460 V

0,5 0.4 05 (04 |14 323a528 |A 25A-D1P4NTIA 25B-D1P4NTI4
10 075 |10 075 |23 323ab528 |A 25A-D2P3NTI4 | 25B-D2P3N1I4
20 15 20 15 40 323528 A 25A-D4PONTIA 25B-D4PONTI4
30 2.2 30 22 6,0 323 a528 A 25A-DBPONTI4 25B-D6PONTI4
50 40 50 40 105 3232528 B 25A-DO10NTI4 25B-DOT0ONTI4
15 55 15 55 13,0 323a528 C 25A-DO13NTI4 25B-DO13NTI4
100 75 100 |75 170 323ab28 |C 25A-DOT7NTI4 25B-DOTINTIA
15,0 10 BO (N0 [240 323a528 |D 25A-D024NTIs | 25B-D024N114
20,0 150 %0 |10 300 323528 D 25A-DO30NTI4 25B-DO30ONTI4
250 185 200 (150 |370 3232528 E 25A-DO37NTI4 25B-DO3TNTI4
300 220 250 (185 |430 3232528 E 25A-DO4INTI4 25B-DO43NTI4

525 a 600 Vca (-15%, +10%) - En

trada trifasica, saida trifas

icade0a575V

05 |04 |05 |04 |08 4462660  |A 25A-£0PaN104") | 25B-E0PINTOAT)
10 075 10 [o7s |17 445aB60 A 25A-EIPTNIO4 | 25B-ETPTN104
20 15 {20 15 [30 L4GaBe0 | A 25A-E3PON104 | 25B-E3PON104
30 (22 (30 [22 |42 L4GaBe0 | A 25A-ELPINIOL | 25B-E4P2N104
50 |40 [50 [40 |68 44GaB60  |B 25A-E6PENT04 | 25B-EBPBN104
75 |55  [15 |55 |99 L4GaBe0  |C 25A-E9PONI04 | 25B-E3PINTO4
100 [75 |00 [75 |20 L4GaBe0  |C 25A-EQT2N104 | 25B-E012N104
B0 (Mo |50 [n0 |90 L4GaB60  |D 25A-EQIONT04 | 25B-EO19N104
200 |50 [0 [m0  [220 L4GaB60  |D 25A-E022N104 | 25B-E022N104
250 |185 [200 |10 [270 L4GaBe0 |E 25A-E027N104 | 25B-E027N104
300 [220 (250 [185 [320 L4GaBe0  |E 25A-E032N104 | 25B-E032N104

(1) Essas classificagdes do inversor no vém com um ventilador do dissipador de calor e estdo em conformidade com as
especificaces do projeto.

(2) Uminversor nao filtrado ndo esta disponivel para capacidade 380 a 480 Vca 25 HP (18,5 kW) e 30 HP (22,0 kW). Os inversores
filtrados estao disponiveis, contudo vocé precisa verificar se a aplicagao é compativel com um inversor filtrado.

Resistores de frenagem dinamica

Tensao nominal do

inversor Resisténcia | pociar oo Cod. de Protecao de fusivel(®
Tensiode [y [y [0si0%  |0%5%  |catsogo™® [T e e Tor
entrada 3
0,25 10,2 |56 9 AK-R2-091P500  |PV-15A10F  |1000GH-016 |1000GH-016
%%QSU%QV 05 |04 |56 9 AK-R2-091P500  |PV-15A10F  [1000GH-016 |1000GH-016
Monofasico |10 | 075 |56 9 AK-R2-091P500  |PV-15A10F  |1000GH-016 |1000GH-016
15 [0 |4 9 AK-R2-091P500  [PV-15A10F  |1000GH-020 |1000GH-020
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Resistores de frenagem dinamica (Continuagao)

Tensao nominal do . - - (3)
inversor Resisténcia | oo .ctancia | Cod. de Protecao de fusivel
Tenséo de 0s0%  |05% | catalogo™? )
Tesatde |wp (kw |0+10% BR- CC+/BR+  |CC-
025 |02 |56 T AK-R2-091P500 | PV-TGATOF _|1000GH-016 |1000GH-016
2002240y |05 |04 |56 g AK-R2-091P500 | PV-TSATOF | 1000GH-0T6 |1000GH-0T6
50/60Hz 10 075 |56 g AK-R2-091P500 | PV-TSATOF | 1000GH-016 |1000GH-016
Monofasico 9015 [ 9 AK-R2-091P500  [PV-32ANH1 [1000GH-025 |10006H-025
30 22 |32 4 AK-R2-047P500 | PV-32ANH1 | 1000GH-032 | 1000GH-032
025 0.2 |56 9 AK-R2-091P500 | PV-20A1OF | 1000GH-0T6 |1000GH-016
05 |04 |56 g AK-R2-091P500 | PV-20A10F | 1000GH-016 |1000GH-06
0 |075 |56 g AK-R2-091P500 | PV-20A10F | 1000GH-016 |1000GH-016
20 [15 |4 gl AK-R2-091P500 | PV-20A10F | 1000GH-025 |1000GH-025
2002240V [30 |22 |32 4 AK-R2-047P500 | PV-20A10F | 1000GH-032 | 1000GH-032
?%gg?g 50 |40 |18 4 AK-R2-047P500 | PV-32ANH1 | 1000GH-050 | 1000GH-050
75 |55 |16 30 AK-R2-030PIK2 | PV-GOANHT |1000GH-063 | 1000GH-063
100 |75 |14 30 AK-R2-030P1K2 | 1000GH-040 | 1000GH-080 | 1000GH-080
150 (M0 |14 5 AK-R2-030P1K2'®) | 1000GH-050 | 1000GH-100 |10006H-100
200 [150 |10 5 AK-R2-030P1K2'®) | 1000GH-050 | 1000GH-125 |1000GH-125
05 |04 |89 360 AK-R2-360P500 | PV-TOATOF | 1000GH-0T6 |1000GH-0T6
0 |075 |89 360 AK-R2-360P500 | PV-TOAIOF | 1000GH-016 |1000GH-0T6
20 15 |89 360 AK-R2-360P500 | PV-I0AIOF | 1000GH-016 |1000GH-016
30 (22 |89 120 AK-R2-120P1K2 | PV-I0ATOF  |1000GH-016 |10006H-016
50 |40 |47 120 AK-R2-120P1K2 | PV-20ATOF | 1000GH-032 | 10006H-032
gg%%‘hgz”" 75 |55 |47 120 AK-R2-120P1K2 | PV-32ANH1 |1000GH-032 | 10006H-032
Trifasico 100 |75 |47 120 AK-R2-120P1K2 | PV-32ANH1 | 1000GH-040 | 1000GH-040
150 (10 |43 60 AK-R2-120P1K2(®) |10006H-025 |1000GH-063 {1000GH-063
200 [150 |43 60 AK-R2-120P1K2) | 1000GH-025 | 1000GH-080 | 1000GH-080
250 |185 |27 40 AK-R2-120P1K2(®) | 1000GH-040 | 1000GH-080 | 1000GH-080
300 [220 |27 40 AK-R2-120P1K2®) | 1000GH-040 | 1000GH-080 | 1000GH-080
05 |04 |2 360 AK-R2-360P500 | PV-TOATOF | 1000GH-0T6 |1000GH-0T6
0 |075 |2 360 AK-R2-360P500 | PV-I0AIOF | 1000GH-016 |1000GH-016
20 15 |m 360 AK-R2-360P500 | PV-T0ATOF | 1000GH-016 |1000GH-016
30 (22 |m 120 AK-R2-120P1K2 | PV-I0ATOF  |1000GH-016 |10006H-016
50 |40 |86 120 AK-R2-120P1K2|PV-I2MOF | 1000GH-025 | 10006H-025
g%;sﬁaoeHozov 75 |55 |59 120 AK-R2-120P1K2 | PV-20A10F | 1000GH-025 | 1000GH-025
Trifasico  |100 |75 |59 120 AK-R2-120P1K2 | PV-20A10F | 1000GH-032 | 1000GH-032
150 |10 |59 60 AK-R2-120P1K2®) | 1000GH-025 | 1000GH-050 | 1000GH-050
200 |150 |59 60 AK-R2-120P1K2(®) |10006H-025 |1000GH-063 {1000GH-063
250 |185 |53 60 AK-R2-120PTK2®) | 1000GH-040 | 1000GH-063 |10006H-063
300 [220 [34 40 AK-R2-120PTK2(®) | 1000GH-040 | 1000GH-063 |10006H-063

(1) Os resistores listados nessas tabelas sao dimensionados para ciclo de trabalho de 5%.

(2) 0 uso de resistores Rockwell Automation é sempre recomendado. Os resistores listados foram cuidadosamente selecionados
para otimizar o desempenho em varias aplicacoes. Os resistores alternativos podem ser usados, contudo, deve-se tomar
cuidado ao escolher. Consulte a técnica de aplicagao da calculadora do resistor de frenagem dinamica PowerFlex,
publicagao PFLEX-ATOO1.

(3) Para aplicagdes IEC, o fusivel CC é obrigatdrio quando esses terminais estao conectados. Conecte o fusivel ao terminal.

Use o codigo de pega especificado. O fusivel PV-xxxxxx é da Bussman. 0 fusivel 1000GH-xxx é da Hinode.

(4) Para aplicagges UL, um fusivel CC ¢ obrigatrio no terminal BR- quando usado com um resistor de frenagem dinamica.

(5) Requer dois resistores conectados em paralelo.

(6) Requer trés resistores conectados em paralelo.
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Filtros de linha EMC
Corrente nominal de curto-circuito (SCCR) = 100 kA
Tensao nominal do inversor Tamanho de |Para100 m Para 150 m("
Tenséo de entrada HP kW |Corrente(A) |carcaca Cod. de catalogo |Cad. de catalogo
025 (02 |16 A 25-RFOT-AL -
%%9 gJﬁg v 05 |04 |25 A 25-RFOT-AL -
Monofasico 10 (075 |48 B 25-RF023-8L -
15 |11 [60 B 25-RF023-8L -
025 |02 |16 A 25-RFOTH-AL
2003240V 05 |04 |25 A 25-RFOTI-AL
50/60 Hz 10 [075 |48 A 25-RFOTI-AL
Monofasico 20 |15 |80 B 25-RF023-BL
30 |22 [0 B 25-RF023-BL
025 |02 |16 A 25-RFO14-AL 25-RFOZ1-BL
05 |04 |25 A 25-RFO14-AL 25-RF0Z1-BL
10 [075 [50 A 25-RFO14-AL 25-RF0Z1-BL
20 |15 |80 A 25-RFO14-AL 25-RF021-BL
%g%ﬁ‘;ﬂ v 30 |22 (1m0 A 25-RFO14-AL 25-RF021-BL
Tritasico 50 |40 |15 B 25-RF021-BL
75 |55 240 c 25-RF027-CL
00 |75 [322 D 25-RF035-DL
B0 (10 |483 E 25-RF056-EL
200 |50 |62 E 25-RF056-EL
05 |04 |1k A 25-RF7P5-AL 25-RF014-BL
10 [075 [23 A 25-RF7P5-AL 25-RFO14-BL
20 |15 |40 A 25-RF7P5-AL 25-RF014-BL
30 |22 (60 A 25-RF7P5-AL 25-RFO14-BL
380 2480V 50 |40 [105 B 25-RF014-BL
50/60 Hz 75 |55 |130 c 25-RFO18-CL
Trifasico 100 [75 [170 C 25-RF018-CL
B0 [0 [240 D 25-RF033-DL
200 [150 [300 D 25-RF033-DL
250 |185 370 E 25-RF039-EL
300 [220 [430 E 25-RF039-EL
05 |04 |09 A 25-RF8PO-BL1 -
100|075 |17 A 25-RF8PO-BLY -
20 15 |30 A 25-RF8PO-BLY -
30 (22 |42 A 25-RFgP0-BL? -
5252600 V 50 |40 |66 B 25-RF8PO-BL -
50/60 Hz 75 |55 |99 C 25-RFOI4-CL -
Trifasico
100 [75 |[120 c 25-RFO14-CL -
B0 [0 [190 D 25-RF027-DL -
200 |50 220 D 25-RF027-DL -
250 (185 [270 E 25-RF029-EL -
300 [220 |320 E 25-RF029-EL?) -

(1) Requer filtros da série B para atingir uma classificagao de 150 m.
(2) Aclassificagdo do inversor de 600 V deve ser combinada com um filtro de linha de frame B.
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Placas EMC
.- Tamanho |Cod. de
Item Descricao de carcaca |catalogo
A 25-EMC1-FA
B 25-EMC1-FB
Placa EMC Placa de aterramento opcional para cabos blindados.  |C 25-EMCT1-FC
D 25-EMCI1-FD
E 25-EMCI-FE
Kits opcionais e acessorios das interfaces homem-magquina (IHM)
Item Descrigao gg:’él';:o
Controle de velocidade digital
Tela LCD, instalagéo Compativel com Copycat 99-HM-C2S
remota do painel IP66 (NEMA Tipo 4X/12) somente para uso interno
Inclui cabo de 2,0 metros
Controle de velocidade digital
Teclado numérico completo
Tela LCD, dispositivo Compativel com Copycat 99-HM-A3
remoto portatil IP 30 (NEMA Tipo 1)
Inclui cabo de 1,0 metro
Instalacdo no painel com kit de moldura opcional
. Instalagao em painel para tela de LCD, unidade remota portatil, IP 30 LM
Kit de moldura (NEMA Tipo 1) Inclui cabo DSI de 2,0 m (6,6 pés) 22-HIM-B1
Cabo DSI IHM (cabo DSI |10 m (3.3 pés) 22-HIM-H10
IHM para RJ45) 29 m (9,51 pés) 22-HIM-H30
Kit Tipo 11P30/NEMA 1/UL
- Tamanho |Caod. de
Item Descricao de carcaga | catalogo
A 25-JBAA
Kit instalado em campo. Converte o inversor em um B 25-JBAB
P gabinete Tipo 1IP30/NEMA 1/UL. Inclui caixa de -
Kit Tipo 1IPSO/NEMA /UL eletroduto com parafusos de fixagao e painel de plastico ¢ 25-JBAC
superior. D 25-JBAD
E 25-JBAE
Kit de ventilador do modulo de controle
- Tamanho |Céd. de
Item Descricao de carcaca | catalogo
Kit de ventilador do Para uso com inversor em locais com temperaturas AaD 25-FAN1-70C
madulo de controle ambiente até 70 °C ou montagem horizontal. E 25-FAN2-70C
Opcao de entrada do encoder incremental
Item Descricao Eg:iélg:o
Encoder incremental Placa de opcao de entrada do encoder incremental. 25-ENC-1

A\

inversor PowerFlex 525.

ADVERTENCIA: Somente o encoder 25-ENC-1 funcionara adequadamente no
inversor de frequéncia PowerFlex 525. Se um cartao de encoder for instalado
incorretamente, como o PowerFlex 527 25-ENC-2, isso causara danos ao
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Kit de jumpers sobressalentes para inversores PowerFlex série 520
. o Cod. de
ltem Descri¢ao catalogo
. fi
. jﬂmgg; ﬂ%\;o Substitua o jumper de protegao do seu modulo de
. poténcia, terminais do inversor Seguranga 1, ARy
« Jumper de protegao (bloco de bornes de Seguranca 2 e Sequranga +24 V (ST, S2, S+) do 25-ACCS-Drive
E/S de controle) modulo de controle.
« Jumper de configuracao analdgica/de sinal
Kit de sobressalentes do adaptador de comunicacao para PowerFlex série 520
. o Cod. de
Item Descrigao catalogo
« Borne removivel do cartao de encoder para
PowerFlex 525 Kits de sobressalentes do adaptador de o
« Conector de interface do adaptador de comunicagao 25-ACCS-COMM
comunicagao para PowerFlex 523/525
Cod. cat. 160 para placa adaptadora de montagem do PowerFlex série 520
- Tamanho de Cod. de
Itom Descrigao carcaca B160 catalogo
Para uso com inversor quando substituir os A 25-MAP-FA
inversores cod. cat. 160 nas instalagoes
mgﬁ?aa%%]tadora para | existentes por um inversor PowerFlex série 520.
9 Selecione o cdigo de catalogo sequndo o 25-MAP-FB
tamanho de carcaga do inversor cdd. cat. 160.
Placa adaptadora de montagem do inversor PowerFlex 4 para PowerFlex
série 520
Tensao nominal do inversor PowerFlex 4 PowerFlex série 520
Tensdo de Cod. de Tamanho |.. . Cod. de catalogo com
entrada Hp kw catalogo de carcaga Cod. de catalogo | . 0 Fuc externo!”
03 02 22A-VIP5N104 (A 25-APO-FA 25-APLFA
100a120V,  fo5 (04  |22A-V2P3NID4 |A
monofasica, 10 08 22A-V4P5N104 (B
50/60 Hz ! ' -
25-APO-FB 25-AP1-FB
15 11 22A-V6PON104 |B
03 02 22A-AP5N10G (A
05 0.4 220-A2P3N104 (A 25-APO-FA 25-AP1-FA
10 08 220-A4PSN104 (A
20 15 22A-ABPON104 |B 25-AP0-FB 25-AP1-FB
%Uoonsfég?czl Sem freio IGBT
50/60Hz |03 02 22A-AP4NTO3 (A
05 0.4 22A-A2PIN103 (A 25-AP0-FA 25-AP1-FA
10 08 22A-A3P6N103 (A
20 15 22A-A6P8N103  |B
25-AP0-FB 25-AP1-FB
30 22 22A-A3P6N103  |B
03 0.2 22A-APSNTIG (A
05 0.4 220-A2P3NTI4 (A 25-AP0-FA 25-AP1-FA
10 08 220-A4PENTIS (A
200a240V, |20 15 22M-ABPONTI4  |B 25-AP0-FB 25-AP1-FB
monofasica, Sem freio IGBT
50/60 Hz, com
filtro EMC 03 02 22A-ATP4NTIS  |A
integral 05 0.4 220-A2PINTI3 |A 25-AP0-FA 25-AP1-FA
10 08 220-A3PBNTIZ  |A
20 15 22A-ABP8NTI3  |B 25-APO-FB 25-API-FB
30 22 22A-A9P6NTIZ  |B
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Placa adaptadora de montagem do inversor PowerFlex 4 para PowerFlex
série 520 (Continuagao)

Tensao nominal do inversor PowerFlex 4 PowerFlex série 520
Tensao de Cad. de Tamanho . . Caod. de catalogo com
entrada HP kw catalogo de carcaga Cod. de catalogo filtro EMC externo"
03 02 22A-BIP5N104 | A
05 04 22A-B2P3N104 | A
25-AP0-FA 25-AP1-FA
tzr[i]f%:iggo v, 10 08 22A-B4PSN10L | A
50/60 Hz 20 15 22A-BBPON104 (A
3.0 22 22A-BO12N104 (B
25-AP0-FB 25-AP1-FB
50 37 22A-BOTIN104  |B
05 04 22A-DIP4N104  |A
380 2480V, 10 08 22A-D2P3N104 | A 25-AP0-FA 25-AP1-FA
trifasica, 20 15 22A-D4PON104  |A
50760 Hz 30 |22 |22A-D6PONTO4 |B
25-AP0-FB 25-AP1-FB
50 3.7 22A-D8P7N104 (B

(1) As placas adaptadoras com catalogos iniciados por 25-AP1-Fx sdo usadas para substituir inversores PowerFlex 4/40/40P

IP20 com filtro EMC externo por inversores PowerFlex série 520 somente com filtro EMC externo.

Placa adaptadora de montagem do inversor PowerFlex 40 para PowerFlex série 520

Tensao nominal do inversor PowerFlex 40 PowerFlex série 520
Tensao de Cod. de Tamanho |, . Cad. de catalogo com
entrada HP kW catalogo de carcaga| C0U- de catalogo | L ee o ternol)
00at0y, |98 04 22B-V2P3N104 |B
monofasica, |10 08 22B-V5PON104 B 25-APO-FB 25-AP1-FB
50/60 Hz TR 22B-V6PONI04 |B
05 0.4 22B-A2P3N104 |B
200a240V, |19 08 22B-ASPON104 |B 25-APO-FB 95-AP1-FB
monofasica,
50/60 Hz 20 15 22B-A8PON104 |B
30 2.2 22B-A012N104  |[C 25-APO-FC 25-AP1-FC
2002240V, |05 0.4 22B-A2P3NTIG  [B
monofasica, |19 08 22B-ASPONTI4  |B 25-APO-FB 25-AP1-FB
50/60 Hz, com
filtro EMC 0 15 22B-A8PONTI4 | B
integral 30 2.2 22B-A0T2NTIG | C 25-AP0-FC 25-AP1-FC
05 0.4 22B-B2P3N104 |B
10 08 22B-B5PON104 B
200220y, |29 15 22B-BSPON104 |B 25-APO-FB 25-AP1-FB
trifasica, 30 2.2 22B-BO12N104 |B
50/60 Hz 50 37 22B-BO17I04 B
75 5,5 22B-B024N104 |C 25-APO-FC 25-AP1-FC
10,0 75 22B-B0O33N104 |C 25-APO-FD 2
05 0.4 22B-DIP4N104 | B
10 08 22B-D2P3N104 |B
20 15 22B-D4PON104 |B 25-APO-FB 25-AP1-FB
t3z§fo'a}.80v, 30 2.2 22B-D6PON104 |B
rirasica,
50/60 Ha 50 37 22B-DOION104  |B
7, , 22B-DO12N104
s 55 0lzNioh_|C 25-AP0-FC 25-AP1-FC
00 |75 22B-DOTIN104  |C
150 |10 22B-D024N104 |C 25-APO-FD _
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Placa adaptadora de montagem do inversor PowerFlex 40 para PowerFlex série 520
Tensao nominal do inversor PowerFlex 40 PowerFlex série 520
Tensao de Cad. de Tamanho |.. . Cad. de catalogo com
entrada HP kw catalogo de carcaca Cod. de catalogo filtro EMC externo!!
10 08 22B-E1PN104 |B
20 15 22B-E3PON104 |B
30 |22 [22B-E4P2NT04 |B 2o-APO-F8 25-APFS
5252600V, | ! _
trifasica, 50 3.1 22B-E6P6N104 |B
50/60 Hz 75 |55 |22B-E9PINI04 |C
: ' 25-AP0-FC 25-AP1-FC
10,0 75 22B-E012N104 |C
15,0 10 22B-EQI9N104 |C 25-AP0-FD -2
(1) As placas adaptadoras com catalogos iniciados por 25-AP1-Fx sdo usadas para substituir inversores PowerFlex 4/40/40P
IP20 com filtro EMC externo por inversores PowerFlex série 520 somente com filtro EMC externo.
(2) Aplaca adaptadora de montagem ndo é necessaria para as sequintes classificagdes, pois ela vem com dimensdes
correspondentes e furos de montagem.
+200 a 240V trifasica: 7,5 kW/10 HP
+ 380 a 480 V trifasica: 11 kW/15 HP
+500a 600 V trifasica: 11 kW/15 HP
Placa adaptadora de montagem do inversor PowerFlex 40P para PowerFlex série 520
Tensao nominal do inversor PowerFlex 40P PowerFlex série 520
Tensdo de Cod. de Tamanho |.. . Cod. de catalogo com
entrada WP kW catalogo de carcaca Céul. de catélogo filtro EMC externo”
05 0.4 22D-B2P3N104 |B
10 0.8 22D-B5PON104 |B
2002240V, 20 15 22D-BBPON104 |B 25-AP0-FB 25-AP1-FB
trifasica, 30 22 22D-B012N104 |B
50/60 Hz 50 |37  |220-BOTIN104 |B
75 55 22D-B024N104 |C 25-AP0-FC 25-AP1-FC
100 |75 22D-BO33N104 |C 25-AP0-FD _@
05 04 22D-D1P4N104  |B
10 08 22D-D2P3N104 |B
20 15 22D-D4PON104 |B 25-AP0-FB 25-AP1-FB
t38f0 akgov, 3.0 22 22D-D6PON104 (B
rifasica,
50/60 Hz 50 37 22D-DO1ON104 |B
15 55 22D-D012N104 |C
25-AP0-FC 25-AP1-FC
100 15 22D-DOT/N104  |C
15,0 1.0 22D-D024N104 |C 25-AP0-FD -2
10 08 22D-E1PIN104 |B
20 15 22D-E3PON104 |B
30 |22 [220-E4P2NT04 |B 2-APO-FB 2-APTES
5252600V, [ ! _
trifasica, 50 317 22D-E6PEN104 (B
50/60 Hz 7 22D-E9PIN104
° > SPONTOR € 25-APO-FC 25-AP1-FC
10,0 75 22D-E012N104 |C
150 1.0 22D-EQ19N104 |C 25-AP0-FD -2
(1) As placas adaptadoras com catalogos iniciados por 25-AP1-Fx sdo usadas para substituir inversores PowerFlex 4/40/40P
IP20 com filtro EMC externo por inversores PowerFlex série 520 somente com filtro EMC externo.
(2) Aplaca adaptadora de montagem ndo é necessaria para as sequintes classificagdes, pois ela vem com dimensdes
correspondentes e furos de montagem.
+200 a 240 V trifasica: 7.5 kW/10 HP
« 380 a 480 V trifasica: 11 kW/15 HP
+500a 600 V trifasica: 11 kW/15 HP
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Pecas de reposicao

Maédulo de poténcia PowerFlex série 520

Item

Descricao

Mddulo de poténcia
PowerFlex série 520

Mddulo de poténcia

« Cobertura frontal do modulo de poténcia
« Protecao do borne de alimentagao
« Ventilador do dissipador de calor

Substituicao do médulo de poténcia para uso com os inversores PowerFlex 520. Inclui:

Classificagdes de saida Faixa de Tamanho |Cd. de
Regime de trabalho normal | Aplicagao pesada Corrente de tensao de de carcaga | atélogo

HP kw HP kW saida(A) |entrada

100 a 120 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V

0,25 02 0,25 0,2 16 852132 A 25-PM1-VIP6
0,5 04 0,5 04 25 852132 A 25-PM1-V2P5
10 075 10 0,75 48 852132 B 25-PM1-V4P8
15 11 15 11 6,0 852132 B 25-PM1-V6PO
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica, saida trifasica de 0 a 230 V

0,25 02 0,25 0,2 16 170 a 264 A 25-PM1-A1P6
05 0.4 05 04 25 170 a 264 A 25-PM1-A2P5
10 075 10 0,75 48 170 a 264 A 25-PM1-A4P8
20 15 20 15 8.0 170 a 264 B 25-PM1-A8PO
3.0 2.2 30 22 10 170 a 264 B 25-PM1-AOTI
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada monofasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 230 V

0,25 02 0,25 0,2 16 170 a 264 A 25-PM2-A1P6
0,5 04 05 04 25 170 a 264 A 25-PM2-A2P5
10 075 10 0,75 48 170 a 264 A 25-PM2-A4P8
20 15 20 15 8,0 170 a 264 B 25-PM2-A8P0
30 22 30 2.2 10 170 a 264 B 25-PM2-A0M
200 a 240 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 230 V

0,25 02 0,25 0,2 16 170 a 264 A 25-PM1-BIP6
05 0.4 05 04 25 170 a 264 A 25-PM1-B2P5
10 075 10 0,75 50 170 a 264 A 25-PM1-B5P0
20 15 20 15 8.0 170 a 264 A 25-PM1-B8PO
30 22 30 22 10 170 a 264 A 25-PM1-BOT
50 40 50 40 175 170 a 264 B 25-PM1-B017
75 55 75 55 240 170 a 264 C 25-PM1-B024
100 75 100 75 32,2 170 a 264 D 25-PM1-B032
150 1.0 100 75 48,3 170 a 264 E 25-PM1-B048
20,0 150 150 1.0 62,1 170 a 264 E 25-PM1-B062
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasica de 0 a 460 V

0,5 04 05 04 14 323 ab528 A 25-PM1-D1P4
10 0,75 10 0,75 23 323 a 528 A 25-PM1-D2P3
20 15 20 15 40 323 a528 A 25-PM1-D4PO
30 22 30 2.2 6,0 323 ab28 A 25-PM1-D6PO
50 40 50 40 105 323 2528 B 25-PM1-DO010
75 55 75 55 130 323 a 528 C 25-PM1-D013
100 75 10,0 75 170 323 a 528 C 25-PM1-DOT7
150 10 150 10 240 323 a 528 D 25-PM1-D024
200 150 150 10 30,0 323 a528 D 25-PM1-D030
380 a 480 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica com filtro EMC, saida trifasica de 0 a 460 V

05 0.4 05 04 14 323a528 A 25-PM2-D1P4
10 0,75 10 0,75 23 323 a 528 A 25-PM2-D2P3
20 15 20 15 40 323 a 528 A 25-PM2-D4P0
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Classificagdes de saida (Continuagao) Faixa de
. ——— ~ Tamanho |Cad. de
Regime de trabalho normal | Aplicacao pesada Corrente de |tensao de de carca :
" ca | catalogo
HP kW HP KW saida(A) |entrada
30 22 30 22 6,0 3232528 A 25-PM2-D6P0
50 40 50 40 105 323 a528 B 25-PM2-D010
15 55 15 55 13,0 3232528 C 25-PM2-D013
10,0 15 10,0 15 170 3232528 C 25-PM2-D017
15,0 1.0 15,0 10 240 3232528 D 25-PM2-D024
200 15,0 15,0 1.0 300 3232528 D 25-PM2-D030
250 18,5 200 150 370 3232528 E 25-PM2-D037
300 22,0 250 185 430 3232528 E 25-PM2-D043
525 a 600 Vca (-15%, +10%) - Entrada trifasica, saida trifasicade 0 a575 V
0,5 04 05 04 09 446 a 660 A 25-PM1-EOP9
10 0,75 10 0,75 17 446 a 660 A 25-PM1-E1P7
20 15 20 15 30 446 a 660 A 25-PM1-E3PO
30 22 30 22 42 446 a 660 A 25-PM1-E4P2
50 40 50 40 6,6 446 a 660 B 25-PM1-E6P6
15 55 15 55 99 446 a 660 C 25-PM1-E9P9
10,0 75 10,0 15 120 446 a 660 C 25-PM1-E012
150 1.0 150 10 19,0 446 a 660 D 25-PM1-E019
200 15,0 15,0 1.0 22,0 446 a 660 D 25-PM1-E022
250 18,5 200 150 270 446 a 660 E 25-PM1-E027
300 220 250 185 320 446 a 660 E 25-PM1-E032
Madulo de controle PowerFlex série 520
- Tamanho |Cod. de
Item Descricao de carcaca |catalogo
Mddulo de controle Substituigdo do madulo de controle para uso com os 95A-CTM
PowerFlex 523 inversores PowerFlex série 520. Inclui: I
Médulo de controle « Madulo de controle 25B-CTMI
PowerFlex 525 « Cobertura frontal do madulo de controle
Outras pegas
- Tamanho |Cod. de
Item Bescricao de carcaga | catalogo
Cobertura frontal do
maddulo de controle 25A-CTMFC1
Powerflex 523 Tampa de substituigo para os terminais de E/Sdo |, ¢
Cobertura frontal do madulo de controle, EtherNet/IP e portas DSI.
maddulo de controle 25B-CTMFC1
PowerFlex 525
B 25-PMFC-FB
Cobertura frontal do Cobertura sobressalente para o modulo de poténcia |G 25-PMFC-FC
médula de poténcia PowerFlex série 520
PowerFlex série 520 ) D 25-PMFC-FD
E 25-PMFC-FE
A 25-PTG1-FA
< B 25-PTG1-FB
I;L?;Zﬁ?ggig %%weergfex Pl(otecéo de dedos sobressalentes para os bornes de C 295-PTGI-FC
serie 520 alimentacao.
D 25-PTG1-FD
E 25-PTG1-FE
A 25-FANT-FA
. . B 25-FANT-FB
Kit de ventilador do . , —
dissipador d? calor xlevn;:lsaodror sobressalente para modulo de poténcia do C 25 FANI-FC
PowerFlex série 520 D 95-FANT-FD
E 25-FANT-FE
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Outras pecas (Continuagao)
. Tamanho |Cod. de
Itom Descrigao de carcaca | catalogo
A 25-CORE-A
25-CORE-RF-A
B 25-CORE-B
25-CORE-RF-B
Nicleos EMC do Lo ] 25-CORE-C
PowerFlex série 520 Substituicao dos nicleos EMC C 5 CORERFC
D 25-CORE-D
25-CORE-RF-D
E 25-CORE-E
25-CORE-RF-E

Kits opcionais e acessorios de comunicagao

Item Descrigao Cad. de catalogo
Opcdes integradas de comunicagao para uso com 0s
inversores PowerFlex série 520:
Adaptadores de - DeviceNet® 25-COMM-D
comunicagao « Ethernet/IP de duas portas 25-COMM-E2P
« PROFIBUS DP-V1 25-COMM-P
« PROFINET 25-COMM-PNET2P
Modulo Compact /0™ Trés canais 1769-SM2
Fornece comunicagao serial com protocolo DF1 para uso
Médulo conversor com o software Connected Components Workbench. Inclui:
Universal Serial Bus™ « Cabo USB, 2 m (6,6 pés)(1) 1203-USB
(UsB) « cabo 20-1HM-H10 (1)
« cabo 22-IHM-H10 (1)
Fornece comunicagao serial com protocolo DF1 para uso
Modul il com o software Connected Components Workbench. Inclui:
oaulo conversor'serial |, pg para conversor serial RS-232 (1) 22-SCM-232

(RS-485 a RS-232)

- cabo serial 1203-SFC (1)
« cabo 22-RJ45CBL-C20 (1)

Cabo RJ-45/RJ-45 de 2,0 m (6,6 pés), conectores macho/

Cabo DSI macho 22-RJ45CBL-C20
Cabo serial de 2 m (6,6 pés) com um conector de baixo
Cabo serial perfil com travamento para conectar ao conversor serial e | 1093 orp

um conector fémea subminiatura D com 9 pinos para
conectar a um computador.

Cabo de expansao

Cabo RJ-45 divisor de uma porta em duas (somente ModBus)

AK-U0-RJ45-SC1

Resistores de terminagao

Resistores RJ45 de 120 Q (2 pegas)

AK-U0-RJ45-TRI

Borne

Borne com duas posigdes RJ45 (5 pegas)

AK-UO-RJ45-TB2P

Software de programacao

Item

Descricao

Software Connected
Components Workbench

Pacotes de softwares baseados em Windows para programagao e configuragao dos
inversores Allen-Bradley e outros produtos Rockwell Automation.

Compatibilidade: Microsoft Windows® Server 2012, Windows Server 2012 R2, Windows
Server 2016", Windows Server 2019, Windows 10 loT Enterprise 2016 LTSB 64 bits,

Windows 10 loT Enterprise 2019 LTSC, Windows 10 & Windows 112
Todos os sistemas operacionais compativeis exigem a instalagao do .NET Framewaork

3.5 SP1.

Vocé pode baixar o software Connected Components Workbench Standard Edition

gratuitamente em rok.auto/pcdc.

Para adquirir o software Connected Components Workbench Developer Edition,

acesse rok.auto/ccw.

(1)

Requer o software Connected Components Workbench versao 20.01.00 ou anterior.

(2) Requer o software Connected Components Workbench, versao 20.01.00 ou posterior.
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Reatores de linha cod. cat. série 1321-3R

Classificagdes de saida"

Reator da linha de entrada'?X*)

Reator de linha de saida?X®)

rapatha orma pesads | P00 (6o aberto) i | poo i aberto) T

HP | kW HP | kW |Cod. de catalogo |Cod. de catalogo |Cod. de catalogo |Cdd. de catalogo

200 a 240 V, 50/60 Hz monofasica(”)

025 |02 025 |02 |1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

05 04 05 |04 |1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

10 075 |10 (075 |1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A

20 15 20 |15  |1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A

30 2.2 30 |22 |1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A

200 a 240V, 50/60 Hz trifasica

025 |02 025 |02 |1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

05 04 05 |04 |1321-3R2-D 1321-3RA2-D 1321-3R2-D 1321-3RA2-D

10 075 (10 |075 |1321-3R4-A 1321-3RA4-A 1321-3R4-A 1321-3RA4-A

20 15 20 |15 |1321-3R8-A 1321-3RA8-A 1321-3R8-A 1321-3RA8-A

30 22 30 |22 |1321-3R12-A 1321-3RA12-A 1321-3R12-A 1321-3RA12-A

50 40 50 |40  [1321-3R18-A 1321-3RA18-A 1321-3R18-A 1321-3RA18-A

75 55 75 |55 |1321-3R25-A 1321-3RA25-A 1321-3R25-A 1321-3RA25-A

100 |75 100 (75  |1321-3R35-A 1321-3RA35-A 1321-3R35-A 1321-3RA35-A

15,0 10 100 (75  |1321-3R45-A 1321-3RA45-A 1321-3R45-A 1321-3RAL5-A

200 |50 50 |no 1321-3RB5-A (NDJ*  [1321-3RAB5-A (ND) |1321-3RB5-A (ND)* [1321-3RA65-A (ND)
! ' ' ' 1321-3R45-A (HD* | 1321-3RA45-A(HD) |1321-3R45-A (HD)* | 1321-3RA45-A (HD)

380 a 480 V, 50/60 Hz trifasica

05 04 05 |04 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

10 075 |10 (075 |1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

20 15 20 |15 |1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B

30 22 30 122 |1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

50 40 50 |40 |1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

15 5,5 75 |bb  [1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

100 |75 100 |75  [1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

15,0 1.0 150 |10 [1321-3R25-B 1321-3RA25-B 1321-3R25-B 1321-3RA25-B

200 |50 50 |no 1321-3R35-B (ND)  [1321-3RA35-B (ND) |1321-3R35-B(ND) |1321-3RA35-B (ND)
' ' ' ' 1321-3R25-B(HD)  |1321-3RA25-B(HD) |1321-3R25-B(HD) |1321-3RA25-B (HD)

250 185 200 |150 |1321-3R35-B 1321-3RA35-B 1321-3R35-B 1321-3RA35-B

300 1220 1250 |185 1321-3R45-B (ND)  [1321-3RA45-B (ND) |1321-3R45-B (ND)  |1321-3RA45-B (ND)
' ' ' ™ |1321-3R35-B (HD)  |1321-3RA35-B (HD) |1321-3R35-B(HD) |1321-3RA35-B (HD)

525 a 600 V, 50/60 Hz trifasica

05 04 05 |04 |1321-3R1-C 1321-3RAT-C 1321-3R1-C 1321-3RA1-C

10 075 |10 (075 |1321-3R2-B 1321-3RA2-B 1321-3R2-B 1321-3RA2-B

20 15 20 |15 |1321-3R4-C 1321-3RA4-C 1321-3R4-C 1321-3RA4-C

30 22 30 |22 |1321-3R4-B 1321-3RA4-B 1321-3R4-B 1321-3RA4-B

50 40 50 (40 |1321-3R8-C 1321-3RA8-C 1321-3R8-C 1321-3RA8-C

15 5,5 75 |55 [1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

100 |75 100 |75  [1321-3R12-B 1321-3RA12-B 1321-3R12-B 1321-3RA12-B

15,0 10 B0 |10 [1321-3R18-B 1321-3RA18-B 1321-3R18-B 1321-3RA18-B

200 |50 50 |no 1321-3R25-B (ND)  |1321-3RA25-B (ND) |1321-3R25-B(ND) |1321-3RA25-B (ND)
' ' ' ' 1321-3R18-B(HD)  [1321-3RA18-B(HD) |1321-3R18-B(HD)  |1321-3RA18-B (HD)

950|185 200 |50 1321-3R35-C (ND)  [1321-3RA35-C (ND) |1321-3R35-C (ND) |1321-3RA35-C (ND)
' ' ' ™ |1321-3R25-C (HD) |1321-3RA25-C (HD) |1321-3R25-C (HD) [1321-3RA25-C (HD)

300 |20 |50 [185 1321-3R35-C (ND)  |1321-3RA35-C (ND) |1321-3R35-C (ND) |1321-3RA35-C (ND)

1321-3R25-B (HD)

1321-3RA25-B (HD)

1321-3R25-B (HD)

1321-3RA25-B (HD)

(1) Classificagdes de regime de trabalho normal e pesado para 15 HP (11 kW) e abaixo sdo idénticas para inversor de 200 a 240 V
trifasico de 15 HP (TTkW).

(2) 0s codigos de catalogo listados sdo para impedancia de 3% a 60 Hz. Tipos de reator com 5% de impedéncia também estao
disponiveis. Consulte os dados técnicos dos produtos de condicionamento de energia 1321, publicagao 1321-TD001.

(3) Osreatores de linha de entrada de dados foram medidos sequndo a corrente do motor fundamental NEC. Os reatores de linha
de saida foram medidos segundo as correntes de saida nominal do inversor. *ND = regime de trabalho normal; HD = para
aplicacao pesada.

(4) Reatores padrao trifasicos podem ser usados para aplicagdes monofasicas pelo roteamento de cada um dos dois
condutores de alimentagao através de uma bobina externa e deixando o centro aberto.
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Dimensoes do produto

O inversor PowerFlex série 520 estd disponivel em cinco tamanhos de carcaga.
Consulte as Classificagdo do inversor PowerFlex série 520 na pagina 179 para
obter informagdes sobre poténcias nominais.

Peso do inversor PowerFlex série 520

Tamanho de

carcaca Peso [kg (Ib)]
A 1124

B 16/3,5

C 23150

D 3.9/8,6

E 12.9/28 4

IP20/Tipo aberto - Frame A
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IP20/Tipo aberto - Frame C

As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas)
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IP20/Tipo aberto - Frame D

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)
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IP20/Tipo aberto - Frame E

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)
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@\ Allen-Bradley @
H= ot

Kit de ventilador do médulo de controle

Especificagoes 25-FAN1-70C 25-FAN2-70C
Tensao nominal 24 \ce

Tensao de operagao 142276 Ve

Corrente de entrada 01A 015A
Velocidade (referéncia) 7000 rpm 4500 +10% rpm
Fluxo de ar maximo (Com presséo estatica zero) 0,575 m3/min. 1,574 m*/min.
Pressao de ar méxima (Com fluxo de ar zero) {770 mm Hy0 9,598 mm H,0
Ruido acustico 40,5 dB-A 46,0 dB-A
Tipo de isolamento UL Classe A

Tamanho de carcaga FrameAaD |Carcat;a E
Bitola do cabo 0,32 mm? (22 AWG)

Torque 0,29 a 0,39 Nem (2,6 a 3,47 Ib+pol.)
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IP20/Tipo aberto com kit de ventilador do médulo de controle - Frame Aa C

As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas)

Frame A Frame B Frame C
8 8 g
—7200283)— = 870343 —— < 109.0 (4.29) <
~—57.5 (2.26)— I ~——72.5(2.85) —~ o ~———90.5 (3.56) o
JLLLIL JLCTIL el
| | |
\ 1 2 & L& !
FALTO a FALTO o FALTO O
SN ) N L © = @ s
gl |3 2 -
— — ~
T ’Lr;; Y g T ’5
w < ©
o o =
g H g H S
% - Y - ~
[PovverfFlex 38 [PoverFlex 5 Powerflex
ARARARRARGGT O000ORARAAN AIRIRIARIRIRIRIRIAIA
;yﬂu Allen-Bradiey (
i =
IMPORTANTE  E necessaria uma fonte de poténcia CC externa de
. . . ! AB) Allen-8)
24V quando usar o kit de ventilador do modulo de 7. e

controle cp, as carcagas de inversor A, B e C.
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IP20/Tipo aberto com kit de ventilador do médulo de controle - Frame D a E

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

Frame D Frame E
o 196.0 (7.72)
130.0 (5.12) < 185.0 (7.28)
116.0 (4.57) N 160.0 (6.30)
m T T T
J:[ ’LR
o
o
o
I ” Qﬂ oL» I ﬂ m \ ﬁ o
e - I v | I : ﬂ
o < —
o FAULTO) ~
== S T _ @
> 2
3 | iR
= g & z
K :
[PowverFiex it g
AnANNNANANN N P@W@[ﬁﬁ&i& e a
AiRiAIRIATRIRIREREA fafs S
[ala¥alaTalaTalaYalalal :
iiiiiiannan =
o
o
[ee]
(a\]
0 0
Allen-Bradley
\,‘/ ' "'Nl i

IMPORTANTE Remova a etiqueta para acessar a alimentacao integrada de 24 V nas carcagas de
inversor D e E para uso com o kit de ventilador do madulo de controle.
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As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

~—72.0(2.83) —=
~57.5(2.26) —

15.0 (0.59)

g

s

3
&
555

-—140.0 (5.51)

152.0 (5.98)

219.0 (8.62)

IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1- Frame A

|

~51.1(2.01)—

21.0(0.82)

)

Inluln
uuuuuuouuuy

Painel superior tipo 1IP30/NEMA 1/UL

172.0 (6.77)

—_
—

[—

(D

—
T

92.7 (3.65)J

@’Lv

Caixa de eletroduto tipo 1IP30/NEMA 1/UL

221.5 (20.85)

I~ 64.7 (2.55)—

88.2 (3.47) —

111.9 (4.41) —

135.4(5.33) —
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1- Frame B

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

87.0 (3.43) Painel superior tipo 1IP30/NEMA 1/UL

~—— 72.5(2.85) —

15.0 (0.59)

172.0 (6.77)

==

]
\‘LV
L& — [ =<5 ﬂfﬂ—f

@ Aoy @

v

|

PovverFiex %3

218.0(8.58)

180.0 (7.09)

168.0 (6.61)

[alalalalalalalalatalal
A T,

] Allen-Bradliey
A g

1 1

2

661 (2.60)— Caixa de eletroduto tipo 1IP30/NEMA 1/UL

~— 63.1(2.48)—
33.5(1.32)

23.9(0.94)

T ininlnl
WM U ©21.5 (90.85)

- I ©27.5 (21.08)

&
%%\9

I
1
—a

I
B

128.5 (5.06) —!

108.5 (4.27) —

L/
TR

Y,
LA

M= I

88.3(3.48) —-

~—67.3 (2.65) —
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1- Frame C

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

109.0 (4.29)

——90.5 (3.56) —

15.0 (0.59)

Painel superior tipo 11P30/NEMA 1/UL

184.0 (7.24)

E————

—

ATO N

Il

P@W@fﬁe)(

[alalalatalalalalalalal
LT

@ Allen-Bracley
- \ g

207.0 (8.15)

222.0 (8.66)

255.0(10.04)

‘

~—66.5 (2.62)—

~——80.5(3.17)—

34.5(1.36)

26.5(1.04)

e
—/
<
<
[ |
[

@ {

@

]
X
O
=y

-

i

[

il
5
A

-—82.2 (3.24)

VII
4.85)—— \

123.3 ¢

6.0 (0.24)

L792.7 (3.65) —

Caixa de eletroduto tipo 11P30/NEMA 1/UL

221.5 (20.85)

©27.5 (21.08)
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IP 30/NEMAT/ULT

ipo1-Frame D

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

§ Painel superior tipo 11P30/NEMA 1/UL
o
130.0 (5.12) =Y 212.0(8.35)
116.0 (4.57) n
1 =] N
@ oy k = k\
I @ 2 —
@ @ Z ——————————————>
| & =———1
< ——
= ~N ——>
= g —Ho
HHHHH M 3 —
o ———
g —
Powerflex B N =0y
(o)} —o
0ANNNANANAR = —
N~ —>
< ——>
N ———
=010
0y I
Allen-Bradlley
7\ o I |
[{E—H 1 6.0 (0.24) | |
[
96.0 (3.78) Caixa de eletroduto tipo TIP30/NEMA 1/UL
~—70.0 (2.76)—
44.0 (1.73)
30.0(1.18)
ki
H 821.5 (90.85)
= = g—/
. 1.32
68\ J\( 233.5(21.32)
U
i I
+ r <
M
A
Ty ===y | I
IS S
0%\ 7
@) <
\sad) M 2
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IP 30/NEMA 1/UL Tipo 1- Frame E

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

——127.5(5.02) —
—82.5(3.25)—

221.5 (20.85)
043.7 (21.72)

181.0(7.13)

—164.0 (6.46)

212.0(8.35)—
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Filtro de linha EMC - Frame A

As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas) 0 filtro pode ser instalado na parte traseira do inversor.
55.0 (2.17) 72.0 (2.83)
30.0(1.18) 54.0 (2.13) o5 (©022)

234.0
223.0 (9.21) 223.0
(8.78) (8.78)

Ny

L JL2]L3
O e ] e
20.0(0.79) ‘ ‘ 23.0(0.91) »‘ 5.5(0.22)
54.0(2.13

Filtro de linha EMC - Frame B

As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas) 0 filtro pode ser instalado na parte traseira do inversor.

70.0 (2.76) 87.0(3.43)

35.0(1.38) 58.0 (2.28
‘ | 955 (20.22)

270.0
(10.63)
258.0 258.0
(10.16) (10.16)

Ny

J
25.0 (0.98) ‘ ‘ 24.0 (0.94) 5.5(0.22)

58.0(2.28,
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Filtro de linha EMC - Frame C

As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas) 0 filtro pode ser instalado na parte traseira do inversor.
70.0 (2.76) 109.0 (4.29)
37.0(1.46) 76.0 (2.99)

| | |-055(00.22)

=]

=)
275.0

(10.83)
o 263.0 263.0
(10.35)

(10.35)

© (6]
o] — EEEE)
- T O o o Y [
25.0(0.98) ‘ ‘ 28.0(1.10) J‘ 5.5 (0.22)
76.0 (2.99)
Filtro de linha EMC - Frame D
As dimensdes estao em milimetros e (polegadas) 0 filtro pode ser instalado na parte traseira do inversor.
80.0 (3.15) 130.0 (5.12)
33.0(1.30) 28.0(1.10) 90.0 (3.54)

| — 25.5 (20.22)

] 5 o
] o ol

310.0
(12.20)
298.0 298.0
(11.73) (11.73)
o]
o o
I MEEE
— o]
33.0(1.30)| ‘28.0 (1.10) 4‘ 5.5(0.22)
90.0 (3.54)
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Filtro de linha EMC - Frame E

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

80.0 (3.15) 155.0 (6.10)
33.0(1.30) 28.0(1.10) | 110.0 (4.33) |_055(0022)

5] j

o]
390.0
(15.35)

375.0 375.0
E (14.76) (14.76)
CJ J
33.0(1.30) ‘ ‘28.0 (1.10) _]|I.5.5(0.22)
110.0 (4.33)

Dimensodes da placa adaptadora

Dimensdes da placa adaptadora de montagem do Cad. cat. 160 para PowerFlex série 520

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

Frame A Frame B
25-MAP-FA 25-MAP-FB
392(1.54)
80.0(315) 392(1.54)‘ 920(3.62)
®000000® 000000
Q0000000 _ :
E e
@B 5uarFA I] = II
A § @B zmwpre g
TOP & S q
I

20.2(0.80)

202(0.80) || ToP ||

-l

-
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Dimensdo da placa adaptadora de montagem do PowerfFlex 4/40/40P para PowerFlex

série 520

Placa adaptadora - Frame A

As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)

Frame A Frame A
25-APO-FA 25-AP1-FA
80.0(3.15) 80.0(3.15)
67.0(2.64) 120(0.47) 60.0(2.36)
%@ © 5 G
[
A/EMC
— 2 g ToP g
(o] e -
i = 7 i o
' o A |
Placa adaptadora - Frame B
As dimensdes estdo em milimetros e (polegadas)
Frame B Frame B
25-AP0-FB 25-AP1-FB
100.0(3.94)
78.0(3.07)
100.0(3.94) <0 od
87.0(3.43) 12.0(0.47) . .
> 5 i 5° °E—
Oa :ﬂ
e o IA/B/EMC]
4s)
|8 ToP L
TOP g8 >
IOs a8 0 *E 2 H
s 0O)o o
@ I QO og
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Placa adaptadora - Frame C
As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)
Frame C Frame C
25-AP0-FC 25-AP1-FC
130.0(5.12)
90.0(3.54) 10.6(0.42)

130.0(5.12)

116.0 (4.57) 9.4(0.37) !

‘ ‘ B/C/EMC l

=0 Oce
& & i o o
Oc Oc
Os O=
Y
ToP

ToP

ne o Off ] ks 3R

Placa adaptadora - Frame D
As dimensdes estao em milimetros e (polegadas)
Frame D
25-AP0-FD
130.0(5.12)
116.0 (4.57) 11.0(0.43)

5 é—

272.0(10.71)

TOP

245.5(9.67)

]
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Kits e acessorios opcionais Instalagdo de um adaptador de comunicagao

206

1. Insira o conector de interface do adaptador de comunicagio no médulo
de controle. Verifique se a linha indicadora no conector esta alinhada
com a superficie do Médulo de controle.

Para o PowerFlex 523
Conector de interface

do adaptador de
comunicagao

Para o PowerFlex 525

Conector de interface
do adaptador de
comunicagao

2. Alinhe os conectores no adaptador de comunicagio com o conector de
interface do adaptador de comunica¢ao, em seguida empurre a tampa
traseira para baixo.
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3. Pressione ao longo das bordas da tampa traseira até ouvir um som de
encaixe indicando que esta firme no local.

Conector de interface do -
adaptador de comunicagdo /. (g

Remocao de um adaptador de comunicagao

1. Insira um dedo no slot da parte superior da tampa traseira. Levante a
tampa traseira para separa-la do médulo de controle.
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Observacoes:
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Apéndice C

Fiagcao da rede

Protocolo (DSI) RS485

Os inversores PowerFlex série 520 suportam o protocolo (DSI) RS-485 para
permitir uma operagao eficiente com os periféricos Rockwell Automation.
Além disso, algumas fungdes ModBus sao suportadas para permitir rede
tinica. E possivel usar miltiplos inversores PowerFlex série 520 quando
acrescentados a uma rede RS-485 utilizando protocolo ModBus em modo RTU.

Rede de Inversor PowerFlex série 520

T

SO e

Controller

Para informagoes relacionadas a rede EtherNet/IP ou outros protocolos de
comunicagdo, consulte o manual do usudrio pertinente.

A fiagao de rede consiste em um cabo blindado com dois condutores que é
conectado em série de né para né.

ATENGAO: Nunca tente conectar um cabo de alimentagao por Ethernet
(PoE) a porta RS-485. Fazé-lo poderia danificar as instalagdes elétricas.

Exemplo de diagrama elétrico de rede
PowerFlex525  PowerFlex523  PowerFlex 525

Master Node 1 Node2 Node “n”
TXRXD+ . DR+ 4 IXRXD+ 4 120 o resistor FRONT
TXRD- :.120 ohm resistor 5 TXRXD- 5 TXRXD- 5
Shield Shield Shield
X X PINT PINS8
rrrs rrrs i
RS485 LU RS485 L
s | 2 (0SI)
AK-U0-RM5-TB2P L, LT jh
TxRxD+ TxRxD+
TXRxD- (& © TXRxD- (& ©
R/LT S/L2 T/L3QELIV/ R W/T3 /LT S/L2 T/L3NQEIV/ R W/T3
® DC- D(+ BR- © ® DC- D(+ BR- ©
BR+ BR+

IMPORTANTE A blindagem é conectada a SOMENTE UMA extremidade de cada
segmento de cabo.
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Somente os pinos 4 e 5 no plugue RJ45 devem ser conectados. Os outros pinos
do conector RJ45 do inversor PowerFlex série 520 nio devem ser conectados,
pois eles contém alimentagao elétrica e sao destinados a outros dispositivos
periféricos da Rockwell Automation.

As terminagdes da fiag3o no controlador mestre poderao variar dependendo do
controlador mestre usado e “TxRxD+” e “TxRxD-" s30 mostrados somente para
fins ilustrativos. Consulte o manual do usudrio do controlador mestre para ver as
terminagoes de rede. Observe que nao ha um padrao para os fios “+” e “-”,
consequentemente, os fabricantes do dispositivo ModBus os interpretam
diferentemente. Se tiver problemas com estabelecimento inicial de
comunicagdes, tente trocar de posi¢ao os dois fios de rede no controlador mestre.

Praticas de fiagdo da norma RS-485 se aplicam.

+ Osresistores de terminagao necessitam ser aplicados em cada
extremidade do cabo de rede.

« Osrepetidores RS-485 podem precisar ser usados para operagoes com
cabos longos ou, se maiores que 32 nés, sao necessarios na rede.

« Afiagdo de rede deve ser separada dos fios de alimentag¢ao por pelo
menos 0,3 m (1 pé).

« Afiagdo de rede deve atravessar os fios de alimentag¢do somente em um
angulo radial.

O terminal de E/S C1 (blindagem RJ45) para os cabos de rede Ethernet e DSI do
inversor da PowerFlex série 520 também deve ser conectado ao aterramento
PE (existem dois terminais PE no inversor). A blindagem dos cabos de rede
deve ser conectada ao aterramento PE em apenas uma extremidade.

O terminal E/S C2 (com. comum) esta internamente conectado a rede comum
para os sinais de rede, e NAO a blindagem R]45. Interligando o terminal E/S C2
ao aterramento PE pode-se aprimorar a imunidade a ruido em algumas
aplicagoes.

Consulte Designagoes do terminal de controle de E/S napagina 40 e na
pagina 43 para obter mais informagoes.

Conflgurat;ao de Os seguintes pardmetros do inversor PowerFlex série 520 s3o usados para
parémetros configurar o inversor para operar em uma rede DSI.

Configuracao dos parametros para rede DSI

Parametro Detalhes Referéncia
P046 [Fonte partida 1] Defina como 3 “Serial/DSI" se a partida for controlada a partir da rede. |pagina 90
Defina como 3 “Serial/DSI" se a referéncia da velocidade for controlada | , .
PO4T [Ref. vel 1] a parti da rede. pagina 90
Configura a taxa de dados para a Porta RS-485 (DSI) Todos os nés na -
C123 [Taxa dados RS485] rede devem ser configurados com a mesma taxa de dados. pagina 104
. Configura o endereco do né para o inversor na rede. Cada dispositivona | , .
C124 [Ender. n6 RS485] rede requer um Unico endereco de no. pagina 104
C125[Agao perda comun] |Seleciona a resposta do inversor para problemas de comunicagao. pagina 104
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Configuracao dos parametros para rede DSI

Parametro Detalhes

Referéncia

Configura o tempo pelo qual o inversor permanecera em perda de -
C126Tempo perdacomun] comunicagao antes que o inversor implemente C125 [Agao perda comun]. pagina 104

Configura 0 modo de transmissao, os bits de dados, bits de paridade e

C127 [Formato comun] de parada para a porta RS-485 (DSI). Todos os nds na rede devem ser | pagina 105

configurados igualmente.

Defina como 0 “Save” ao programar o inversor. -
C121[Modo Grav Comun] Defina como 1“RAM somente” para gravar somente na memaria volatil. pagina 104

C6dig03 de funt;éo Modbus A interface serial do inversor (DSI) usada nos inversores PowerFlex série 520 é
compativeis compativel com alguns dos cédigos de fun¢ao Modbus.

Codigos de fungao Modbus compativeis

Codigo de fungao ModBus (Decimal)

Comando

03

Leitura dos registradores de retencao

06

Pré-configuracao de registrador simples (Gravagao)

16 (10 Hexadecimal)

Pré-configuracao de registradores multiplos (Gravagao)

IMPORTANTE  Dispositivos Modbus podem ser baseados em 0 (os registros sao numerados
a partir de 0) ou baseados em 1(os registros sdo numerados a partir de 1).
Dependendo do mestre Modbus utilizado, os enderegos registradores
listados nas paginas sequintes podem precisar ser compensados com +1.
Por exemplo, o comando légico pode ser o enderego de registro 8192 para
alguns dispositivos mestres (por exemplo, scanner ProSoft 3150-MCM SLC™
Modbus) e 8193 para outros (por exemplo, PanelView™).

Gravat;éo dos dados de O inversor PowerFlex série 520 pode ser controlado por meio da rede enviando

comando |6gi¢0 (06) as gravagoes de cddigo de fun¢ao 06 para enderego registrador 2000H
(comando 16gico). Po46 [Fonte partida 1] deve ser configurada como 3 “Serial/
DSI” para poder aceitar os comandos Os drives PowerFlex 523 sdo compativeis
apenas com definicdes de bits de velocidade.
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212

Os inversores PowerFlex 525 podem usar o parimetro C122 [Sel com/estado]
para selecionar definig¢oes de bit de velocidade ou posicao.

O

Definicoes do bit de velocidade

Inicie/resete o inversor apds selecionar uma opgao para C122 [Sel com/
estado] para a alteragao ser efetivada.

Comando lagico comum - C122 = 0 “Velocidade”

Endereco (Decimal)

Bit(s)

Descri¢ao

2000H (8192)

0

1= Parada, 0 = Ndo parada

1= Iniciar, 0 = Nao iniciar

1=Jog, 0=Nao jog

1
2
3

1=Remover falhas, 0 = Nao remover falhas

54

00 = Nenhum comando

01=Comando de avango

10 = Comando de reversao

11'=Sem Comando

1=Forgar controle do teclado, 0 = Nao forgar controle do teclado

1=Incremento MOP, 0 = Nao incremento

9,8

00 = Nenhum comando

01= Habilitagao Taxa Acel. 1

10 = Habilitagao Taxa Acel. 2

11 = Taxa Acel. Espera Selecionada

.10

00 = Nenhum comando

01= Habilitagao Taxa Desacel. 1

10 = Habilitagao Taxa Desacel. 2

11 = Taxa Desacel. Espera Selecionada

14,1312

000 = Nenhum comando

001 = Saida de freq. = PO47 [Ref. vel 1]

010 = Saida de freq. = P049 [Ref. vel 2]

011 = Saida de freq. = PO51[Ref. vel 3]

100 = A410 [ Freq pré-config0]

101 = A4T [Freq pré-configl]

110 = A#12 [ Freq pré-config2]

111 = A413 [Freq pré-config3]

1=Decremento MOP, 0 = Nao decremento
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Definigoes bit de posicao

Comando légico comum - C122 =1 “Posigao”

Enderego (Decimal) Bit(s) Descrigao

0 1="Parada, 0 = Nao parada

1 1=Iniciar, 0 = Nao iniciar

2 1=Jog, 0 =Nao jog

3 1= Remover falhas, 0 = Nao remover falhas
00 = Nenhum comando

54 01=Comando de avanco
10 = Comando de reversao
11=Sem Comando

6 1=Entr Log1

7 1=Entr Log 2
000 = Freq. e Posicao Etapa 0

2000H (8192) 001 = Freg. e Posigdo Etapa 1

010 = Freq. e Posicao Etapa 2

10,98 01 = Freq. e Posicdo Etapa 3
100 = Freg. e Posigao Etapa 4
101 = Freq. e Posigao Etapa 5
110 = Freq. e Posigao Etapa 6
1 =Freq. e Posigao Etapa 7

T 1=Enc Origem

12 1=Manter Etapa

13 1= Redefin Pos

14 1=Hab Sincr

15 1=Des Transv

Gravat;éo (06) comando O inversor PowerFlex série 520 com comando de frequéncia de comun. pode
de frequéncia comun. ser controlado por meio da rede enviando as grava¢oes de cédigo de fungio 06

para endereco registrador 2001H (comando de frequéncia de comun.).

Comando de frequéncia de comun.

Referéncia
Enderego (Decimal) Descrigao

Usado para mddulos internos de comun. para controlar a referéncia do inversor.
200TH (8193) Em unidades de 0,01 Hz.
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Leitura dos dados do status os dados do status l6gico do inversor PowerFlex série 520 podem ser lidos por

|6gi00 (03) meio da rede enviando as leituras de cdigo de fung¢do 03 para enderego
registrador 2100H (status légico). Os drives PowerFlex 523 s3o compativeis
apenas com defini¢oes de bits de velocidade. Os inversores PowerFlex 525
podem usar o pardmetro C122 [Sel com/estado] para selecionar defini¢des de
bit de velocidade ou posigao.

Definigoes do bit de velocidade

Status légico com - C122 = 0 “Velocidade”

Enderego (Decimal) Bit(s) Descrigao
0 1="Pronto, 0 = Nao pronto
1 1= Ativo (Operando), 0 = No Ativo
2 1=Com para frente, 0 = Com reverso
3 1= Rotacionando para frente, 0 = Rotacionando reverso
4 1= Acelerando, 0 = Nao acelerando
5 1= Desacelerando, 0 = Nao desacelerando
6 Nao Usado
2100H (8448) 7 1= Falhou, UA= N.éo falhotJ _
8 1= Em Referéncia, 0 = Nao em referéncia
9 1= Freq principal controlada por comun. ativa
10 1=Com de operagao controlado por comun. ativa
n 1= Parametros foram travados
12 Status da entrada digital 1(TermBlk EnDig 05)
13 Status da entrada digital 2 (TermBlk EnDig 06)
14 Status da entrada digital 3 (TermBlk EnDig 07)
15 Status da entrada digital 4 (TermBlk EnDig 08)

Definicoes bit de posicao

Status légico com - C122 =1 “Posigao”

Enderego (Decimal) Bit(s) Descrigao

0 1="Pronto, 0 = Nao pronto

1 1= Ativo (Operando), 0 = No Ativo

2 1=Com para frente, 0 = Com reverso

3 1= Rotacionando para frente, 0 = Rotacionando reverso

4 1= Acelerando, 0 = Nao acelerando

5 1= Desacelerando, 0 = Nao desacelerando

6 1="Posicao percurso para frente, 0 = Posicao percurso reversa
2100H (8448) 1 1=TFalhou, th N.éo falhmj _

8 1=Em Referéncia, 0 = Nao em referéncia

9 1=Em Posicao, 0 = Nao em posicao

10 1=Na Origem, 0 = Nao na origem

l 1= Inv origem, 0 = Nao Inv origem

12 1=Mant Sinc, 0 = Nao Mant Sinc

13 1= Ramp Sinc, 0 = Ndo Ramp Sinc

14 1=Transv Ativ, 0 = Transv Des

15 1=Dim Transv, 0 = Nao Dim Transv

214 Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Apéndice C Protocolo (DSI) RS485

Leitura dos cédigos de Os dados de cédigos de erro do inversor PowerFlex série 520 podem ser lidos
erro do inversor (03) por meio da rede enviando as leituras de cédigo de fun¢ao 03 para endereco
registrador 2101H (cédigos de erro do inversor).

Codigos de erro do inversor

Status lagico
Enderego (Decimal) | Valor (decimal) |Descrigao
0 Sem Falha
2 Entr Auxiliar
3 Perda Pot
4 Subtensao
5 Sobretensao
6 Motor Par
7 Sobrecar Motor
8 AltaTemp Aquec
9 Sobretemperatura do médulo de controle
12 Sobrecorr HW (300%)
13 Falta a terra
15 PerdCarr
2 Perda Fase Saida
29 Perda Entr Anal
33 Tent Rein Autom
38 Fase U a Terra
39 Fase VaTerra
40 Fase W a Terra
4 Fase UV Curto
42 Fase UW Curto
43 Fase VW Curto
48 Param Padrao
2101H (8449) 59 Sequranca Aberta
63 Sobrecorr Software
64 Sobrecar Invers
70 Falha Unidade Pot
n Perda de rede DSI
72 Perda de rede cartao opcional
73 Perda de rede adaptador EtherNet/IP incorporado
80 Falha Ajus Autom
8l Perda de comunicagao DSI
82 Perda de comunicagao cartao opcional
83 Perda de comunicagao adaptador EtherNet/IP incorporado
91 Perda Encoder
94 Perda Fungao
100 Erro Pardm Chksum
101 Armaz Externo
105 Erro de Conexao Madulo de Controle
106 C-P Incompat
107 C-P Desconh
109 Diferenga C-P
10 Membrana Teclado
m Sequr Hardware
T4 Falha do microprocessador
122 Falha Placa E/S
125 E necessaria uma atualizagdo de flash
2101H (8449) 126 Erro ndo recuperavel
127 E necessaria uma atualizagao de flash DS
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Leitura dos valores
operacionais do
inversor (03)

Leitura (03) e gravagao
(06) dos parametros do
inversor

Informagoes adicionais

216

Os valores operacionais do inversor PowerFlex série 520 podem ser lidos por
meio da rede enviando as leituras de cédigo de fungdo 03 para enderegos
registradores 2102H a 210AH.

Valores operacionais do inversor

Referéncia

Endereco (Decimal) | Descrigao

2102H (8450) Comando de frequéncia (xxx.xx Hz)
2103H (8451) Frequéncia de saida (xxx.xx Hz)
2104H (8452) Corrente de saida (xxx.xx A)

2105H (8453) Tensao do BARRAMENTO CC (xxxV)
2106H (8454) Tensao de saida (xxx.xV)

Para acessar os parimetros do inversor, o endereco registrador Modbus
corresponde ao nimero de pardmetro. Por exemplo, um nimero decimal “1” é
usado para enderecar o Pardmetro boo1 [Freq saida] e o nimero decimal “41” é
usado para enderegar o Pardmetro Po41 [Temp Acel 1].

Acesse www.rockwellautomation.com/pt-br/products/hardware/allen-
-bradley/vfd.html para obter mais informagodes.
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Apéndice D

Funcoes de velocidade StepLogic, de légica
basica e do temporizador/contador

Quatro fungdes de légica do PowerFlex série 520 fornecem os recursos para
programar as fungdes de 16gica simples sem um controlador separado.

« Fungao StepLogic de velocidade (especifica somente para os inversores
PowerFlex 525)

Etapas de até oito velocidades pré-configuradas com base na légica
programada. A légica programada pode incluir condigdes que devem
ser atendidas a partir de entradas digitais programadas como “Ent
Légica1” e “Ent Ldgica 2” antes de passar de uma velocidade pré-
-configurada para a préxima. Um temporizador estd disponivel para
cada uma das oito etapas e é usado para programar um retardo no
tempo antes de passar de uma velocidade pré-configurada para a
préxima. O status de uma saida digital também pode ser controlado
com base na etapa que estd sendo executada.

« Fungaolégica bésica (especifica somente para os inversores PowerFlex 525)

Um maximo de duas entradas digitais podem ser programadas como
“Ent Logica 1” e/ou “Ent Logica 2”. Uma saida digital pode ser
programada para mudar o estado segundo a condigao de uma entrada
ou ambas entradas de acordo com fungdes de l6gica basica como E,
OU, NEM. As fungdes de légica basicas podem ser usadas com ou sem
StepLogic.

« Funcao do temporizador

Uma entrada digital pode ser programada para “Iniciar Cron”. Uma
saida digital pode ser programada como um “Cron desl” com um nivel
de saida programado para o tempo desejado. Quando o temporizador
atingir o tempo programado no nivel de saida, esta mudara de estado.
O temporizador pode ser resetado com uma entrada digital
programada como “Reset cron”.

+ Funcao do contador

Uma entrada digital pode ser programada para “Ent Contador”. Uma
saida digital pode ser programada como “Cont desl” com um nivel de
saida programado para o nimero de contagens desejado. Quando o
contador atingir a contagem programada no nivel de saida, esta
mudara de estado. O contador pode ser resetado com uma entrada
digital programada como “Reset cont”.

Use o assistente no software Connected Components Workbench para
@ simplificar a configuracao em vez de configurar os parametros
manualmente.

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025 217
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Velocidade StepLogic

usando etapas IMPORTANTE  Esta funcdo é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

temporizadas

Para ativar essa fun¢ao, configure uma das trés fontes de referéncia da
velocidade, pardmetro Po47, Po49 ou Pos1 [Ref. vel x] como 13 “Légica etapa” e
ative aquela fonte de referéncia da velocidade. Trés parametros sao usados
para configurar a logica, a referéncia da velocidade e o tempo para cada etapa.
« Aldgica é definida usando os parimetros L180 a L187 [Ldgica Parada x].

« Asvelocidades pré-configuradas sao definidas com parimetros A410 a
A417 [Freq pré-configo a 7].

« Otempo de operagio para cada etapa é definido com pardmetros L190 a
L197 [Tpo Log Parada x].

A dire¢ao da rotagao do motor pode ser para frente ou reversa.

Usando etapas temporizadas

Step0 : Step 1 : Step 2 : Step 3 : Step4: Step 5 :Step6: Step7 :

A
Forward

U 4

Reverse i
w ;

Time

Sequéncia velocidade StepLogic

« Asequéncia inicia com um comando de inicializagao valido.

« Uma sequéncia normal inicia com a etapa 0 e a transi¢do para a proxima
etapa quando o tempo StepLogic correspondente tiver expirado.

« Aetapa7éseguidadaetapao.

« Asequéncia se repete até que uma parada seja emitida ou uma condigao
de falha ocorra.

Velocidade StepLogic

usando funt;oes de |09lca IMPORTANTE  Esta funcao é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

basica
Os pardmetros de entrada e saida digitais podem ser configurados para usar
légica para realizar a transigdo para a préxima etapa. As entradas Entr Log1e
Entr Log 2 s3o definidas pelos pardmetros de programagio to62 a toé3, toés a
to68 [TermBlk EnDig xx] para 24 “Entr Log 1” ou 25 “Entr Log 2”.

Exemplo

« Operena etapa 0.

« Transi¢ao para a etapa 1 quando Entr Log 1 for verdadeira.
Albgica detecta a borda da Ent Légica 1 quando esta faz a transigao de
desenergizado para energizado. Nao é necessario que a Entr Log 1
permaneca “energizada”.
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Funcao do temporizador

« Transi¢ao para a etapa 2 quando ambas as entradas Entr Log 1 e Entr Log
2 forem verdadeiras.
O inversor detecta o nivel de ambas Entr Log 1 e Entr Log 2 e transigdes
para a etapa 2 quando ambas estao energizadas.

« Transigdo para a etapa 3 quando a Ent Ldgica 2 retornar para um estado
falso ou desenergizado.
N2o é necessario que as entradas permanec¢am na condi¢ao “energizada”
exceto sob condigoes l6gicas utilizadas para a transi¢ao da etapa 2 para a 3.

Start Step 0 . Step1 Step2 Step 3
Frequency
Logicin1 p ‘
LogicIn2 p

Time

O valor do tempo da etapa e a légica basica podem ser utilizados juntos para
satisfazer as condigdes da maquina. Por exemplo, a etapa pode precisar operar
por um periodo de tempo minimo e, em seguida, utilizar a légica basica para
disparar uma transi¢ao para a préxima etapa.

Start Step 0 ‘ Step 1
Frequency \
LogicIn 1 p
Logicin2 p
Time

As entradas e saidas digitais controlam a fung¢io de temporizador e sdo
configuradas com pardmetros to62 a to63, to6s a to68 [TermBlk EnDig xx]
definidos para 19 “Iniciar cron” e 21 “Reset cron”.

As saidas digitais (tipo relé e ética) definem um nivel pré-configurado e indicam
quando o nivel é alcangado. Os pardmetros de nivel to77 [Nivel saidareléi], to82
[Nivel saidarelé2], to7o [Niv Saida dtica1] e to73 [Niv Saida Stica2] sio usados
para definir o tempo desejado em segundos.

Os parametros to76 [Sel saida Outi], to81 [Sel saida Out2], to69 [Sel Saida Outi]
e to72 [Sel Saida Out2] s3o definidos para 25 “Cron desl” e fazem com que a
saida mude de estado quando o nivel pré-selecionado é alcangado.

Exemplo

« Oinversor inicia e acelera para 30 Hz.

« Depois que a freq. de 30 Hz tiver sido mantida por 20 segundos, uma
entrada analdgica 4 a 20 mA torna-se o sinal de referéncia para o controle
da velocidade.
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Funcao do contador

220

« Afuncido de temporizador é usada para selecionar uma velocidade pré-
-configurada com um tempo de operagao de 20 segundos que excede a
referéncia de velocidade enquanto a entrada digital estiver ativa.

« Os parametros s3o configurados para as seguintes opgoes:
- Po47 [Ref. vel 1] = 6 “Entrada 4-20 mA”
- Po49 [Ref. vel 2] = 7 “Freq pré-config”
- to62 [TermBlk EnDig 02] =1 “Ref. vel 2”
- t063 [TermBlk EnDig 03] =19 “Iniciar cron”
- to76 [Sel saida Out1] = 25 “Cron desl”
- to77 [Nivel saidarelé1] = 20,0 segundos
- A411 [Freq pré-configi] = 30,0 Hz

« Oborne de controle é conectado de tal forma que um comando de
inicializa¢ao também dispara o inicio do temporizador.

« Asaidaarelé é conectada ao Terminal 02 E/S (TermBlk EnDig 02) para
que este force a entrada quando o temporizador iniciar.

« Apés a finalizagao do temporizador, a saida é desligada liberando o
comando de velocidade pré-configurado. O inversor volta ao
comportamento padrao de seguir a referéncia da entrada analégica como
programado.

Observe que uma entrada “Reset cron” nao é necessaria para esse exemplo visto
que a entrada “Iniciar cron” tanto zera quanto inicia o temporizador.

As entradas e saidas digitais controlam a fung¢ao de contador e sao
configuradas com pardmetros to62 a to63, to6s a to68 [TermBlk EnDig xx]
definidos para 20 “Ent Contador” e 22 “Reset Cont”.

As saidas digitais (tipo relé e ética) definem um nivel pré-configurado e indicam
quando o nivel é alcangado. Os pardmetros de nivel to77 [Nivel saidareléi], to82
[Nivel saidarelé2], to7o [Niv Saida dticai] e to73 [Niv Saida 6ticaz] sao usados
para definir o valor de contagem desejado.

Os pardmetros to76 [Sel saida Out1], to81 [Sel saida Out2], to69 [Sel Saida Outi]
e to72 [Sel Saida Out2] sdo definidos para 26 “Cont desl” e fazem com que a
saida mude de estado quando o nivel é alcanc¢ado.

Exemplo

« Um sensor dtico é utilizado para contar os pacotes em uma linha
transportadora.

« Um acumulador retém os pacotes até que 5 unidades sejam coletadas.

«  Um brago comutador redireciona o grupo de cinco pacotes para uma area
de empacotamento.

« Obrago comutador retorna a sua posi¢ao original e dispara uma chave de
fim de curso que reseta o contador.

« Os parametros sio configurados para as seguintes opgoes:
- to65 [TermBlk EnDig o5] = 20 “Ent Contador”
- t066 [TermBlk EnDig 06] = 22 “Reset Cont”
- to76 [Sel saida Out1] = 26 “Cont desl”
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- to77 [Nivel saidarelé1] = 5,0 contagens

Digln TermBIk 05 p ———

Digln TermBlk 06 p

Parametros de velocidade

StepLogic

Output p
Frequency

Start p —m

Relay Out p

Photo Eye p

CounterIn

Reset Counter
Limit Switch p

T

Descricoes do cadigo para parametros L180 a L187

Digito 4

Digito 3

Digito 2

Digito 1

0

0

F

1

Digito 4 - Define a agao durante a etapa em operacao atualmente

necessario szgﬁggglﬁgﬁ?l Estado da saida StepLogic| Dire¢ao comandada
0 1 Desligado Avango

1 1 Desligado Retrocesso
2 1 Desligado Sem saida
3 1 Ligado Avanco

4 1 Ligado Retrocesso
5 1 Ligado Sem saida
6 2 Desligado Avango

1 2 Desligado Retrocesso
8 2 Desligado Sem saida
9 2 Ligado Avango

A 2 Ligado Retrocesso
b 2 Ligado Sem saida

Digito 3 - Define para qual etapa passar ou como finalizar o programa quando as
condicoes légicas especificadas no Digito 2 sao atendidas

necessario

Lagica

Saltar para etapa 0

Saltar para etapa 1

Saltar para etapa 2

Saltar para etapa 3

Saltar para etapa &

Saltar para etapa 5

Saltar para etapa 6

Saltar para etapa 7

Finalizar o programa (parada normal)

Finalizar o programa (parada por inércia)

Dol o|ag|BSIHNIN| o

Finalizar programa e entrar em falha (F002)
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Digito 2 - Define qual logica deve ser atendida para passar para uma etapa que nao seja a
proxima etapa

necessario | Descrigao Logica

0 Ignore a etapa (salte imediatamente) IGNORAR
Etapa baseada no tempo programado no parametro correspondente

1 [Tpo Log Parada x]. CRONOMETRADO

2 Etapa se “Entr Log 1" estiver ativo (logicamente verdadeiro) TRUE

3 Etapa se “Entr Log 2" estiver ativo (logicamente verdadeiro) TRUE

4 Etapa se “Entr Log 1" estiver inativo (logicamente falso) FALSE

5 Etapa se “Entr Log 2" estiver inativo (logicamente falso) FALSE

6 Etapa caso esteja ativo “Entr Log " ou “Entr Log 2" (logicamente verdadeiro) ~ |0U

7 Etapa caso ambos os parametros “Entr Log 1" e “Entr Log 2" estejam ativos AND
(logicamente verdadeiros)

8 Etapa caso nao estejam ativos nem “Entr Log 1" nem “Entr Log 2" NEM
(logicamente verdadeiros)

9 Etapa caso “Entr Log 1" esteja ativo (logicamente verdadeiro) e “Entr Log 2" YOR
esteja inativo (logicamente falso)

A Etapa caso “Entr Log 2" esteja ativo (logicamente verdadeiro) e “Entr Log 1" YOR
esteja inativo (logicamente falso)
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 1" estejam ativos

b (logicamente verdadeiros) CRONOMETRADO €
Etapa depois que [Tpo Log Parada x] e “Entr Log 2" estejam ativos

C (logicamente verdadeiros) CRONOMETRADO €
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 1" estejam inativos

d (logicamente falsos) CRONOMETRADO OU
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 2" estejam inativos

: (logicamente falsos) CRONOMETRADO OU

F Nao v4 para a etapa OU ndo “salte para”, entdo use a ldgica Digito 0 IGNORAR

Digito 1- Define qual Iégica deve ser atendida para passar para a proxima etapa.

necessario | Descricao Lagica

0 Ignore a etapa (salte imediatamente) IGNORAR
Etapa baseada no tempo programado no parametro correspondente

1 [Tpo Log Parada x. CRONOMETRADO

2 Etapa se “Entr Log 1" estiver ativo (logicamente verdadeiro) TRUE

3 Etapa se “Entr Log 2" estiver ativo (logicamente verdadeiro) TRUE

4 Etapa se “Entr Log 1" estiver inativo (logicamente falso) FALSE

5 Etapa se “Entr Log 2" estiver inativo (logicamente falso) FALSE

6 Etapa caso esteja ativo “Entr Log " ou “Entr Log 2" (logicamente verdadeiro)  |0U

7 Etapa caso ambos os par@metros “Entr Log 1" e “Entr Log 2" estejam ativos AND
(logicamente verdadeiros)

8 Etapa caso nao estejam ativos nem “Entr Log 1" nem “Entr Log 2° NEM
(logicamente verdadeiros)

9 Etapa caso “Entr Log 1" esteja ativo (logicamente verdadeiro) e “Entr Log 2" YOR
esteja inativo (logicamente falso)

A Etapa caso “Entr Log 2" esteja ativo (logicamente verdadeiro) e “Entr Log 1" YOR
esteja inativo (logicamente falso)
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 1" estejam ativos

b (logicamente verdadeiros) CRONOMETRADO €
Etapa depois que [Tpo Log Parada x] e “Entr Log 2" estejam ativos

C (logicamente verdadeiros) CRONOMETRADO €
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 1" estejam inativos

d (logicamente falsos) CRONOMETRADO OU
Etapa depois que [ Tpo Log Parada x] e “Entr Log 2" estejam inativos

E (logicamente falsos) CRONOMETRADO 0U

F Use l6gica programada no Digito 1 IGNORAR
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Utilizacao do encoder
e trem de pulso

Utilizacao do encoder/trem de pulso e aplicacao
de posicao StepLogic

Os inversores PowerFlex série 520 incluem uma entrada para trem de pulso no
borne. Os inversores PowerFlex 525 também s3o compativeis com um cartao de
encoder opcional. O trem de pouso e o encoder podem ser utilizados para
muitas das mesmas fungdes, mas o trem de pulso suporta até 100 kHz a 24V,

e usa um borne com inversor incorporado. O encoder é compativel com até

250 kHz de canal duplo a 5,12 ou 24 V e requer a instalagao da placa codificadora
opcional. Quando As35 [Tipo fdbk motor] é configurado para um valor diferente
de zero, o inversor é configurado para usar um encoder ou trem de pulso.

O inversor usa o encoder ou trem de pulso em muitas maneiras dependendo das
configuragdes dos outros parimetros. O inversor usa o encoder ou trem de
pulso conforme mostrado abaixo (listado em ordem de prioridade):

1. Sehabilitado por Po47, Po49 ou Pos1 [Ref. vel x], 0 encoder ou o trem de
pulso é usado diretamente como uma velocidade comandada
(normalmente usada com um trem de pulso) ou como uma referéncia de
posicao (normalmente usada com um encoder de quadratura).

2. Senao estiver habilitado pelos pardmetros de referéncia de velocidade,
o encoder ou trem de pulso pode ser usado com a fung¢ao PID se habilitado
por A459 ou A471 [Sel Ref PID x] ou A460 ou A472 [SelFeedback PID x].

3. Senao habilitado pelos parimetros de Referéncia de velocidade ou de
func¢ao PID, o encoder ou o trem de pulso podem ser usados com As35
[Tipo fdbk motor] para a realimentagio direta e cortar do comando de
velocidade. A compensac¢ao de escorregamento normal n3o é utilizada
neste caso. No lugar, o inversor usa o encoder ou trem de pulso para
determinar a frequéncia real de saida e ajustard a frequéncia de saida
para corresponder ao comando. Os pardmetros As538 [Ki loop veloc] e
As39 [Kp loop veloc] s3o utilizados nesta malha de controle. O beneficio
primdrio deste modo é a maior precisdo da velocidade quando
comparada a compensagao de escorregamento de malha aberta.

Nao fornece melhoramento de largura de banda de velocidade.

IMPORTANTE 0 uso do encoder e a aplicagao de posicao StepLogic descritos neste
capitulo sao especificos somente para os inversores PowerFlex 525.
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Interface de encoder

A placa de opgdo increme

ntal do encoder pode fornecer uma energiade 5212V

e aceitar 5,12 ou 24 V de entradas simples e diferenciais. Consulte o Apéndice B

para informagoes sobre ¢

omo fazer pedidos.

IMPORTANTE  Somente o encoder 25-ENC-1funcionara adequadamente no inversor de
frequéncia PowerFlex 525. Se um cartao de encoder incorreto for

instalado,
inversor P

como 0 25-ENC-2 para PowerFlex 527, isso causara danos ao
owerFlex 525.

A A B B (m4V o
2)2)2)%)%)2)

(2]
TTL(ON)

1V 5 HTLﬂ

Cat. |[Sinal

Descricao

+V | Alimentagdo de 5 a 12 VX2

Fonte de alimentacao interna de 250 mA (isolado).

Cm  |Retorno de alimentagao

-B |Encoder B(NAQ)

Entrada em quadratura B.

Canal nico, entrada de trem de pulso ou quadratura A.

B Encoder B

A |Encoder A(NAO)
A Encoder A

O |[Saida

A chave DIP seleciona 12 ou 5 V alimentados nos terminais “+V" e “Cm”
para o encoder.

® |Chaves DIP HTL/TTL

Defina a posicao das chaves DIP com base no tipo de sinal do encoder
usado. Vocé deve definir todas as chaves para a mesma posicao.

(1) Quando estiver utilizando a alimenta
Terminal E/S 116 50 mA.
(2) Se o Encoder precisar de alimentaga

¢ao do Encoder de 12 V, alimentagao E/S 24 V, a corrente de saida maxima no

024V, ele deve ser alimentado com uma fonte externa.

Exemplos de fiagao do encoder

E/S Exemplo de conexao E/S Exemplo de conexao
Alimentacao do .
encoder - v @) 20mA)
alimentagao i O I— Alimentagao do 5
interna ao B ommen encoder - fonte RN
inversor : g toSHLD de alimentacgao External
Nt externa Power
. upply
Interno(inversor)
12 Ve, 250 mA
to Pgwer Supply 5
. ommon
Sinal do wie A .
Sinal do
encoder - MmO \or ° L
8- [|® o encoder -
canal duplo, B o
. B S or T canal duplo,
extremidade r e Ho\e diferencial
simples A ot ;
to SHLD
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Chaves DIP HTL/TTL

Esse recurso estd disponivel no encoder 25-ENC-1. Defina as duas chaves como
HTL (padrao) ou TTL (ligado) com base no tipo de sinal do encoder que vocé
estd usando em sua aplicac¢do. Vocé deve definir todas as chaves para a mesma
posicao.

Tensao de saida do encoder compativel

Posigéo da chave Nivel baixo (UL) Alto nivel (UH)
TTL <15V >25V
HTL <35V >hHV

IMPORTANTE  Somente o encoder 25-ENC-1funcionara adequadamente no inversor
de frequéncia PowerFlex 525. Se um cartao de encoder incorreto for
instalado, como o0 25-ENC-2 para PowerFlex 527, isso causara danos
ao inversor PowerFlex 525.

Observac.ﬁes sobre a fla(;éo A placa de op¢ao do encoder pode fornecer energia de 5V ou 12 V (méximo de
250 mA) para um encoder. Certifique-se que a chave DIP esta configurada
adequadamente para o encoder. Em geral, 12 V proporcionam maior
imunidade a ruido.

O encoder pode utilizar entradas de 5V, 12V, ou 24 V, mas o trem de pulso pode
utilizar somente entradas 24 V. As entradas se ajustardo automaticamente 2
tensao aplicada e nenhum ajuste adicional de inversor serd necessario. Se uma
entrada de canal simples é usada, deve possuir a fiagdo feita entre os canais A
(sinal) e A- (comum do sinal).

IMPORTANTE Um encoder de quadratura fornece a velocidade e a direcao do rotor.
Consequentemente, 0 encoder deve ter fiagao de tal modo que a
direcao de avanco corresponda a dire¢ao de avanco do motor. Se o
inversor estiver lendo a velocidade do encoder, mas o regulador de
posicao ou outra funcao do encoder nao estiver funcionando
corretamente, desligue a alimentacao do inversor e faga 0 sequinte:

« Troque os canais do encoder A e A (NAQ).

« Troque os canais do encoder B e B(NAQ).

« Trogue um dos dois condutores do motor.

0 inversor falhara quando um encoder estiver com a fiagao incorreta e
A535 [Tipo fdbk motor] estiver configurado para 5 “Ver Quadr.”.

Determinar a especificacéo Use a seguinte férmula para determinar a especifica¢io do pulso do encoder

de plllSO por rotat;éo do por revolugiao (PPR) com base na resolugio da velocidade.
encoder (PPR) com base na - (m) pares d ol
I"eso|u¢50 de velocidade Resolugao de velocidade (Hz) = encodeExlf
10°%s
A faixa de velocidade em operagao depende do modo de controle do
@ motor selecionado (SVC ou VVC). Para obter mais informagdes, consulte

Desempenho com encoder na pagina 174.
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Caracteristicas gerais
de posicionamento

Orientagdes comuns para
todas as aplicacoes

Exemplo 1

Para determinar o PPR para o encoder de quadratura para atingir uma
resolucao de velocidade de 0,06 Hz em um motor de 4 polos (2 pares de polos)
com velocidade base de 60 Hz:

1
0,06 Hz = <Wepulsodo> x2
encoder x 4

10%s

=~8333 pulso

Portanto, selecione um enconder de quadratura com 8333 PPR ou mais para
atingir a resolucao de velocidade desejada de 0,06 Hz.

Exemplo 2

Para determinar a resolugio da velocidade, usando um encoder incremental de
quadratura com 1024 PPR em um motor de 4 polos (par de 2 polos):

1
- ) x2
Resolugao de velocidade (Hz) = < 1024 x 4 >
1035

=0,49 Hz

Portanto, o uso de um encoder de quadratura com 1024 PPR proporciona uma
resolu¢ao de velocidade de 0,49 Hz.

O inversor PowerFlex 525 inclui um regulador de posi¢io simples, que pode ser
utilizado sem a necessidade de multiplas chaves de fim de curso ou sensores
fotoelétricos. Esse regulador de posicao pode ser utilizado como controlador
independente para aplicagdes simples (até oito posi¢des) ou em conjunto com
um controlador para maior flexibilidade.

Esse regulador de posi¢io nio se destina a substituir servocontroladores de
alto desempenho nem qualquer aplicacao que exija alta largura de banda ou
torque muito elevado a baixas velocidades.

O regulador de posigao pode ser configurado para operagio apropriada em
uma variedade de aplicagdes. Certos parimetros precisam ser ajustados em
todos os casos.

Po47 [Ref. Vel 1] deve ser configurado para 16 “Posicionamento”.

As3s [Tipo Fdbk Motor] deve ser configurado para combinar com o dispositivo
de realimentagio. O modo de posicionamento deve utilizar As35 [Tipo Fdbk
Motor] opgao 4.

As35 Opgoes [Tipo fdbk motor]

0 “Nenhum” indica que nenhum encoder é usado. Isso nao deve ser
utilizado para posicionamento.
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1“Trem de pulso” é uma entrada de canal Gnico, sem dire¢ao, somente
com realimentagao de velocidade. Isso n3o deve ser usado para
posicionamento. A sele¢ao de canal Gnico é parecida com o trem de
pulso, mas usa os parimetros de conversao de escala do encoder padrao.

2.“Canal Unico” é uma entrada de canal tinico, sem dire¢io, somente
com realimentagao de velocidade. Isso ndo deve ser usado para
posicionamento. O canal @inico usa os parametros de conversio de
escala do encoder padrao.

3 “Ver Simples é uma entrada de canal Gnico com detecg¢do de perda de
sinal do encoder. O inversor falha se detectar que o pulso de entrada
nio combina com a velocidade do motor esperada. Isso nao deve ser
usado para posicionamento.

4 “Quadratura” é uma entrada de encoder de canal duplo com dire¢ao e
velocidade do encoder. Isso pode ser usado para controle de
posicionamento.

5 “Ver Quadr.” é um encoder de canal duplo com detec¢ao de perda de

sinal do encoder. O inversor gera falha se detectar que a velocidade do
encoder n3o corresponde a velocidade esperada do motor. Essa opgao
é recomendada para controle de posicionamento.

As44 [Desat. Reversao] deve ser configurado para o “Rev ativado” para permitir
movimentos bidirecionais necessdrios para o controle de posi¢ao.

Po39 A configura¢ao padrio de [Modo Desemp Torq] é 1 “SVC”. Entretanto,
qualquer modo pode ser usado para aprimorar a baixa velocidade de torque
para aplicagoes de posicionamento. Para melhores resultados, sintonize a
aplicacao primeiro. A rotina de autoajuste pode ser completada para
aprimorar o desempenho do motor-inversor.

Ass50 [Habilit Barr Reg] configuragiao padrao é 1 “Habilitado”. Se o tempo de
desaceleragao for muito curto, o inversor pode ultrapassar a posi¢ao desejada.
Para melhores resultados, um tempo de desaceleracao maior pode ser
necessario. Asso [Habilit Barr Reg] pode ser desabilitado para fornecer
movimentos de parada precisos, mas o tempo de desaceleragio precisa ser
ajustado manualmente de modo que seja longo o suficiente para evitar falhas
de “Sobretensao” Foos.

A437 [Sel resistor FD] configuragao padrao é o “Desabilitado”. Se um
desempenho de desaceleragio aprimorado for necessario um resistor de
frenagem dindmica podera ser utilizado. Se utilizado, esse parametro deve ser
configurado adequadamente para o resistor selecionado.

Po3s [Polos NP Motor] deve ser configurado para corresponder ao nimero de
polos do motor acionado pelo inversor PowerFlex série 520.

As36 [PPR Encoder] deve ser configurado para combinar com o niimero de
pulsos por revolugao do encoder utilizado (ou seja, Encoder 1024 PPR).

As59 [Contag por unid] configura o nimero de contagens do encoder que serao
utilizadas para definir uma unidade de posicao. Isso permite que as posigoes
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Operacao de
posicionamento

228

do encoder sejam definidas em termos de unidades importantes para a
aplicacao. Por exemplo, se 1 cm de percurso em uma correia transportadora
precisa de 0,75 giro do motor, o encoder do motor é 1024 PPR, e o tipo de
Realimentacao do Motor é configurado para Quadratura, entao esse
pardmetro precisard ser configurado para (4 x 1024 x 0,75) = 3072 contagens
para1cm de percurso. Assim, todas as outras posi¢oes podem ser configuradas
em unidades de “cm”.

As64 [Tol pos encoder] indica a tolerdncia da posicao desejada para o sistema.
Isso determina a proximidade que o inversor deve atingir em relagao a posi¢ao
comandada antes de indicar “Na origem” ou “NaPosi¢ao” em unidades de pulsos
brutos do encoder. Isso nao tem efeito sobre o controle de posicionamento real
do motor.

O pardmetro As58 [Modo posicionam] deve ser configurado adequadamente
para corresponder a operagio desejada da fun¢ao de posicionamento.

As58 [Modo posicionam] — Opgoes

0 “Etapas Tempo” usa tempos de StepLogic. Esse modo ignora as
configuragdes de StepLogic de etapa e move-se pelas etapas (etapa o a
etapa 7 e novamente para a etapa o) segundo os tempos programados
em L190 a L197 [Tpo Lég Parada x]. Isso pode ser utilizado quando a
posicao desejada é baseada somente no tempo. Além disso, esse modo
aceita somente posi¢oes absolutas em uma diregao positiva a partir da
“posigao inicial”. Essa opgao proporciona uma forma facil de
implementar um programa de posicionamento simples ou testar a
configuragao de posicionamento basica. Para uma flexibilidade
adicional, uma das outras configura¢des deve ser usada.

1“EntrPréCfg comanda diretamente o movimento a qualquer etapa
segundo o status das entradas digitais programadas para
“FreqPréconf”. Essa configuracao ignora as configura¢des dos
comandos StepLogic e, em vez disso, o inversor move-se diretamente
para qualquer etapa atualmente comandada por A410 a A425
[FreqPréconfx] e L200 a L214 [Unidad etapa x]. Isso é util quando uma
aplicagao precisa de acesso direto a qualquer etapa de posi¢ao segundo
entradas discretas. Esse modo se move na dire¢ao de avango do Inicio
e é um movimento absoluto.

IMPORTANTE As opcoes de SteplLogic avangada tais como movimentos
incrementais nao estao disponiveis nesse modo.

2 “StepLogic fornece um modo de operagao altamente flexivel. Isso
pode ser utilizado para mover-se através das etapas (etapa o aetapa7e
novamente a etapa o) ou pode saltar para uma etapa diferente a
qualquer momento de acordo com o tempo ou status das entradas
digitais ou comandos de comunicag¢io. Nesse modo, o inversor sempre
inicia na etapa o do perfil de StepLogic.

3 “PréCfgLOgEr” é idéntico ao 2 “StepLogic”, exceto que o inversor
utiliza o status atual das entradas pré configuradas para determinar
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qual etapa StepLogic usard para iniciar. Isso afeta somente a etapa
inicial. Depois do inicio, o inversor se movera pelas etapas do mesmo
modo que se o0 ajuste de parametro 2 tivesse sido selecionado.

4 “UltLégEtapa” é idéntico ao 2 “StepLogic” exceto que o inversor
utiliza a etapa anterior ao seu tltimo comando de parada para
determinar qual etapa StepLogic utilizar para iniciar. Isso afeta
somente a etapa inicial. Depois do inicio, o inversor se movera pelas
etapas do mesmo modo que se o ajuste de parimetro 2 tivesse sido
selecionado. Isso permite que um processo seja parado e entio
reiniciado na posi¢ao onde parou.

Em todos os modos de posi¢ao, os seguintes pardmetros controlam as
caracteristicas a cada etapa:

L200, L202, L204, L206, L208, L210, L212 e L214 [Unidad etapa x]
correspondem ao valor numérico a esquerda do ponto decimal (niimero
inteiro) das oito posi¢des desejadas para uma aplica¢ao, comegando com a
Etapa o (L200) e continuando com cada etapa até a Etapa 7 (L214). Por exemplo,
insira 2 neste parimetro se vocé gostaria de uma posi¢ao comandada de 2,77.

L201, L203, L205, L207, L209, L211, L213 e L215 [Unidad etapa x] correspondem
ao valor numérico a direita do ponto decimal (a parte fraciondria, menor que 1)
das oito posigoes desejadas para uma aplicagio, comegando com a Etapa o
(L201) e continuando com cada etapa até a Etapa 7 (L215). Por exemplo, insira
0,77 neste parametro se vocé gostaria de uma posi¢ao comandada de 2,77.

A410 a A417 [FreqPréconf x] sdo os pardmetros que definem a frequéncia
maxima em que o inversor funcionard durante a etapa correspondente.
Por exemplo, se [Freq pré-configz] esta configurada para 40 Hz, o inversor
acelera para um maximo de 40 Hz quando se mover para a posi¢ao 2.

Fonte de frequéncia Fonte de etapas Fonte de posi¢cao
A410 [Freq pré-config0] L180 [Logica Parada 0] L1200 [Unidad etapa 0]
A411[Freq pré-configl] L181[Légica Parada 1] L1202 [Unidad etapa 1]
A#12 [Freq pré-config2] L182 [Ldgica Parada 2] L1204 [Unidad etapa 2]
A413 [Freq pré-config3] L183 [Ldgica Parada 3] L206 [Unidad etapa 3]
A414 [Freq pré-config4] L184 [Logica Parada 4] L208 [Unidad etapa 4]
A415 [Freq pré-configh] L185 [Ldgica Parada 5] L1210 [Unidad etapa 5]
A416 [ Freq pré-config6] L186 [Logica Parada 6] L212 [Unidad etapa 6]
A417 [Freq pré-config7] L187[Logica Parada 7] L214 [Unidad etapa 7]

IMPORTANTE  ( valor padrao para A410 [Freq pré-configO] é 0,00 Hz. Esse valor deve ser
modificado ou o inversor ndo sera capaz de se mover durante a etapa 0.

L190 a L197 [Tpo Lég Parada x] sao os pardmetros que definem o tempo pelo
qual o inversor permanece em cada etapa correspondente se aquela etapa for
baseada no tempo. Por exemplo, se L192 [Tpo Lég Parada 2] estd configurado
para 5,0 segundos e a etapa é baseada no tempo, o inversor permanecera na
etapa 2 por 5,0 segundos. Observe que este é o tempo total necessario para
acelerar, operar e desacelerar até essa posigao.

L180 a L187 [Ldgica Parada x] s30 os pardmetros que permitem uma
flexibilidade adicional e controlam virios aspectos de cada etapa quando é
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selecionado um modo de posicionamento que utiliza as fungoes de 16gica de
etapa. Observe que o modo Posicionamento desses pardmetros tem uma
funcao diferente de quando usada para a StepLogic de velocidade normal.
Cada um dos quatro digitos controla um aspecto de cada etapa de posicao.
A seguir, uma lista dos ajustes de parimetro disponiveis para cada digito:

ninmoo

I
Ldgica para a préxima etapa Digito 1
Ldgica para saltar a uma etapa diferente  Digito 2
Etapa diferente para a qual saltar Digito 3
Configuragdes da etapa Digito 4
Nao Usado

Configuragoes de controle de velocidade (digito 4)

Ajustes de parametro (digito 3)

Ajuste de Param. de . necessario  Descrigao
A - R Shosamantate T r ot
0 Acel/desacel 1 Desligado Avanco ]2 :::::: E::Z EIZEZ ]2
1 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso
2 Acel/desacel 1 Desligado Sem saida : Saltar para etapa §
3 Acel/desacel 1 Ligado Avango i Saltar para etapa &
4 Acel/desacel 1 Ligado Retrocesso 5 Saltar para etapa 5
5 Acel/desacel 1 Ligado Sem saida 6 Saltar para etapa b
6 Acel/desacel 2 Desligado Avango ; E?r::irz?:)apertoa;raa;a (parada normal)
i Acel/desacel 2 Desligado Retrocesso — —
8 Acel/desacel 2 Desligado Sem saida S F!naI!zar 0 programa (paraa por inércia)
3 Nool/desacel 2 Tigado Mvanco A Finalizar programa e entrar em falha (F2)
A Acel/desacel 2 Ligado Retrocesso
b Acel/desacel 2 Ligado Sem saida
Ajustes de posicionamento (digito 4) Ajustes de parametro (digitos 2 e 1)
Ajuste de ::;7::53201 Estado da saida Direcao a partir focessério Deserigao e
parﬁme’trp desaceleragao StepLogic do inicio Tipo de comando 0 lgnore a etapa{saite @edlatamente)
necessario usado 1 Etapa segundo [ Tpo Log Parada x]
0 Acel/desacel | Desligado Avango Absoluto 2 Etapa se "Ent Logica I" estiver ativo
1 Acel/desacel 1 Desligado Avanco Incremental 3 Etapa se "Ent Logica 2 estiver ativo
2 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso Absoluto 4 Etapa se “Ent Logica 1" estiver inativo
3 Acel/desacel 1 Desligado Retrocesso Incremental 5 Etapa se “Ent Logica 2" estiver inativo
4 Acel/desacel 1 Ligado Avango Absoluto 8 ”Etapa seum gos pardmetros “Ent Lgica 1" ou
- Ent Logica 2" estiver ativo
5 Acel/desacel 1 Ligado Avanco Incremental Frapa se ambos os parametros “Ent Logica T e
6 Acel/desacel 1 Ligado Retracesso Absoluto 7 “Ent Logica 2” estiverem ativos
7 Acel/desacel 1 nga.do Retrocesso Incremental ; Etapa se "Ent Logica e ‘Ent Logica
8 Acel/desacel 2 Desligado Avango Absoluto estiverem ambos inativos
9 Acel/desacel 2 Desligado Avango Incremental 9 Etapa se "Ent Logica " estiver ativo e
A Acel/desacel 2 Desligado Retrocesso Absoluto "Ent Logica 2" inativo
b Acel/desacel 2 Desligado Retrocesso Incremental A Etapa se "Ent Logica 2" estiver ativo e
- Ent Logica 1" inativo
C Acel/desacel 2 L!gado Avango Absoluto Ftapa apts [Tpo L6g Parada x] e “Ent Logica T
d Acel/desacel 2 Ligado Avango Incremental b estando ativo
E Acel/desacel 2 Ligado Retrocesso Absoluto c Etapa apos [Tpo Log Parada x] e “Ent Lagica 2*
F Acel/desacel 2 Ligado Retrocesso Incremental estando ativo
d Etapa apos [Tpo Ldg Parada x] e “Ent Lgica 1"
estando inativo
£ Etapa apos [ Tpo Lég Parada x] e “Ent Logica 2*
estando inativo
F zllégtiqgore/pule ajustes de parametro do
igito
Use o assistente no software Connected Components Workbench para
@ simplificar a configuracao em vez de configurar os parametros

manualmente.
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Rotina de inicio

Os comandos de movimento incrementais fardo com que o inversor se mova na
quantidade especificada segundo a posig¢ao atual. Comandos absolutos s3o
sempre com referéncia ao “Inicio”.

As65 [Filtro Reg Pos] fornece um filtro passa baixa na entrada do regulador de
posigao.

As66 [Ganho Reg Pos] é um Gnico ajuste para aumentar ou diminuir a
receptividade do regulador de posigao. Para uma resposta mais rapida, o filtro
deve ser reduzido e/ou o ganho deve ser aumentado. Para uma resposta mais
suave com menos overshoot, o filtro deve ser aumentado e/ou o ganho deve ser
reduzido. Em geral, o ganho tem um efeito melhor na maioria dos sistemas do
que o filtro.

Esse inversor s é compativel com encoders incrementais. Consequentemente,
quando o inversor liga, ele reinicia a posi¢ao atual para zero. Se isso for correto
arotina de posigio poderd ser iniciada sem um ajuste adicional. Entretanto, na
maioria das aplicagbes o inversor precisara ser “reiniciado” depois de cada
energizacao e antes de iniciar a rotina de posigao.

Isso pode ser realizado de uma das duas seguintes maneiras:

1. Retorno manual a posicao inicial — programe os seguintes parametros do
inversor:

t062, 1063, 1065 a to68 [TermBlk EnDig xx] = 37 “RedefinPos”

Programe uma das entradas digitais para 37 “RedefinPos”. Depois, mova
o sistema para a posi¢ao inicial com um comando de operagdo, um
comando de jog, ou movendo manualmente o sistema para a posi¢ao
inicial. Entdo, alterne a entrada “RedefinPos”. Isso configura o inversor
para “Posicao inicial” na sua posicao atual e d388 [Unid desloc H] e d389
[Unid desloc L] serdo configuradas para zero. Alternativamente, o bit
“RedefinPos” em A560 [Pal contr aprim] pode ser alternado em vez de
utilizar uma entrada digital.

IMPORTANTE A entrada “RedefinPos” ou bit deve ser retornada para inativa
antes de iniciar a rotina de posicao. Caso contrario o inversor |&
continuamente uma posicao de “0” (posicao inicial) e a rotina de
posicao nao funciona corretamente.

2. Retorno automatico a posi¢ao inicial para chave fim de curso — programe
os seguintes parimetros do inversor:

t062, 1063, 1065 a to68 [TermBlk EnDig xx] =35 “Enc Origem”
Programe uma das entradas digitais para 35 “Enc Origem”.

t062, 1063, t065 a to68 [TermBlk EnDig xx] =34 “Lim Origem”
Programe uma das entradas digitais para 34 “Lim Origem”.
Normalmente, a entrada “Lim Origem” seria conectada a um sensor de
proximidade ou fotoelétrico e indicaria que o sistema estd na posi¢ao
inicial.
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Realimentacao do encoder
e posicao

As62 [Enc freq origem] configura a frequéncia que o inversor usa
enquanto estiver se movendo para a posi¢ao inicial durante a rotina
retorno automatico a posigao inicial.

As63 [Enc sent origem] configura a dire¢ao que o inversor usa
enquanto estiver se movendo para a posi¢ao inicial durante a rotina
retorno automatico a posigao inicial.

Para comegar a rotina de inicio automatico, ative a entrada “Enc Origem” e
entdo inicie um comando de acionamento vilido. O inversor aumenta entao
para a velocidade configurada em As62 [Enc freq origem] e na dire¢ao
configurada em As63 [Enc sent origem] até que a entrada digital definida como
“Lim Origem” seja ativada. Se o inversor passar por esse ponto muito
rapidamente, ele ent3o inverte a dire¢do a 1/10 de As62 [Enc freq origem] até o
ponto em que a chave de limite na posi¢ao inicial seja reativada.
Aproximadamente 1 segundo apds a rotina encontrar a posi¢ao inicial, o
inversor para. Alternadamente, os bits “Enc freq origem” e/ou “Lim Origem”
em As560 [Pal contr aprim] podem ser ativados ao invés de utilizar uma entrada
digital. As entradas ou bits devem ser retornadas para inativas depois que a
rotina estd completa.

IMPORTANTE Depois que a posicao é alcangada o inversor para. Se Enc Origem for
removido antes que o retorno a posicao inicial seja concluido, o
inversor comegara a executar a rotina de posicao sem a posigao inicial
adequada. Nesse caso, a posicao inicial nao é redefinida e a posicao é
em relagao a posicao de inicializagao.

d376 [Feedback vel] indica a realimentagao de velocidade medida ou a
realimentacio de velocidade calculada quando n3o ha equipamento de
realimentacao selecionado. O pardmetro d376 [Feedback vel] é o valor do
numero a esquerda do decimal (nimero inteiro) e d377 [F Feedback vel] é o
valor a direita do decimal (a parte menor de 1).

d378 [Veloc encoder] indica a velocidade medida do dispositivo de
realimentacdo. Isso é atil se 0 encoder no for utilizado para controle de
velocidade do motor. Entretanto, o encoder deve ser utilizado para algum
propdsito para que d378 [Veloc encoder] indique um valor. O parametro d378
[Veloc encoder] corresponde ao valor numérico a esquerda do ponto decimal
(nimero inteiro), e o pardmetro d379 [F Veloc encoder] corresponde ao valor a
direita do ponto decimal (a parte fraciondria, menor que 1).

d388, d389 [Unid desloc x] indica a posi¢ao atual do sistema em termos das
unidades distantes da posi¢ao inicial. O pardmetro d388 [Feedback vel] é o
valor do nimero a esquerda do decimal (nimero inteiro) e d389 [Feedback vel
F] é o valor a direita do decimal (a parte menor de 1).

d387 [Status posi¢ao] indica o status das fung¢des de posicionamento. Os bits de
indicagao sdo:

Bit o0 “DirPositiva” indica a dire¢ao atual em que o inversor se deslocou
a partir da posi¢ao inicial.
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Utilizacao em
comunicacoes

Bit 1 “NaPosi¢ao” indica se o inversor estd ou nao na posi¢ao
comandada. Se o inversor estiver dentro A564 [Tol pos encoder] da
posi¢do comandada, este bit estara ativo.

Bit 2 “Na origem” indica se o inversor estd Na origem. Se o inversor estiver
dentro As64 [Tol pos encoder] de “Posi¢ao inicial”, este bit estara ativo.

Bit 3 “Inv origem” indica se o inversor foi enviado ao inicio desde a
energizacgao. Este bit estara ativo quando o inversor estiver no inicio
tanto manualmente quanto automaticamente. Permanecerd ativo até
o préximo desligamento.

Se 8 etapas nao forem adequadas para a aplicagao ou se forem necessarias
mudangas no programa dindmico, muitas das fun¢oes de posicionamento
podem ser controladas por meio de uma rede de comunicagao ativa.

Os pardmetros seguintes permitem esse controle.

C121 [Modo Grav Comun]

Gravagoes repetidas nos parametros por uma rede de comunicagao pode
causar danos ao EEPROM do inversor. Esse pardmetro permite que o inversor
aceite as mudangas de pardmetros sem gravar no EEPROM.

IMPORTANTE  Valores de parametro definidos antes de configurar 1°RAM somente”
sao salvos na RAM.

C122 [Sel com/estado]
Seleciona defini¢oes de bit de Comando e Palavra de Status especificos de
velocidade ou de fibras/posi¢ao para uso em uma rede de comunicagio.

As60 [Pal contr aprim]

Esse parametro permite que muitas das fungdes de posicionamento sejam
completadas por meio do controle de pardmetro utilizando uma mensagem
explicita. Isso permite a operagao por comunicagoes em vez de entradas de
hardware. Os bits tém as mesmas fungdes que as opgoes de entradas digitais
com o mesmo nome. As opgdes com relagio ao posicionamento sao:

Bit 0 “Lim Origem indica que o inversor esta na posi¢ao inicial.

Bit 1 “Enc Origem” faz com que o inversor encontre o inicio no préximo
comando de acionamento. Desative este bit depois de completar a
rotina de inicio.

Bit 2 “Manter Etapa” substitui outras entradas e faz com que o inversor
permaneca na etapa atual (executando a velocidade zero uma vez que
alcanca sua posigao) até que seja liberado.

Bit 3 “RedefinPos” reinicia a posi¢do inicial & posi¢ao atual da miquina.
Desative este bit depois de completar a rotina de inicio.

Bit 4 “Hab Sincr” suporta a frequéncia existente quando As71 [Tempo
sinc] é configurado para habilitar a sincronizagao de velocidade.
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Quando esse bit é desativado o inversor acelera para a nova frequéncia
comandada com base em As71 [Tempo Sinc].

Bit 5 “Des Transv” desabilita a fungao de travessia quando este bit esta
ativo.

Bit 6 “Ent Légica 1” fornece uma fung¢ao idéntica e é logicamente ORed
com ajuste 24 “Ent Logica 17 para t062, t063, toés a to68 [EnDig TrmBlk
xx]. Pode ser utilizado para navegar pelas fung¢oes de StepLogic
(velocidade ou posi¢ao) por meio de controle de interface de
comunicagio sem precisar de transi¢oes de entrada digitais reais.

Bit 7 “Ent Ldgica 2” fornece uma fungao idéntica e é logicamente ORed
com ajuste 25 “Ent Logica 2” para t062, to63, toés a to68 [EnDig
TrmBlk xx]. Pode ser utilizado para navegar pelas fungdes de
StepLogic (velocidade ou posi¢ao) por meio de controle de interface de
comunicagio sem precisar de transi¢oes de entrada digitais reais.

L200 a L214 [Unidad etapa x]

Todas as etapas de posi¢ao podem ser gravadas enquanto o inversor estd
executando. As mudancas acontecerdo no préximo movimento. Por exemplo,
se a etapa o for substituida enquanto o inversor estiver se movendo para a
etapa o0, o inversor se movera para a posi¢ao de comando anterior na etapa o.
Na préxima vez que o inversor for comandado para retornar a etapa o, ele
passard para a nova posi¢ao. Um uso possivel para este recurso é quando uma
aplicagao precisa de controle total do movimento pelo controlador externo ao
inversor. O programa StepLogic deve ser gravado para ir direto da etapa o de
volta a etapa o0 quando a entrada 1 estiver ativa. O controlador poderia gravar
qualquer posi¢ao desejada para a etapa 0 e entao alternar o bit da entrada1de
As60 [Pal contr aprim] para fazer com que o inversor se mova para a nova
posicao. Isso permite uma flexibilidade quase ilimitada e pode ser utilizado
com movimentos absolutos ou incrementais.

A ferramenta do computador da RA (software Connected Components
Workbench) pode facilitar muito a configuragio das fungdes de posicionamento.
Consulte as tltimas versoes para ferramentas adicionais ou assistentes que
podem auxiliar na configuragao.
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Malha PID

Ajuste PID

O inversor PowerFlex série 520 apresenta malhas de controle PID incorporadas
(proporcional, integral, derivativa). A malha PID é utilizada para manter uma
realimentagao do processo (tal como pressao, fluxo ou tensio) em um valor de
referéncia desejado. A malha PID trabalha subtraindo a realimentagio PID de
uma referéncia e gerando um valor de erro. A malha PID reage ao erro, com
base nos ganhos PID e produz uma frequéncia que tenta reduzir o valor de erro
parao.

Para habilitar a malha PID, Po47, Po49 ou Pos1 [Ref. vel x] deve ser ajustado
como 11 “SaidaPID1” ou 12 “SaidaPID2” e a referéncia de velocidade
correspondente deve ser ativada.

IMPORTANTE 0 PowerFlex 523 possui uma malha de controle PID.

0 PowerFlex 525 possui duas malhas de controle PID, das quais somente
uma pode ser usada por vez.

O controle exclusivo e o controle de corte sao duas configuragdes basicas onde
amalha PID pode ser utilizada.

Controle exclusivo

No controle exclusivo, a referéncia de velocidade se torna o, e a saida PID se
torna o comando de frequéncia total. O controle exclusivo é usado quando
A458 ou A470 [Sel Corte PID x] estiver definido para a opgao o. Essa
configurag¢ao nio requer uma referéncia mestre, apenas um valor de referéncia
desejado, como uma taxa de fluxo para uma bomba.

Accel/Decel
Ramp ™ Command

Exemplo

«  Emuma aplicagio de bomba, a Referéncia PID se iguala ao valor de
referéncia da pressao desejada do sistema.

« Osinal de transdutor de pressao fornece uma realimentagao PID ao
inversor. Flutuagdes na pressao do sistema corrente, devido a mudangas
no fluxo, resultam em um valor de erro PID.

« Afrequéncia de produgdo do inversor aumenta ou diminui variando a
velocidade do eixo do motor para corrigir o valor de erro PID.
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Ovalor de referéncia da pressio desejada do sistema é mantido conforme
valvulas no sistema sao abertas e fechadas causando mudangas no fluxo.

Quando a malha de controle PID esta desabilitada, a velocidade
comandada é a referéncia de velocidade de rampa.

PID Feedback =
Pressure Transducer Signal

PID Reference =
Desired System Pressure

Controle de corte

No controle de corte, a produ¢ao PID é adicionada a referéncia de velocidade.
No modo de corte, a produ¢ao da malha PID supera a rampa de aceleragao/
desacelerac¢ao conforme mostrado. O controle de corte é utilizado quando A458
ou A470 [Sel Corte PID x] é configurado para qualquer opgao diferente de o.

[Speed Re‘ferencex]
___________________________ ;

Accel/Decel
Ramp

Output
Freq

Exemplo

Em uma aplicagdo de bobinadeira, a Referéncia PID se iguala ao valor de
referéncia do equilibrio.

O sinal dancer pot fornece a realimentagao PID ao inversor. As flutuagoes
na tensao resultam em um valor de erro PID.

A referéncia de velocidade mestre configura a velocidade de
enrolamento/desenrolamento.

Conforme a tensio aumenta ou diminui durante o enrolamento, a
referéncia de velocidade é cortada para compensar. A tensdo é mantida
préximo ao valor de referéncia de equilibrio.

(O

KKN\\\O\\\\\\\\\

<oV

PID Reference = N 11 PID Feedback =
Equilibrium Set Point = \."""|"LI Dancer Pot Signal A
@
s
o ]
Py

[Speed Referencex]

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025



Apéndice F Ajuste PID

Referéncia do PID e
realimentacgao

O modo PID é habilitado pela configuracao de Po47, Po49 ou Pos1 [Ref. vel x] a
11 “SaidaPID1” ou 12 “SaidaPID2”, e ativando a referéncia de velocidade
correspondente.

IMPORTANTE 0 PowerFlex 523 possui uma malha de controle PID.

0 PowerFlex 525 possui duas malhas de controle PID, das quais somente
uma pode ser usada por vez.

Se A459 ou A471 [PID x Ref Sel] ndo estiver definido como o “PID Setpoint”,
o PID ainda pode ser desabilitado ao selecionar as opgdes de entrada digital
programaveis (parametros to62 t063, toés a to68 [ermBlk EnDig xx]) como

“Purga’”.

Opcdes A459, ALT1 [Sel Ref PID x]

Opgoes

Descricao

0 “PID Setpoint”

A464 ou A4T76 [ Pto ajuste PID x] é usado para configurar o valor da Referéncia PID.

1 "Pot Inversor”

0 potencifémetro do inversor é usado para configurar o valor da Referéncia PID.

2 "Freq teclado”

0 teclado do inversor é usado para configurar o valor da Referéncia PID.

2 "Serial/DSI"

A palavra de referéncia da rede de comunicacao Serial/DS| torna-se a Referéncia PID.

4 "Opcao rede”

A palavra de referéncia de uma opgao de rede de comunicacao Ethernet/IP torna-se a
referéncia PID.

5 “Ent 0-10V"

Seleciona a entrada 0 a 10 V. 0 PID nao funciona com uma entrada analdgica bipolar.
Ele ignora qualquer tensdo negativa e a trata como zero.

6 “Ent 4-20mA”

Seleciona a entrada de 4 a 20 mA.

7 “FregPréconf”

A410 a A425 [ FregPréconf x] é usado como uma entrada para a Referéncia PID.

8 “EntrAnalMalt!

0 produto das Entradas 0 a10 V e 4 a 20 mA é usado como entrada para a Referéncia PID.

9 “Freq MOP”

A427[Freq MOP] é usado como entrada para a Referéncia PID.

10"EntrPulso”

0 trem de pulso é usado como uma entrada para a Referéncia PID.

T “Logica etapa“)

StepLogic é usado como uma entrada para a Referéncia PID.

12"Encodert)

0 encoder é usado como uma entrada para a Referéncia PID.

13“EtherNet/IP4)

A palavra de referéncia da rede de comunicacao Ethernet/IP torna-se a Referéncia PID.

(1) Aconfiguracao é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.

A460 e A472 [SelFeedbackPID x] sdo usados para selecionar a fonte da
realimentacao PID.

A460, A472 [SelFeedbackPID x] - Opgoes

Opcoes Descricao

0 “Ent 0-10V" Seleciona a entrada 0 a10 V(configuragéo padréo). 0 PID ndo funciona com uma entrada
analdgica bipolar. Ele ignora qualquer tensao negativa e a trata como zero.

1 "Ent4-20mA" | Seleciona a entrada de 4 a 20 mA.

2 “Serial/DSI" Serial/DSI serd utilizado como uma entrada para a realimentagao PID.

3 "Opcao rede”

A palavra de referéncia de uma opgao de rede de comunicagao Ethernet/IP torna-se a
referéncia PID.

4 "EntrPulso”

0 trem de pulso sera utilizado como uma entrada para a realimentagao PID.

5 “Encoder!

0 encoder serd utilizado como uma entrada para a realimentagao PID.

6 “EtherNet/IP4)

Ethernet/IP sera utilizado como uma entrada para a realimentagao PID.

(1) Aconfiguragdo é especifica somente para os inversores PowerFlex 525.
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Sinais de referéncia Os parametros to91 [Entr AnInf 0-10V] e t092 [Entr AnSup 0-10V] sdo

anak’)gica PID utilizados como fator de escala ou para inverter uma referéncia PID analdgica
ou realimentagio PID.

Funcao do fator de escala

Para um sinal de 0 a5V, os seguintes ajustes de pardmetro sao utilizados de
modo que um sinal de 0 V= 0% referéncia PID e um sinal de 5 V =100%
referéncia PID.

« tool1 [Entr AnInf 0-10V] =0,0%

« to92 [Entr AnSup 0-10V] =50,0%

« A459 [Sel Ref PID 1] = 5 “Entrada de 0-10V”

Input Volts

//

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
PID Reference (%)

Funcao Inverter

Para um sinal 4 2 20 mA, os seguintes ajustes de pardmetro sdo utilizados de
modo que um sinal de 20 mA = 0% Referéncia PID e um sinal de 4 mA =100%
Referéncia PID.
« to9s [EntrAnInf 4-20mA] = 100,0%
« 1096 [EntrAnSup 4-20mA] = 0,0%
o A459 [Sel Ref PID 1] = 6 “Entrada de 4-20mA”
u

= 20
=

216

<<

£ 12

S ~

<+ 8 ~

4

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
PID Reference (%)

Zona morta do PID

Os parametros A465 e A477 [BandaMorta PID x] sao utilizados para configurar
uma faixa, em percentagem, da referéncia PID que o inversor ignora.

Exemplo
« A465 [BandaMorta PID 1] =5,0%
« Areferéncia PID é 25,0%
. O Re;ulador PID nio atua sobre um erro PID que esteja entre 20,0% e
30,0%.
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Pré-carregamento do PID

O valor configurado em A466 ou A478 [Pré-Carga PID x], em Hz, é pré-carregado
no componente integral do PID em qualquer inicio ou habilitagdo. Isso faz com
que o comando de frequéncia do inversor inicialmente salte para essa frequéncia
de pré-carga, e a malha PID comece a regular a partir desse ponto.

PID Enabled |—

PID Pre-load Value
PID Output -

B

Freq Cmd

PID Pre-load Value > 0

Limites PID

A456 e A468 [Ajuste Sup PID x] e A457 e A469 [Ajuste Inf PID x] sdo usados para
limitar a saida do PID e s3o usados apenas no modo de ajuste. [Ajuste Sup PID
x] configura a frequéncia maxima para a produ¢ao PID em modo de ajuste.
[Ajuste Inf PID x] configura o limite de frequéncia reversa para a produgao PID
em modo de ajuste. Observe que quando o PID alcanca o limite alto e baixo, o
regulador PID para de integrar de modo que o enrolamento nao ocorre.

Ganhos PID

Os ganhos proporcionais, integrais e diferenciais compensam o regulador PID.

« A461 e A473 [Ganho Prop PID x]
O ganho proporcional (sem unidade) afeta como o regulador reage na
magnitude do erro. O componente proporcional do regulador produz um
comando de velocidade proporcional ao erro PID. Por exemplo, um
ganho proporcional de 1iria produzir 100% de frequéncia max. quando o
erro PID é 100% da faixa de entrada analégica. Um valor maior para
[Ganho Prop PID x] torna o componente proporcional mais agil, e um
valor menor o torna menos agil. A configuracao de [Ganho Prop PID x]
para 0,00 desabilita o componente proporcional da malha PID.

o A462 e A474 [Tempolnteg PID x]
O ganho integral (unidades de segundos) afeta como o regulador reage ao
erro sobre o tempo e é utilizado para eliminar o erro de regime
permanente. Por exemplo, com um ganho integral de 2 segundos, a
producao do componente de ganho integral iria integrar até 100% da
frequéncia max. quando o erro PID é 100% por 2 segundos. Um valor
maior para [Tempolnteg PID x] torna o componente integral menos agil,
e um valor menor o torna mais agil. A configuracao de [Tempolnteg PID
x] para 0,0 desabilita o componente proporcional da malha PID.
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«  A463 e A475 [Taxa Dif PID x]
O ganho diferencial (unidades de 1/segundos) afeta a taxa de mudancga da
producao PID. O ganho diferencial é multiplicado pela diferenca entre o
erro anterior e o erro atual. Consequentemente, com um erro grande o D
tem um grande efeito e com um erro pequeno o D tem menos efeito. Esse
parimetro é redimensionado de modo que quando for configurado para
1,00, a resposta do processo é 0,1% da Po44 [Freq. maxima] quando o erro
do processo estd mudando a 1%/segundo. Um valor maior para [Taxa Dif
PID x] faz com que o termo diferencial tenha mais efeito e um valor
pequeno faz com que tenha menos efeito. Em muitas aplicag¢des, o ganho
D nio é necessario. A configuragao [Taxa Dif PID x] para 0,00 (ajuste de
fabrica) desabilita o componente diferencial da malha PID.

Orientacoes para ajuste dos ganhos PID

1. Ajuste o ganho proporcional. Durante esta etapa pode ser desejavel
desabilitar o ganho integral e ganho diferencial pela configuragio deles
para 0. Depois de uma mudanga de etapa na Realimentagao PID:

- Se aresposta for muito lenta aumente A461 ou A473 [Ganho Prop PID x].
- Searesposta for muito rapida e/ou instavel (consulte Resposta instivel

na pagina 240), diminua A461 ou A473 [Ganho Prop PID x].

- Tipicamente, A461 ou A473 [Ganho Prop PID x] é configurado para
algum valor abaixo do ponto onde PID comega a ser instavel.

2. Ajuste o ganho integral (deixe o ganho proporcional configurado como na
Etapa1). Depois de uma mudanca de etapa na Realimentagao PID:

- Searesposta for muito lenta (consulte Resposta lenta — Amortecimento

demais na pagina 241), ou a realimentacao PID nao se tornar igual a
Referéncia PID, diminua A462 ou A474 [Tempolnteg PID x].

- Se houver muita oscilagio na realimentag¢ao PID antes da configuragao
(consulte Oscilagdo — Pouco amortecimento na pagina 241), aumente
A462 ou A474 [Tempolnteg PID x].

3. Nesse ponto, o ganho diferencial pode nao ser necessario. Entretanto, se
depois de determinar os valores para A461 ou A473 [Ganho Prop PID x] e
A462 ou A474 [Tempolnteg PID x]:

- Aresposta ainda é lenta depois de uma mudanga de etapa, aumente
A463 ou A475 [Taxa Dif PID x].

- Aresposta ainda é instavel, diminua A463 ou A475 [Taxa Dif PID x].

As seguintes figuras mostram algumas respostas tipicas da malha PID em
pontos diferentes durante o ajuste dos Ganhos PID.

Resposta instavel

PID Reference -

PID Feedback

Time
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Resposta lenta - Amortecimento demais

PID Reference  -f-- - __

PID Feedback |

Time

Oscilagao - Pouco amortecimento

PID Reference -

PID Feedback |
| Tir‘ne
Boa resposta - Criticamente amortecido
PID Reference 7 ,,,,,,,,,,,,,,
PID Feedback :
| Tir;1e
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Observacoes:
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Caracteristicas gerais
de Safe Torque-0ff do
PowerFlex 525

Funcao Safe Torque-0ff

A funcao de Safe-Torque Off (STO) do PowerFlex 525, quando usada com outros
componentes de seguranca, ajuda a fornecer prote¢ao de acordo com a

EN ISO 13849 e EN62061 para Safe Torque-Off e protecao contra reinicializago.
A fungao de Safe Torque-Off do PowerFlex 525 é somente um componente em
um sistema de controle de seguranca. Os componentes no sistema devem ser
escolhidos e aplicados adequadamente para atingir o nivel de seguranga
operacional desejado.

IMPORTANTE A funcao de Safe-Torque-Off descrita neste capitulo é especifica
somente para os inversores PowerFlex 525.

A funcao de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525:

« Proporciona a fungio de Safe-Torque-Off que é definida na
EN IEC 61800-5-2.

« Impede que os sinais de disparo do gate atinjam os dispositivos de saida
do transistor bipolar com gate isolado (IGBT) do inversor. Isso ajudar a
prevenir que os IGBTs comutem na sequéncia necessaria para gerar o
torque no motor.

+ Pode ser usado em combinagdo com outros dispositivos de segurancga
para atender as especifica¢des de um sistema de fung¢io deed “Safe-
-Torque-Off” para atender a Categoria 3/nivel de desempenho d de
acordo com a EN ISO 13849-1 e SIL CL2 de acordo com a EN62061,
IEC 61508, e EN 61800-5-2.

IMPORTANTE A funcao é adequada para realizar trabalho mecanico no sistema de
inversores ou area afetada de uma Gnica maquina. Essa funcao nao
fornece seguranga elétrica.

alimentacdo CA e CC estao desenergizadas e travadas ou marcadas
externamente de acordo com as especificacdes de padrao ANSI/NEPA 70E,
Parte Il.

Para evitar o perigo de choque elétrico, verifique se a tensao nos
capacitores de barramento foi descarregada antes de realizar qualquer
operacao no inversor. Meca a tensao do barramento CC nos terminais +DC e
-DC ou pontos de teste (consulte o0 manual do usuario do inversor para as
localizagdes). A tensao deve ser zero.

No modo STO, tensdes perigosas podem ainda estar presentes no motor.
Para evitar o perigo de choque elétrico, seccione a alimentagao ao motor e
verifique se a tensao esta em zero antes de realizar qualquer operagao no
motor.

2 ATENGAO: Perigo de choque elétrico. Verifique se todas as fontes de
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Certificat;éo exame Tipo EC ATUV Rheinland certificou que a fung¢ao Safe Torque Off (STO) do PowerFlex
525 estd em conformidade com os requisitos para maquinas definidos no
Anexo I da Diretriz CE 2006/42/CE, e que atende aos requisitos das normas
relevantes, listadas a seguir:

« ENISO 13849-1 Seguranga das maquinas — Seguranca relacionada as
pecas dos sistemas de controle — Parte 1: Principios gerais de projeto.
(O STO do PowerFlex 525 obtém a Categoria 3/nivel de desempenho d)

« EN 61800-5-2 Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com
velocidade ajustivel — Parte 5-2: Especificacao de seguranga — funcional.
(PowerFlex 525 STO obtém SIL CL 2)

« EN 62061 Seguranga das maquinas — Seguranga funcional de sistemas de
controle elétricos, eletronicos e de controle eletronico programavel
relacionados a seguranca.

« IEC 61508 Parte 1-7 Seguranca funcional de sistemas relacionados a
seguranca elétrica/eletrénica/eletronica programavel — Partes 1-7.

A TUV também certifica que o STO do PowerFlex 525 pode ser usado em
aplicagoes até a Categoria 3/nivel de desempenho d de acordo com a

EN ISO 13849-1¢e SIL 2 de acordo com a EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

O certificado TUV Rheinland pode ser encontrado em rok.auto/certifications.

Certificat;éo exame Tipo UK TOV Rheinland certificou que a fungio Safe Torque Off (STO) do PowerFlex 525
estd em conformidade com os requisitos para maquinas definidos no
Regulamento de fornecimento de maquinas (Seguranga) 2008, n° 1597 (MD),
e que atende aos requisitos das normas relevantes, listadas a seguir:

« ENISO 13849-1Seguranga das maquinas — Seguranca relacionada as
pecas dos sistemas de controle — Parte 1: Principios gerais de projeto.
(O STO do PowerFlex 525 obtém a Categoria 3/nivel de desempenho d)

« EN 61800-5-2 Sistemas de acionamento da alimentagao elétrica com
velocidade ajustivel — Parte 5-2: Especificacao de seguranga — funcional.
(PowerFlex 525 STO obtém SIL CL 2)

« EN 62061 Seguranga das maquinas — Seguranga funcional de sistemas de
controle elétricos, eletronicos e de controle eletronico programavel
relacionados a seguranca.

« IEC 61508 Parte 1-7 Seguranca funcional de sistemas relacionados a
seguranca elétrica/eletrénica/eletronica programavel — Partes 1-7.

ATUV também certifica que o STO do PowerFlex 525 pode ser usado em
aplicagoes até a Categoria 3/nivel de desempenho d de acordo com a

EN ISO 13849-1 e SIL 2 de acordo com a EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

O certificado TUV Rheinland pode ser encontrado em rok.auto/certifications.

Instrut;ﬁes EMC A fungio de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 requer conformidade CE e
Reino Unido (UK), conforme descrito na pigina 53.
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Apéndice G Funcao Safe Torque-0ff

Usando a func¢ao de Safe-
-Torque-0ff PowerFlex 525

Conceito de seguranca

A fungao de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 ¢é destinada a fazer parte do
sistema de controle relacionado a seguranga de uma maquina. Antes do uso,
uma avaliagdo de risco deve ser realizada comparando as especificagoes da
funcao de Safe-Torque-Off PowerFlex 525 e todas as caracteristicas operacionais
previsiveis e ambientais da maquina a qual ela deve ser implementada.

Uma andlise de seguranga da se¢ao da maquina controlada pelo inversor é
requerida para determinar qual é a frequéncia em que a fun¢ao de seguranga
deve ser testada para operagao apropriada durante a vida da miquina.

correta. A Rockwell Automation nao se responsabiliza pela compatibilidade ou
a incompatibilidade com qualquer cddigo nacional, local ou outros, quanto a
correta instalacao desse equipamento. Ha risco de ferimentos pessoais e/ou
dano ao dispositivo se os cadigos forem ignorados durante a instalagao.
ATENGAO: No modo STO, tensées perigosas podem ainda estar presentes
no motor. Para evitar o perigo de choque elétrico, seccione a alimentagao
ao motor e verifique se a tensao esta em zero antes de realizar qualquer
operagao no motor.

ATENCAO: No caso de falha de duas saidas IGBTs no inversor, quando a
funcao de Safe-Torque-O0ff do PowerFlex 525 tiver controlado as saidas do
inversor para estado desenergizado, o inversor pode fornecer energia para
até 180 ° de rotagao em um motor de 2 polos antes que a produgéo de
torque no motor cesse.

2 ATENGAO: As informagdes a sequir sdo apenas um guia para a instalagdo

A fungao de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 é adequada para uso em aplicagdes
de seguranca até e incluindo a Categoria 3/nivel de desempenho d de acordo com a
EN ISO 13849-1 ¢ SIL 2 de acordo com a EN 62061/EN 61800-5-2/IEC 61508.

Além disso, a fun¢ao STO do PowerFlex 525 pode ser utilizada junto com outros
componentes em uma aplicagio de seguranga para obter uma Categoria 3/nivel
de desempenho e total de acordo com a EN ISO 13849-1 e SIL 3 de acordo com a
EN 62061 e IEC 61508. Isso é indicado no exemplo 3 neste apéndice.

As especificacbes de seguranga sdo baseadas nas normas atuais da época da
certificagdo.

A funcao de Safe-Torque-off do PowerFlex 525 é destinada ao uso em aplicagdes
relacionadas a seguranca onde o estado desenergizado é considerado o estado
seguro. Todos os exemplos neste manual sao baseados na obtengao de
desenergizac¢ao como o estado seguro para sistemas tipicos de parada de
emergéncia e seguranga das maquinas (ESD).

Consideracgoes importantes sobre seguranca

O usudrio do sistema é responsavel por:

« Ainstalagdo, classificacdo de seguranga, e validagio de quaisquer
sensores ou atuadores conectados ao sistema

+ Realizac¢ao de uma avaliagdo de risco em nivel do sistema e reavalia¢ao do
sistema toda vez que uma alteragao for realizada

« Certifica¢ao do sistema para o nivel de desempenho de seguranca desejado
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« Gestao do projeto e teste de prova

« Programagao do software da aplicagao e configuragoes de opgoes de
seguranca de acordo com as informacdes deste manual.

« Controle de acesso ao sistema, inclusive tratamento de senha

« Andlise de todos os ajustes de parametros de configuragao e escolha
daqueles apropriados a obten¢ao da classificagao de seguranga necessaria

IMPORTANTE Ao aplicar a seguranga funcional, restrinja 0 acesso ao pessoal autorizado,
qualificado, que tenha sido treinado e tenha experiéncia.

magquina se a porta travar enquanto estiverem na maquina. Dispositivos de

ATENGAO: Ao conceber o sistema, considerar como o pessoal saira da
protecao adicionais podem ser necessarios para a aplicagao especifica.

Teste de prova funcional

Osvalores PFD e PFH fornecidos na tabela abaixo sio dependentes do intervalo
de teste de prova (PTI). Antes de terminar o PTI especificado na tabela abaixo,
um teste de prova da fun¢ao de seguranga STO deve ser realizado para os
valores PFD e PFH especificados para permanecer vilido.

Dados PFD e PFH

Os calculos PFD e PFH sao baseados nas equagdes da Parte 6 da EN 61508.

Esta tabela fornece dados para um intervalo de teste de prova de 20 anos e
demonstra o pior efeito possivel de varias alteracoes de configuracao nos dados.

PFD e PFH para intervalo de teste de prova de 20 anos

Atributo Valor

PFD 6.62E-05 (MTTF = 3593 anos)
PFHp 8.13E-10

SFF 83%

cc 62,5%

Cod. 3

HFT 1(T002)

PTI 20 ANOS

Tipo de hardware Tipo A

Tempo de reacao de seguranca

O tempo de reagdo de seguranca é a quantidade de tempo de um evento
relacionado a seguranga como entrada para o sistema até que este esteja em
estado seguro.

O tempo de reagdo de seguranca, desde a condi¢ao de um sinal de entrada que
aciona uma parada segura até a ativagao do Safe-Torque Off, é de 100 ms
(maximo).
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Hahilitat;éo da funcao 1. Remova toda a poténcia no inversor.
de Safe-Torque-0ff do

tensao nos capacitores de barramento foi descarregada antes de
realizar qualquer operacgao no inversor. Mega a tensao do
barramento CC nos terminais +CC e -CC ou pontos de teste (consulte
o manual do usuario do inversor para a localizagdo dos terminais).
A tensdo deve ser zero.

ATENCAO: Para evitar o perigo de chogue elétrico, verifique se a
PowerFlex 525 c NG vitar o perig que q

2. Solte o parafuso dos terminais Seguranga 1, Seguranga 2 e Seguranga +24 V
(S1, S2, S+) no borne de controle E/S.

3. Remova o jumper de protegao.

Rl R2 RS 01 02 03 04 05 06 07
elelelo] eleleloelelole
Sleleleloleleloelelole
ST 2 S+ 112 14 15 17
\
L 00

4. Afungao de Safe-Torque-Off estd agora habilitada e os terminais estao
prontos para funcionar como entradas de seguranga.

Fiacéo Pontos importantes a serem lembrados sobre a fiagao:
« Sempre use cabos de cobre.
«  Recomenda-se um cabo com isolamento de 600 V ou superior.
« Afiagio de controle deve ser separada dos fios de alimentagao por pelo
menos 0,3 m (1 pé).

Fios recomendados

Classificagao de

Tipo Tipo de cabo' Descrigao isolamento min.

Blindado Caho blindado multicondutor como o Belden 8770 {0,750 mm? (18 AWG),

(ou equiv.) 3 condutores, blindado |0 \+ 00 C10°F)

(1) Recomendar;oes sdo para 50 °C (122 °F) de temperatura ambiente.
Fio 75 °C (167 F) deve ser usado para 60 °C (140 °F) de temperatura ambiente.
Fio 90 °C (194 °F) deve ser usado para 70 °C (158 °F) de temperatura ambiente.

Consulte Fiagao de E/S na pagina 37 para recomendacdes de fiagao e
Designagoes do terminal de E/S na pagina 43 para ver as descri¢oes do
terminal.

Se as entradas de seguranca S1 e S2 sdo alimentadas por uma fonte externa
+24V, aplique-a somente no sistema SELV, sistema PELV ou circuito de baixa
tensio Classe 2.

Operat;éo da fum;éo A fungao de Safe-Torque-Off do PowerFlex 525 desabilita o IGBT da saida do
de safe_'rorque-[)ff do inversor interrqmpendo olink com o m%crocontrolador do inversor. Qua‘ndo
PowerFlex 525 usado em combina¢ao com um dispositivo de entrada de seguranga, o sistema

satisfaz as especificagoes da EN ISO 13849 e EN62061 para safe torque-off e
ajuda a proteger contra reinicializagao.
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Sob operagao normal do inversor, ambas as entradas de seguranca (Segurancga 1
e Segurangca 2) estao energizadas, e o inversor estd pronto para operar. Se a
entrada estiver desenergizada, o circuito de controle do gate torna-se
desabilitado. Para atender a operagao EN ISO 13849, ambos os canais de
seguranca devem estar desenergizados. Consulte os exemplos a seguir para
obter mais informagoes.

IMPORTANTE  Por si s6, a fungao de Safe-Torque-0ff inicia uma agao de parada por
inércia. As medidas de protecao adicional devem ser aplicadas quando
uma aplicagao precisar de uma mudanca para a acao de parada.

Verificar operat;éo Teste a fungio de seguranga para operag¢ao apropriada apds a configuragio
inicial da fung¢io de Safe-Torque-Off PowerFlex 525. Teste novamente a fungio
de seguranga em intervalos determinados pela andlise de seguranga descrita

na pagina 24s.

Verifique se ambos os canais de seguranca estao funcionando de acordo com a
tabela a seguir.

Verificagao e operacao do canal

Status da funcao
de seguranga

Inversor em Estado
seguro

Inversor em Estado
seguro

Inversor em Estado
seguro

Inversor apto a
operar

Status inversor

Configurado por t105
[En segur aberto]

Falha F111(Segur
Hardware)

Falha F111
(Segur Hardware)

Pronto/Operar

Operacao canal de seguranga

Entrada de
seguranga S1

Nenhumaalimentagao
aplicada

Alimentacdo aplicada

Nenhumaalimentagao
aplicada

Alimentacdo aplicada

Entrada de
seguranga S2

Nenhumaalimentagao
aplicada

Nenhumaalimentagao
aplicada

Alimentacao aplicada

Alimentacao aplicada

IMPORTANTE  Se uma falha externa estiver presente na fiagao ou instalagao elétrica
controlando as entradas Sequranga 1ou Seguranca 2 por um periodo de
tempo, a funcao de Safe-Torque-0ff pode nao detectar essa condicgao.
Quando uma condicao de falha externa for removida da funcao Safe-
-Torque-Off, permitira uma condigao de habilitagao. A falha na fiagao

externa sera ou detectada por uma ldgica externa ou excluida (a fiagao
deve ser protegida por passagem ou blindagem para cabo), de acordo
com a EN IS0 13849-2.

Tempo de discrepancia das entradas de seguran¢a

Por exemplo, se S1 estiver desabilitado e S2 nao tiver seguido apds o tempo de
discrepancia, ocorrera a falha F111 “Segur Hardware”. No entanto, se S1 estiver
desabilitado e S2 ocorrer antes do tempo de discrepancia, ocorrerd a falha Fos9
“Seguranga Aberta”.

O tempo de discrepancia é de um segundo para os modelos PowerFlex 525 FRN
5.xxx e posteriores. O tempo de discrepincia é de 10 milissegundos para os
modelos PowerFlex 525 FRN 4.xxx e anteriores.
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Exemplos de conexao

Categoria de parada 0 - parada por inércia

! ACline
: input power
1 000
1
+24VDC PF 525
1
GuardMaster +24VDC
Gate Trojan \ E
;I || ‘lé : 1 ﬂO_I_o— Start
Q : AT]S21[S11]552] 41 “13'213'313 Start
1
. i [
E-Stop X MSR ) \ ) Gate control
latching i \ \ \ power supply
button | [R2fssiafsa sz 14124 34 ~
I =
1
24V DC 1 Gate control
common | circuit @
1
| e
: ]
X | 22
1
N -
)
P T T TTTTTTTmrmmmmmmmmmmmmmmmmmmmnT ACline |
' input power |
I 000
1
: PF 525 !
1
1 1
Gate ! GuardMaster +24VDC :
ate | Trojan E :
: aﬂ—'é ﬂ Start '
: @ Start X
' I
1
Gate control !
IaEtcSIE?r?g : power supply .
button ~ :
1
1 — 1
1
: |
. Gate control | !
' dircuit @ X
| I
1
: st :
' 52 :
: S ,
1 1

(1
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_________________________________________

Exemplo 1- Conexao Safe Torque-0ff com acao de parada por
inércia, SIL 2/nivel de desempenho d

Um gabinete é recomendado. Os modos de falha de fiagao externa devem ser considerados conforme descrito no

EN 1S0 13849-2. Use um gabinete ou outra medida para excluir esses modos de falha.
(2) Em algumas situagdes, um relé de seguranga nao € necessario se ambos a chave e o Powerflex 525 estiverem instalados

no mesmo gabinete.
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Categoria de parada 0 - Parada por inércia com dois inversores PowerFlex 525

24VDCCOM

: 1
I 1
24V DC Supply 1 l |
ACline
: Reset input power :
[e]e]e)
I 1
I 1
1 PF 525 . A(["ne !
— t input power |
S +24VDC pigoe
—q L o—
1 112 S L Stop T :
—0C 0= Start
H Start :l +24V DC :
Y32 Dig. comm o !
Stoj :l .
Gate control | P O-LO_E !
S34 1 power supply ~ Start |
Dig. comm '
1
I 1
I Gate control Gate <°mf0|| 1
: 3 circuit @ power supply ~ :
1 H I
! —_ (2) !
I Gate control '
I T2 drcuit @ X
1 H I
' i @ !
I 1
I 1
I 1
: 1
I 1
I 1

(1) Um gabinete é recomendado. Os modos de falha de fiagao externa devem ser considerados conforme descrito no
EN IS0 13849-2. Use um gabinete ou outra medida para excluir esses modos de falha.
(2) Cada entrada de sequranga consome 6 mA da alimentacao.

Status do circuito

Circuito mostrado com porta do protetor fechada e sistema pronto para
operagao normal do inversor.

Principio de operagdo

Esse é um sistema de canal duplo com monitorag¢io do inversor e circuito Safe
Torque Off. Abrir a porta de protegdo troca os circuitos de entrada (S13-S14 e
S21-S22) para a unidade de relé de seguranca de monitora¢ao Minotaur™.

Os circuitos de saida (13-14 e 23-24) causardo o desarme do circuito de
habilitagio de Safe Torque-Off e 0 motor para por inércia. Para reiniciar o
inversor, o relé de seguranca Minotaur deve primeiro ser rearmado seguido
por um comando de acionamento valido para o inversor.

Deteccdo de falhas

Uma falha detectada nos circuitos de entrada de seguranca Minotaur resultard
em bloqueio do sistema na operagao seguinte e nao causard perda da fungao de
seguranca.

Uma falha detectada nas entradas redundantes de habilitagao da seguranga

PowerFlex 525 resultard em bloqueio do inversor e nao causara perda da fun¢ao
de seguranca.
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Exemplo 2 - conexao Safe Torque-0ff com ac¢ao de parada
controlada, SIL 2/nivel de desempenho d

Categoria de parada 1- controlada

iF “ACline
: input power
, 000 !

1
GuardMaster: PF 525 :
Trojan 1 1

pol Heg ! \
e 1. : +-24V DC :
—Q L o——
T : pLo—— S | :
+24VDC © ' —————0 O~ Start .
S _n-.I - _'_|_+_ Start |
o [T BB BII47sTT [13123] [533634 !
! Gate control i
: Minotaur T T’ T’ 1 ] power supply 1
X MSR138DP 1
1 F T) )] av) 1
. _|IX1IXZ|X3|X4||Y39IY40||38|48|58| [14124] [V2[V1 =1,
e — L |
1 Common Gate control .
! circuit @ X
: :
: N :
| — |
1 =< 1 1
1
1

]

(1) Um gabinete é recomendado. Os modos de falha de fiagao externa devem ser considerados conforme descrito no
EN 1S0 13849-2. Use um gabinete ou outra medida para excluir esses modos de falha.

Status do circuito

Circuito mostrado com porta do protetor fechada e sistema pronto para
operagao normal do inversor.

Principio de operagdo

Esse é um sistema de canal duplo com monitoragio do inversor e circuito Safe
Torque Off. Abrir a porta de protegdo troca os circuitos de entrada (S11-S12 e
S21-S22) para a unidade de relé de seguranga de monitoragao Minotaur.

Os circuitos de saida (13-14) emitirao um comando de parada para o inversor
causando uma desaceleragdo controlada. Apds o atraso programado, os
circuitos de saida cronometrados (47-48 e 57-58) causario o desarme do
circuito de habilitagido do Safe Torque-Off. Se 0 motor estiver girando quando
o desarme ocorrer, este parard por inércia. Para reiniciar o inversor, o relé de
seguranc¢a Minotaur deve primeiro ser rearmado seguido por um comando de
acionamento vélido para o inversor.

Detecgdo de falhas

Uma falha detectada nos circuitos de entrada de seguranga Minotaur resultara
em bloqueio do sistema na operagdo seguinte e nao causard perda da fungao de
seguranca.

Uma falha detectada nas entradas redundantes de habilitagao da seguranca

PowerFlex 525 resultard em bloqueio do inversor e nao causara perda da funcao
de seguranca.
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Exemplo 3 - Conexao Safe Torque-0ff com ac¢ao de parada por
inércia utilizando fonte externa +24 V, SIL 3/nivel de desempenho e

Categoria de parada 0 - parada por inércia

M ~ ACline
input power
000
PF 525
External +24V DC
24V DC
L Stop
I Reset E
C(OM
Open ATTSIT[S520512[ 13 [23 [ 33 141 | on ]
”””” [ Gate control
MSR127TP ’\ﬁ ) ﬁ [ power supply
,,,,, VY >
S[S22[S34] A2 11412413442 =
(losed |
_I Gate control
circuit @

X1AUX

0 132333
A1 Coil 142434
A2 \ /

24V DC COM External 100-C |

contactor 1005-C
(M

(1) Um gabinete é recomendado. Os modos de falha de fiagao externa devem ser considerados conforme descrito no
EN 1S0 13849-2. Use um gabinete ou outra medida para excluir esses modos de falha.

Status do circuito

Circuito mostrado com porta do protetor fechada e sistema pronto para
operagao normal do inversor.

Principio de operagdo

Esse é um sistema de canal duplo com monitoragao do inversor e circuito Safe
Torque Off. Abrir a porta de protegao troca os circuitos de entrada (S11-S12 e
S21-S22) para a unidade de relé de seguranca de monitora¢ao Minotaur.

Os circuitos de saida (13-14 e 23-24 e 33-34) causardo o desarme do circuito de
habilitagio Safe Torque Off e do contato de saida e o motor parard por inércia.
Para reiniciar o inversor, o relé de segurang¢a Minotaur deve primeiro ser
rearmado seguido por um comando de acionamento valido para o inversor.

Deteccdo de falhas

Uma falha detectada nos circuitos de entrada de seguranca Minotaur resultard
em bloqueio do sistema na operagao seguinte e nao causard perda da fungao de
seguranga.

Certificat;éo PowerFlex 525 as informagdes de certifica¢io podem ser visualizadas em rok.auto/certifications.
para funcao safe torque-off
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Apéndice H

Estabelecimento de uma
conexao com a EtherNet/IP

EtherNet/IP

Esta se¢do contém somente as informagoes basicas para configurar uma
conexao EtherNet/IP com o inversor PowerFlex série 520. Para informagdes
abrangentes sobre a EtherNet/IP (porta tinica ou dupla) e como usa-la,
consulte as seguintes publicagdes:

Manual do usuario do adaptador EtherNet/IP integrado PowerFlex 525,
publicagao 520COM-UMoo01.

PowerFlex 25-COMM-E2P Dual-Port EtherNet/IP Adapter User Manual,
publica¢ao 520COM-UMo003.

25-COMM-E2P porta dupla EtherNet/IP. Os inversores PowerFlex 525

2 ATENGAO: Os inversores PowerFlex 523 suportam somente o adaptador

suportam o adaptador EtherNet/IP embutido e o adaptador 25-COMM-E2P
porta dupla EtherNet/IP.

Recomenda-se usar cabos Allen-Bradley Ethernet RJ45, blindados ou nao
(cédigo de catilogo 1585]-M8xBJM-x), para conectar seu inversor PowerFlex
série 520 a uma rede EtherNet/IP.

Ha trés métodos de configuragio do enderego IP da Ethernet:

Servidor BootP — Use BootP se preferir controlar os enderegos IP dos
dispositivos utilizando um servidor. O enderego IP, a mascara de sub-rede
e os enderecos de gateway serao entao fornecidos pelo servidor BootP.

Pardmetros do adaptador — Use parimetros do adaptador quando quiser
mais flexibilidade para configurar o enderego IP ou precisar se
comunicar fora da rede de controle usando um conversor de protocolos.
O enderego IP, a mascara de subrrede e os enderegos de conversor de
protocolos virao dos pardmetros do médulo adaptador ajustados.

DHCP (Protocolo de configuragio dindmica de host) (somente com o
adaptador PowerFlex 25-COMM-E2P) — Use DHCP quando quiser
flexibilidade adicional e facilidade de uso comparado ao BOOTP na
configuracao do enderego IP, mascara de sub-rede e endereco de
gateway para o adaptador usando um servidor DHCP.

IMPORTANTE  Se estiver configurando seus enderecos de rede manualmente usando

parametros, é necessario definir o inversor apropriado ou definir o
parametro do adaptador 25-COMM-E2P como 1“Parametros”. Consulte o
respectivo manual do usuario do adaptador EtherNet/IP para mais
informacoes.

IMPORTANTE  Independentemente do método usado para definir o enderego IP do

adaptador, cada no da rede EtherNet/IP deve ter um endereco IP
exclusivo. Para mudar um endereco IP, vocé deve definir o novo valor e,
em sequida, remover e ligar novamente (ou reiniciar) o adaptador.
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Apéndice H EtherNet/IP

Conexoes de aterramento
para redes EtherNet/IP

Conecte o terminal C1 a um terra limpo ao usar uma rede com uma topologia
em estrela. E aceitavel aterrar os terminais C1 e C2.

Adaptador Ethernet/IP incorporado do PowerFlex 525

Terminais C1/C2
! l
DD

Terminal Descricao
Este terminal é interligado a porta RJ-45 blindada.
0] Interligue este terminal ao aterramento limpo para

aprimorar a imunidade a ruido quando usar os
periféricos de comunicagao externa.

C2 Esse & o comum do sinal para os sinais de comunicagao.

Conecte o terminal C1 ou CS2 a um terra limpo ao usar uma rede com uma
topologia de anel.

Adaptador EtherNet/IP do PowerFlex série 25-COMM-E2P com porta dupla

Terminal Descricao

Fornece um terra limpo para as blindagens do cabo do
0S1/CS2 barramento de comunicagao. )

CS1ou CS2 deve ser conectado a um terra limpo ou a um
terra PE no inversor.

Terminais CS1/CS2
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Apéndice I

Diagramas de ajuste do
motor de inducao

Diagramas de controle

Este capitulo contém varios diagramas sobre as fun¢oes e os comportamentos

do inversor PowerFlex série 520.

Diagramas [ Selec reg vel] para ajuste do motor

Low Speed Mid Speed High Speed
Control Mode Control Mode Control Mode

Speed Controller ' '
Gain | |
| |
T = ASISIFreq3BW] — == === === mmmmmmm s |
=G
D o=
w B |
gE |
=]
TR A3[Freq2BW] - -—---—— [
2% [ [ |
o £ | | |
28 AT [Freq1BW] - | | |
— 510 ) | !
D [Freq 1] A512 ‘: : Freq (HZ)
L} [Freq ZJ 4] 1
1, A514 |
i€ [Freq 3]_’I
Low Speed Mid Speed High Speed
Control Mode Control Mode Control Mode
Speed Controller ' '
Gain | |
- A525 [Freq 3 Kp] - ! !
=2 A526 [Freq 3 Ki] |
i
o2 !
=g |
153
T g AsnIfreq2Kp]- I
&= A2[Freq2ki | | |
23 I I I
2 A521[Freq 1Kp] -
=< A522 [Freq 1Ki] | | |
|
! [FAr2(1101] ' ash ! ! Freq (Hz)
D) [Freq 2] 514 |
D [Freq 3] >
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Apéndice | Diagramas de controle

Ajuste dos parﬁmetros de Essas configura¢des mostram como ajustar o controle de velocidade para
controle de velocidade ajuste do motor.

Speed Loop Bandwidth:
A511 [Freq 1BW] =10 Hz
A513 [Freq 2 BW] =10 Hz
A515 [Freq 3BW] =10 Hz

|
Increase the bandwidth to obtain |
faster speed response. If oscillation ~ F——
|
|

|
|
: occurs, decrease the bandwidth.

For [Freq x Kp], gradually increase by 1% |
For [Freq x Kil, gradually increase by 0.1 |

Set A509
[Speed Reg Sel]

| Forgeneral use, set A509 A509 =1 (Manual)

| [Speed Reg Sel] to 0 (Automatic)

A509 = 0 (Automatic)

Set Speed Controller Gain Set Speed Controller Gain
automatically manually:
A521 [Freq 1Kp]
A522 [Freq 1Ki]
A523 [Freq 2 Kp]
A524 [Freq 2 Ki]
A525 [Freq 3 Kp]
A526 [Freq 3 Ki]

Run
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Configuracao do motor PM do PowerFlex 525

Este capitulo contém instrugdes e diagramas sobre a configuragao do inversor
PowerFlex 525 para uso com um motor PM. Para obter mais informagdes,
consulte a Técnica de aplica¢ao da configuragao do PowerFlex 525 com motores
de ima permanente, publicac¢ao 520-AToo01.

ATENGAO: E responsabilidade do engenheiro de comissionamento/usuario
final adotar as precaugoes de sequranga adequadas ao utilizar qualquer
equipamento durante este comissionamento.

Em nenhuma hipétese, a Rockwell Automation sera responsavel por danos
indiretos ou resultantes do uso ou da aplicagao deste equipamento.

Os exemplos e diagramas apresentados neste documento sao apenas para
fins ilustrativos. Devido as diversas especificagoes e variaveis associadas
a cada instalacao especifica, a Rockwell Automation nao pode assumir a
responsabilidade pelo uso com base nos exemplos e diagramas.

A Rockwell Automation, Inc. nao assume nenhuma responsabilidade por
patentes em relacao as informagoes, circuitos ou equipamentos. Ou
softwares descritos neste documento. A Rockwell Automation se reserva
o direito de fazer alteragdes neste documento sem notificagao prévia.
Ao usar exemplos neste documento, o usuario reconhece que a Rockwell
Automation ndo pode ser responsabilizada por qualquer dano ou
reclamacao. Como ha muitas variaveis especificas da aplicagao, 0s
usuarios DEVEM garantir que os produtos sejam usados corretamente e a
arquitetura apropriada seja implantada. A reproducao do conteldo deste
documento, no todo ou em parte, sem a permissao escrita de Rockwell
Automation, Inc., é proibida.

Para usar o controle do motor PM, é preciso instalar o firmware do inversor
PowerFlex 525 versdo do firmware 5.001 ou posterior. Se quiser fazer o ajuste
do motor PM usando o Assistente de inicializagdo do PowerFlex 525 no
software Connected Components Workbench e atualizar para o banco de
dados mais recente do inversor.

Publicagao da Rockwell Automation 520-UMOQ10-PT-E - Setembro 2025 257


https://literature.rockwellautomation.com/idc/groups/literature/documents/at/520-at001_-en-p.pdf

Apéndice J Configuracao do motor PM do PowerFlex 525

Controle do motor

Na lista suspensa Modo Desemp Torque, selecione “MotorPM”.

PowerFlex 525 Startup Wizard - (4 of 17)

Wizard Step Motor Control
=] Welcome

w[E=] Feset Parameters Torg Perf Made: | PM Motor 'l

vz Language W/Hz

v Mator Control® Eoost Select | oy

Economize

r;;;::::l:a Start Boost |Wector

Stop / Brake Mode
Diirection T est

Break Voltage:

AutoTune Break Frequency: 150 Hz
Famp Rates / Speed Limits

Speed Contral b aw Woltage: 460 Waolt
EtherMet/IF

Digital Inputs

Fielay Outputs
Opto Outputs
Analog Dutputs
Pending Changes

Essa configuragao também pode ser feita definindo o pardmetro Po39
[Modo Desemp Torq] para 4 “MotorPM”.

Dados do motor

Digite os detalhes da placa de identificagdo do motor.

PowerFlex 525 Startup Wizard - (5 of 17)

wiizard Step Motor Data
v Welcome
v[E=] Reset Parameters Mator NP Walts: 1460 Yalt

w[E=] Language

w[E= Mator Control® Mator NP Hertz: IBD Hz

EP— Motar OL Current: 105 Amnps

Stop / Brake Mode Mator MP FLA: |8_4 Amps

Diirection T est

AutoTune otar NP Poles |4— #
Famp Rates / Speed Limits Mator NP RPM I‘I?ED— B
Speed Control

Ethertet/IP Motor MNP Power |4.00 wd
Digital Inputs

Fielay Outputs

Opto Outputs

Analog Dutputs

Pending Changes

Motor Data
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Realimentacgao

Se estiver configurando um controle de motor PM de malha fechada, digite os
detalhes do seu encoder incremental.

_::;:?:?PowerFlex 525 Startup Wizard - (6 of 17)

‘wizard Step Feedback

v Welcome

w[E= Reset Parameters

v Language Motor Fdbk Type:  |[NIREG 00}
w[E=] Mator Contral®

w[E= Motor Data Encoder PPR:

w[E=] Feedback”
Stop / Brake Mode
Diirection T est

Fulse In Scale:

KiSpeed Loop:

AutoTune :
Famp Rates / Speed Limits Kp Speed Loop ID.5
Speed Control

EtherMet/IP

Digital Inputs

Fielay Outputs
Opto Outputs
Analog Dutputs
Pending Changes

IMPORTANTE  Observe o sequinte:

« Oinversor PowerFlex 525 s6 é compativel com encoder AB incremental
(25-ENC-1).

« 0 tipo de realimentacao do motor pode ser “Quadratura” ou “Ver Quadr.”.

« Apenas o motor de ima permanente interno (iPM) é compativel com o
controle de malha fechada.

Modo de parada/tipo de freio

Insira os detalhes da sua configurago.

#PowerFlex 525 Startup Wizard - (7 of 17)

Wizard Step Stop Mode / Brake Type

v Welcome

w2 Reset Parameters
v Language

w[E= Mator Control
w[E Motor Data

v Feedback Stop Mode: IHamp, CF VI

w[(=] Stop / Brake Mode

DE Resistor Sel: | IEEEE]

Diirection T est DT Brake Level: ID.5 Ampz
AutoTune _
Famp Rates / Speed Limits DC Brake Time: ID'D Gecs
Speed Control I—

Etd Brake On Del 2.00 5
EtherNet/IP ErEmnEs -
Digital Inputs EM Brake Off Delay [200  Ses

Fielay Outputs
Opto Outputs
Analog Dutputs
Pending Changes
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Teste de direcao

IMPORTANTE Ao configurar um motor PM ou usar um encoder, € necessario realizar
um teste de diregdo antes de prossequir para a proxima etapa (ajuste
automatico).

Faga um teste de dire¢do. O teste de dire¢ao pode ser realizado com ou sem a
carga conectada. Considere os requisitos da sua aplicagio ao decidir se a carga
deve ser conectada ou removida do motor. Esse teste opera no modo V/Hz para
verificar a polaridade do motor em relagao a polaridade de realimentagao.

O teste confirma a rotagao do motor e a polaridade de realimentagio. Apds a
conclusio do teste, alguma alteragio pode ser feita, se necessario.

% PowerFlex 525 Startup Wizard - (8 of 17) x|
pizaidllep Direction Test
v Welcome . . . .
Reset Parameters Danger: This test will cause the motor ta ratate. Misuse may result in death, injury or damage to equipment. You
Language v should have an external sate method of stopping the motor nearby when using this feature

Matar Contral

Bl baln Ensure that Maotor Data iz corect before proceeding with this page. Direction Test causes some parameters in the
Feedback drive to change immediately. ‘When you leave this page the device will be stopped
Stop / Brake Mode

clion Test

ction Test
AutaTune whhen you leave this page the dive will be stopped.

Ramp Rates / Speed Limits

Speed Control Set the Jog Reference to a positive value and JOG the diive. The motor should rotate in the foward direction. Yerify that the
Etherlet/IP direction of ratation is correct. Diaital ns will be set to Mot lsed during the test

Digital Inputs

Relay Outputs

Opto Outputs

Analog Dutputs

Ref
Pending Changes Iﬁmaﬂ o0 “ (.)

Stopped

Jog Reference
—— { Jog ] 0.00 Hz

I the direction of motor rotation comect for the application?

1 Yes = Ho Test Status Unknown

Encoder Speed: 0

Cancel < Back I Mext > | Flmsh»l

2

IMPORTANTE  Se o inversor nunca foi operado antes (nova instalagao), verifique se
existem medidas de sequranca para desligar a alimentacao do inversor
de forma sequra durante uma situagao instavel em que o inversor
possa produzir movimentos indesejados.

Ajuste automatico

Certifique-se de que a carga esteja desacoplada e realize um teste de ajuste
rotativo.

Acione o inversor com Po4o [Ajuste automatico] = 2 “Ajuste Rotat”
configurado para concluir o processo de ajuste automatico. Esse
processo mede e configura o seguinte:

« As01[Tens IR PM]

« As02 [Tens IXd PM]

+ As503 [Tens IXq PM]

o As504 [Tens BEMF PM]
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O ajuste automatico é usado para identificar o fluxo do motor correto e as
propriedades elétricas do estator, incluindo o seguinte:

« Quedadetensio IR, que é a queda de tensdo sobre a resisténcia.

«  Quedadetensio IXd, que é a queda de tensido sobre a indutancia.

« Corrente de fluxo (estimada no ajuste estdtico e medida no teste de ajuste
rotativo).

« Deslize RPM, que é calculado a partir dos dados da placa de identificagio
do motor. Se um encoder for usado, o Desl RPM torna-se um valor
medido usando o encoder.

Janela de ajuste automatico

PowerFlex 525 Startup Wizard - (9 of 17) Iy ll
‘Wizard Step
VB weloome AutoTune
Feset Parameters Danger: This test will cause the motor to rotate. Misuse may result in death, injury or damage to equipment.
Language v *fou should have an extemnal safe method of stopping the mator nearby when using this feature.
Mator Contral
otor Data nsure that Motor Data is comect before proceeding with this page. AutoTune causes some parameters in the
=) Motor Dat B that botor D at t bef d th thi AutaT b th
Feedback diive to change immediately.
Stop / Brake Mode
vz Direction Test Fiunning AutaTune allows the drive to zample the motor characteristics and properly zet its IR Voltage Drop and Flus
tolune Current Ref. Only use Raotate Tune when the mator is uncoupled from the load. Otherwize uze Static Tune. Only one
amp Rates / Speed Limitz tune i needed.
Speed Control :
EtherNetAP Static Tune | Test Completed: Unknown
Digital Inputs

Relay Outputs Rotate Tune | Test Completed: Unknown

Opto Outputs
Analog Dutputs
Pending Changes

Cloze | < Back | Mest > | Finish>>|
4

Um motor e um inversor testados corretamente ajudam a garantir maior
torque de partida e melhor desempenho em baixas velocidades. Por outro lado,
um ajuste automatico realizado incorretamente pode fazer com que o motor
exiba instabilidade em baixas velocidades, desempenhos desiguais ao operar
através da faixa de velocidade do motor e pode gerar falhas desnecessarias,
como falhas de sobrecorrente e sobretensao.

Ajuste Estat

Esse teste é usado quando o motor estd conectado a uma carga de alto atrito e
nao pode ser facilmente desacoplado do motor, ou quando a carga nio pode ser
girada devido a restrigdes mecinicas ou uma faixa limitada de movimento.

O teste de ajuste estatico nao gera nenhum movimento do motor. Os resultados
do teste de ajuste estatico podem nao ser tao precisos quanto o teste de ajuste
rotativo.
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Ajuste rotativo (preferencial para ajuste do motor PM)

Esse teste é usado quando o motor ndo esta acoplado a carga ou a carga esta
com baixo atrito. O ajuste rotativo é geralmente usado para identificar melhor
o fluxo do motor e as propriedades elétricas do estator, que s3o usados para
ajustar automaticamente a malha de corrente de torque. O teste de ajuste
rotativo causa a rotagao do motor em velocidades diferentes enquanto ele esta
em execugao.

verifique se existem medidas de sequranca para desligar a alimentacao do
inversor de forma segura durante uma situagao instavel em que o inversor
possa produzir movimentos indesejados.

2 ATENCAO: Se o inversor nunca foi operado antes (nova instalagao),

Apés concluir a configuragao e realizar o teste de ajuste automatico, pode ser
necessario executar uma configuragao adicional dependendo se vocé tem um
sistema de malha aberta ou de malha fechada.

Para um sistema de malha aberta (A535 [Tipo fdbk motor] = 0 “Nenhum”), vocé
pode precisar ajustar dois parametros se encontrar uma partida reversa
momentinea apdés um comando Iniciar ser emitido.

Para um sistema de malha fechada (As35 [Tipo fdbk motor] = 4 “Quadratura” ou
5 “Ver Quadr.”, vocé deve realizar um alinhamento de dngulo apds o teste de

ajuste automdtico antes de operar o motor normalmente.

Consulte Configuracdo adicional do motor PM na pagina 263 para obter

instrugoes.
Configurat;éo manual Além de usar o Assistente de inicializagao do PowerFlex 525 no software
usando o teclado do Connected Components Workbench, vocé também pode configurar

manualmente os pardmetros usando o teclado do inversor. Certifique-se de que
vocé instalou o firmware do inversor PowerFlex 525 versao 5.001 ou posterior.

inversor

Para configurar os parametros, faga o seguinte:

1. Redefina todos os parimetros para seus valores padrao.
Configure Pos3 [Voltar Defaults] = 2 “Reset Fabr”.

2. Selecione o modo de controle.
Ajuste Po39 Modo Desemp Torq] = 4 “Controle MP”

3. Insira os dados da placa de identifica¢ao do motor:
« Defina Po31 [Tensio nominal]
« Defina Po32 [Freq nominal]
« Defina Po33 [Sobrecarga motor]
« Defina Po34 [Corrente Nominal]
+ Defina Po3s [Polos NP Motor]
« Defina Po36 [RPM PN motor]
« Defina Po37 [Pot PN motor]
« Defina Po43 [Freq minima]
« Defina Po44 [Freq. maxima]
. Defina A440 [Frequéncia PWM] = 4,0 kHz (padrao).
5. Defina As3s [Tipo fdbk motor]:
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Configuracao adicional
do motor PM

« =4“Quadratura” ou 5 “Ver Quadr.” (para PM em malha fechada)
ou

« =0“Nenhum” (para PM em malha aberta)
« As536 [PPR encoder]

6. Insira os dados de modo de parada e de frenagem dindmica, se houver.

« Po45 [modo Desliga]
« A437[Sel resistor FD]

7. Certifique-se de que a carga esteja desacoplada e realize um teste de
ajuste rotativo.
Defina Po4o [Auto-ajuste] = 2 “Ajuste Rotat
Pressione o botao Iniciar (observe as configura¢des de Fonte partida
P046, P048 e Po50. Ajuste padrdo de Po46 =1 “Teclado”)

verifique se existem medidas de sequranca para desligar a alimentagao do
inversor de forma segura durante uma situagao instavel em que o inversor

2 ATENGAO: Se o inversor nunca foi operado antes (nova instalagao),

possa produzir movimentos indesejados.

Apés concluir a configuragao e realizar o teste de ajuste automatico, pode ser
necessario executar uma configuragao adicional dependendo se vocé tem um

sistema de malha aberta ou de malha fechada.

Para um sistema de malha aberta (As35 [Tipo fdbk motor] = 0 “Nenhum”), vocé

pode precisar ajustar dois parimetros se encontrar uma partida reversa
momentanea apds um comando Iniciar ser emitido.

Para um sistema de malha fechada (As3s [Tipo fdbk motor] = 4 “Quadratura” ou

5 “Ver Quadr.”, vocé deve realizar um alinhamento de dngulo apds o teste de
ajuste automdtico antes de operar o motor normalmente.

Consulte Configuragdo adicional do motor PM na pagina 263 para obter
instrugdes.

Apds concluir a configuracgao inicial, hi etapas adicionais que precisam ser
realizadas para concluir toda a configuragao do motor PM.

Para um controle de motor PM em malha aberta (iPM e sPM), alguns
pariametros precisam ser ajustados para impedir a partida reversa. Para um
motor PM em malha fechada (iPM), um procedimento de alinhamento de
angulo precisa ser realizado antes que o motor seja operado normalmente.

Configuracao adicional para motor PM em malha aberta

Apés realizar um ajuste automdtico em um motor PM em malha aberta, pode

ocorrer uma “partida reversa” momentanea. Para evitar que isso ocorra,
execute as seguintes etapas:

Defina As16 [Sel inic PM] =1“HFI”.

Aumente o valor de As19 [Corr HFI NS PM] em 10%.

1
2
3. Faca um teste a uma velocidade de referéncia e verifique se o motor inverte.
4

Se o motor inverter, repita as etapas 2. e 3.
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5. Se As19 [Corr HFI NS PM] tiver atingido seu valor maximo (200%):
« redefinir o valor para o padrio (100%)
« defina As516 [Sel inic PM] = 2 “6Pulsos”
Faga um teste a uma velocidade de referéncia e verifique se o motor inverte.
7. Se o motor inverter, repita as etapas 2 e 3.
8. Seo0As19 [Corr HFI NS PM] atingiu seu valor mdximo novamente e ainda
ocorre uma partida reversa do motor, a configura¢ao do motor falhou.
Fluxograma para configuragao de motor PM em malha aberta (iPM e sPM)
Basic Setting
P053 [Reset to Defalts]
Load Default =2 (Factory Reset) )
Control Mode P039 [Torque Perf Mode]
Selection =4 (PM Control)
P031 [Motor NP Volts]
P032 [Motor NP Hertz]
P033 [Motor OL Current]
Set Motor P034 [Motor NP FLA]
Parameters P035 [Motor NP Poles]
P036 [Motor NP RPM]
P037 [Motor NP Power]
P043 [Minimum Freq]
P044 [Maximum Freq]
A440 [PWM Frequency]
A535 [Motor Fdbk Type]
Set PG =0 (None)
P040 [Autotune]
Set Autotune =2 (Rotate Tune)
147 Start Autotune
A501 [PM IR Voltage]
Obtain Parameters A502 [PM IXd Voltage]
from Autotune A503 [PM IXq Voltage]
A504 [PM BEMF Voltage]
P041 [Accel Time 1]
Sst A‘ﬁ! and P042 [Decel Time 1]
Sce LITE 7439 [S Curve %]
Reverse Startup Perform a test run at
Check command frequency
Repeat steps 2 and 3 of
Additional Setup for
Open Loop PM Motor
Do you see T
reverse startup? Yes
No
Drive is aligned and
ready to run
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Configuracao adicional para motor PM em malha fechada

Apés realizar um ajuste automdtico em um motor PM de malha fechada, um
alinhamento de Angulo PM precisa ser realizado para concluir a configuragio.

Alinhar o dngulo PM

Para alinhar o dngulo PM, faca o seguinte:

1.
2.

Desacople a carga.

Defina estes pardmetros com o valor recomendado:
« As17 [Corr inj CC PM] = 60% (0 padrao é 30%)

« As518 [Tmp alin PM] =5,8 s (0 padrdo é 0,7 s)

« A580 [BW malha corr] =300 Hz (o padrio é o Hz)

Ajuste a velocidade desejada (10 a 40 Hz recomendado).

Verifique a configuragdo para Po47 [Ref. Vel. 1]. A referéncia de
velocidade pode ser de POT, painel de controle do software Connected
Components Workbench e assim por diante.

Defina a fonte de partida.

Verifique o ajuste de parimetro de Po46 [Fonte partida 1]. A referéncia de
fonte de partida pode ser de POT, painel de controle do software
Connected Components Workbench e assim por diante.

Ligue o inversor para operar na velocidade desejada.

O inversor comegard a se alinhar (mover para a frente e para trds) e
operar na velocidade desejada.

Pare o inversor. O inversor agora estd alinhado.

@ 0 alinhamento do &ngulo PM s6 precisa ser realizado uma vez, a menos

que o inversor seja desligado e religado ou ajustado novamente.

IMPORTANTE 0 alinhamento do anqulo PM falhou quando a falha F012 (Sobrecorr HW)
ou FO13 (Falta a terra) foi observada durante a aceleracéo e a
desaceleracao.

Ajustes se o alinhamento de dngulo PM falhar

Se o alinhamento do dngulo PM falhar, faga o seguinte:

1.

Desligue e ligue a alimentagao do inversor ou defina As35 [Tipo fdbk
motor] =0 “Nenhum?”, depois ajuste de volta para 4 “Quadratura” ou
5 “Ver Quadr.”.

Aumente As17 [Corr inj CC PM] em 50%.
Aumente A518 [Tmp alin PM] em 0,2 s.

Repita as instrugdes Alinhar o angulo PM novamente, comeg¢ando na
etapa 3.
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Fluxograma para configuragao do motor PM em malha fechada (iPM)

Load Default

Control Mode
Selection

Set Motor
Parameters

Set PG

Set Autotune

Obtain Parameters
from Autotune

Set Accel and
Decel Time

Set Alignment

Basic Setting

P053 [Reset to Defalts]
=2 (Factory Reset)

|

P039 [Torque Perf Mode]
=4 (PM Control)

|

P031 [Motor NP Volts]
P032 [Motor NP Hertz]
P033 [Motor OL Current]
P034 [Motor NP FLA]
P035 [Motor NP Poles]
P036 [Motor NP RPM]
P037 [Motor NP Power]
P043 [Minimum Freq]
P044 [Maximum Freq]

|

A440 [PWM Frequency]

J

A535 [Motor Fdbk Type]
=4 (Quadrature)
or 5 (Quad Check)

A536 [Encoder PPR]

A518 [Align Time]

A517 [PM DClInject Cur]

|

P040 [Autotune]
=2 (Rotate Tune)

147 Start Autotune

A501 [PM IR Voltage]
A502 [PM IXd Voltage]
A503 [PM IXq Voltage]
A504 [PM BEMF Voltage]

|

P041 [Accel Time 1]
P042 [Decel Time 1]
A439[S Curve %]

|

Set alig
See Align the PM Angle |

See Adjustments if PM Angle
Alignment has Failed

Does drive
align successfully?

!

Drive is aligned and
ready to run
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Apéndice J Configuracao do motor PM do PowerFlex 525

Ajustes de parametros H3 alguns parimetros que podem ser usados para obter o desempenho ideal
opcionais para durante a execugdo do teste. Geralmente, o valor padrio desses parimetros

. funciona bem, mas pode ser necessario ajusta-los em diferentes condicoes.
desempenho ideal P ’ ¢

1.

As17 [Corr inj CC PM]

Corrente CC maxima em amperes aplicada ao motor para redefinir a
posi¢ao do rotor de um motor PM.

O alinhamento falhou quando a falha Fo12 (Sobrecorr HW) ou Fo13
(Falta a terra) é observada durante a aceleragao e a desaceleragao.

Padrao =30%
Aumente 50 do A517 [Corr inj CC PM] para cada teste quando a resposta
de velocidade PM estiver lenta apés adicionar carga.

A518 [Tmp alin PM]
Tempo de reorientagao do polo magnético.

O alinhamento falhou quando a falha Fo12 (Sobrecorr HW) ou Fo13
(Falta a terra) é observada durante a aceleragio e a desaceleragao.

Padrio=0,7s
Aumente As518 [Tmp alin PM] para >4,7s.

A527[1 Kp FWKn PM]

O ganho para garantir um bom desempenho na regido de
enfraquecimento do campo.

Padrio =450%

Aumente 100 do A527 [1 Kp FWKn PM] para cada teste quando a resposta
de velocidade PM for lenta apés adicionar carga.

Diminua 100 do A527 [1 Kp FWKn PM] para cada teste quando for
observada vibragao de velocidade apés adicionar carga.

As80 [BW malha corr]

Largura de banda da malha de corrente (0 = calculo automatico do ganho
de controle da malha de corrente)

Padrao=0Hz

Aumente 50 do A580 [BW malha corr] para cada teste quando a resposta
de velocidade PM estiver lenta apds adicionar carga.

Diminua 50 do A580 [BW malha corr] para cada teste quando a
instabilidade da velocidade for observada apés adicionar a carga.

As84 [2 Kp estav PM]
O ganho para a malha de estabilizagao.

Padrio =250%

Aumente 100 do A584 [2 Kp estav PM] para cada teste se a falha Fo64
(Sobrecar Invers) ocorrer em carga alta.

Aplicavel ao ajuste de malha aberta especialmente para motor sPM.
Na maioria dos casos, o valor padrdo funcionarad.
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Estrutura SynRM

Speed
Reference
(Keyboard,
2-wire,
digital...)

Speedeng

Y

Speed Loop

P1Regulator

Currentyng

ABI0 [Freq1] T
A5TI [Freq1BW]
A512[Freq 2]

A513 [Freq 2 BW
A514[Freq 3

AB15 [Freq 3 BWF————

u @—» P1Regulator dg/abe

A580({CurrentLoop BW]—T

Configuracao do motor de relutancia sincrona
do PowerFlex 525

Este capitulo contém instrugdes e diagramas sobre a configurag¢ao do inversor
PowerFlex 525 para uso com um controle de motor de relutincia sincrona
(SynRM).

O inversor PowerFlex 525 é aprimorado com o controle SynRM que permite

uma opgao de emparelhamento com PF525 SynRM para eficiéncia energética
e baixo esfor¢o na manutengao do motor.

Diagrama de controle

Com a versio do firmware 7.001 do inversor PowerFlex 525, o controle SynRM
s6 pode ser configurado manualmente usando o teclado numérico.

Current Loop

Voltage

out

Motor

Currentyygqg,

abc/dq

Theta

Speed/ Theta
estimated

Speed

Consulte Ajuste dos parametros de controle de velocidade na pagina 256 para obter mais informagdes sobre
0 ajuste da largura de banda da malha de velocidade.

AS90[SYNRMSW Freq] —
A51[SYNRM Flux Cur]

A592[SYNRM Freg Volt]
A53[SYNRM Freq Kp]
A59 [SYNRM Freql Comp]

55 [SYNRM Freq2 BW]
A59B[SYNRM Freq2Kp]
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Configuragao de controle

SynRM

270

Para executar o teste do motor, certifique-se de ter instalado o firmware do

inversor PowerFlex 525 versio 7.001 ou posterior. Para obter instrugdes,
consulte Download de arquivos na pdgina 11.

( Start )

| T o |
| faster speed response.|f oscillation |<_
| occurs, decrease the bandwidth.

Select the Control Mode:
Set P039[ Tomue Perf Mode] = 5 “SynRm”

\i

Set the motor parameters setting:
Rated Voltage: PO31[ MotorNP Volts]
Rated Frequency: P032 [MotorNP Hertz]
OL Current: PO33 [Motor OL Current]
Rated Current:PO34[MotorNP FLA]
Pole Numbers: PO34 [Motor NPPoles]
Rated RPM: PO36 [ MotorNP RMP]
Rated Power: P037 [MotorNP Power]
Minimum Frequency: P043 [Minimum feq]
Maximum frequency: PO44 [Maximum Feq]
Set A484 [Current Limit1]

recommendedvalue: > 1.65 x Rated Motor Curren

A

Motor Parameter Auto-Tuning:
Set P040 [Autotune] = 1 “Auto Tune”
PressRun

No SynRM parameters

Is the motor
auto-tuning
successful?

No-Load Run
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Make sure that the motor leaves
the load during auto-tuning

Check the bllowing motor paemeters: |

| A501[PM IR Voltage] |
A502[PMIXd Voltage] |

| A5O3 [PMIXq Voltage]

A504 [PMBEMF Voltage] l
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Procedimento de partida com ajuste sem carga

( No-Load Test )

\i

Frequency command setting
higherthan A530 [ SYNRMSW Freq]

A

Motorstartsrunning

« IncreaseAb91[ SYNRM Flux Cur]
« Adjust A593 [ SYNRM Freql Kp]

Is the
speed stableand
does not oscillatebefore
AS90[SYNRMSW Freq? No

"1 The start-updirectioniswrong |

and causes F013 fault |
Yes | 2. Motorstalls
| 3. Motor speed vibrates extremely |

1. IncreaseA591[ SYNRM Flux Cur]
le— | 2. AdjustA595[SYNRM Freq2 BW]

y 3. Adjust AB96[ SYNRM Freq2 Kp]
When the '
frequencyoperationexceeds No
AS30[SYNRMSW Freq],
isthespeed stableand = = — — — = — — = B

does not oscillaté

Yes

\i

( Load operationtest )
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Procedimento de partida com ajuste com carga

( Load operationtest )

A

Frequency command setting

higherthan A530 [ SYNRMSW Freq]

A

Motorstartsrunning

1. Adjust the ASR Bandwidth
Consulte Diagramas de ajuste do motor de inducao na pagina 255

2. Adjust the ABI3 [ SYNRM Freql Kp]

Is the
speed stableand
does not oscillatebefore
AS90[SYNRMSW Freql?

Yes

A

Transient load: If the speed drops
drastically,increasethe settingto
improve the response.

Steady-state load: If there is extreme
frequencyvibration,decrease the setting.

High-frequencyloading
performancetest

1. When the motorincreasesthe load atlow |
frequency, the speed drop is too laje |
2. OQutput frequency low frequency flutter |

1. Adjust A595[ SYNRM Freq2 BW]

Did the high-frequency
loading performance
meet the request?

Yes

A

( Finish )

No

2. Adjust A596 [ SYNRM Freq2 Kp]
3. Adjust ASR Bandwidth

Consulte Diagramas de ajuste do motor de inducdo na

[
|

nsufficient high-frequency |
loadingperformance |
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